UCUNCULUK 6DULU-2

ALS VE MS HASTALARI iCiN BILGISAYAR DESTEKLI BESLENME

SISTEMI i
Tansel Bozkurt/ Yeditepe Universitesi Bilgisayar Mihendisligi

Proje Yéneticisi: Yrd. Doc. Dr. Tacha Serif

GUndmiz dinuasinda bireyselligin 6nemi gittikce artiyor. Bu olgu
6zellikle engelli bireyler icin cok daha kisitl. insanin kendi kendine
beslenmeyi istemesi dogal bir his ve dogal bir haktir ve bu bireysel
temel hak diinua ¢apinda da anayasal olarak korunmus bir haktir. Bu
proje ALS ve MS hastalarinin bir robot kol yardimi ile kendi kendilerine
beslenebilmelerini amaclar. Bu proje calismak icin sadece bir bilgisayar,
bir yliksek ¢co6zinlrltkll internet kamerasi ve de bir robot kola ihtiyag
duyar. Baslangic ekraninda dort cesit uemek butonu, kabul ve ret
butonlari sunulur. Yiksek co6zinirlikli kamera hastanin kafasinin
hareketlerini gozetleyerek bu gorsel bilgiyi kafa hareketi algilama
programina gonderir, béylece bu program imleci oynatir. Ayni zaman
diliminde baska bir program grafik ara yidzini ve robot kol ile seri
badglantiyi saglamak icin calisir. Hasta kafasini oynattiginda ve bira
beklediginde yemek secilmis olur. Onaulama ve ret butonlari da aktif
konuma gecer. Hasta onaylama butonunu da secerse sectigi yemegin
pozisyonu robot kola iletilir. Yemeklerin pozisyonlarl sabittir ve tim
veri RS232 portu ile gonderilmektedir. Haberlesme devresinde voltaj
seviueleri auarlanir ve veri servo motor siirlicii devresine aktarilir.
Servo motor siiriicii devresinde bir PIC vardir ve bu PIC gelen veriyi
dinler. Kabul edilebilir bir veri geldiginde servo motorlar hareket ettirilir
ve kasik hastaya ulastirilir. Hasta lokmasini bitirdiginde devam etmeuyi
secip programi ilk konumuna getirebilir.



