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OZET

Tam dunyada oldgu gibi tlkemizde de engelli insanlar , Ulke nifusangdz ardi
edilemeyecek kadar énemli bir seviyede yer tutnthktaBedensel dzurlerinden dolayi |,
engelliler gerek 6zel alanlarda gerekse kamusalaida acik ve kapall mekanlarda bir¢ok
sorunlarla kagilasmaktadirlar. Bu sorunlar bireyin toplumdan uzaklasina , igine
kapanik bir ruh haline girmesine neden olmaktaBu. noktada engellilerin en buyuk
hareket sorunu olan ve engellilerinsditilmeden projelendiren kamu ve 6zel binalar
citkmaktadir. Bu ¢cadmada engellilerin 6zellikle merdivenlerde é#astiklari sorunlara
¢bzum olarak koltuk-platform tipi asansorler veddiift asansor sistemleri incelengtir.

Anahtar Kelimeler: Engelliler , Koltuk Asansoériulafform Asansora , Hiro Lift
1.GIRIS

Bedensel engelli tanim olarak ; herhangi bir vigeyunun normal yam standartlarini
engelliyeceksekilde calsmamasi veya sorunlu olarak kullanagidir. Bu tanimdan yola
cikarak bedensel engellilerin gunlik hayattaki éyi sorunu gerek kamusal alanlarda
gerekse 0Ozel alanlarda merdiven kullanimind@agelari sorunlardir. Bedensel engellileri
bu noktada ikiye ayirilabiliriz ;

1) Tekerlekli sandelye kullanan bedensel engellildBu siniftaki engelliler en fazla
hareket kisittamasina maruz kalan ve en fazla sgegayan grupdur. Ozellikle bina
girislerinde ve bina icerisindeki kat merdivenlerindendligeri icin tekerlekli sandelye’ye
uygum platform olmamasi durumunda tamamegiedisahislarin yardimina ihtiyac
duymaktadirlar. Ayrica bazi engelliler kol gucuddl&namadiklari icin sadece 6zel tip
elektrikli sandelyeler kullanmaktadir béyle durumdi@a engelliler buytk sorunlar
yasamaktadirlar. Bazi kamu binalarinda bu duruma cozamacli kismi tedbirler
(merdiven girgi tekerlekli sandalye platformu gibi) uygulanmaktadincak bu ¢ozumler
yeterli seviyeye gelemestir. Ozellikle basamak sayisinin fazla oiduyerlerde engelliler
icin asansor kullanimi mecburidir. Asansorlerin &sigesi , gesligi , kapi girglerinin
gengligi ve diger sahislarla ortak kullanimi tekerlekli sandelyelenigygun dgildir. Bu
noktada ¢6zum olarak 0zel platform asansorlerratEf olusturmaktadir. Bu asansorler
hem bina ici hemde bina sinda kullanabildiinden engellilerin hayatini oldukca
kolaylagtirmaktadir.



Sekill: Hiro Lift Platform Asansoriu

2) Kismi bedensel engelliler . Bu gruba herhangi hedenden dolayr tam olarak
yuriyemen koltuk denekleri ve dger 6zel yurime aparatlari kullangathislari alabiliriz .
Ayrica ileri yslarda meydana gelen gal fiziksel zorluklarda ygi kullanicilar igin
merdiven kullanimini oldukca zogkarmistir. Bu gruptakisahislar icin merdiven kullanimi
hem buyik bir zaman kaybi hemde bedensel yorguaraksebep olmaktadir. C6zim
olarak kamu ve 06zel binalarda asansor kullanimegsealer dahi , normal asansérlerin
kullaniminda kaset ve kugelerin bu kullanicilar igin ayri bir sorun yaratkbadir.
Standart asansorlere alternatif olarak bu kulltam&1 6zel koltuk tipi asansorler
Onerilmektedir. Bu asansorler tim binalarin i¢ vg miekanlarinda kullanabilegiegibi
Ozellikle birden cok kath ve asansor projelendigisi yapilamayan mustakil konutlar icin
oldukga pratik ¢cozumlerdir.

Sekil2: Hiro Lift Koltuk Asansori
2.UYGULAMA ALANLARI VE PROJELENDIRME

Gelisen teknoloji engelli asansoérleri Uretiminde de yealmstir. Gunimuzde kullanilan
lazer ve otomasyon destekli CNC tezgahlari sayesigdrek 06zel , gerek kamusal
alanlardaki her turlu trafik yunlugu icin ve her tur mimari tasarimli merdivenler igin
cbzumler Uretilebilmektedir.



Sekil 3: Hiro Lift Engelli asansérleri uygulama alan.

Projelendirmede asansorlerin Gzerinde ilegedizel ray-borular kullaniimaktadir. Bu
raylar merdivenin kipge tarafina veya duvar kismina uygulanabilmektederdiven —
ic kiipsste tarafina montaj iki kattan daha fazla seyirlirdieen asanséri uygulamalari
icin kullanabilmesinin yaninda klea avantajlar da sunar;
1. Daha kisa mesafeli seyir imkani,
2. Hem en alt hem de en ust durak pozisyonlariottagun park edilmesi
mumkuanddr,
3. Daha az ¢alma alani kaplar , yer tasarrufuska,
4. Donemecli merdivenlerde konforlu gegnkani sglar[1].
ilk asamada dikkat edilmesi gereken hususglarardir.
1. Merdivenin yapisal durumu
* Ahsap
° Ta$
e Betonarme
Binada yerden isitma sisteminin olup olngadi
Asansorun durak noktalarinin koridor veya gatanlarina gelmesi durumunda ray
bitim kisimlarinin ytrtyg alanina etkisinin kontrolu .
4. Binanin elektrik glcuiniin asansore uygun olupadlgn.kontroli ve gereken
guclendirmenin yapiimasi
5. Asansor akulu sistemle gajiorsa bina du uygulamalarda durak noktalarinda
asansosarj aparatlari icin su,ganur ve kar i¢in korumali bélmelerin @anmasi.
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Yukaridaki kagullarda bina ve proje icin standartggeler yerine getirildikten sonra her
turlt merdiven icin koltuk-platform asansér uyguksnyapilabilmektedir.

ikinci asamada yapi ve gat ozellikleri kontrol edilip gerekli diizenleméteryapildgi
merdivende asansorun Uzerinde hareketietiylarin projelendiriimesi yapilir . Buylem
icin 6zel sensorlu plaketler herbir basamak icig wa sol kenarlarina , basamaklarin orta
noktalarina , merdiven donemeclerine ve alt-tisakiunoktalarina konulur. Daha sonra
plaketlerin yerlgtirildigi merdivenin fot@raflari cekilir. Bu fot@raflar bilgisayar
ortaminda sadece raylarin projelendigldprogramlar yardimiylasienir ve merdivenin
ray icin mimarisekli elde edilir. Busekillerde sadece merdiven raylari igcin olan kisrmla
goruntilenir ve dier ayrintilar yer almaz.
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Sekil 4: Merdiven raylarinin projelendirilmesi vellanilan sensor plaketleri

Son gamada elde edilen cizimler bilgisayar ortamindagtitie aktarilarak raylar elde
edilir. Bu islemler milimetrik hassasiyetlerle yapilmaktadir we® ufak bir hatada
asansorun ¢cgimamasina yada konfordan ddin verilmesine nedenktdiahia.

3.HIRO LIFT ASANSOR $STEMLERI

Hiro Lift Asansorleri temel olarak koltuk asansdré platform asansori olmak tzere iki
tipten olgurlar. Bu iki tip asansor kendi iclerinde kullanititiyaclarina gore farkl
modeller barindirirlar. Hiro Lift asansorleri dmsiz sarj edilebilen gic kaynaklari ve
tahrik motoru djli mekanizmasi prensibine gore gal Sistemin guc kayrga kuru tip
bakim gerektirmeyen akullerden ghaktadir. Asansor alt ve Ust durak nokdalaringaki
noktalarinda park halindeyken kendiskar] eder. Bdylece asansor kullanimi sirasinda
olabilecek elektrik kesintilerinde etkilenmeymlur.

Asansorun hareketini gayan mekanizma ,"Tahrik — Motoru §ii Mekanizmasi” olarak
adlandirilir ve bu sistem Hiro Lift adina patenttastir.(Euro-Patent No: 0525141).

Sekil 5: Tahrik — Motoru Djli Mekanizmasi’nin Sekil 6: Tahrik-Motor Dsli
koltuk asansorunde uygulanmasi. Mekanizmasi yandan goriinu



Bu sistem surtiinme tahrik prensibine gore sqaliHareketli koltuk/platform dnitesine
Uzerinde monte edilmitzel bir yay mekanizmasi sayesinde bir baski kinotasturulur.
Bu kuvvet bir manivela mekanizmasi Uzerinden tahré klavuz tekerlerin klavuz
tekerlere baski yaparak , sikica sarilmasiglasaCiftli gruplar halinde ¢ajan tahrik ve
klavuz tekerler , 6zel yapisal formlari sayesindaviliz borularn siktirarak baski
uygularlar , boylece asansorin guvenli ve emniydlieketi splanms olur. Motor ile
disli Unitesi arasinda bulunan 6zel tahriglidimekanizmasi , hareketli koltuk Unitesi
durgzan haldeyken emniyetli bgekilde pozisyonunu korumasinigéar. Bu mekanizma
ve klavuz borular sayesinde , hareketli koltuk ésiitsabit ve farkli acilardaki diuz ve
meyilli merdivenlerde emniyetli ve konforlu bir seymkani sunar , ve seyir boyunca
hareketli koltuk Unitesi denge pozisyonunu korur[2]

Bu sistemdeki asansorlerin en blylk avantajlariiadade asansorlerin alt veya st durak
noktalarinda kullanimdan sonra otomatik olarak pawkisyonuna gec¢cmesidir.Bu sayede
yerden tasarruf glanmsg olmaktadir. Sistemde mevcut bulunan uzaktan kuendad
asansor kullanici isge dogrultusunda alt veya st durak icinggdabilir, yada kumanda
unitesini kullanamayacak durumda engelli olan lilldaici ikinci birsahisin kumandayi
kullanmasiyla asansoéru kullanabilir.

Sekil 7: Hiro Lift Platform tipi asansorin park pegonundaki durumu

Sistemin bir dier durak noktasida durak noktasi koridoglbguna veya duvar bitim
noktasina geliyorsa , son bdlumdeki raylarin katlanyetgine sahip olmasidir. Bu
fonksiyonla asansor Ust kattan , alt kata@grdogiderken son bélimdeki ray asansorin
geldigini algilar ve gagl dogru inerek ray yolunu tamamlar. Asansér durak noktagelip
kullanici asansérden indikten sonra , asansér pagisyonuna gecer ve son bolimdeki
ray tekrar yukar kalkar . BOylece yerden tasarssflanmg ve estetik gorintl
bozulmamg olur.

ekiI 8: Ray sisteminin son durakda konumlandiriimas



HIRO 160 HIRO 180
Tahrik motoru 24V [ 490 W 24V [ 490 W
1800 rpm 1800 rpm
Fren Unitesi 1:56 1:56
Koltuk motoru 24V /52 rpm 24V | 52 rpm
Motor pozisyon kontrol{ 24V 24V
(opsiyonel) lineer motor lineer motor
Seyir mesafesi 15 metre'ye kadar batarya voltaj 122\/)(_ T(zu AN 122\/)(_ a1k2u AN
Seyir mesafesi 15 metre'den sonra batarya voltaji 12‘t/X_ T(zu AN 12A{/X_ a1k2u AN
Gugc sarfiyati 15 metre'ye kadar 24V -3 Amp 24V -3 Amp
Gug sarfiyati 15 metre'den sonra 24V -6 Amp 24V -6 Amp
Ekseninde dénen ray motoru 24V -410 W 24V -410 W
800 rpm 800 rpm
Katlanabilir ray motoru 24V -33 rpm 24V -33 rpm
Tirmanma agisi 0 - 45 derece 0 - 45 dereqge
YUk kapasitesi 125 kg - 150 kg 125 kg - 150 kg
Uzaktan kumanda frekansi 433,075 MHz 433,075 MHz?
HIRO 320 (Platform tipi)
Sebeke Gerilimi 230 VAC veya 400V ucfaz
Gug Sarfiyati 0.25 kW- 0.75kW
Hiz 0.12 m/sn
Donds Hizi istege gore ayarlanir

Hiro Lift Asansor sistemleri icin teknik tablo

4.SONUC

Ulkemizdeki bedensel engelli nifusu yakl& milyondur. Bu rakam genel niifus’a gore
g0z ardi edilemeyecek bir orandir .Engelli insant@zin kendileriyle ve toplumla bark
bireyler olarak Ureten , faydali insanlar olmalain elimizden gelenin en fazlasini
yapmak toplumsal gorevimizdir. Engelli asansorjaoplum icinde her yerde engellilerin
karsilabilecesi en buytk sorun olan binasi, bina ici hareket sorunlari icin oldukca
fonksiyonel bir ¢ozimdir. Ancak gtamalarin olmasina pgaen bu teknolojiler i¢in hala
dis Ulkelere bgiml bir tlke durumundayiz ve bu pahali sistemigkiemize getirmek icin
oldukca buyik ekonomik kaynaklari harcanmaktayiz.

Bu nedenle engelli asansoérlerinin dinyaca targnsistemlerinin sektor binyesinde
calisan teknik elemanlar tarafindan ayrintili olarakelenmesi ve bu sistemlerin bir an
once Ulkemizde Uretilmesine ganmalidir.
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