0.G. REFERANS OLCUMLU A.G. KOMPANZASYON VE
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Endistriyel sektorde yer alan Demir-Celik Fabrikalari, kaynak makineleri, punto makineleri, vingler, asansorler,
alisveris merkezleri, benzin istasyonlari, sipermarketler, bankalar, endistriyel makineler ve her tirla Ug fazli
tesislerde endiktif ylikler kadar kapasitif yiiklerin de fazlalasmasi sebebiyle; iki bolgede calisabilen sistemlere
ihtiyac dogmustur.

Reaktorleri yaklasik on bin adima bélerek; sistemde binlerce kondansatér ve reaktoér varmis gibi, etkili
kompanzasyon yapar. 12 kademeye kadar kontak gikisina ve her faza birer tane reaktor baglanan 3 yari iletken
tetikleyici ¢ikisa sahiptir. Sadece klasik réle olarak veya 1 adet reaktor surlictsi ve 3 adet reaktor ile TCR/SVC
réle olarak kullanilabilir.

O.G. Referans ol¢iimlii A.G. Kompanzasyon da SVC Sistemlerin Faydalari Nedir?

Dengeli-dengesiz, hizl yik-yavas yik, diisik glicte-ylksek gicte; her durumun karisiminda dahi
ekonomik, uzun 6miirli ve akill miidahale modlari saglar.

1. En sikintili, problemli isletmelerde bile kesin kompanzasyon basarisi saglar.

2. Sadece 3 adet reaktorle binlerce monofaze kondansatér ve reaktor intiyaglarini karsilar. Maliyeti dusirdr.
3. Yariiletkenler hizhdir, sessizdir ve uzun 6mdrliidir. Uzun vadeli bakim maliyetlerini de dugurir.

4. Dengesiz ylkleri mikemmel ve hassas sekilde karsilar.

5. Hizh yikleri sistem frekansinda hizla (saniyede 50 kereye kadar-20ms hizla) kompanze eder.

6. Ayni zamanda hem cok kiguk giiclt yiklerde hem biiyiik giicli yuklerde kusursuz basari saglar.

7. Normal kademelere hem kondansatér hem reaktor baglanabilir.

8. 6 farkli TCR modu ile gesitli sorunlara ¢éziim saglar.

9. Manuel test ile TCR kademelerinin her adimini tek tek test etme olanagi sunar.

10. Ana ekranda TCR kademelerinin, ne oranda devrede oldugunu goésteren bar grafigi ve kag kVAr reaktor
kattigini gosteren giic durum bilgileri bulunur.

11.TCR kademeleri de role tarafindan otomatik 6grenilir.



SVC SiSTEMiN CALISMA MODLARI

1.kapali: TCR fonksiyonu hichir zaman devreye girmez. TCR fonksiyonunu kapatmak icin kullanilir. Ornegin TCR
role ilerisi icin dusuntlmus ve sadece klasik ¢ikiglar kullanilmissa, kapali segilebilir.

2.senron aktif: TCR fonksiyonu siirekli devrededir. Bu modda réle icinde réle yoktur. Normal kademelere
midahale ile TCR kademelerine miidahale istenen kompanzasyon hedefini saglamak igin senkron sekilde
yuratalar.

Bu modda role hem kondansatér hem de reaktorleri birlikte ayarlar.

3.Asenkron aktif: TCR fonksiyonu surekli devrededir. Bu modda TCR kademeleri normal kademelere
midahaleden arta kalan reaktif giigleri kompanze eder. Senkron moddan farkli olarak ¢alisir. Reaktorler
asenkron modda senkron moda gére daha az devreye girer.

4. P(kW) ‘den bagimsiz: Bu modda TCR fonksiyonu hig aktif glic olmasa bile, sirf reaktif gligleri karsilayacak
sekilde senkron olarak calisir. Senkron ve asenkron moddan farki, belli bir aktif gli¢ esigi gerektirmeden
calismasidir. 85 derece fazi olan yikleri karsilamak icin, baska aktif yiik olmasa bile; bu moda tercih edilebilir.

5. Sadece kapasitif yiikte: Bu modda devrede kondansator varken TCR fonksiyonu galismaz. Devrede
kondansator yokken, yiik kapasitifse TCR fonksiyonu galisir. Bu modda amag sadece kapasitif ylkleri TCR ile
kompanze etmektir. Diger yikleri normal kademeler ile kompanze eder.

6.Cezaya yakinsa aktif: Bu modda ise TCR fonksiyonu her zaman devreye girmez. Saatlik oranlar ceza limitlerine
yaklastigl anda, sadece cezaya yaklasilan veya gecilen saatlerde ve dakikalarda, TCR devreye girerek reaktif
enerjilerin birikmesini dnler. Boylece sadece gerektiginde devreye sokularak, trettigi harmoniklerden ve
harcadigi bir miktar aktif yikten korunulur.

Kontaktorli Rolenin Sisteme Cevabi

(Yavashktan ve basamakli kademelerden dolayi sifirlayamiyor)

Orneklerde klasik kontaktorli,
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SVC Rolenin Sisteme Cevabi

(Yaklasik 10000 adim ve 20ms hiz ile)

TCR role 20ms hizinda binlerce

- kademeden olusan bir
—— Sistem kVAr gereksinimi

5—f1 —— Rolenin kVAr Karsilamas kompanzasyon sisteminin ekonomik
I Karsilanamayan kVAr g . .
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3 karsihigidir.
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Sadece bir réle, bir tristor sirtci
modyil ve Ui¢ adet reaktor ile, bu
sistemle en zorlu tesisler bile bagari

Reaktif Giig (KVAr)
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ile kompanze edilir.

Ustelik kapasitif ve endiiktif yén

farketmeksizin.
Zaman (sn)

SVC rélede 20ms hiz standarttir. Hizh model ayri degildir, rolenin baz modeli standart olarak hizl ¢alisir.

SVC yine SVC tristor stirtictli moddl ile uyumlu ve stabil ¢alisir. Endistriyel zorlu sartlarda sorunsuz sekilde
reaktorleri ihtiyac oraninda yaklasik on bin adimda devreye alip ¢ikartir.

TCR kademeleri de diger kademeler gibi role tarafindan otomatik 6grenilir.

Akill midahaleler, 5mA hassas ol¢me girisleri, 0.2 dogrulukla 6lcme, 63. Harmonige kadar harmonik 6l¢cme,
olay kaydi, alarmlar; standart 6zelliklerdir.

TCR role ve modili baglarken, rélenin L1-L2-L3 gerilim girisleri ile, modiliin L1-L2-L3 gerilim girisleri birbiri ile
ayni faza baglanmali, role gcalismadan 6nce voltmetre ile aralarinda potansiyel “OV” olacak sekilde kontrol
edilip dogrulanmalidir. Ornegin rélenin L1 girisi ile modliin L1 girisi ayni faza baglanmalidir. Farkli ise
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Réle gikislarinin altinda yardimci tristoér suriculerin tetiklenmesinde kullanilan dijital gikislari
temsilen bir devre bulunmaktadir.

Semanin sol alt kisminda, yardimci dijital giris gorilmektedir. Bu devrenin Uzerinde ise OG
taraftan, gerilim trafolari vasitasiyla duslrilen gerilimi 6lgmekte kullanilan devreler
gorilmektedir.

Gerilim 6lgim devrelerinin zerinde, akim 6lgiim devreleri gérilmektedir. Bu devrelere giris
akim trafolari Gzerinden yapilmaktadir.

Akim trafolarin biraz Ustiinde ise buton girisleri ve diger yardimci devre elemanlari
gorilmektedir.

Sistem, semanin ortasinda gorilen dSPIC serisi bir mikrodenetleyici ile kontrol edilecektir.
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