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Ozet

KOU Elektronik ve Haberlesme Miihendisligi
Béliimiinde temel hedef teknoloji iiretebilecek
miihendislerin egitilmesi oldugu i¢cin Program
Yeterlikleri icin 43Temel Gérevier ve Temel
Gorevleri yerine getirmek icin yapilmasi gereken 9
is belirlenmigtir.

KOU EHBM Program Yeterliklerinin
gelistirilmesinde diger iiniversitelerde yapilan
calismalardan, mezunlarin ve uzmanlarin
goriislerinden faydalanilmistir.

1.Giris
KOU Elektronik ve Haberlesme Miihendisligi
Bolimii (EHMB) Program Yeterliklerinin
gelistirilmesinde diger iiniversitelerde yapilan
¢aligmalardan, mezunlarin, uzmanlarin
goriislerinden faydalanilmistir.
Program yeterliklerinin belirlenmesi i¢in yayin
taramasi ve diger Uiniversitelerin ¢aligmalari
incelenmistir. Mezunlar toplantist ve Program
Yeterlikleri Calistayr diizenlenmistir.

2.0n Cahsmalar
KOU Miihendislik Fakiiltesi EHMB mezunlari igin
17.05.2009 tarihinde bir sohbet toplantisi
diizenlenmistir. Bu toplantida mezunlarimizin genel
sorunlar1 ve miihendislik egitimi sorunlar1 da
goriisiilmiistiir.
Bologna Siireci Calistayr 25.05.2009 tarihinde
diizenlenmistir. Calistaya diger Universitelerden
Ogretim tiyeleri, Sanayici ve Ar-Ge sirket sahipleri
katilmiglardir.

3. Program Yeterlikleri Calismalari
KOU EHMB; Elektronik Miihendisligi,
Haberlesme Miihendisligi, Kontrol ve kumanda
Sistemleri dallarinda egitim verdigi i¢in Program
Yeterlikleri ona gére hazirlanmigtir. Bu programda
temel hedef teknoloji iiretebilecek miihendislerin
yetistirilmesidir. [1] EHMB Program Yeterlikleri 2
calismasi asagida verilmistir. Hala gelistirme
¢aligmalar1 devam etmektedir.

Bu ¢aligmalarda Teknoloji tiretebilecek
miihendislerin yetistirilmesi saglayacak bir egitim
ongorillmiistiir. KOU Elektronik ve Haberlesme

Miihendisligi Boliimii Program Yeterlikleri i¢in 43
Temel Gorevler ve bu Temel Gorevleri yerine
getirmek i¢in yapilmasi gereken 9 is belirlenmistir.
Calismalar devam etmektedir . Temel Gorevlerin
sayisi artacak gibi goziikmektedir.[2] Bologna
Siirecinde Egitim Anlayisi asagidaki gibidir.
*Ogrenci Merkezli Anlayis

*Sorun Merkezli Anlayis

*Yeterlilige Dayah Tasar1

*Cekirdek Tasarim

*Delphi Teknigi

*Meslek / is Analizi:

*Kaynak Tarama [3]

4.Sonuc¢
KOU EHMB Program Yeterlikleri i¢in 43 Temel
Gorevler ve bu Temel Gorevleri yerine getirmek
icin yapilmasi gereken 9 ig belirlenmistir.
Calismalar devam etmektedir .Egitimde
ogrencilerin hazirlik okuyarak geldikleri gz 6niine
alinarak program yeterliligi ona gore tasarlanmistir.
Program yeterliliginde temel kavramlar verildikten
sonra mesleki bilgiler kuramsal ve uygulamali
olarak verilmesi diistiniilmiistiir. Ayrica
ogrencilerin 1. sinifta mekanik at6lye uygulamasi
almasi 6n goriilmiistiir. Bu programda temel hedef
teknoloji iiretebilecek mithendislerin egitilmesi
oldugu i¢in mithendislerin bilmesi gereken 43 temel
gorev belirlenmis ve bu temel gorevlerde 10 ayri is
belirlenmistir.
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1.EHM i¢in la. Sayilar, 1b. Tiirev, integral, | 1lc. Basit-Mabsut; 1d, Is1 ve le. Elektrik, 1f. Gradyen, 1g. Legedre, 1h. Laplace 1i. Taylor ve
Matematik ve | Trigonometri,dizil | parametrik Rolle teoremi, Cauhy | Termodinamik, Yiik ve madde, diverjans ve bessel ve ve Ters Maclaurent
Fizik eri, fonksiyonlar, denklemli egriler, Teoremi, Tayor ve Gazlarin kinetik Elektrik alan, rotasyonel gauss Laplace serisi
konularin limit diferansiyel Maclaurin formiilleri, | teorisi, Gauss Kanunu, kavrami, diferansiyel Doniistimleri,
6grenilmesi denklemleri
2.EHM de 2a.Elektronigin 2b. R,L,C tanimi 2c. M, RC-RLC 2d. LRD fotodiyot, 2e. BJT, MOST | 2f. Giig 2g. Mekanik 2h.Lehim 2i. Temel
temel eleman | temelleri, ve Ozellikleri, devrelerinde gegici giinespili, devreleri, lojik elektronigi Atelye yapma, elektronik
ve konularin karmagik durumlar, Yariiletken | transistorler, devreler, IY elemanlari, Caligmalari baskili devre devrelerin
tanitimi empedans, diyotlar yapma gerceklenmesi
Thevenin-Norton
Teoremleri,
3. Mekanik 3a. Mekanik dlgii | 3b. Mengene Ege 3c. Matkab, ve 3d. Mekanik 3e. Elektronik 3f. Protues RS | 3g. ED" lerin | 3h. ED’lerin 3i.Gergekles-
aletlerin aletlerini ve demir testeresi Zimpara tast Malzemelerin cihaz kutusu ile ED" basklili | basklilt montaji tirilen
kullanmast (kumpas) kullanma, tezgahimin kullanim1 | islenmesi yapimi1 devresinin devresinin ED’lerin
kullanma Malzemelerin hazirlanmasi hazirlanmasi testleri
islenmesi
4.ED 4a.R, L, C 4b. Yariiletken 4c. Analog TD 4d. Sayisal TD 4e. ADC/DAC 4f.mikroislemci | 4g. DSP, 4h. Sensor/ 4i. kablo,
elemanlarinin | elemanlarmin elemanlarin elemanlarin elemanlarin elemanlarin elemanlarin FPGA Doniistiirticii Konnektor,
kullanmasi kullanimi kullanim kullanimi kullanimi kullanim kullanim elemanlarin elemanlarin baskili devre,
kullanimi kullanimi kullanimi
5.Elektronik | 5a. AVO 5b. Sayisal / 5c. 1§aret/ Islev 5.d Frekansmetre 5d. Spektrum 5e. RLC 5f. Network
oletimler metrenin Analog iiretecinin kullanimi ile dlgtimler inceleyicinin metrenin analizor
kullanimi osiloskopun kullanimi kullanimi kullanimi
kullanimi
6. Elektrik 6a. Sinusoidal 6b. Fazor 7c. Sinusoidal kalic1- | 6d. Dengeli iig-fazli | 6e. Laplace 6. Ters Laplace | 6g. Laplace 6h. Durum 6i.Sistemlerin
devrelerin kalici-durum diyagramlari durum gii¢ sistemler doéniisimi doéniisimi doniisiimii ile | denklemleri kullanimi
kullanimi analizi hesaplamalar1 devre analizi
7. Bilgisayar | 7a. Programlama | 7b. C islevlerinin 7c. Dongii ve kontrol | 7d. C Programlama | 7e. Dizgi 7f. Isaretciler, 7g. Erisim ve | 7h. Temel 7i.Uygulamali
Yazilimi dilleri, Akis genel yapisi, veri deyimleri, islevleri dilinde metin isleme | deyimleri, diger | isaret¢i aritme- | girig/cikis grafik ornekler
semalar1 ve C tipleri, ifadeler ve dizi gosterimi, tip tanimlamalar | tigi, kiitiikler islemleri deyimleri
diline giris Girdi/Cikt1
deyimleri
8. Elektronige | 8a. Yariletkenler | 8b. PN Eklemli 8c. Diyot ve 8d LED, PV ve 8e. MOSFET ve | 8f. BJT’ in 8g.Transistor- | 8h.Transistor | 8i.
Giris Diyot Uygulamalar1 Peltier elmanlari ve | Uygulamalari yapisi ve in lerinde Model | Yiikseltegler
PN ekleminin uygulamalart caligsmasi ongerilimlen kavrami
yapisl ve ¢aligmast me
9. Elektrik 9a. Durum 9b. Kararhlik, 9¢. Ug fazli sistemler, | 9d. Frekans 9e. 1- kapili LC, | 9f. 2- Kapili 9g. Sifir 9h. Siizgegler, | 9i.Normalizas
devre ve denklemlerinin siniisoidal siirekli Transfer matrisleri, karakteristikleri, RC,RL ve RCL | pasif devre kaydirma Aktif devre yon,Yaklas-
sistemlerinin | ¢9zimleri, hal, Fazorler, giig Blok ve isaret akig Bode diyagramlari, | devrelerin sentezi yontemi, sentezi, fsaret | lik sorunu,
kullanimi ve enerji diyagramlari ayrik zaman sentezi, Pozitif basamakli akisdiyagrami | Frekans
sistemine giris. reel matrisler devre sentezi yontemi, doniigiimleri.
10. EM Alan | 10a. Vektor 10b. Diverjans ve 10c.Elektrik alan 10d. Maxwell’in 10e. Poisson ve 11f. Magnetik 11g. Faraday 11Th.Malzeme | 10i.Deplas-
Teorisi ve Analizi, Koor- diverjans,Rotasyon | kavrami, Coulomb diverjans denklemi, | Laplace denk. vektor potansi, | yasasl, ve alanlar, man vektorii
kullanimi dinat sistemleri, el ve Stokes yasast, Stirekli yiik Potansiyel farki, Statik magnetik | Poisson ve Maxwell’in 2. | Akim yogun., | ve akimi,
Gradyent, Hacim, | kurami, , Statik dagilimlarinin alani, Maxwell’in alan, Lorentz Laplace denk., Denklemi, [letkenlik, Magnetik
ylizey ve ¢izgi elektrik alani Alan ¢izgileri, Gauss | rotasyon denklemi kuvveti, faraday | EM alan, Poyting Ohm kanunu, | malzemeler
integralleri yasasi yasasi Lorentz kuvveti | vektorii
11. Olasilik 11a. Olasiligin 11b. Bernoulli 11c. Dagilim ve 11d. Beklendik 11e. iki rastlant1 | 11f. Istatistik 11g. Fourier 11h. Rastgele | 11i. Duragan
kurami ve Miihendislikteki denemeleri, yogunluk degerler ve degiskeni, bagimsizlik, Dontigiimleri, | isleme,tayin ve ergodik
kullanimi uygulamalart, rastlanti fonksiyonlart moment, Gauss bilesik olasilik rastlant1 degis. Bilesik edilebilir veya | olan veya
Olasiligin tanimi, | degiskenleri, rastlant1 degiskeni, fonksiyonu, arasindaki karakteristik edilemez olmayan
kosullu olasilik iliski, fonksiyonlar, rastge. isleme | rastgeleisleme




