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ABSTRACT
Unmamed alr vehicks suppb many adte ages to
narned alr whiclet by their earness to obtain or
their costs vehile operding. The fast de|olopnenr oJ
electonic aad compuer sysaens dq' bt dq' hae
al'o tnqeosed usaAe oI k?se kind' of vehtcles in
the 'jJ3ioE ahd can be dangeraus for the hunon
belngs. Todoy, nodel alroof are nostb 6ed for
detemining and v/olch ahz n itary or civ lon
,argets to be bo bed d rW nanoeuwes.
Electronic coninlc6ion b anothe, area thol model
aircnlt can be used
In,hk stxdy with the htlp ofsoftware, the altit e.
wlocity, clhnb rale and artttclot horimn of the
nodel ancrd ls stn$latea an.l so caa be seen a
the conputed screen

r. ciRl$
lnssnsE hava atatlsnnm ge.ek edinilmesi gerebe
ijlelne maliyetle.i n€denile insant ussklara gore.
b9z avantajlar saglamair ve bu[un ysnKtm
elekEonik ve bilg,isq/ar sistemlerinin gelistirilmesi
ile iosanlar igin riekfi ohbilecek bo.a g6revlerde
krlbnmr g0n gB{tikee artmakradr. Gtnltntlzde bu
ueakla. askeri/sivil ketif-g6zetleme, arkeri hedef.
elektonik haberlelme dallannda ve baa degitik
alanlsrda kullanrltuktadtilar [t 21.
Bu Caltsnada gergeklegdrilen pto8l?tn )€almr ile
bi. insansE hava emcll|m gizilen bir rotayr Ekip
€derken g0ste.ge sistemlerinin sahtma durumlatt
g62lerebilrneJdedir-
Mi'ik ebal ve menzilleri itercn ins3nsrz hava
ta$lan ve avlyoniklerinden olulan sistemlet
ihtiyaS duyrlabilecek her dlrlo ke9if. gozedeme ve
istihba$t bilgilerini gergek zamtnh olarak yer
kontrol istasyonuna aktambilrneldedirler.
hs€Irslz hava tattlaa bilgiss)?I destekli kontrol
sistemleri. gfiev planlamas!. uqug yolu. hedefleti
gosteEn bilgisays deiekli harita sislemi ve
go.iht' Ihheletinden olut|lt [3,4).
Bu dlr sislemler modtller yapllanndan dolayr fok
krsa sllre iterisinde demonte edilip istenilen yere
tatmmakta v€ krsa bir sllrede kurulup goreve
he.arlanmakadr (Sekil I ).
cenel olamk bir insansE hava @cmda
bulunabilecek teknik ozellikle!:
-ElektFoptikal ve infired sensorler
-Spesifik hedefl eri odaklama kabilieti

-Gece ve g0nd[z bir 9ok h6va gartnda u.an stlrE
oldulqa yoksek irrifads ugabilme kabiliyeti
-Dijital CCD kaneralat
-Cercek zamanl! olarsk veri haltl (data link)
-BtD4ll coFafrk bolgelerin resimletinin saganmasl
lnsansrz hava &jnlan da gerg€k ham ta$alannn
tabi oldugu aerodinamik kurallara ubidirler ve
onlarda yergekimine karyr durmak zorundadrlat
InsansE hava aratlanna ait gizilecek olan bL g6rev
hanhsr onun henlD ucmaya baslamad.an 6nc! hangi
harirayl takip edecegini belirlemek aqt9mdan
dnemlidir. Aynca belirtlnil oldugumuz lr9!t
gosteBeleri sayesinde aiacm yapaca$ hlrkederi
d€erlerdireEl beli.[ni9 o]dlgunuz mtatn uyg;un
olup olmadgma ktrar verilebilir [5,6].

S€kil I Bir lnsansE HBva Aracl

2. uqus siMur-AsYoNU
Bir gorcv hadt&sr olugtumak ieil|' gerclkle$rilen
proeram ikj fonndrn olusmal(tad|I. Oncelikle 'UCus

PlanlayrcFnrn' buhmdugu ilk fofm
gor0nttll.nmek!€dir. .:i.Bp formda u9!tu
planlaysbileregimiz lidk 0zetinde fare nereye
trklarsal 0:0 noktasmdan b€Slsmak suretiyle
isteniten noktalardah alacn gelmesi saglanabilir.
Bu arada planlaytcr gmligin bemen al!|nda hrenin
o an hangi nokta tlzetinde oldugu eklnda
gortllebilmekedi.. Aracn gitnesi[i htedigimiz
nokralara fareyi nkiaysElq b! noktalann *y
koordinarlan hafr .aya )'fklehmekedir. AFca form
ozerinde bulunan 'Rotayr Degi$ir' buton!
sayesinde istenirs€ hafizada bulun$ xiy
kmrdiMtlan silinerelq planlayrct 0;0 noktasma geri
donecekir (S€kil2).
lstenilen baska bir ugul rotast y€niden
dozenlenebilmekiedir. Aynca y-koordin fi nda (yani
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I|s&trr odinde 6rqin ns!8i nohld!
blllErb& .l,axb €d.& ltsisnl

Pldlatlc' 02..ia.b iJ&nlrM iotil! hat6r rl8o

Rota}1 rregi*n ltondo Snrdi ni?

Ucu$J BeSld Ioru g.tdr hir

tbfi2rdali bitsiF g(ne |8{ rolu {zjtrGi

UfaBtn drmuu goE tonds.lcin C\n6,

U$4lpta) lo! tusel.li nl?

Blt&raI.i h!fizas6@ olo

lnsansrz hava ta5nr u9r5 simolasyon! iqin haarlanan progmm skF di}lgtlml



II
S€kil 2 U9u9 Planlayosr Fomu

]ilkseklil) belillener, nollalarfi srfin! altrna
d0gmesi durumurda 'ar&cln bu rota ile yere
Cakrlalagmf benrtelt bir iksz gelecelc mray
degi$irnenit futeyecekir.
A.racm gitnesini btrdigimiz rolayr gizdikten ,onm
'U9u5u Batls!' butonut|s basmca: ugut
planlaylcrshrn bulmdugu form kapdnrp yerine
Ucu5 Simlllaryonu m Cergeklefrigi fotrn ekrans
geleccktir. Bu form 0zerinde &ha onceden
belirlenen rota},l aractn takip etmesi igin iki adel
bnbirini izl€yen zamanbyrcr kullanrlmt$r.
Bunlsrda$ ilki ile belli aral*lada hafizad$ *y
bilgilerini okuyarak ekrEnda gidilecek yolun
Oiitn€si sa9)a nskt,.dtr. lkinci umarbyo jse
gizilen yolun hemrn srk shdan allcm bu yolu
tatip edilme:i saglsirn$lr (Sekil 3).
Aynca bu mta bilgile.i ile insan$z hava aracma
gnre ayarlann$ ol6n ufak glrstergeleri aracn
harekelledne b€gh olarak duft n degittireceklerdn
Bu gbstergelet ar-aaln o andaki ye.ddn ylksekligini
(mete ol4"kl hlanll (kn/ssar ola.ak), nrnanrg
oranm (lntklelis ve initlerdeki metre/dakitahk
deEisim) vc en son olaak dq sr,ni ufirk (oraon bit
onceki durumuna bagh olamk attsal degisini)
gttscerini saglanmakadr, Aynl zananda
gostergelerin bu degilimi text modunda her 6n
gorihdllenmeked.ir, EEer ii2jlen uflT mtastlrl
degiSthip batk bir uquf gergeklettirmek istfrsek
'UCuf lplal' bllo ea b&ssrEk 'U9u! Planlayrcrsr'
fomuna geri dcnebilina ve blr"ada yeni bir rots
gi"lbiliriz Yeniden ugusu bs5ld butonurta balarak
yeni utugumuan gergnklettiEbiliriz

HanzaF ytlkledigimi2 utul koodihatlannn
bimesi duflmundt ptogroln bize yeni bir rota
eiane irnkan ssgamaktldr [89,101.

3. SONUC
Bu ealqmad! bh in56n3E hlta atac|nm ut|4 grtieY
haitalun thc€den olworulup buna bdlh olank
utut smsmda olutabihcek bir a&$k(€t Sn edetl
belirleme ar€n@j elde etmig
Gtln[mozde 6lm endbaisi dshil askeri/sMl bir Cok
slanda olabilec€k g0revl€tre iru€tls|z hlva a&{lan
kulbnrlnallsdr.
lnssnlz hava amtlannm kulltnm atlsndar pek
9ok avanajuD olDss,rr! ltrgtltt en bllj.0k
dezavantajr u9u! slrssmtla olq€btlecek bafqbn ara$
iginde anmd! d0zeltecek bir oF sl6r0n
bulunmamasrdr.
Yaprlan ealqmada araam yltkseklik, hE, lnnanq
omnt ve havldrki dtmlmq gizilen bir roraya g6re
goserge sistemle.i y3rdrmt ile g&0ldllenmesi
sirn0le edilmi$ir. Simfilaryon D€lphi plogtsrnklna
dili kullanrlarEl ge.geklef tililmiSit'
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