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Ozet

KSU  Miihendislik Mimarlik Fakiiltesi ~ Elektrik-
Elektronik Miihendisligi Boliimii'nde 1996 yilindan beri
yiirtitiilmekte olan egitim ve arastirma faaliyetleri, halen
350 civarinda lisans, 25 yiiksek lisans &grencisi ile
stirdiiriilmektedir. Bu bildiride boliim faaliyetleri ve

imkanlari ¢esitli yonleriyle tamtilmaktadr.
1.Giris

Bélimiimiiz, KSU Miihendislik Mimarlik Fakiiltesi
biinyesindeki 6 boliimden biridir. 1995 yilinda
Miihendislik Mimarlik Fakiiltesinin kurulusunda
acilan ilk bolimlerdendir.1996 yilinda birinci
ogretimde lisans egitimine baslamistir.2000 yilinda
ilk mezunlarmmi veren bolimiimiiz, ayn1 yil ikinci
ogretimde ogrenci  kabuliine  baslamustir.Ikinci
ogretimde ilk mezunlar 2004 yilinda verilmistir.
Halen Birinci ve ikinci 6gretimde lisans dgrencileri
kabul edilmektedir. Kuruldugu zamandan bu yana
yiiksek lisans egitimi de veren boliimiimiiz, 2009
yilinda doktoraya ogrenci kabuliine
baglamigtir. Kuruldugu ilk yildan 2003-2004 egitim
ogretim y1l1 bitimine kadar Karacasu Yerleskesin de
faaliyet gosteren boliimiimiiz, 2004 yaz aylarinda
Afsar Yerleskesin e tagimustir.

Misyonumuz

Elektrik Elektronik Miihendisligi Boliimiiniin
misyonu, teknoloji konusunda yagam standartlarini
daha da iyilestirmek,gliniimiiz sorunlarimni algilayip
ve c¢ozlimler iiretebilmek,ayn1 zamanda bu bilinci
tasgtyan  mithendislik  formasyonu  kazanmis
mezunlar yetigtirmektir.

Vizyonumuz

Diinya standartlarinda Elektrik Elektronik
Miihendisligi egitimi sunan mevcut teknolojileri
kullanan ve yeni teknolojiler iiretebilen, Tiirkiye’de
ve Diinya’da kendi alanlarinda s6z sahibi olabilecek
kalitede Ogrenci yetistiren mezunlari ile Ornek
gosterilen,lisansiisti  egitimi ile aragtirma ve
gelistirme konusunda daha etkin ve daha kaliteli
bilim insanlar1 yetistiren bir bolim olmak,
Gilinlimiiziin sorunlarin1 ¢dzmeye yonelik kaliteli
arastirmalar yapan,siirdiiriilebilir kalkinma hedefi
icin calisan,uygulamayi, arastirmayi, bilimsel etik
degerleri, egitimi ve sosyal-kiiltiirel degerleri ilke
edinmis akademik kadroya sahip bir bdliim
olmaktir.
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Sekil 1. Fakiilte Binast

Boliim Yapisi

4 Anabilim Dali bulunmaktadir.2010 yilinda 2
Anabilim Dal1 daha agilmasi planlanmaktadir.

Mevcut Anabilim Dallari :

Elektronik, Telekomiinikasyon, Devreler ve
Sistemler, Elektromanyetik Alanlar ve Mikro Dalga

Acilmasi Planlanan Anabilim Dallar1 :
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Elektrik Tesisleri
Elektrik Makineleri
Ogretim Elemanlari
¢ Prof.Dr. M. Kemal KIYMIK

—  Kurucu bolim bagkani

— Bo6liim bagkani,
Telekomiinikasyon AD Bagkani

+  Prof.Dr. H.Riza OZCALIK

— Devreler ve Sistemler AD
Baskani

*  Yrd.Dog. Dr. Mustafa SEKKELI
— Boliim Bagkan Yardimcisi
e  Yrd.Dog¢.Dr.A.Serdar YILMAZ
*  Yrd.Dog. Dr.A.Hamit SUBASI
*  Yrd.Do¢.Dr. Ahmet ALKAN (Yurtdisi G)
e Yrd.Do¢.Dr. Metin ARTIKLAR
+  Ogr.Gér.Alper Dizibiiyiik
+  Ars.Gor.Hatice ZBUDAK
Diger Birimlerden Derse Gelen Ogretim Elemanlari

*  Dog. Dr. Umit ALVER (KSU FEF Fizik,
Manyetik Alanlar)

*  Dog. Dr. Metin KOSE (KSU Ingaat Miih)

*  Dog. Dr. Cafer KAYADELEN (KSU
Insaat Miih)

*  Yrd.Dog. Dr. Saban ERGUN (KSU MYO)
2. Programi tanitimi
BAZI DERS ICERIKLERI
ISARET VE SISTEMLER

Isaret ve Sistemlerin Simflandirilmasi, Gii¢ ve
Enerji  Isaretleri , Dogrusallik, Zamanla
Degismezlik, Nedensellik Tanimi, Siirekli ve Ayrik
Islemlerin Fourier Analizi, Fourier Déniisiimii,
Hilbert Déniisiimii, Z — Doniisimii

TIP ELEKTRONIGINE GIRIS

Insan Viicudunda Fizyolojik Sistemler, Isaret
[sleme ve Kuvvetlendirme, Biyopotansiyel
olusumu, Doéniistiiriicii ve Kuvvetlendiriciler, EKG
Olgim Diizenlerii, EEG Olg¢iim Diizenleri,
Pacemarker, Radyolojik Yontemler.

ROBOTIK

Robot yonetimi. Dogru kinematigi ve kol denklemi.
Ters kinematik. Yorlinge planlamasi ve calisma
alan1 analizi. Diferansiyel hareket ve statigi. Robot
denetimi. Robot gérme ve is planlamasi.

3.Laboratuar olanaklan

Laboratuarlardan Goriintiiler

Sekil 2. Temel Devre Analizi ve Elektronik Lab.

Mikroiglemciler Laboratuarimiz Boliimiimiiziin 7.
doneminde okutulan Mikroislemciler dersinin
laboratuar  ¢aligmalar1  i¢in  kullanilmaktadir.
Laboratuarimizda yeterli sayida MTS-86C islemcili
egitim setleri ve mikrodenetleyici uygulamalari igin
de yeterli sayida PIC egitim setleri,yeteri sayida
bilgisayar  bulunmaktadir.  Ayrica, deneyler
sirasinda  kullanilmak {izere osiloskop, sinyal
jeneratorii, gii¢ kaynagi ve lojik entegre ve
malzemeler bulunmaktadir. Laboratuarda adres
¢oziimlemesi, paralel/seri veri giris ve c¢ikisi,
ADC/DAC uygulamalari, DC motor hiz kontrolu,
adim motor u siriici uygulamalar, trafik
sinyalizasyonu, PLC uygulamasi, kayar yazi
uygulamasi, 151k kontrollu sayag, dijital saat gibi
uygulamalar yapilmaktadir.

Devre laboratuarinda, teorik tasarimi yapilmis
farkli elektronik devrelerinin baglica performans
parametreleri deneysel olarak elde edilmektedir.
Deneylerde o6lgiim cihazlar1 olarak osiloskop ve



dijital multimetre, sinyal kaynaklari olarak da
fonksiyon iireteci ve ararli DC giic kaynagi
kullanilmaktadir. Ayrica laboratuar calismalari
boyunca, diyot, BJT, JFET, Opamp, direng,
kapasitdr, bobin vb. aktif ve pasif elektronik devre
elemanlar1 ile devre baglanti setleri (boardlar)
ogrencilere saglanmaktadir. Elektronik Laboratuari
3. smifin 1. ve 2. doneminde yapilmaktadir. 1.
donem yapilan deneyler; Yari iletken Diyotun ve
Zener Diyotun Incelenmesi, Kirpici Devreler,
Kenetleme Devreleri, BJT Eleman Davranisinin
Incelenmesi, Transistor Kutuplama Devrelerinin
Incelenmesi ve FET Kutuplama Devrelerinin
Incelenmesi olarak siralamr. 2. donemde ise;
Transistorlii Kuvvetlendirici, FET’li
Kuvvetlendirici, Transistorli Kuvvetlendiricinin
Frekans Analizi, Islemsel Kuvvetlendirici ve
Uygulamalari, Islemsel Kuvvetlendiricili ~Aktif
Filtreler ve Geri Beslemeli Kuvvetlendirici
deneyleri yapilmaktadir.

Haberlesme Laboratuar::

Sekil 3 Haberlesme Lab.

Elektrik makinalar1 laboratuvarinda endiistride
kullanilan, dogru akim ve alternatif akim elektrik
motorlarinin  ve  generatdrlerinin - galigmalarini
incelemek ve isletme karakteristiklerini daha iyi
anlamak i¢in ¢esitli deneyler yapilmaktadir. Bunun
yaninda  diigiik  gerilimli  transformatdrlerin
parametre hesaplarii  yapmak i¢in de biitiin
transformatdr deneyleri yapilabilmektedir.

Elektrik Tesisleri- Makinalan we Giig Lab tan Cegitli Fotograflar
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Resim 9 : 3F Agin Akin Sekonder Konuma
Rélesi Deneyi

(Elekiropan marka agir akim rolesi)

Sekil 4. Elektrik Tesisleri ve Gii¢ Lab.

Resim 13 - SCR Egitim Seti Ekipmanlan

Sekil 5. Elektrik makineleri ve Kontrol Lab.
PLC Laboratuarinda yapilan deneyler:

Otomatik kumanda ve endiistriyel otomasyon devre
elemanlariin tanitilmasi Réleli otomatik kumanda
devreleri ve motorlara yol verme

Programlanabilir lojik kontrolér (PLC) temel
ilkeleri ve yapisi

PLC de programlama, ve gesitli programlama
dillerinin karsilagtirilmast

PLC ile otomatik kumanda devrelerinin
karsilastirilmasi, aradaki farklar

PLC ile gesitli lojik fonksiyonlarin programlanmasi
Otomatik kumanda devrelerinin lojik
fonksiyonunun yazilmasi ve programlanmast
Kullanilan gesitli zamanlayicilar ve 6zellikleri

3 fazli asenkron motorlara PLC ile yol verme
Cesitli PLC uygulamalari

Cesitli PLC fonksiyonlari1 ve PLC ile adim
motorunun siiriilmesi

PLC ile ¢esitli /O elemanlarinin (DSW, Display,
tus takimi, vs.) siiriilmesi

Fesim 10 : Oromartk Kumanda Deney

Iazaz



PLC ile takogenerator ve enkoder uygulamalart.
Endiistriyel PLC uygulamalari

Feesim 15 © Bivomedikal Arasnmma Laborsmarindan Goriintonler

Sekil 6 Biyomedikal Arastirma Laboratuari

Biyomedikal Arastirma Laboratuar:

TUBITAK destekli kurulan Laboratuarda temel
biyoelektriksel isaretlerin (EEG,EMG,EKG,EOG)
kaydedilmesi ve analizlerinin yapilmasma imkan
veren diizenek mevcuttur lisans egitimi ve arastirma
amagli kullanilmaktadir.

Kontrol Sistemleri Arastirma Laboratuari

Bu laboratuarda yiiksek lisans 6grencileri kontrol
sistemleriyle ilgili uygulama

calismalar1 yapmaktadirlar. Laboratuarda, kisisel
bilgisayar, osiloskop, DSPIC sayisal isaret igleme
kartlar1, isaret ireteci ve sayisal multi-metreden
olusan deney diizenegi yer almaktadir. Bu
laboratuarda DSP temelli Asenkron Motor Vektor
Kontrollii sistem iizerinde arastirma yapilmaktadir.
Kullanilan yazilimlar arasinda MATLAB, MPLAB
PICC ve C++ vb. sayilabilir.

Sekil 7. Robotik Laboratuarinda lego setleriyle
olusturulan degisik uygulamalar.

Ogretim ve Arastirma icin mevcut bilgisayar
donanim, yazilim ve Ekipmanlari

Fakiilte biinyesindeki boliimlerde tim Ogretim
elemanlarinin bilgisayar1 mevcuttur.

Boliim ve laboratuarlarinda lisansiistii 6grenciler ve
aragtirma gorevlilerinin kullanimi igin toplam 9
adet bilgisayar mevcuttur

Miihendislik  Fakiiltesi Bilgisayar Laboratuari:
Lisans ve Lisans Ustii

ogrencilerin kullanimina agik toplam 44 bilgisayar
kapasiteli bilgisayar laboratuari

Boliim Ogretim  elemanlarina ait  bilgisayarlar
disinda yiiksek lisans ogrencilerinin
faydalanabildigi 4 adet bilgisayar, yazici, tarayici
ve diger donanimlar

Lisansli modelleme yazilimlari;

[ Microsoft Office yazilimlar

[ AutoCAD yazilimi

[J Multisim

UJ Proteus

[J Matlab

[ Labview

4.Bilimsel ¢calismalar

TUBITAK, DPT veKSU Bilimsel Arastirma
Fonundan Destek Alinarak Gergeklestirilen Projeler

Projenin Adi: Uyarilmis Beyin Potansiyellerinin
Parametrik Yontemlerle Gergek Zamanda Spektral
Analizinin Gergeklestirilmesi

Projenin Tiirii: Tiibitak Arastirma Projesi
Yonetici: Prof.Dr.M.Kemal KIYMIK

Proje No: 197E14EEA6-249

Projenin Adi: Biyoelektriksel Isaretlerin Analiz ve
Teshis Otomasyonu I¢in Parametrik ve Zaman
Frekans Tabanli Farkli Siniflandirma
Yontemlerinin Kullanilmasi

Projenin Tiirii: Tiibitak Aragtirma Projesi
Yonetici: Prof.Dr. M.Kemal KIYMIK

Proje No: 105E039

Projenin Adi: Bilezikli Asenkron Generatorlerin
Gerilim Frekans Denetimi i¢in Akilli Denetleyici
Tasarim ve UygulamasiProjenin Tiirii: Universite
Aragtirma ProjesiYénetici: Yard.Dog¢.Dr. A.Serdar
YILMAZ

Projenin Adi: Hidroelektrik Santrallerinde Yiik
Frekans Denetimi: Sir ve Berke Santrallerinin Yiik
Frekans Denetimine Katkisinin Arastirilmasi

Projenin Tiirii: Universite Arastirma Projesi
Yonetici: Yard.Dog.Dr. A.Serdar YILMAZ



Projenin Adi: PLC Destekli Bina Otomasyon
Sisteminin Tasarimi

Projenin Tiirii: Universite Arastirma Projesi
Yonetici: Prof. Dr. H.Riza OZCALIK

Proje No: 99/5-9-3

Projenin Adi: Bir Asenkron Motor Hiz Denetim
Sisteminin Yapay Sinir Aglari ile Vektor Esasli Hiz
Kontrolii

Projenin Tiirii: Universite Arastirma Projesi
Yonetici: Prof.Dr. H.Riza OZCALIK

Projenin Adi: Ug Fazli Asenkron Motorlarin
Yapay Sinir Aglari ile Vektor Esasli Hiz kontrolii
Projenin Tiirii: Universite Arastirma Projesi
Yénetici: Prof.Dr. H.Riza OZCALIK

Proje No: 2005/2-2

Projenin Adi: Kati Yakitt Buhar Kazaninin
FUZZY-PID Denetimiyle Tam Otomasyonunun
Saglanmasi

Projenin Tiirii: Universite Arastirma Projesi
Yénetici: Prof.Dr. H.Riza OZCALIK

Proje No: 2005/3-11

Projenin Adi: Ug Fazli Asenkron Motorlarin
Genetik Algoritma Destekli Bulanik Denetim
Yardimiyla Vektor Esasli Kontroli

Projenin Tiirii: Universite Arastirma Projesi
Yonetici: Prof.Dr. H.Riza OZCALIK

Proje No: 2006/3-9

Projenin Adi: Ug Fazli Asenkron Motorun Vektor
Esasli Bulanik Denetiminin DSP kullanarak
Gergeklesmesi

Projenin Tiirii: Universite Bireysel Arastirma
Projesi

Yonetici: Prof. Dr. H.Riza OZCALIK

Proje No: 2007/2-8

Son iki y1l yapilan indeksteki yaymlardan
bazilar

1-A. Subasi, A. S. Yilmaz and H. Binici, Prediction
of early heat ofthydration of plain and blended
cements using neuro-fuzzy modelling techniques”,
Expert Systems with Applications, 36(3), 4940-
4950, 20009.

2-D. Tuncer, A. Dizibiiyiik , M.K. Kiymik Time
Frequency Based Coherence Analysis Between
EEG and EMG Activities in Fatigue Duration, ., J
Med Syst (2009)

3-A. Eren, A. Subasi, O. Coskun, “A decision
support systemfor telemedicine

through the mobile telecommunications platform”,
Journal of Medical Systems, 32(1), 31-35, 2008.
4-Subasi, Selection of Optimal AR Spectral
Estimation Method for EEG Signals Using Cramer-
Rao Bound, Computers in Biology and Medicine,
37, 183 — 194, 2007.

5- Subasi, Application of adaptive neuro-fuzzy
inference system for epileptic seizure detection

using feature extraction, Computers in Biology and
Medicine, 37, 227-244, 2007.

6- S. Yilmaz, A. Subasi, M. Bayrak, V. M. Karsli,
E. Ercelebi, Application of lifting based wavelet
transforms to characterize power quality events,
Energy Conversion and Management, 48, 112—123,
2007.

7- Subasi, EEG signal classification using wavelet
feature extraction and a mixture

of expert model, Expert Systems with Applications,
32, 1084-1093, 2007.

8- Ozcalik H.R., Yildiz C., Danacy M., Koca Z.,
"RBF Based Induction Motor Control with a Good
Nonlinearity Compensation", Lecture Notes in
Computer Science, 4507: 878-886, 2007.

9- Ahmet Serdar Yilmaz, Ahmet Alkan ve Musa
Asyali, “Application of Parametric Spectral
Estimation Methods on Detection of Power System
Harmonics”, Electric Power System Research
(Elsevier)

10-Ahmet Alkan ve Ahmet Serdar Yilmaz,
Frequency domain analysis of power system
transients by using Welch and Yule Walker AR
Methods, Energy Conversion and Management, 48
(7), 2129-2135, July, 2007

Yurtdis: bildiriler

-Kiymik M. K., Dizibiiyiik A, Batar H.,”Time
Frequency Based Coherence Analysis

between EEG and EMG Activities in Fatigue
Duration” ,NSIP’2007, Biikres 2007.

-M. R. Bozkurt, A. Subasi, E. Koklukaya
“Classification of EMG Signals by

Using AR Spectral Estimation Methods”, ICAI2007
International Conference on Artificial Intelligence,
Worldcomp'07 June 25-28, 2007, Las Vegas,
Nevada, USA,Volume-I, pp. 369 - 372

5.MUDEK basvuru siireci, mevcut durum
degerlendirilmesi

Basvuru hazirliklarimiz stirmektedir. Yeterli biitce
saglandig1 takdirde 2010-2011 egitim Ogretim
yilinda diisiiniilmektedir.

6.Boliim icin onemli diger bashklar
Ogrenci faaliyetlerimiz olarak;
IEEE KSU Student Branch

e 27 Nisan 2006’da kurulmustur.
+  Damsgmanligim1  Yrd.Do¢.Dr.  A.Serdar
YILMAZ yiirtitmektedir.
*  Gergeklestirdigi Etkinlik ve Projeler
— Kariyer Giinleri , 2008
— Anadolu’da ArGe ve Girisimcilik
Semp., 2009


http://www.springerlink.com/content/y6r88uh13t347631/
http://www.springerlink.com/content/y6r88uh13t347631/
http://www.springerlink.com/content/y6r88uh13t347631/

— Cesitli  Konferanslar, Teknik «  Ogrencilerin  bireysel ve  kurumsal

Geziler performanslarinin  gelismesini  bilgiye
—  Tibitak Giines Arabalar1 dayandirmalarini saglayan,
Yariglarina Katilim (2007 den beri) * Bilgiyi iretime yayma ve aktarma ve
—  http://www.ieeeksu.org 1'1.ygulamada entegrasyon saglayan,
*  Ogrenci odakli bilgi yaratma ve 6grenmeyi
7.Sonug ve Degerlendirmeler stirekli giincellenen igerikleri ile
destekleyen bir program ortaya koymaktir.
Sonu¢ olarak asagidaki gibi bir degerlendirme Temel Politika ve Oncelikler
yapabiliriz. +  Bilgi ve teknoloji tiretimini dikkate almak.
Giiglii Yanlarimiz + Egitim-6gretimde evrensel standartlari
+ Bolim mezunlarimizin sektdrde tercih dikkate almak.
ediliyor olmast ve istihdam olanaklarinin *  Basarili 6grenciyi tesvik etmek olacaktir.
yiiksek olmast

Sekil 8. KSU &grencilerinin yarismalara katildig
giines enerjisiyle ¢aligan araba

e licretle ¢alistirilmalar1 ve daha kisa siirede
yiikselme olanaklarina sahip olmalar1

+ Is kollarinin cesitliligi ve mezunlarin is
bulma imkan1 yiiksek olmasi

* Nitelikli ve deneyimli 6gretim {iiyelerinin
varligi

*  Yiiksek igbirligi,motivasyon ve
sorumluluk bilinci anlayist

*  FErasmus programma katilim ile yurtdist
deneyimi kazanma

Zay1f Yanlarimiz

*  Arastirma Gorevlisi yetersizligi

*  Altyap1 olanaklariin yetersizligi

e Maddi yetersizlikler

+  Ogrencilerin yabanci dil eksikligi

Amaglar ve Hedefler

+  Ogrencileri arastirmaya ve uygulamaya
tesvik  ederken  bilimsel gerceklerle
Endiistrideki gereksinimleri dengelemek
icin gerekli bilgi ve beceriyi sunan,

+  Ogrencilerine cesitlilik iceren bilgi, beceri
ve yaklagimlar kazandiran,


http://www.ieeeksu.org/

