DC Motor Devir Sayac, Hiz Gostericisi (RPM METRE)
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Projede dc motorun her turu CNY70 Optokuplér sensori ile algilanip
Pic18f4620 Mikro denetleyicisinin RBO bacagina gitmektedir.

Daha sonra ise mikro denetleyici uygun programlama ile strekli
durumdaki attigi tur sayisini "DEVIR" adli degiskene, hizini ise rpm
olarak “HIZ” degiskenine aktarip; bu degiskenleri 2x16 Paralel
Karakter LCD Ekranda gériintiiletme islemini yapmaktadir.

Not: Projenin motor stiriicti kismindaki bir problem yiizinden motoru
stirme islemi gerceklestirilememektedir.

Bu yuzden motoru surmek icin harici bir kaynak kullanilip; motor
strilecek, hiz ve stirekli durumdaki atmis oldugu tur sayisi 2x16 LCD
ekranda gérunttletilecektir

PIC 18F4620 ile Sicaklik ve Zaman Gastergesi
Gizem BOGA
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Isi kaydedici projesinde, birbirinden uzakta iki ayn devrenin RF alici
verici modili ile haberleserek sicaklik ve zamani LCD ekranda
gorintiilemek icin tasarlanmistir.

Proje icin kullanilan malzemeler asagida gésterilmistir.

Malzeme Adedi:

PIC18F4620 2 , LM35 Sicaklik Algilayici 1, 4 MHz Kristal 2,

ARX-34 RF Alici 1, ATX-34 RF Verici 1, UHA-434 Anten 1,

7805 Gerilimi Diizenleyici 2, DS1302 Saat ve Takvim Devresi 1,

22 pF Kapasite 4, 10 K Direng 2, 32.768 KHz Kristal 1.

Aklli Ev Otomasyonu Protofipi Bilesenlerinin Web Tabanl Uygulama
Ve Mobil llefisim Sistemi Uygulamalan Ile Uzaktan Kontrolini

Saglamak

Semih ERDEM, Gokay Emin EVRESE

Canakkale Onsekiz Mart Universitesi Miihendislik Mimarlik Fakiltesi Bilgisayar Mihendisligi Boliimi

Calisma bir client/server modelidir. Projede bir ev prototipi
olusturuldu.

Prototipe I1sI sensért, ledler, parolali kapi girisi, alarm sensért, klima
yerine kullanilacak fan ve kapi otomati eklendi. Yani bir evde olmasi
gereken temel bilesenler yerlestirildi.

Amacimiz bu ¢alismada yer alan bilesenleri, internet baglantisi ile
uzaktan kontroliini saglamak. Bunu mobil isletim sistemleri Android,
Windows Mobile 6.5 uygulamalari ile web tabanli bir uygulamayla
basardik. Client tarafta JSF ve PrimeFaces kullanarak web tabanli bir
uygulama arayuzu gelistirdik.

Mobil tarafta ise Android ve Windows Mobile 6.5 isletim sistemlerinde
uygulama gelistirdik. Prototipte veri durumlarini bir internet baglantisi
ile aga sunmak gerekiyordu. Bu nedenle bir Java Web Servis yazdik.
Web Servis ile Java Communication Api kullanarak, prototipte yer
alan bilesenlerin durum bilgilerini seri porttan ¢ekip aga sunduk.

Bdylece bilesenlerin durum bilgilerini clientlara iletmeyi bagardik.

Bilgisayar Kontrollii Kesif Arac
Ali Emre KAPLAN
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Bu kesif araci aslinda uzay arastirmalari i¢in kullanilan robotlarin en
basit seklidir.

Uzay arastirmalarinda farkli gezegenlerin atmosferleri, yapisi
hakkinda bilgi edinmek icin tasarlanmigtir. Sadece bir 6rnektir. Asil
amag, bir bolgede o bolgenin topragindan alinan numune ile o
bélgede su olup olamayacag! testidir.

Kablosuz kumanda ve bilgisayar ile kontrol edilebilmektedir. Havanin
nemi, Topragin nemi, Havanin sicakligi, topragin sicakligi ve
havadaki metan gaz oranlarini 6I¢tip kontrol kismina iletmektedir. Bir
kumanda yardimiyla alinan bilgiler LCD ekranda gértintilenir veya
bilgisayar ara yuzuyle robot kontrol edilip bilgiler edinilebilir.

300x400 mm ebadindaki arag i¢in 2 motor yer almaktadir. Tekerlekler
arazi icin 6zel yapidadir. Tekerleklerin ¢capi 120 mm'dir. Agik alanda
300 m mesafe ile kontrol edilebilir.

Uzerindeki sensorler yardimiyla alinan bilgi tasinir.

Mihendisler icin Cevrimici Akilli PLC Coziimleyici
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Bugiinlerde endustriyel otomasyon sistemleri hemen hemen her
yerde kullaniimaktadir.

1970 yillarinda kullaniimaya baslayan PLC (Programmable Logic
Controller), bugiine kadar otomasyon alanda kuskusuz en énemli
cihazlarindan biridir.

Teknolojinin gelismesi daha modern endistriyel sistemleri, cihazlar
ve tekniklerini de beraberinde getirmistir.

Eski PLC'lere gore avantajlari bulunan (gUrilti bagisikiigi,
programlama kolayligi, programi kaset kartuslarda depolanmamak,
cihazi bilgisayara Ethernet, RS-232, RS-485 veya RS-422 ile
baglanmasi v.b) yeni PLC kullanilmaya baslandi ki artik ginimuzdeki
PLC programcilar ve mihendislerin meslegini bu yeni teknoloji
sayesinden kolaylastiriimis durumdadir.

Bu calismada endustriyel otomasyon sektériinde, teknoloji
degisiklikleri nedeniyle meydana gelen PLC ile ilgili bilgi eksikliligi
veya problemlerin  ¢bzimlerine kisa zamanda ulasiimasina
muhendislere yardim edecek olan “Akilll PLC ¢dziimleyici® yazilimin
gelistiriimesini ayrintili olarak bahsedilmistir.

Calismada sirasiyla PHP ve MySQL; yazilimin gelistiriimesi ve testi;
yazilimin uygulamalari iliskin konular bélimler halinde ayrintili olarak
ele alinmistir.

Galisma gelistiriimis olan yazilim ile ilgili genel bir degerlendirmenin
yaplildigi sonug balimiyle tamamlanmistir.




