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OZET

Son yillarda asansér uygulamalarinda 6ne ¢ikan konfor, siirat ve enerji ekonomisi
beklentisi yeni teknoloji ¢Oziimleri de uygulanabilir kilmis hatta vazgegilmez hale
getirmistir. Bunun la beraber asansor de hareket halindeki yolcu giivenligi i¢inde yeni
cozlimler iiretilmesi geregi ortaya ¢ikmistir. Asansoriin yaygin kullanimu ile baglayan ve
zaman ig¢inde gelisen emniyet ve giivenlik ¢oziimleri tekrar gézden gegirilmis ve yeni
ilaveler yapilmistir. Bu bildiride uygulanan ve uygulanmasi gereken giivenlik 6rnekleri
ele alinacaktir.

Anahtar Kelimeler: Frekans Kontrolii, Glivenlik
1- GIRIS

Asansorilin ana boliimiinii olusturan Motor ve beraberindeki hareketli pargalar, elektrik
enerjisinin; hareket enerjisine dOniistiiriildiigli ana parcalardir.  Asansorleri
siniflandiracak olursak, hidrolik tahrikli ve siirtiinme tahrikli olarak iki ana boliime
ayirabiliriz. Bu yazida siirtiinme tahrikli asansérlerin uygulamalarini ele alacagiz.

Ik hareketin baslamasindan bir sonraki durusa kadar gecen siiredeki hareketler
kapsamli olarak incelecektir.

2- SISTEM SINIFLANDIRMASI

Elektrik motor tahrikli ilk asansérler, Sebeke enerjisinin bir elektrik motoruna mekanik
kontaklayicilar ile baglanarak doniis hareketinin baslatilmasi ve bu yiiksek devirli
dontisiin digli aksami sayesinde diisiik devirli ve yiiksek momentli kaldirma kuvveti
olarak halatlar sayesinde yolcu kabinine iletilmesi ile olusturulmustur. Su anda
kullanilan bu sistemdeki enerji uygulama ve kesme kurallari, yeni sitemlerin
kullanilmaya baslamasi ile degismistir.

Buna gore:
a- Tek hizli asansorler
b- Cift hizli asansorler
c- Hiz kontrollu asansérler
olarak siniflandira biliriz.
“c”’ maddesindeki sozii edilen hiz kontrollu asansorler kendi aralarinda gelisen
teknolojiye ve kullanilan teknolojinin sinifina gore :
DC motor hiz kontrollu
AC motor gerilim kiyicilt ACVV
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AC motor frekans kontrollu VVVF
olarak alt bagliklarda toplanmistir.

Cift hizl asansorlerden Hiz kontrollu asansorlere gegisten sonra yukarida da sozii edilen
yavag enerjileme ¢ozimii ile beraber bu enerjinin uygulanmasi ve kesilmesi aninda bazi
giivenlik zaaflar1 ortaya ¢ikmustir.

Daha once kullanilan mekanik devre kesiciler ile beraber yari iletken teknolojisi de
devreye girmis ve bu kavram daha karmasik hale gelmistir.

3- HIZ KONTROLLU ASANSORLERDE GUVENLI KALKIS VE DURUS

Asansor bulundugu katta hareket komutu aldiginda, tiim emniyet devre sisteminin
kapali olmasi gerekir. Kullanilan kumada sisteminin 0zelligi ne olursa olsun
vazgecilmez bazi emniyet kurallar1 vardir. Bu emniyet lupu normlara gére mekanik
zorlama etkisi ile calisan kesici ve kontaklardan olusur. Tim bu sartlar hazir ise
mekanik emniyet freni ¢eker ve motor yiik ile kars1 karstya kalir. Agirligin fazla oldugu
yon ile ilgili herhangi bir 6n bilgi yoktur. Tek ve ¢ift hizl1 asansorlerde fren birakmasi
ile birlikte motora direkt olarak yiiksek gii¢lii enerji verildiginde yiik dengesi ile ilgili
bir ¢ekince yoktur. Ancak frekans kontrol modiilii ilk enerjiyi kalkis konforu i¢in sakin
bir sekilde uygulamasi gereginden Otiirli, ilk kalkis aninda karsilastigi belirsiz ytike
kars1 hazir bir baslangi¢ davranisi hazirlamak zorundadir. Bu iki sekilde olabilir. Basit
VVVF f{initelerde ilk kalkis frekansi belli bir esikte tutulup motora V/F sabitinin yani
gerilim sabiti gerilim yoniinde biraz daha bozulmus, yani gerilim degeri yiliksek bir
enerji uygulanir. Daha gelismis VVVF linitelerde, Motora DC tutunma enerjisi verilerek
fren agma sonrasi kaymalar engellenir. Bu enerjinin motor 1sinmasina neden olmamasi
icin akim degerinin kontrol edilmesi gerekir. Yine kalkis anindaki konfor yani katta
koparma etkisi bu dengelere baglidir.

Kalkis gerceklestikten sonra hiz artisinin ¢izdigi egri seyahat eden kisilerin hizlanmay1
en az hissetmeleri i¢in belli bir sakinlikte olmalidir. Bu egri “S” egrisi olarak
adlandirilir.

Gergek hiza ulasilana kadar bu egrinin 6ngordiigii ¢cizgide kontrol gerceklesir. Sekil 1 de
ideal kalkis egrisinin 6rnegi goriilmektedir.

Kalkis sirasinda frekans kontrol iinitesi tiim zamanlama kontrollerini belli sirada
gerceklestirmelidir. Bu siralama konforlu kalkis igin gerekli tiim fonksiyonlar Sekil 2°de
gosterilmistir.

Asansor kalkisi gergeklestikten sonra hizlanma egrisindeki diizgiinlik ve ara gecis
hizlarindaki konfor motora bagli olan enkoder tarafinda denetlenir. Gergek hizda seyir
anindaki seyir konforu, kabin ve karsi agirlik raylarinin, patenlerin diizglinliigii ve
basarili calismasi ile saglanir. Hareket halindeki kiigiik hatalarin diizeltilmesi yine
enkoder tarafindan 6lgtimlenen puls verileri ile saglanir.

Varilacak kata yaklasmada kontrol sistemi tarafindan gonderilen yavaslama baslangig
sinyali ile yavaslama ve durus prosesi baglatilmis olur. Bu durumda yine “’S’’ egrisi
olusturup durusu kadar olusan tiim hiz degisimleri, asansor i¢indeki kisilerin konforunu
bozmayacak sekilde olmalidir. Sekil 3 de bu egri goriilmektedir.
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Sekil 2

Yavaslama ve durus egrisinin olusumunu tetikleyen ve kontrol sistemi tarafindan
VVVF {initesine gonderilen sayisal veriler Sekil 4 de gdsterilmistir.

Yavaglama ve durus sirasinda VVVF {initesi yine maksimum frekanstan 0 hz e kadar
yavagca inmekte ve tam kat seviyesinde son tamamlama siiriinmesine hareketi bitirerek
sifir hizda asansor kabinini yiikte tutunma haline kadar getirmektedir. Bu agamadan
sonra mekanik frenler devreye girmekte ve giiveli durus ile birlikte gerekli devreler
tamamlanarak kapilar agilmaktadir.
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|
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Sekil 4
4- ELEKTIKSEL KESIiCiLER VE MOTOR HAREKET GUVENLIGI:

Asansor motoru siiren VVVF {initesi, Kumada sisteminden gonderilen ve g¢esitli
standardlar sayisal veriler tarafindan kontrol edilir. Katta duran asansor diisiiniildiiglinde
hareket etme olasiliginin tiimi ile kesilmis olmasi gerekir. Tiimii ile emniyet devresi
kesilmis olsa bile motor ile VVVF arasi mekanik olarak kontaktorler tarafindan
ayrilmalidir. Bu durum acil durus ve revizyon c¢alismasi icinde gecerlidir. Sekil 5 de bu
baglantinin detaylar1 gosterilmistir.
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Sekil 5

Son yillarda kullanilamaya baglanan dislisiz asansor motorlar1 temel yapt olarak ¢ok
kutuplu senkron motordur. Bu tiir motorlarda durus giivenligi daha fazla 6nem
kazanmaktadir. Bu nedenle durus aninda motor uclar1 kisa devre tutularak ilave bir
giivenlik saglanmis olur.

Sekil 6
SONUC

Asansor uygulamalarinda konfor ve enerji ekonomisi saglama i¢in gelistirilen sayisiz
¢Oziim beraberinde giivenlik bosluklarin1 da beraberinde getirmektedir. Bu nedenle
sitemin tiim ¢alisma ve tasarimi bu tiir faktorler g6z 6niine alinarak yapilmalidir.

Aligilagelmis tiim glivenlik kurallar ve teknikleri yillardir olusan deneyimler sonucunda
ortaya c¢ikmistir. Bu nedenle tim bu birikim ve standartlar yeni teknoloji ile
harmanlanarak kullanilmalidir.

KAYNAKLAR
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