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Ozet

Sensorsiiz hiz kestivimi icin kullamlan teknikler vektor kontrol icin kullanila gelmektedir. Ancak bu yontemle denetlenen
motorlardan elde edilen performansin, sensorlii yontemler kadar iyi olmadigi bilinmektedir. Bu bildiri sensorsiiz siiriiciilerden
sensorlii siiriiciiler kadar iyi performans elde etme sorununa bir ¢éziim bulmak icin yapilan bir ¢alismayr anlatmaktadur.

Performanst iyilestirmek igin en akilct yol motorun kendi geometrisinden kaynaklanan ve manyetik alan i¢inde izleri takip edilebilen
sinyalleri yakalamaktir. Bu tip bilgi rotor yuvarlakhigumn bozuklugundan, stator ve rotor oluklarimn yarattigr alan bozulmasindan
veya baska manyetik alan asimetrilerinden elde edilebilir. Ozellikle rotor oluk harmonikleri diagnostik amagl olarak kullanila
gelmektedir. Bu yaklasim motor akisi iginde olusan harmoniklerin akimda endiikledigi gerilim bilesenlerini yakalayarak veya hava
araligi akisim algilayarak uygulanabilmektedir. Yapilan islem akim veya endiiklenen gerilimden bir érnekleme yapmak ve FFT
analiz yontemleri kullanilarak rotor oluklarindan kaynaklanan bilesenleri ayirmak seklinde olmaktadir. Ancak bu yontemde ornek
alinmast ve hesaplama, mili saniye mertebesinde siirmekte ve gercek zamanda uygulanmasi vektor kontrollu sistemler agisindan
herhangi bir fayda saglamamaktadr.

Burada sunulan yaklasimda ise rotor oluk harmoniklerini iceren sinyal gercek zamanda islenebilmekte ve sonug¢ mikro saniyeler
icerisinde alinabilmektedir. Yontemin ozii motordan elde edilen sinyalin; besleme gerilimi frekansinda bir gerilim tizerine bindirilmis
olarak rotor oluk harmoniklerini igceren bir baska sinyalin varhiguun farkina varilmis olmasidi. Bu durumda rotor oluk
harmoniklerini ayikiamak basit bir demodiilasyon iglemine doniigsmektedir.

Bildiri gozlemin arkasinda yatan teorivi agikladiktan sonra, demodiilasyon isleminin nasil yapilacagini géstermektedir. One siiriilen
yaklagim bir deney ortaminda uygulanarak yaklasimin gegerliligi gosterilmigtir.

Bu yaklasgimla rotor oluklari bir encoder gibi kullanilarak gercek zamanda sensérsiiz olarak rotor konumu veya hizi elde
edilebilmektedir. Bu nedenle de sensorsiiz siiriictilerin performansinin sensorlii stiriiciiler kadar iyi olmast imkam dogmaktadur.
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