










4. SONUÇ 
Bu makalede, asenkron motorun skalar 
kontrolü simetrik Uzay Fazör Darbe 
Genişlik Modülasyonu kullanılarak 
gerçeklenmiştir. 10 KHz anahtarlama 
frekansı için deneysel sonuçlar eklenmiştir. 
Temiz akım dalga şekilleri elde edilmiştir. 
Motor kontrol programı MATLAB 
Simulink te yazılıp, motor; Controldesk 
yazılımından kontrol edilip, gözlenmiştir. 

Motor Etiket Değerleri:  
∆ / Y  220/380 V 

  4.7/2.7 A 
1 kW. Cos Ø = 0.76 
2830 rpm. 50 Hz. 
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