ASENKRON MOTORLARIN
KISA TANITIMI

Bu bolimde kisaca motorlar ve
kullantlan terimler tanitilacaktir.



KISADEVRE ROTORLU (SINCAP KAFES) ASENKRON MOTOR

MOTOR ENERA

BESLERNE BOX1 VE
BAGLANTI
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MOTOR PARCALARI

Motor Govdesi

Stator

Stator sargisi

Mil

Aluminyum kafesli rotor
Rulmanlar

Rulman baski yayi

On kapak

Arka kapak

. AltI kOGse civata

. Yayl rondela

. Alti kbse somun

. Toz kecgesi (V ring)

. Pervane

. Pervane kapagi

. Pervane kapag! baglama civatasi
. Klemens kutusu alt conta
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Klemens kutusu

Klemens kutusu baglama civatasi
Klemens

Klemens baglama civatasi

Kablo pabucu

Klemens Koprisu

Baski pullar

Baski somunlari

Kablo ¢ikis rakoru

Topraklama pabucu

Klemens kutusu kapak contasi
Klemens kutusu kapag!

Klemens kutusu kapagi baglama

civatasil

31. Kama

32. Mil kilifi

33. Tanitim etiket



Klemens Baglanti Semalari

AcConnection Y Connection With run capacitor  With start + run capacitor
Siirekli calisma Kalkis ve siirekli galisma
A Baglanti b 4 Baglanti kondansatériii kondansatérii
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Motor Tanitim Etiketleri:

i A
N
L |
2y VOLT
i -
| 4
1 - MOTOR | TYPE 8o
@u 51 .| M 33,5,] IP 55,¢
v Hz | A W
g 9| 16" | 1
CAP, 7

:"a Serial _Hﬂ [

46

. Marka

. Faz Sayisi

. Govde tipi

. isletme tiirii (servis sinifi)

. Kurulus bicimi

. Mekanik koruma sinifi

. Yalitim sinifi

. Anma gerilimi

. Anma frekansi

10. Anma akimi

11. Anma cikis giicii

12. Giic katsayisi

13. Anma hizi

14. Uluslararasi elektrik motorlari
standardi

15. CE uygunluk isareti

16. Motorun seri numarasi

17. Kondansator degeri ( bir fazh
motorlar i¢in)
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ASENKRON MOTOR TERMINOLOJISI:

Akim (AMPS):

a) Tam yiuk akimi:

Anma geriliminde anma gticinde mekanik gug ile yiklenmis motorun hattan ¢ektigi akimdir.
I. Hat akimi olan tGicgen baglanmis bir motorda, sargi akimi,

380

I = IL =
1
J3 V3
Gerilim (Voltage):
Motorun tasarlanan performans degerlerinde calisabilmesi i¢cin uygulanmasi gereken

gerilimdir. Etikette faz arasi gerilim verilir, haliyle bir sargi Gizerine dlsen gerilim, sargilarin
yildiz yada ticgen baglanmis olmasina gére degisecektir.

olan ginumuz alcak gerilim sebekesi faz arasi gerilimi, yildiz bagl bir motorun
f@z ArASIRY uygulanirsa, motorun bir sargisi tizerine:
L

=220A  olur.

V., 380 _ olur.

Anma giicu (P):
Anma gerilim ve yukinde milde olusacak mekanik guci ifade eder.
kW yada hp (beygir glcii) olarak verilir. Elektrik tarafindan c¢ekilen gic ile karistirmayiniz.



Kilitli rotor akimi:

Anma gerilimi altinda yol verme esnasinda ya da rotorun Kilitli kalmasi durumunda

hattan cekilen akimdir.
Kod Harfi (Code Letter):

Kilitli rotor durumunda cekilecek akim hakkinda bilgi veren bir harftir. Kataloglarda

verilir.

Dizayn:

Asenkron motorun devir sayisi-moment egrisinin (dis karakteristik) seklini gosteren
tasarim tipini gosterir harftir. Bu harf A, B, C ve D harflerinden biridir.

Dizayn A; devir sayisi az degisen ve en buyuk devrilme.momentine sahip motora
iliskin tasarimi simgeler. Diger tasarimlardan en az %50 fazla yol verme akimi ceker,
kullanimi azdir. Ozellikle enjeksiyon kalip uygulamalari i¢cin uygundur.

Dizayn B; makul yol verme momenti, orta degerde yol verme akimi ve bir gok
endustriyel uygulamada iyi performans sergileyen standart bir endustriyel motoru
simgeler.

Dizayn C; buyuk yol verme momentlerinin ihtiyac hissedildigi mekanik yukler ile
kullamlan blyuk yol verme momentli motoru simgeler.

Dizayn D; 0zellikle daha biytk yol verme momentlerine ihtiyag hissedilen
uygulamalarda kullanilir. Bu tasarimdaki motorlar yol verme de yiksek moment
saglamakla beraber, yuklenmeyle devir sayilari fazla degisen motorlardir. Dizayn D
motorlarin tam yuktekl devir sayilari duguktar ve verimleri daha dustktur. Ozellikle
dustk devirli kesme presleri yada asansor gibi, yliksek yol verme momentleri ihtiyag
duyulabilecek uygulamalar i¢cin uygundur. Bu sinif, momentin verime gore daha fazla
onem arz ettigi uygulamalarda tercih edilir.
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n: Senkron hizin yiizdesi olarak ["]

T: Anma momentinin yiizdesi olarak [%]

* Asenkron motorun tasarim tipine gore devir sayisi-moment
egrisi (dis karakteristik)



Verim (Efficiency):

Giristeki elektrik gicinun, hangi oranda milden mekanik gugc olarak
ciktigini belirtir.

Cerceve Buyuklugu (Frame Size):

Motorlar, aynen giysilerdeki beden standardi gibi, kullanilan yere
uyacak gekllde standart bayuklUklerde imal edilirler. Bu konuda
cesitli standartlar vardir (NEMA, IEC, DIN). Ozellikle bir motorun
yerine baska bir motor takilacak ise uygunluk Icin cerceve
buyuklagi g6z 6nune alinmalidir. Ornegin ayni gerceve
blydkltugundeki motorlarin; montaj ayaklari, mil yuksekligi gibi
onemli boyutlari uyusur.

Frekans:

Motorun calismasi tasarlanan sebeke frekansidir. Dinyada yaygin
kullanilan frekanslar 50 ve 60 Hz'dir.

Tam yuk hizi:

Anma geriliminde beslenmis motorun anma yuk momenti ile
yuklenmesi durumunda mildeki devir/dakika cinsinden hizi belirtir.
Devir/dakika birimi cogu kez Ingilizce kisaltmasi ile verilir (rpm).



i Yalitim Sinifi [Miisaade edilen en
Yalittm Sinifi (Insulation t iy yizey
Clas S) " (Santgigrad
Derece)
Yalitim sinifi, motorda R— —
kullaniimis yalitim
maddelerinin sicaklik ile E Closs 70
yaslanmasi hakkinda bir
Olcutttr. Ongorulen en B Class 130
blyUk yuzey sicakligini
verir. Motorlarda kullanilan £ Class 15
baslica yalitim siniflari:
H Class 180




Kutup Sayisi (Poles) ve senkron hiz:

Statordaki sarginin tasarimi ile ilgili olup her zaman cift bir saydir:
2,4,6,8, 10 vb degerler alir.

Uygulanan frekans ve kutup sayisinin fonksiyonu olarak doner alan
hizi (senkron hiz) olusur:
_ 60 [,

‘ [rpm ]
p

Burada p; cift kutup sayisi olup, 4 kutuplu bir statorda 2 degerini alir.
Mildeki devir sayisi senkron devir sayisindan %2-6 daha kiaguktdr.

n

Kutup Sayisi Senkron Hiz
(2p)

POHZz 60 Hz

3000 3600
1500 1800
1000 1200
750 900
600 720




Guc Faktoru (PF: Power Factor):
Sebekeden cekilen aktif glictin, gorindr gice oranidir (PF=P/S).
Servis Faktorii (SF: Service Factor):

Servis faktori bir motorun ne kadar asiri yiklenebilecegi hakkinda
bilgi verir. Servis faktort 1.15 olan bir motor kisa sureli olarak etiket
cikis guicunun %15 fazlasi ile yuklenilebilir.

Kayma (s: Slip):
Mil hizinin senkron hizdan ne kadar farkli oldugunu bagil olarak

belirtir. Senkron devir sayisi 1500rpm olan bir motor s=0.05te
calisiyor ise mil devir sayisi;

n=(1-0.05)x1500=1425rpm olacaktir.
Sicaklik:

Cevre Sicakhgi (Ambient Temperature): Motorun calistigi ortam
icin 6n gorulen maksimum sicakliktir. Standart motorlar icin
ongorilen cevre sicakligl 40 santigrad derecedir. Gemi makine
daireleri ve kazan daireleri gibi sicak ortamlarda bu parametreye
dikkat edilmelidir.

Sicaklik artisi (Temperature Rise): Motor sargilarinin
calistirimamis durumdaki sicakligindan, tam ytklu strekli calisma
sartlari arasinda musaade edilir sargi sicakligl degisim aralhgidir.



Gorev Suresi Orani (Duty Time Ratio):

GOrev suresi oranina gore asenkron motorlar farkli cerceve
buyukluklerinde olabilirler. Standart gorev suresi orani
tanimlari asagida verilmistir:

S1: Surekli calisma gorevleri icin.

S2: Kisa surevli gorevler icin.

S3: Makul yolverme suresi ve kesikli calisma icin.
S4: Uzun yolverme sureleri ve kesikli calisma icin.

S6: Periyodik islerde surekli igletim igin. Birbirine es deger
aralikli uzun sarecli gorevler icin.

S7: S6 Ozelliklerine ilave olarak elektriksel frenleme islerinin
oldugu goérevler icin.

S8: YUk momenti ve hizin degisiklik gésterdigi surekli
periyodik isler icin.

S9: YUk momenti ve hizin degisiklik gésterdigi periyodik
olmayan isler icin



IP54:
IP55:
IP56:
IP65:
IP66:
IP67:

Ortam Koruma Sinifi (Protection Type):

Hava sartlarindan etkilenmez

Su serpintisine korumali

Yuksek basincli su serpintisine korumali

Su serpintisi ve toza karsi tam korumali
Basincli su serpintisi ve toza karsi tam korumali
Suya dalmaya karsi korumal

Ayrica patlayici, yanici ortamlari icin de gelistiriimis
farkli standartta motorlar bulunmaktadir.
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