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OZET

Gunumuzde muhendislik problemlerinin ¢ozimindeisagar yazilimlarindan yoin
olarak yararlaniimaktadir. Karmét problemlerin ¢ézimuinde ve yeni tasarimlarin
analiz gamalarinda kullanilan amaca uygun birgok ticariogpam mevcuttur. Bu
programlarin ¢gu sonlu elemanlar yontemi, sinir elemanlari yonteensonlu farklar
yontemi gibi sayisal metodlar kullanmaktadir. FarkhlUhendislik problemlerinin
c6zimunde genel olarak kullanilabilen bu tip prageain yani sira, standartlar ile tarif
edilmis ve ¢ozumi analitik olarak bilinen 6zellar icin de bilgisayar programlari
kullaniimaktadir. Bu ¢cagmada, TS10922 EN 81-1'i esas alarak Elektrikli Asater
icin uygulama projesi hesaplarini yapan bir pakeigmm geltirilmistir. Programin
gelistiriimesinde Visual Basic 6.0 programlama dili ladiimstir.  Gelktirilen
bilgisayar programi halihazirda piyasada kullanitdeaktrikli Asansér programlarinda
karsilasilabilen sikintilari giderebilecek niteliktedir \Jllanim kolaylgl salayan bir
arayuze sahiptir. Program ile Elektrikli Asansdgulama projesi hesaplarini html veya
MsWord” formatinda raporlandirmak mimkiindiir.

1. GIRIS

Elektrikli Asans6ér uygulama projesi hesaplari icesansor firmalart  kendi
gelistirdikleri programlarin yanisira bu hesaplamalam igelistiriimi s ticari programlari
kullanmaktadirlar. TS10922 EN 81-1 de belirtgniesap yontemlerini kullanilarak,
girilen veriler icin hesaplamalari yapip uygun bidie raporlandiran ve gerektde
farkl veriler icin bu hesaplamalari ve raporlangr slemini tekrarlayan bilgisayar
programlari 6nemli oOlcide zaman tasarrufu ve hesaglarda yiksek guvenirlik
salamaktadir. Bu ¢agmada elektrikli asansoér uygulama projesi hesaptam Visual
Basic 6.0 [1] programlama dili kullanilarak bir yln gelistirilmistir. Hesaplamalar
icin TS10922 EN 81-1 standardi [2] ve konu ile lilgiiger kaynaklardan [3]
yararlanilmgtir. Gelitirilen bilgisayar programi Dokuz Eylil Universitedakina
Muhendislgi Bolumd’'nde bitirme projesi olarak sunulgtur [4].

2. PROGRAM ilelLGILI BILGILER

Gelistirilen bilgisayar programinda nesne tabanli birotiin Visual Basic programlama
dilinin goérsel imkanlarindan yararlanilghr. Sekil 1'de program arayizi
gorulmektedir. Bu araylz ile tum veri gieri, hesaplarin uygunluk kontrolleri ve
raporlandirmasiemleri yapilmaktadir.
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Sekil 1. Asansor uygulama projesi yazilimi arayizu.

Sekil 1'de goruldigl gibi program araytzi 8 farkli bélimden ghaktadir. Bu
bolimler ve glevleri asagida agiklanmstir.

1. Genel: AsansOr myferisi icin isim, adres ve marka-seri no bilgi giri
yapilmaktadir.

2. Parametreler: Asansor icin beyan yukul, beyan hsky arani, glvenlik tertibat
tipi gibi bilgiler girilmektedir. Ayrica bu bélimdasansor kabini ile ilgili tim
bilgilerin girildigi ve gerekli hesaplamalarin yapgdi ayri bir forma
ulasiimaktadir.

3. Raylar: Kilavuz ve kan agirlik raylari icin adet, malzeme bilgisi, mukavenvet
alan atalet momentleri gibi bilgiler giriimektedgekil 2).

4. Kashak/Kasnak Kanali: Tahrik kasgia tahrik kasnginda kullanilan halat
kanallari ile ilgili bilgiler, sarilma acisi ayricatahrik yetenginin
hesaplanabilmesi icin gerekli bilgiler yer almaktad

5. Halat/Regulatér: Halat sayisi, halat birilgirdgl, halat capi, halat tipi gibi
verilerin girisi yapiimaktadir. Ayrica kullanilan halat icin engtik kopma yiku
bilgisi de bu araylzden girilmektedir.

6. Motor Gucu: Motor ureticilerinin yayinlamoldugu kataloglardan secilmiolan
motorun gucl ve verimi girilmektedir. Amac uygulam@ojesi yapilan
asansorun gerek duyglw motor gucu ile secilen motorun glcund
karsilastirmaktir.

7. Makina Olculeri: Motor yataklama durumuna gore gigki istenen olgiler ve
makina motor mili mukavemet bilgisinin girilglibdlumdur.

8. Karsi Agirlik: Karsi agirligin konstriksiyonuna ait 6lctlerin girilglib6limdar.



Programin araylz kullaniminda kullaniciygladigl bazi 6nemli hususlar.

1.

2.

“Parametreler” béliminde yer alan givenlik tertiligi secimine bal olarak
frenleme durumu darbe katsayisi)(Belirlenmektedir.

Beyan hizin 1.6 m/s ve Uzerinde olmasi durumundalaitt tarafindan
belirlenmesi gerekli olan yardimci donanimla meydgelen darbe katsayisinin
girilebilmesine olanak gganmaktadir.

“Kasnak/Kasnak Kanali” bélimunde yer alan kanal tigisende d@ru agilarin
girilebilmesi icin program secime @la olarak girilmesi gerekli olan aci
degerlerini gostermektedir.

“Parametreler” boliminde yer alan aski halat oragingesayesinde tahrik
yetengi hesabinda kullanilan halat gidiklarinin - hesaplanmasinda vs.
hesaplamalarda buyuk kolaylikgsamaktadir.

Arayiizlerde sglanan en biyik kolaylik iferi” ve “Geri” butonlaridir. Bu
butonlar sayesinde hesap igerve sonuclarin yer algh arayizde hesapla
butonu kullanildiktan sonra uygun gle sonuclarini dizeltmek icin “Geri”
butonu kullanilarak gerekli dgsiklikler yapilabilir ve tekrar fleri” ve
“Hesapla” butonlari kullanilarak sonuclar gorulabil
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Sekil 2. Raylar ile ilgili veri girg formu.
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Sekil 3. Kasnak ve Kasnak kanali ile ilgili veri igiformu.

Elektrikli asansor verilerinin ilgili araytzlerdargmesini takiben ana formda bulunan
“Jleri” butonu ile Sekil 4'de gorulen forma ukelmaktadir. Bu form tzerinde bulunan
“Hesapla” butonu ile uygulama projesi hesaplamalari yapérgirilen dgerlere gore
elde edilen sonuclarin standarda gore uygun vegaruglmadgina dair bilgiler her alt
baslik icin elde edilir. Bu form lzerinde bulunariéri” butonu ile dnceki veri gigi
formlarina ulamak ve gerekli gorilditi durumda verilerde desiklik yapmak ve
hesaplar tekrarlamak muamkandur.

Programin Hesapld butonu ile yaptg hesaplamalarda kullanilan bazi yontem ve bu
yontemlerin avantajlarisagida verilmektedir.

1. Kabin kilavuz raylarin hesaplanmasinda temel olardurum incelenmektedir.
Bunlar asansotr kabinindeki yolcigidiginin(beyan yukin) x ekseni yoninde
kaymasiyla olgan Durum 1, beyan yikin y ekseni yoninde kaymasiykan
Durum 2 ve normal kullanimda yukleme durumlariBwrum 1 ve Durum 2'nin
incelenmesinde, gilvenlik tertibatinin galasi durumu ve normal kullanim
durumlar ayrica ele alinmaktadir. Glvenlik tertiban calsmasi ve normal
kullanma durumlari icin @lme gerilmeleri, bikilme gerilmeleri, ray boynunda
olusan gerilmeler ve bilgk gerilmeler hesaplanmakta ayrica raylardasatu
sehim miktarlari da hesaplanmaktadir. Hesaplamsdaucunda bulunan tim
geriime dgerleri standartta belirtilen emniyetli geriime gae ile
karsilastirilmakta ve sehim derleri TS10922 EN 81/1 in frenleme tertibatinin
kullaniimasi ve normal kullanim icin ayri ayri Ehmis olan azami sehim
degerleri ile kasilastirlmaktadir. Bu hesaplamalar icerisinde yer abéikiiime



katsayis! @) dezeri olarak tablo dgeri yerine TS10922 EN 81/1 ‘de verilen
analitik yontemle hesaplanarak daha kesin olaréikdsenektedir.

2. Halat kontroli hesabinda kullanilan halat givenk&tsayisinin tespitinde
TS10922 EN 81/1 standardinin veidjrafik Gzerinden tespit etmek yerine yine
standartta yer alan analitik hesaplama yontemiakullingtir. Boylelikle g6z
yanilgisi gibi grafikten yandi deger okumanin dnine gecilmekte ve yiksek
guvenilirlikle halat givenlik katsayisi hesaplantaakr.

3. Tahrik yetenginin hesabinda surtinme(f) ginin belirlenmesi tahrik kaspa
kanal tipine gore yapilmaktadir. Sonrasinda tenuglihlar olan kabinin tam
yukli durumda en alt seviyeden kallkalurumu, be kabinin en Ust durakta
durdurulmasi durumu, dolu kabinigagiya dgru yavalamasi durumu ve statik
durumda T ve T, belirlenmekte ve ¥ T, dezeri d%ile kasilastirimaktadir.
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I~ Dwurum 1-# ekseni: Bilesik gerime. Eime gerimesi ve Basing genlmesi(Gliverlk teriibat caligmast durumunda) — Uwaun
I Durum 1-# ekseni: Bilesik gerlme. Egilme ve Bikilme gerlmeszi(Giivenlik tertibat gahgmasi durumunda) Uygun
[~ Durum-x ekseni:Ray bovnunun edimesi Ray baynundaki edime gerimesilGiivenli tettibati calismasi durumunda) UGN DEGIL!
I Durum 1-# ekseni: EGilme miktarlan. » ve y eksenindeki sehim miktan [Glivenlik tertibab caligmaz durumunda) Upgun
I Durum 1-2 ekseni: Mormal kullanma. Edilme gerilmesi Uygun
I Durum 1-% ekseni: Mormal kullanma. Edilme ve basing gerilmesi Uygun
I Durum 1-# ekseni: Mormal kullanma. R ay bovnu edilme gerilmesi UYGUN DEGILI
I~ Durur 1-% ekzeni Marmal kullanma, R ay boynu » ve y eksenindeki zehim miktan Uwgun
I~ Mormal kullarim yiikleme durumu. Egilme gerilmesi Uygun
I Mormal kullarim vikleme durumu. Egilme ve Basing gerilmesi Uygun
I Durum 2-p ekseni: Bilesik gerlme. EGilme gerilmesi ve Basing gerlmesilGlvenlik tertibat calismaz durumunda) Upgun
I Durum 2-p ekseni: Bilesik gerilme. Egilme ve Bikilme gerlmeszi(Gilivenlik tertibat gahgmasi durumunda) Uygun
I D 2+ ekseni: Ray bopunun edilmesi Fay boynundaki edime genlmesilGivenik teriibah galismas durumunda)Uygun
I Durum 2-p ekseni: EGilme miktarlan. » ve y eksenindeki sehim miktan [Glivenlik tertibab caligmaz durumunda) Upgun
I Durum 2-p ekseni: Mormal kullanma. Edilme gerilmesi Uygun
I Durum 2-p ekseni: Mormal kullanma. Edilme ve basing gerilmesi Uygun
I Karg agulk: Mormal kullanma. Bilegik gerilme. Egilme ve bazing gerilmesi Uygun
™ Karg adihk: Normal kullanma. Ray boynu edilme gerilmesi Uwgun
I Karg agulk: Mormal kullanma, » ve v eksenindeki sehim miktan Uygun
I Karg agulk: EGilme ve Bazing gerilmesi [Guivenlik tertibatinn gabsmas durumunda) Uygun
I Karg agulk: Egilme ve Bikilme gerlmesi [Giivenlik tertibatinin galismaz durumunda] Uygun
™ Karg agulk: Ray boyrunun edilmesi. Egime gerlmesi [Glivenlik tertibatinin gahgmaz durumunda) Uygun
I~ Karg agulk: Egilme miktarlan. = ve v eksenindeki sehim miktarlan [Guvenlik tertibati galismas: durumunda) Ugun
I Halat kontrolii Uygun
I Tahrik yetenedi kontroli Uygun
I Tahrik kaznad mili kontrolii Uygun
I~ Motor glicd kontroli Uygun
- | (=
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Sekil 4. Hesaplama ve raporlama formu.

3. RAPORLANDIRMA

Elektrikli asans6ér hesaplamalarinin yapilmasi venustarin sadece araylz ile
kullaniciya aktarilmasi amaca uygun bir c¢Ozimgilde. Uygulama projesi
hesaplamalarinin yaygin olarak kullanilan bir foti@araporlandiriimasi bu tip
programlarda olmasi gereken onemli bir OzelliktiGelistirilen program kullaniciya
sedece seg@i bolumler veya tim bdlumler icin html veya MsWorbkimani
biciminde rapor alma imkani vermektedir. Raporlamd slemi Visual Basic kodu
icerisinde html dili komutlarini kullanarak gercedtrilmistir. Asagida gelgtirilen
program ile elde edilmirapordan érnek bir kisim verilgtir.
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Sekil 5. Rapor 6rng.




4. SONUC

Bu calsmada TS10922 EN 81-1 (2001)'e gore Elektrikli Agangygulama projesi
hesaplarini yapan bir bilgisayar programi giglimi stir. Gelistirilen program ile “html”
ve “doc” uzantili, ¢ikti almaya hazir bicimde rapelde edilebilmektedir. Program
Uzerinde yapilacak getirme calsmalari ile programin hesap raporu ile birlikte proj
cizimlerini de Uretecek hale getiriimesi gkmnabilir. Bu calgmada gelftirilen
programin, mevcut hali ile, kullaghh araylizi ve Ureti proje raporu ile ulkemiz
asansor sektérindeki firmalarin ihtiyacglarina cevapecek 6zelliklere sahip olgu ve
onemli bir katki sglayaca&i distinilmektedir.
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