Elektrik Motorlarinda ‘Sargl |
Iitim Testleri: PI Testi
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alitim direnci (Insulation
Resistance - IR) odl¢iimij,
elektrikli  ekipmanlarin

durum degerlendirmesinde en
yaygin kullanilan tan1 testle-
rinden biridir. Bu test, yalitim
sisteminde olusabilecek zayif-
liklarin erken asamada tespit
edilmesini saglayarak ariza on-
cesi Onleyici bakim faaliyetleri-
ne 6nemli katki sunar. Bununla
birlikte, uygun test prosediirleri
ve yeterli teknik bilgi olmadan
gerceklestirilen oOl¢timler, ya-
litim sistemine zarar vererek
geri doniisii olmayan arizalara
yol acabilmektedir. Bu nedenle
testlerin, ilgili standartlara ve
liretici onerilerine uygun sekilde
yapilmasi kritik 6neme sahiptir.
Yalitim sisteminin durumunun
daha kapsamli degerlendiril-

mesi amaciyla kullanilan yon-
temlerden biri de Polarizasyon
indeksi (PI)4testidir. PI testi,
.- ozellikle doner elektrik makine-
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sargl yalitminin yaslan-
umy, nem, yiizey kirliligi
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ve karbonlasma gibi olumsuz-
luklarin belirlenmesinde etkin
bir parametre sunar. Bu yon-
tem, yalnizca anlik bir yalitim
direnci 6lcimi yapmak yerine,
zamana bagl degisimi analiz
ederek daha giivenilir sonuglar
elde edilmesine olanak tanir.
Polarizasyon indeksi, sabit
bir dogru gerilim altinda ya-
litim direncinin zamanla ar-
tis  karakteristigine
Test prosediiriinde, yalitim di-
renci genellikle 1. dakika ve
10. dakika sonunda o6lg¢tliir.

dayanir.

Bu oran, yalitim malzemesinin
dielektrik absorpsiyon 6zellikle-
rini yansitir. Saghikli ve kuru bir
yalitim sisteminde, zamanla po-
larizasyon etkisi artacagindan
direng¢ degeri ylikselir ve Pl dege-
ri genellikle 2.0 veya daha biiytik
olur. Buna karsilik, PI degerinin
diisiik ¢ikmasi; nem, Kirlenme,
ylzey iletkenligi artis1 veya ya-

litimin termal/elektriksel %Ias_-‘ 3

lanmasi -gibi durumlarin gé"ﬁster—
-~
& o

£ 2

g !

Coskun Arslan

Elektrik-Elektronik Yiiksek Miihendisi

gesi olabilir. Ozellikle PI < 1.0
olmasi ciddi bir yalitim proble-
mi isareti olarak degerlendirilir.
Uluslararas: standartlar da PI
testinin o6nemini vurgulamak-
tadir. IEEE tarafindan yayim-
lanan IEEE 43 standardi ve
IEC tarafindan yayimlanan IEC
60034-1 kapsaminda,
makinelerde yalitim degerlen-
dirmesinde PI degerlerinin yo-
rumlanmasina iliskin Kkriterler
tanimlanmistir. Bu standartlara
gore PI > 2.0 degeri genellikle
iyi bir yalittm durumuna isaret
ederken, daha diisiik degerler
detayli inceleme ve ilave test ge-
rekliligini ortaya koymaktadir.
Sonug olarak, PI testi klasik yali-
tim direnci 6l¢iimiine kiyasla ya-
litimin zamana bagh davranisini
analiz etmesi bakimindan daha
ileri bir teshis yontemidir. Dog-
ru uygulandiginda, ekipmanin
glvenilirligini artiran ve plan-
s1z duruslar1 6nlemeye yardimci
olan giigli bir bakim aracidir.
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1. Giris

Polarizasyon indeksi (PI), elekt-
rik makinelerinde, elektrik mo-
torunun yasi arttikca ortaya
¢ikan kalite ve yalitim bozulma-
sinl belirlemek i¢cin 6nemli bir
Ol¢lim metodudur.
izolasyon, dipolar karaktere
sahip milyonlarca molekiilden
olusur. Bu, bir molekiiliin farkl
iki kutbu bulunuyor anlamina
gelir.
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Sekil 1. Dipol molekiil

Polarizasyon genel olarak mo-
lekiillerin  elektrik alaninda
donme ve hizalanma yetenegi
olarak ifade edilir. Elektriksel
yalitim gorevi olan bu atomlar
elektrik alanmi altinda kutupla-
sir. Yaliim ne kadar eskiyse,
molekiillerin hareketliligi o ka-
dar kotiidiir. Sonug olarak, ku-
tuplasma azsa elektrik yalitimi
zayiflamis demektir. Bu ciddi
motor hasarlarina yol agabilir.

2. Esdeger sargi devre sema-
lan

Test yontemlerinin isleyisinin
daha iyi anlasilmasi ic¢in ge-
nellikle test edilecek sarginin
esdeger devre semasi kullani-
lir. Bu esdeger devre semalari
yardimiyla fiziksel kosullari,
Olgtimleri, zamansal davrani-
s1 gostermek ve analiz etmek
daha kolaydir. Bir sargl, sargi
endiiktans1 ve sargl direncin-
den olusur.

Sekil 2. Sarg: enduktans: ve sargi direncinden olusan egdeger devre

Sargilar ve motor gdvdesi
arasindaki yaliimin esdeger
devresi sadece bir direncten
olusmaz. iki iletken yiizey ve
arasinda yalitkan
bulunan her eleman kapasitif
etki gosterir. Buradaki kapasi-
tif etki iletken metallerin yiizey
alanina, aradaki yalitkan mal-
zemenin dielektrik o6zelligine
ve metal yiizeyler arasindaki
mesafeye gore degisir. Elektrik
motorlarinda birden fazla ilet-
ken yiizey ile govde arasinda bu
etki olusur.
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Sekil 3. Iletken yuzeyler arasinda olusan kapasitanslar

Kapasiteler birbirinden izole
edilmis metal yiizeyler arasinda
olusur. Yuzey ne kadar biyiik-
se ve/veya her iki metal yiizey
arasindaki mesafe ne kadar kii-
clikse, kapasite o kadar biiylik
olur. Test nesnesinde elektrik
sargilar1 ve govde burada be-
lirtilen metal yiizeyleri temsil
eder. Sekil 4’te, li¢ sarg1 arasin-
daki ve sargilardan motor gov-
desine kadar olan kapasiteleri
gostermektedir. Yalitim direnci,
dogrudan her bir kondansatore
paraleldir.

Sekil 4. Iletken yiizeyler arasinda olugan kapasitanslar

Sargi ve motor govdesi arasin-
daki kapasiteler nispeten yiik-
sektir. Bunun nedeni, sipirlerin
ankos icine siki bir sekilde yer-

lestirilmesindendir. Bu nedenle
sac paketine olan mesafe nispe-
ten kiictiktiir.
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Burada C kapasitans degerini,
€ aradaki yalitkanin dielektrik
sabitini, A iletkenlerin ylzey
alanin1 ve d iletken ylzeyler
arasindaki mesafeyi gosterir.
Mesafe kiigtildiikge C artar.

Sargilar ve motor govdesi arasin-
daki yalitim icin esdeger devre
semas1 Ozetle asagidaki gibidir.

(Sekil 6.)

Sekil 5. Sargilar ile motor gévdesi arasinda olusan kapasitans

Sekil 6. Sargilar ve motor govdesi arasindaki yalitim i¢in esdeger devre

Tim kapasiteler ve yalitim di-
rengleri, bir ortak kapasite ve bir
ortak yalitim direnci olarak
Ozetlenmistir.

3. Polarizasyon indeksi

Test edilecek izolasyona geri-
lim baglanmamissa ve yakin
zamanda herhangi bir test ya-
pilmamissa izolasyon malze-
mesindeki tiim molekiiller kao-
tik dizilis sekilde dizilidir.

Sekil 7. izolasyon malzemesindeki kaotik dizili molekii

ller



Test gerilimi baglanmasiyla, iki
yalitim ylizeyi arasinda (orn.
sargl ve stator/motor govdesi
arasinda) bir elektrik alani olu-
sur. Dipolar olan bu molekiiller
bu alan boyunca hizalanmaya
baslar. Bu isleme polarizasyon
denir. Molekilleri hareket ettir-
mek (polarize etmek) icin akim
gereklidir. Molekiillerin polari-
ze olmalar1 tamamlandik¢a bu
akim seviyesi zamanla azalir.
Tiim molekiiller polarize oldu-
gunda bu akim degeri sifir olur.
Polarizasyonun sonunda, tim
dipolar
alan boyunca hizalanmis olur.

TEST CIHAZL

molekiiller manyetik

Sekil 7. Polarize olmadan nce ve polarize olduktan sonra molekiillerin diziligi
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Sekil 7. Izolasyon malzemesindeki molekiillerin polarize olmast

Sekil 7!de polarizasyon basla-
madan Once tamamen daginik
halde bulunan molekiiller ile
test voltaji baglandiktan ve po-
larizasyon gergeklestikten sonra
molekiillerin dizilisi “optimum
hizalamas1” gosterilir.
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4. Polarizasyonun Olciilmesi
Polarizasyonu o0lg¢ebilmek icin,
test sirasinda akim analiz edil-
melidir. Bununla birlikte, akim,
birkag fiziksel tabanli akim bi-
leseninden kaynaklandigi icin,
bunlar1 ayrintili olarak anlamak
gerekir. Polarizasyon ol¢limi-
niin aciklamasi, yalitimin esde-
ger devresi araciligiyla kolayca
anlasilabilir.

Urost Ie liso
A \J

.

__._.
Sekil 8. Bilegenlennin eg deger devrest
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Basitlestirilmis esdeger devrede
I. ve I akimlarinin oldugunu
kabul ediyoruz. Bu akimlarini
toplamini [ ile gosterecegiz.
Sadece toplam akim disaridan
oOlciilebilir.  Esdeger
bilesenlerinde meydana gelen
akimlar, disaridan Olciilebilen
toplam akimin temelini olus-
turur. Kapasitedeki sarj akimi
[, yalnizca test voltaji degisti-

devrenin

DN

veya komirler gibi yalitimi et-
kileyen dis etkenlerin de belir-
tilmesi gerekir. Bunu esdeger
devrede yalitim direncine pa-
ralel olarak eklenen R_ (ytlizey
direnci) ile ifade edecegiz.
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Sekil 10. Yiizey direnci ve akimlar gergek egdeger devre

Bu esdeger devreye gore olusan
akimlara ait grafik asagida (Sekil
11.) gosterildigi gibi olur.

Uost Uyt

gi siirece olusur. Voltaj rampa
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seklinde degistiginden, rampa
stiresi boyunca sarj akimi sii-
rekli akar. Yalitim direncinin

akimi I ise gerilimle orantil
olarak akar. Voltaj arttikca bu
akim da artar voltaj sabit oldu-

gunda ise bu akim da sabittir.

a) b)

Sekil 11. a) Bagh test voltajt ve kargilik gelen akimlarin grafigi b) Toplam akumin grafisi

Akim (I ) gerilim rampasi
ve istenen test gerilimi Utest'e
ulasildiktan hemen sonra akim

seviyesi [_'ya dismez,

-------------- - ,_—— U - buradzli diisii.s yavas g.er-
B P T R s U B SRR S ceklesir ve birka¢ dakika

! - sirer. Yaklagik 10 daki-

: T o ka sonunda polarizayon

777777 akimi azalir ve yalnizca
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a) b)
Sekil 9. a) Bagl test voltaji ve karsilik gelen akimlarin grafigi b) Toplam akimin grafifi

Disaridan o6lgiilebilen toplam
akim Itotal, [.vel akimlarinin
toplamina baglidir Bu durum
gercekte de gozlemlenebilir.
Fakat burada molekillerin po-
larize olmasi icin gereken akim
hentliz hesaba katilmamistir. Po-
larizasyon indeksi testinin dog-
ru anlasilmasi i¢in genisletilmis,
daha karmasik bir esdeger dev-
re gereklidir. Hem kapasitansin
yluklenmesini hem de polarizas-
yonla gecikmeli akim diistisiini
simiile etmek gereklidir. Ayri-
ca test nesnesinde tozlu metal
ylzeyler, bos alanlar, bilezikler

izolasyon direncine denk
gelen akim kalir. Bu etki,
yalitkanin polarizasyonu ile il-
gilidir. Yavas yavas azalan pola-
rizasyon akimi, esdeger devrede
RC elemani tarafindan saglanir.
RC elemanindaki kondansator,
seri direng¢ tarafindan geciktiri-
lerek yavasca sarj edilir.

DAJPI Graph
1127
10000
=15 _
g 1 g
z S0 %
\ =
o T
I 1 I I |
0 2 4 3 B 10
Time [Minute(s)]

IR MO LA Current [d]
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Polarizasyon akimi ¢ok disiik ol-
dugundan, polarizasyon akiminin
Olctimiline baslamadan o6nce yiik-
sek akimli diger etkiler beklenme-
lidir. Bu yaklasik bir dakika olarak
kabul edilir. Boylece molekiillerin
hareketliligi, baslangictaki akim
ile polarizasyondan sonraki indir-
genmis akim arasindaki iliski ile
belirlenebilir.

1 dakika sonundaki akim
" 10 dakika sonundaki akim

PI

Veya
_ 10 dakika sonundaki direng
" 1dakika sonundaki direng

Iyi bir izolasyon durumunda, aki-
min 10 dakika sonunda tlg¢ veya
dort kat azalmasi gerekir, ciinki
bu siire i¢cinde tiim dipolar mole-
killerin polarize olmasi tamam-
lanmistir. Bu, yiiksek ve iyi bir PI
oran1 demektir. Ornegin. PI=4 veya
PI=5. Eger kotli bir yaliim varsa
polarizasyon gerceklesmez veya
cok yavas gerceklesecegi icin azal-
mayan bir toplam akim goriiliir. Bu
durumda yalitimin eskidigi ve koti
anlamina gelir. Bu durumda diistik
bir PI oran1 hesaplamis oluruz. Or-
negin. PI=1,5 veya daha diisiik bir
seviye goriiriiz. Boyle bir elektrik
motoruna acilen bakim yapilmali-
dir.

Tablo 1. PI oranlarina gore yalitimim durumu

PI:<1.2 Kotii

PI:1,2...13 Eski veya yaslanmus yalitim
PI:2> fyi

PL:3...4 Cok 1y1

Bu oranlar, yalitm durumu icin
bize genel bir bilgi verse de en
dogru tespiti yapabilmek i¢in tiim
testlerin belli periyotlar halinde
yapilmasi ve uzman Kkisi tarafin-
dan yorumlanmasi gerekir. PI testi,
coklu olciimlerle yapildiginda 6n-
leyici ve kestirimci bakim gercek-
lestirilebilir Bu nedenle, PI-testi
diizenli araliklarla yapilmalidir.
Makinenin Onleyici bakimi, ta-
mamen ariza meydana gelmeden
planlanabilir.
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Sekil 13. 12 haftada bir dizenli olarak yapilan PI testi

5. PI testi icin bilinmesi gere-
kenler

En sik yapilan hatalardan biri, PI
testinin diger elektriksel testlerin
ardindan uygulanmasidir. Yalitim
direnci o6l¢imi veya yiiksek geri-
lim DC testi sonrasinda PI testinin
tekrar edilmesi, saglikli sonuglar
vermez. Bunun nedeni, bu tiir test-
ler sirasinda yalitim icerisindeki
molekiillerin zaten polarize ol-
mus olmasidir. Onceden olusan bu
polarizasyon, PI testinde Olgililen
akim degerlerini etkileyerek hatal
degerlendirmelere yol acar. Eger
daha once herhangi bir DC test

(yaliim direnci veya yiiksek ge-
rilim testi) uygulanmissa, PI testi
yapilmadan 6nce sistemde depola-
nan enerjinin mutlaka bosaltilmasi
gerekir. Bunun igin tiim sargi ugla-
11 birbirine ve govdeye kisa devre
edilmelidir. Glvenilir bir o6l¢cliim
elde edebilmek adina bu bosaltma
islemi en az 1 saat siireyle strdu-
riilmelidir. Ote yandan, yaliim di-
rencinin 5 G{’dan biiyik oldugu
durumlarda PI testi yapmanin pra-
tik bir anlam1 bulunmamaktadir.
Bu seviyedeki bir yalitim direnci
zaten oldukea iyi kabul edilir ve
bazi sargi yapilarinda belirgin bir
PI etkisi gozlemlenmeyebilir. Ya-
Iittmin ¢ok iyi oldugu durumlar-
da polarizasyon siireci daha kisa
stirede tamamlanir. Bu nedenle 1.
dakika ve 10. dakika akim degerle-
ri arasindaki fark azalir ve PI orani
diisiik ¢ikabilir.
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ingilte’de Miihendislig
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Yurtdisinda Ml’ihen‘dislik Yapmak

urtdisinda  miihendis-
lik ¢ok uzun zamandir
devam eden bir merak

konusuydu benim igin. Daha
tiniversite siralarindayken bu
duyumlardan dolay1
min bozuldugu olurdu. iTU’niin

morali-

ABETi ile uluslararasi standart-
larda akreditasyonu beni acaba
ITU’de mi okusaydim diye dii-
stincelere sevk etmisti defalar-
ca. ingiltere yolculugu diisiince-
si kafamda yer etmeye basladigi
zamandan bu yana ciddi arastir-
malar yaptim. Dogru bildigimizi
sandigimiz bircok sehir efsanesi
oldugunun farkina vardim bu
stirecte. ‘Diplomamizi kabul et-
miyorlar’ savi olduk¢a yaygindi
mesela. Yalniz gergegin bu ka-
dar basit ve dosdogru olmadi-
gin1 Ogreniyor insan zamanla.

Ayni hayat gibi. Gergegi c¢ok
daha cetrefilli ve dalli budakl:.

Mihendis olarak mantikli ve
gercekeci bir yaklasim i¢in 6n-
celikle her tlkenin farkl egitim
standardina sahip oldugunu ve
kendilerine 6zel sistemler uygu-
ladigini kabul etmekle baslama-
miz lazim. Bu nedenle aldiginiz
egitimin her ne kadar diinya
standartlarinda oldugunu dii-
siinseniz de Ingiltere’nin stan-
dartlarinin sizin egitim stan-
dartlarimizdan farkli oldugunu
bilgisiyle baslayalim.

ingiltere’de Miihendislik

Ingiltere her alanda kendi stan-
dartlarin1 olusturan ve uygu-
layan bir iilkedir. Hatta stan-
dart ihracati yaparlar ithalati

VI
e Dair

Azem Alptekin
Elektrik Miithendisi
yapmaktan ziyade. Bu nedenle
de miihendisliginizin burada-
ki pratik uygulamasi tahmin
ettiginiz kadar kolay olmaya-
bilir. Diger bir deyisle diinya-
da birgok iilkede diplomanizla
calisabilseniz dahi ingiltere’de
calisamayabilirsiniz.
miithendisligi diger miihendis-
lik tlirlerine gore ¢cok daha yeni
bir alan oldugundan, yazilimciy-
saniz, burada isiniz daha kolay
olacaktir. Yalniz bu yazinin ana
elektrik  miihendisligi
basta olmak tlizere daha ¢ok te-

Yazilim

amacl

mel miihendislik alanlar1 hak-
kinda bilgi vermektir.
ingiltere’deki  Miihendislik
Siirecleri

Ingiltere’de miihendislik der-
ken tg farkl siireg var.



o Ilki NVQ denen National Vo-
cational Qualification. Yani
Ulusal Mesleki Yeterlilik.
NVQ’niin seviyeleri var 1’den
8’e kadar. NVQ Tiirkiye'deki
meslek lisesi ve meslek ytk-
sek okullar1 gibi denebilir.
Piyasada uygulamaci olarak
calisiyorsaniz, NVQ akademik
egitime gore daha c¢ok tercih
edilir. Seviye 3 Tiirkiye'deki
on lisans egitimine, seviye 6
Tirkiye’deki lisans egitimine,
seviye 7 Tirkiye’'deki yiiksek
lisans egitimine ve en st se-
viye olan seviye 8 ise dokto-
ra seviyesine tekabiil ediyor.

o lkinci yol akademik yeterli-
lik. Yani iiniversitede aldigi-
niz lisans egitimi. Aldiginiz
egitimin burada neye denk
geldigini 6grenmek icin 6nce
ciddi bir arastirma yapma-
niz gerekiyor. Elektrik mii-
hendisi dediginizde dahi bu
alanin ¢ok fazla alt dal ol-
dugunu arastirmalarinizda
gorebilirsiniz. Aldiginiz egiti-
min buradaki hangi seviyeye
ve alana denk geldigini tes-
pit etmek size diisliyor yani.

Sonraki asamada ise diplomaniz
ve transkriptiniz ile Ecctis’e (daha
onceki adiyla NARIC) basvuru-
yorsunuz. Onlar sizden aldiklari
bilgileri tiniversiteniz ile teyit edi-
yor. Sonra da size bu egitiminizin
buradaki hangi seviyede egitime
denk geldigini bildiren bir yazi
gonderiyorlar. 1 ay1 gecebilen bir
stireg¢ s6z konusu bu asamada.
Ben Elektrik Miihendisi olarak
basvurumu yaptigimda bana AQP
yani Akademik olarak Kalifiye Kisi
(Academically Qualified Person)
Level 6 mektubu gonderdiler. Di-
ger bir deyisle aldigim egitimin

buradaki tiniversitelerde alinan
elektrik mithendisligine denk gel-
digini kabul ettiler. Bu basvurumu
CSCS kart almak i¢cin yapmistim.

Yalniz burada is bitmiyor. Daha
yeni mithendis degilseniz egi-

timinizden daha ¢ok dene-
yimlerinizi soruyorlar. Dene-
yimlerinizin basvurdugunuz

isle uyumlu olmasi bekleniyor.

Ingiltere’de uygulamadaki elekt-
rik standardi olan BS7671: 2018,
diger ve daha yaygin kullanimiyla
18th editiont bildiginizi kanit-
layan sertifikay1r almanizi bir¢ok
firma isteyebiliyor. Hele de sa-
hada uygulama isleri yapacaksa-
niz, bu standart olmazsa olmaz.

e Son yol ise biraz daha Ingiliz
yontemi diyebilecegim ihti-
yaca gore gelisen mithendis-
likler. Daha dogrusu adina
mithendislik denen egitimler.
Buna verebilecegim o6rnek
asansor miihendisligi. Asan-
sor mithendisi olmak istiyor-
saniz asansor bakim, onarim,
uygulama isi yapan bir firma-
ya girip 4 seneyi bulan bir ¢1-
raklik egitiminden geg¢iyorsu-
nuz. Bu siirecte size dogrudan
asansorler iizerinde ¢alisarak
isin elektrik, elektronik ve
mekanigini 6gretiyorlar. Res-
mi bir egitimi yok. Son asama-
da asansor uygulamalarina
dair (genelde is giivenligine
dair) bazi resmi sertifikala-
r1 alinca asansor miihendisi
oluyorsunuz. Sonrasinda ise
ilerleyip daha yiiksek maash
asansor teknisyeni olabiliyor-
sunuz. 4 sene hig¢ bilmeyenle-
rin siiresi. Daha 6nce aldiginiz
mithendislik egitimi icerigine
gore bu siire ¢cok daha kisa-

labiliyor. Clinkii asansér mii-
hendisliginde mekanik, elekt-
rik ve elektronik bilmeniz
gerekiyor.

Gaz miihendisligi biraz daha res-
mi sayilan, yine buraya 6zel bir
miihendislik tiirii. Benzeri Ingil-
tere’ye 6zel baska alanlar da var.
Ingiltere her alandaki miihen-
dislerini kendi pratik uygula-
malarina gore yetistirdiginden
onlara uymaniz gerekiyor. Yani
calismak istediginiz alana 6zel
sertifikalar1 almaniz is bulma
sansinizi  olduke¢a artiracaktir.
Bahsetmeden ge¢memem ge-
reken bir konu da kimlere mii-
hendis dendigi konusu. Teknik is
yapan, uygulama yapan hemen
herkese miihendis denebiliyor
burada. Lisans egitimi almis mii-
hendislerin ise daha sonrasinda
Charter Engineer, yani yeminli
mithendis stirecine girmeleri de
bir yol. Charter Engineer oldugu-
nuzda egitiminiz, yetkinlikleriniz
tasdiklenmis oluyor bir nevi.
Ingaat mithendisligi ve mimarhk
konulariyla ilgili ¢ok kisith bilgi-
ye sahip oldugum i¢cin bahsetmek
istemedim simdilik. Biraz daha
detayll arastirma konusu onlar.

Gelmeden 6nce ¢ok sorularim ve
endiselerim olsa da ingiltere’deki
piyasay1 arastirip islerin nasil ol-
dugunu ogrendikce kafam daha
da rahatlamisti. Bu nedenle bu
yaziy1 okuyan arkadaslara 6nerim
alaniniz ve egitiminiz ne olursa
olsun, Ingiltere’ye gelmeyi diisii-
niiyorsaniz 6ncesinde iyice aras-
tirmanizi tavsiye ederim. Arastir-
dikca size en uygun alani bulup
ona dair ¢alismaniza baglayabilir-
siniz.



