Insan Tasimak Amaciyla Tasarimlanan Kablolu Tasima Sistemleri Egitim Notlart

1.Giris

1.1. Tanimlar

a) Insanlari tasimak iizere tasarimlanan kablolu tasima tesisati: Cesitli par¢a ve parcalardan
olusan, kisileri tagima amaci ile tasarimlanan, imal edilen, monte edilen ve hizmete sunulan
tesisati;

Bu yerlesik tesisat insanlarin, askida tutma ve c¢ekme islevinin, seyahat hatti boyunca
yerlestirilmis kablolarla yerine getirildigi tasitlar veya c¢ekme cihazlart ile tasmmasi igin
kullanilir.

b) Esas yapimci: Bir tesisatin yapimini iistlenen gergek veya tiizel kisiyi,

c) Onaylanmis Kurulus: 4703 sayili Kanun ile bu Kanunun uygulama yonetmeliklerinden
17/1/2002 tarihli ve 24643 sayili Resmi Gazete'de yayimlanan 2001/3531 sayili Uygunluk
Degerlendirme Kuruluslari ile Onaylanmis Kuruluslara Dair Yonetmelik ve bu Yonetmelik
hiikiimlerine gore, bu Yonetmelik ¢ergcevesinde uygunluk degerlendirme faaliyetinde bulunmak
iizere test, muayene ve/veya belgelendirme kuruluslarn arasindan Bakanlik tarafindan belirlenerek
yetkilendirilen 6zel veya kamu kurulusunu ve ayrica Avrupa Birligi liyesi lilkelerde faaliyet
gosteren diger Onaylanmis Kuruluslari,

d) CE Uygunluk Isareti: Bu Yonetmelik kapsamindaki iiriinlerin bu Yonetmeligin sartlarina
uygun oldugunu ve ilgili uygunluk degerlendirmesi islemlerine tabi tutuldugunu gosteren isareti,

e) Uygunluk Degerlendirmesi: Bu Yonetmelik kapsamindaki {iriinlerin bu Yonetmelik
hiikiimlerine uygunlugunun test edilmesi, muayene edilmesi ve/veya belgelendirilmesine iliskin
her tiirli faaliyeti,

f) AT Uygunluk Beyani: Bu Yonetmelik kapsamindaki {irlinlerin bu Yonetmeligin sartlarina
uygun olarak iiretiminin yapildigini belirten, iiretici tarafindan diizenlenen yazili beyant,

g) AT Tip Inceleme Belgesi: Onaylanmis kurulus tarafindan incelenen cihazimn tipinin, bu
Yonetmeligin ilgili hitkkiimlerine uygunlugunu tevsik eden belgeyi,

h) Standard: Taninmis bir standart kurulusu tarafindan miikerrer ya da siirekli olarak kullanilmak
lizere onaylanmis, ihtiyari yapida; uluslararasi bir standart kurulusu tarafindan kabul edilerek
kullanima sunulan bir uluslararasi standart, bir Avrupa standart kurulusu tarafindan kabul
edilerek kullanima sunulan bir Avrupa standardi ya da ulusal bir standart kurulusu tarafindan
kabul edilerek kullanima sunulan bir ulusal standart seklindeki teknik diizenlemeyi,

1) Uyumlastirilmis Avrupa Standardi: Uye iilkeler tarafindan Komisyona ve diger iiye iilkelere
bildirilen, kuruluslarin ortak mutabakati ile hazirlanarak Avrupa Topluluklar1 Resmi Gazetesinde
yayimlanan ihtiyari diizenlemeyi,

1) Uyumlastirilmig Ulusal Standard: Bir uyumlastirilmis Avrupa Standardini uyumlastiran ve
Tiirk Standardlart Enstitiisii tarafindan Tiirk standardi olarak kabul edilip yayimlanan standardi,

j) Ulusal standard: Tiirk Standardlar1 Enstitiisii tarafindan hazirlanan standardlari,

k) Piyasaya Arz: Uriiniin tedarik ve kullanimi amaciyla bedelli veya bedelsiz olarak piyasada yer
almasi icin yapilan ilk faaliyeti,

1.2. Kablolu Tagima Sistem Tiirleri:



a) Finikiiler Sistemler:Vagonlar1 kabloyla ¢ekilen demiryollar1 ve ¢ekmenin bir ya da daha fazla
kabloyla saglandig1 tekerlekler veya baska tasima araglar iizerine monte edilmis araglari olan
diger vasitalar,

b) Teleferik, Gondol, Telesyej: Kabinlerinin bir veya daha fazla kabloyla kaldirildig1 ve/veya
yerinin degistirildigi tasiyicilar teleferik olarak adlandirilir ve bu kategori, gondollar ve
telesyejleri de kapsar,

c) Tele-ski: Uygun gereclere sahip kullanicilarin kablo vasitasi ile ¢ekildikleri tagiyicilar.
2. Mevzuat

2.1. Insan Tasimak Uzere Tasarimlanan Kablolu Tasima Tesisat1 Yonetmeligi (2000/9/AT) : Bu
yonetmelik Sanayi ve Ticaret Bakanlig1 tarafindan hazirlanmis olup19 Ocak 2005 tarih ve 25705
saylli Resmi Gazete’de yaymlanmistir. Bu yonetmelik yayinlandigi tarihten itibaren 6 ay
sonrasinda yirlirlige girmekle birlikte zorunlu yiiriirliige girmesi yaymlandig tarihten itibaren 4
yil sonrasindadir. Bu zaman zarfinda gerek bu yonetmelige gore gerekse ulusal standartlara gore
sistemler piyasaya sunulabilir.

a) Amag: Bu Yonetmeligin amaci; kigileri tasimak iizere tasarimlanan kablolu tasima
tesisatlarinin, emniyet aksamlarinin ve alt sistemlerinin tasarim, yapim ve hizmete girmelerine
dair asgari giivenlik kurallarini, belgelendirilmesini, isaretlenmesini ve piyasaya arz edilmelerini
saglamaktir.

b) Kapsam: Bu yonetmelik flinikiiler sistemler, teleferik, telesyej, gondol ve tele-ski sistemleri ve
bu yonetmeligin zorunlu olarak yiirtirliige girdigi tarihten itibaren yukaridaki sistemlere ait alt
sistemleri ve yedek parcalart kapsamakla birlikte, asagida belirtilen sistemler bu yonetmelik
kapsami digindadir,

- Asansor Yonetmeligi (95/16/AT) kapsamindaki asansorleri,
- Geleneksel anlamda insa edilmis, kablo ile ¢alisan tramvaylari,
- Tarimsal amaglar i¢in kullanilan tesisatlari,

- Eglence amaciyla tasarlanmis ve insanlari tasima amacina yonelik olmayan fuar alan1 ve
lunaparklarda kullanilmak iizere yerlesik ve seyyar araglari,

- Smai amaglar i¢in kullanilan madencilik tesisatlar1 ve yerlesik montajlari,
- Kablo ile ¢alisan feribotlari,

- Disli rayli demiryollarini,

- Zincirle yonetilen tesisatlari,

¢) CE Uygunluk Isaretlemesi: Bu Y&netmelik kapsamindaki iiriinlerin bu Y&netmeligin
sartlarina uygun oldugunu ve ilgili uygunluk degerlendirmesi islemlerine tabi tutuldugunu
gosteren igarettir.

CE uygunluk isareti "CE" harflerinden ibarettir. CE uygunluk isaretinin ilistirilmesinde ve
kullanilmasinda 17/1/2002 tarihli ve 24643 sayili Resmi Gazete'de yayimlanan 2001/3530 say1li
"CE" Uygunluk Isaretinin Uriine Ilistirilmesine ve Kullanilmasina Dair Yénetmelik"in 5 inci
maddesinin hiikiimleri gegerlidir.

CE uygunluk isareti her bir emniyet aksamina ayr1 ayrt ve goriilebilir sekilde veya bunun
miimkiin olmadig1 durumlarda aksama yapistirilabilecek ayrilabilir etiket iizerine basilacaktir.



Emniyet aksamlarina tgilincli taraflann CE uygunluk isaretine iligkin yanilgiya ugratabilecek
anlam ve sekilde isaret konulmasi yasaktir. Diger uygunluk isaretleri, emniyet aksamlarina CE
uygunluk isaretinin goriiniirliigiinii ve okunakliligni azaltilmaz ise ilistirilebilir.

d) Kablolu tagima sistemleri asagidaki alt sistemlere boliinebilir;
1. Kablolar ve kablo baglantilar
2. Tahrik sistemleri ve frenler
3. Mekanik techizat
3.1. Kablo sarma dislisi
3.2. Istasyon makineleri
3.3. Hat miithendisligi
4. Araglar
4.1. Kabinler, koltuklar veya ¢ekme cihazlari
4.2. Siispansiyon dislisi
4.3. Tahrik dislisi
4 4. Kabloya baglantilar
5. Elektroteknik cihazlar
5.1. Izleme, kontrol ve emniyet cihazlari
5.2. lletisim ve bilgi techizat:
5.3. Yildirimdan korunma techizati
6. Kurtarma techizati
6.1. Tasinmaz kurtarma techizati
6.2. Tasinabilir kurtarma teghizati
d)Temel Sartlar
d.1. Kisilerin glivenligi

Kullanicilarin, ¢alisanlarmin ve f{giincii taraflarin giivenligi, tesisatlarin tasarim, yapim ve
hizmete girmeleri i¢in temel bir sarttir.

d.2. Emniyet prensipleri
Biitiin tesisatlar, asagidaki prensiplere uygun olarak tasarlanmali,
isletilmeli ve hizmete girmelidirler. Bu ilkeler asagidaki siraya gore uygulanirlar;

- Tasarim ve yapim asamalarinda, riskin ortadan kaldirilmasi, eger bu miimkiin degil ise, riskin
azaltilmasi,

- Tasarim ve ingaat asamalarinda, ortadan kaldirilamayan riske karsi gerekli biitiin dnlemlerin
tanimlanmasi ve uygulanmast,

- Birinci ve ikinci fikrada belirtilen hiikiimler ve Onlemlerle tamamen ortadan kaldirilmasi
miimkiin olmayan risklerden sakinmak icin alinmasi gereken onlemlerin tanimlanmasi ve
belirtilmesi.



d.3. Harici faktorlerin degerlendirilmesi

Tesislerin gilivenli olarak isletilmelerini saglamak i¢in, tesisin tipi, tesis edildigi arazinin dogasi
ve fiziksel 6zellikleri, yerde veya havada yakininda bulunan olas1 insaat ve engeller kadar ¢evresi
ve atmosferik ve meteorolojik faktorler dikkate alinarak tasarlanmali ve insa edilmelidir.

d.4. Boyutlar

Tesisatlar, alt sistemler ve tiim emniyet pargalari, 6zellikle malzeme se¢imi konusunda kabul
edilen standartlara uymakla birlikte, yeterli bir emniyet pay1 ile, calismiyorken Ongoriilen
kosullarda dahil olmak tizere ve dis etkileri, dinamik etkileri ve yorulma olaylarini dikkate alarak
ongoriilen tiim kosullarda hesaba katilan tiim gerilmelere dayanacak sekilde tasarlanmali ve insa
edilmelidir.

d.5. Montaj

d.5.1. Tesisat, alt sistemler ve tiim emniyet pargalari, gilivenli bir sekilde montaj ve
yerlestirilmelerini saglayacak sekilde, tasarlanmali ve insa edilmelidir.

d.5.2. Emniyet aksamlari; aksamlarin {izerindeki uygun isaretlemelerle ya da yapim asamasinda,
montaj hatalarin1 ortadan kaldiracak sekilde tasarlanmalidir.

d.6. Tesisatin biitinligi

d.6.1. Emniyet aksamlari, Ek III' deki emniyet analizlerinde belirtildigi gibi, pargalarin ¢aligma
biitiinligii ve tesisin giivenligini saglayacak sekilde tasarlanmali ve insa edilmeli ve her durumda
bunu saglayacak sekilde kullanilmali, boylece pargalarin yeterli bir emniyet seviyesi ile giivenli
olmamasi biiyiik oranda miimkiin olmamis olur.

d.6.2. Tesisat; calismasi sirasinda, giivenligini dolayl sekilde bile olsa etkileyecek herhangi bir
parca hatasinin zamaninda alinmis uygun bir 6nlem ile sorunun giderilmesi i¢in tasarlanmali ve
insa edilmelidir.

d.6.3. Bu Ekin madde 2.6.1 ve madde 2.6.2'de belirtilen korunma 6nlemleri, ilgili parcaya iliskin
programli iki muayenesi arasindaki zaman araligt boyunca uygulanmalidir. Emniyet
aksamlarmin programh muayenesi i¢cin zaman arahgi, kullamm kilavuzunda acik¢a
belirtilmelidir.

d.6.4. Tesisatlara yedek parca olarak yerlestirilen emniyet aksamlari, bu Yonetmeligin temel
gereklerini ve tesisatin diger pargalar ile sorunsuz etkilesime iligkin kosullar yerine getirmelidir.

d.6.5. Tesisatta meydana gelebilecek bir yanginin etkilerinin, yolcularin (tasinan kisilerin) ve
calisanlarin giivenligini tehlikeye atmamasi i¢in gereken onlemler alinmalidir.

d.6.6. Tesisat1 ve kisileri yildirimin etkilerinden korumak i¢in 6zel 6nlemler alinmalidir.
d.7. Emniyet tertibatlar1

d.7.1. Tesisatta giivenligi tehlikeye sokan herhangi bir ariza, tatbik edilebilir oldugunda, bir
emniyet tertibati tarafindan tespit edilmeli, bildirilmeli ve degerlendirilmelidir. Bu, giivenligi
tehlikeye sokan normalde Ongoriilebilen herhangi bir dis etki icin de gegerlidir.



d.7.2. Tesisat her zaman el ile durdurulabilmelidir.

d.7.3. Tesisat emniyet tertibat1 tarafindan durdurulduktan sonra uygun bir islem yapilmadan
tekrar ¢alistirllamamalidir.

d.8. Bakima uygunluk

Tesisat, diizenli ya da 06zel bakim ve onarim islemlerinin emniyetli bir sekilde
gerceklestirilmesine olanak verecek sekilde tasarlanmali ve imal insa edilmelidir.

d.9. Rahatsizlik

Tesis, zehirli gazla, giiriiltii emisyonu ve titresimden kaynaklanan i¢ veya dis rahatsizliklarin
belirtilen sinirlar i¢inde kalmasimni saglayacak sekilde tasarlanmali ve insa edilmelidir.

e. Altyap: gerekleri
3.1. Yerlesim, hiz, araglar arasindaki mesafe

3.1.1 Tesisat; arazinin ve gevresinin Ozellikleri, atmosferik ve meteorolojik kosullar, yerde
veya havada yakininda bulunan olas1 yap1 ve engeller dikkate alinarak, isletim ve hizmet
durumlarinda ya da insan kurtarma operasyonlar1 durumunda sikinti yaratmamasi veya tehlike
olusturmamasi i¢in, giivenli olarak isletilmelerini saglamak amaciyla tasarlanmali ve insa
edilmelidir.

3.1.2. Kablolarin ve araglarin veya ¢ekme tertibatlarinin 6ngoriilen en kotii ¢alisma kosullar
altindaki hareketlerini dikkate alarak, araglar, ¢ekme tertibatlari, raylar, kablolar vb. ve yerde
veya havada yakinda yer alan olas1 yap1 ve engeller arasinda yatay ve diiseyde yeterli mesafe
birakilmalidir.

3.1.3. Araglar ile yer arasindaki maksimum mesafe konusunda; tesisin yapisi, araglarin tipi ve
kurtarma prosediirleri dikkate almmalidir. Agik araglar ig¢in, araglar ile yer arasindaki
mesafenin psikolojik etkileri yaninda diisme riski de g6z dniinde bulundurulmalidir.

3.1.4. Araclarin veya ¢ekme tertibatlarinin maksimum hizi, aralarindaki minimum mesafe ve
ivmeleri ve frenleme performanslari, kisilerin giivenligi ve tesisatin giivenli caligmasi
saglanacak sekilde secilmelidir.

3.2. Hat boyundaki istasyonlar ve yapilar

3.2.1. Hat boyundaki istasyon ve yapilar dengeyi temin edecek sekilde tasarlanmali, insa
edilmeli ve donatilmalidir. Kablolar, araglar ve ¢cekme cihazlarinin giivenli gézetimine izin
vermeli ve isletim kosullar ¢ergevesinde giivenle yerine getirilmelerini miimkiin kilmalidir.

3.2.2. Tesisatin giris ve ¢ikis alanlar, araclar, ¢ekme tertibatlart ve kisilerin giivenli
dolasimini1 garanti edecek sekilde tasarlanmalidir. Araglarin ve ¢ekme tertibatlarinin
istasyonlardaki hareketi, hareketleri ile olas1 aktif isbirligi g6z onilinde bulundurularak,
kisilere zarar vermeden gerceklesebilmelidir.

f. Kablolar, tahrik sistemleri ve frenler ile mekanik ve elektrik tesisatlar ile ilgili sartlar
f.1. Kablolar ve destekleri

f.1.1. - Kablolarin veya kablolara bagl parcalarin kopmasini 6nlemek,

- Minimum ve maksimum gerilme degerlerini saglamak,

- Destekleri iizerine giivenli bir sekilde monte edilmelerini saglamak ve raydan ¢ikmalarimni
engellemek,

- Izlenmelerini saglamak
i¢in tiim dnlemler en son teknolojik gelismeler dogrultusunda alinmalidir.

f.1.2. Kablonun raydan ¢ikmasini tam olarak engellemek miimkiin degildir. Raydan ¢ikma
durumunda; kisiler zarar gormeden kablolarin tekrar diizeltilmesini ve tesisatin
durdurulmasini saglayacak onlemlerin alinmalidir.



f.2. Mekanik tesisatlar
f.2.1. Tahrik sistemleri

Bir tesisin tahrik sistemi, ¢esitli calisma sistemleri ve bigimlerine uyarlanmis, uygun
performans ve kapasitede olmalidir.

£.2.2. Yedek tahrik sistemi

Her tesisat enerji beslemesi ana tahrik sisteminden bagimsiz yedek bir tahrik sistemine sahip
olmalidir. Ancak, emniyet analizinin yedek bir tahrik sistemi olmasa dahi insanlarin araglari
ve Ozellikle de ¢cekme tertibatlarini kolaylikla, hizla ve giivenli bir sekilde terk edebilecegini
gosteriyorsa, yedek tahrik sistemi gerekli degildir.

£.2.3. Frenleme

£.2.3.1. Acil bir durumda, ¢alisma sirasinda izin verilen yiik ve makara yapismast acisindan en
kotii sartlar altinda tesisat ve/veya araglar her an durdurulabilmelidir. Durma mesafesi tesisat
gilivenliginin gerektirdigi kadar kisa olmalidir.

£.2.3.2. Hiz kesme degerleri, hem kisilerin giivenligi hem de araclar, kablolar ve tesisin diger
parcalarinin uygun hareketini saglayacak sekilde belirlenmis yeterli sinirlar icinde olmalidir.

£.2.3.3. Tim tesisatlarda, her biri tesisi durdurabilecek ozellikte ve verimi yetersiz kaldigi
zamanlarda otomatik olarak aktif sistemin yerine gecgebilecek sekilde koordine edilmis iki
veya daha cok frenleme sistemi bulunmalidir. Cekme kablosunun son frenleme sistemi
dogrudan tahrik makaras1 iizerinde etkili olmalidir. Bu hiikiimler teleskiler i¢in gecerli
degildir.

f.2.3.4. Tesisat, zamansiz yeniden c¢alismalara kars1 etkili bir kelepce ve kilitleme
mekanizmasi ile techiz edilmelidir.

f.3. Kontrol tertibatlari

Kontrol cihazlari; normal ¢aligma gerilmeleri ve nem, asir1 yiiksek ya da diisiik sicaklik veya
elektromanyetik enterferans gibi dis etkenlere dayanacak ve ¢alisma hatasinda dahi tehlikeli
durumlara yol agmayacak sekilde giivenli ve giivenilir olarak tasarlanmali ve insa edilmelidir.

f.4. Iletisim cihazlari

Isletme personelinin bir biri ile her zaman haberlesmesini ve acil durumda kullanicilara haber
vermesini saglayacak uygun imkanlar saglanmalidir.

g. Araclar ve cekme tertibatlar

g.1. Araglar ve/veya c¢ekme tertibatlari, ongoriilebilen ¢alisma kosullar altinda, kimsenin
diisme ya da herhangi bir bagka risk ile karsilagmalarina mahal vermeyecek sekilde
tasarlanmal1 ve techiz edilmelidir.

g.2. Araclarin ve cekme tertibatlarinin donatilari, en olumsuz kosullar altinda, asagida
belirtilenlere sebep olmayacak sekilde tasarlanmali ve insa edilmelidir:

- Kabloya zarar verilmesi, ya da

- Kaymanin, arag, ¢ekme tertibat1 ya da tesisatin giivenligini énemli derecede etkilemedigi
durumlar disinda, kayma.

g.3. Arac kapilar (arabalar ve kabinlerdeki) kapanabilir ve kilitlenebilir sekilde tasarlanmali
ve yapilmalidir. Ara¢ zemini ve duvarlari, herhangi bir durumda yolcu yiiklerine ve basinca
dayanacak sekilde tasarlanmali ve yapilmalidir.

g4. Calisma giivenligi agisindan, aracta bir operator bulunmasi gerekiyorsa, aracin,
teknisyenin gorevlerini yapabilmesi i¢in gerekli ekipman ile techiz edilmis olmasi gerekir.

g.5. Araglar ve/veya cekme tertibatlar1 ve 6zellikle de bunlarin siispansiyon mekanizmalari,
uygun kurallara ve talimatlara uygun olarak bunlarin servis hizmetini veren ¢alisanlarin
gilivenligini saglayacak sekilde tasarlanmali ve techiz edilmelidir.



g.6. Ayrnlabilir donatilarla techiz edilmis araglar i¢in, kalkis aninda, ayrilabilir donatilari
kabloya yanlis baglanmis bir araci ve varis aninda, donatilar1 ayrilmamais bir araci kullanicilari
tehlikeye diisirmeden durdurmak icin ve aracin diismesini 6nlemek i¢in tim Onlemler
alimmalidir.

g.7. Kablo yardimi ile hareket eden araclar ve tesisatin konfigiirasyonu izin verdigi dlgiide ¢ift
kablolu teleferikler,tasiyic1 kablonun kopmasi ihtimaline karsi, ray iizerinde otomatik fren
tertibati ile techiz edilmelidir.

g.8. Aracin biitlin raydan cikma tehlikeleri, diger Onlemler ile ortadan kaldirilamadig:
hallerde, kisileri riske atmadan, aracin durmasini saglayan raydan ¢cikmay1 6nleyici bir tertibat
ile techiz edilmelidir.

h. Kullanic1 techizati

Binig yerlerine giris, inis yerlerinden ¢ikis ve kullanicilarin binis ve inisleri, 6zellikle diisme
riski olan alanlarda, kisilerin giivenligini saglayacak sekilde, araglarin hareket ve duruslarina
gore diizenlenmelidir.

Tesisatin, ¢ocuklarin ve hareket kabiliyeti diisiik kisilerin taginmasi i¢in tasarlanmis olmasi
halinde, bu kisiler tesisat1 giivenle kullanabilmelidirler.

1. Islerlik
1.1. Emniyet

1.1.1. Biitiin teknik hiikiimler ve onlemler, tesisat, teknik 6zelliklerine ve belirlenmis isleyis
kosullarina gore ve giivenli isleyis ve hizmet talimatlar1 ile uyumlu bir sekilde, amacina
uygun olarak kullanilmasin1 saglayacak sekilde alinmalidir. Talimat el kitab1 ve buna karsilik
gelen belgeler, bir resmi dilde ya da tesisatin insa edildigi liye devlet tarafindan antlasmaya
uygun olarak kararlastirilan topluluk dillerinde hazirlanmalidir.

1.1.2. Tesisatin isletilmesinden sorumlu olan kisiler, uygun maddi kaynaklara ve gérevi yerine
getirebilecek niteliklere sahip olmalidirlar.

1.2. Tesisatin hareketsizlestirilmesi durumunda emniyet

Tesisat hareketsizlestirildiginde ve hizla tekrar ¢alistirllamayacagi zaman, tesisatin tipine ve
cevresine uygun bir zaman dilimi belirlenmesi yoluyla kullanicilarin giivenligini saglamak
icin biitiin teknik imkanlar saglanmali ve 6nlemler alinmalidir.

1.3. Emniyetle ilgili diger 6zel hiikiimler
1.3.1. Operator bélmesi ve ¢alisma yerleri

Istasyonlara giren hareketli boliimler, herhangi bir riski engelleyecek veya bdyle bir risk sz
konusu oldugunda, kazaya sebep olabilecek tesisat pargalar ile temas1 engelleyecek koruma
cthazlarinin yerlestirilecegi sekilde tasarlanmali, insa edilmeli ve monte edilmelidir. Bu
cthazlar, kolayca sokiilmeyen ve etkisiz hale getirilemeyen tipte olmalidirlar.

1.3.2. Diisme riski

Ara sira kullanilanlar da dahil olmak iizere, isyerleri ve ¢calisma alanlar1 ve bunlarin girisleri,
bu alanlarda ¢alismak veya hareket etmek durumunda olan kisilerin diismelerini engelleyecek
sekilde tasarlanmali ve yapilmalidir. Bu yerlerde, yapinin yetersiz olmasi halinde, diismeleri
onlemek amaci ile kisisel korunma techizati i¢in emniyet noktalar saglanmalidir.

i.Emniyet Analizi

Kablolu tesisatlarda gerekli olan emniyet analizinde, 6ngoriilen her ¢alisma modu dikkate
alimmalidir. Analiz, taninmis veya yerlesik bir yontemi izlemeli ve son teknolojiyi ve sz
konusu tesisatin karmasikligini1 dikkate almalidir. Amag¢ ayni zamanda, tesisatin tasarim ve
konfigiirasyonunun yakin ¢evresini ve tatminkar emniyet kosullarmi saglamasi icin en
olumsuz durumlart hesaba katmasini temin etmektir.

Analiz ayn1 zamanda:



- Daha diisiik bir ¢alisma modunda emniyeti saglayacak bir durumda ya da ariza halinde
emniyetli durumda kalmasi i¢in baslangigtaki bir arizaya karsi koyabilmeleri,

- Fazla sayida olmalari ve izlenmeleri ya da

- Arniza ihtimalleri degerlendirilebilecek sekilde ve birinci ve ikinci paragraflarda belirtilen
Olciitleri karsilayan emniyet tertibatlarina esdeger standartta olmalart i¢in, emniyet
tertibatlarin1 ve bunlarin tesisat ve harekete gecirdikleri ilgili alt sistemler tizerindeki etkilerini
de kapsamalidir.

Bu Yonetmeligin 6 nc1 maddesinin {igiincii fikrasina uygun olarak, risklerin ve tehlikeli
durumlarin listesini ¢ikarmak ve ayni maddenin dordiincii fikrasinda belirtilen emniyet
aksamlarinin listesini belirlemek i¢in emniyet analizi kullanilmalidir. Emniyet analizinin
sonucu bir emniyet raporunda 6zetlenmelidir.

2.2. Insan Tasimak Uzere Tasarimlanan Kablolu Tasima Tesisatinin Ruhsatlandirilmasi,
Bakim ve Isletilmesine Dair Teblig: Bu teblig Sanayi ve Ticaret Bakanlig1 hazirlanmis olup
23 Temmuz 2009 tarih ve 27297 sayil1 Resmi Gazete’de yaymlanmstir.

a.Amac: Bu Tebligin amaci, insan tasimak iizere tasarimlanan kablolu tasima tesisatinin
hizmete alinmasi ve hizmete alindiktan sonra g¢evrenin, insanlarin ve canlilarin saghk ve
gilivenligini tehdit etmeyecek sekilde kullanimlarini saglamak iizere isletilmesi, bakimi ve
kontrolleri i¢cin uyulmasi gereken kurallar1 belirlemektir.

b.Kapsam: Bu Teblig, 19/1/2005 tarihli ve 25705 sayili Resmi Gazete’de yayimlanan Insan
Tasimak Uzere Tasarimlanan Kablolu Tasima Tesisati Yonetmeligine (2000/9/AT) gore
monte edilen ve anilan Yonetmeligin zorunlu uygulamaya girisinden 6nce monte edilmis olan
halen isletmedeki kablolu tasima tesisatin1 kapsar.

Bu Tebligin amaglart bakimindan 2000/9/AT Yonetmeliginde yer alan tanimlara ek olarak
asagidaki tanimlar gecerli olup,

c.Tamimlar:

c.1.Bakanlik: Sanayi ve Ticaret Bakanligini,

c.2.Bakim: Tesisatin, giivenle isleyebilmesi i¢in esas yapimci tarafindan belirlenen periyotlar
ve talimatlar dogrultusunda tasarlandigi bi¢imde, kullanim 6mrii boyunca kendisinin ve
bilesenlerinin, fonksiyonlarmin ve giivenlik gereklerinin devamliligini saglamaya yonelik
biitlin islemleri,

c.3.Calistirma testi raporu: Esas yapimci tarafindan isletme teknik ruhsati alinmadan 6nce
tesisatin glivenli ¢alistigmin garanti edilmesi amaciyla TS EN 1709 standardi kapsaminda
gerceklestirilen test sonucu diizenlenen raporu,

c.4.Esas yapimci: Bir tesisatin yapimini {istlenen gercek veya tiizel kisiyi,

c.5.Eski tesisat: 2000/9/AT Yonetmeliginin zorunlu uygulama tarthinden 6nce monte edilmis
tesisati,

c.6.Isletme teknik personeli: En az endiistri meslek lisesi veya teknik lise mezunu olan ve
kablolu tagima tesisat1 konusunda yeterli egitimi almis ve belgelendirilmis personeli,
c.7.Isletme teknik ruhsati: 2000/9/AT Yonetmeligi g¢ercevesinde kurulmus olan tesisata
yonelik; esas yapimcinin bagvurusu lizerine TMMOB Makine Miihendisleri Odas1 ve
TMMOB Elektrik Miihendisleri Odas1 tarafindan miistereken yapilacak inceleme ve
degerlendirmeler neticesinde diizenlenen isletmeye uygunluk belgesini,

c.8.1yi miithendislik uygulamasi: Yetkili kuruluslar tarafindan bilimsel ilkelere ve miihendislik
ilkelerine uygun oldugu tespit edilen yontem ve uygulamalari,

c.9.Kontroller: Kablolu tagima tesisatinin ger¢cek durumunu tespitte kullanilan iglemleri,
c.10.Tesisat isletmecisi: Tesisatin isletmeye acilmasin1i miiteakip, giivenli bir sekilde
calistirilmasindan, bakimlarinin ve kontrollerinin diizenli olarak yaptirilmasindan sorumlu
olan ve organizasyonunda en az iki olmak {izere yeterli sayida isletme teknik personeli
calistiran gercek veya tiizel kisiyi,

c.11.Tesisat yaptiricist: 3194 sayilh Imar Kanunu cergevesinde, tesisatin yapimina
baglanmadan once yapi ruhsatinin alinmasindan sorumlu olan, esas yapimci ile sézlesme
imzalayan gercek veya tiizel kisiyi,



c.12.Yap1 kullanma izin belgesi: 3194 sayili imar Kanunu ¢ercevesinde belediye veya valilik
tarafindan diizenlenen, yapinin projesine uygun olarak tesis edildigini ve amacina uygun
kullanilabilir durumda oldugunu gosteren belgeyi,

c.13.Yap1 ruhsati: Kurulmasi planlanan kablolu tasima tesisati i¢in 3194 sayili Imar
Kanunu’nda belirtilen hiikiimler dogrultusunda, belediye sinirlar igerisinde ilgili belediyeden
veya belediye smirlart disinda ise Valilikten alinan belgeyi,

c.14.Yeni tesisat: 2000/9/AT Yonetmeligi kapsaminda monte edilen tesisati,

c.15.2000/9/AT Yonetmeligi: Insan Tasimak Uzere Tasarimlanan Kablolu Tasima Tesisati
Y onetmeligini ifade eder.

d.isletme teknik ruhsati

d.1.Kablolu tagima tesisatinin montajinin tamamlanmasini miiteakip esas yapimci tarafindan
asagida yer alan belgelerle birlikte TMMOB Makine Miihendisleri Odasina veya TMMOB
Elektrik Miihendisleri Odasma basvuru yapilir.

a) Kablolu tagima tesisatinin yeri, yapim yil1 ve esas yapimcisi hakkinda bilgi,

b) 2000/9/AT Yonetmeligine uygun olarak hazirlanan teknik dosya,

¢) 2000/9/AT Yonetmeligi kapsaminda hazirlanan emniyet raporu,

¢) 2000/9/AT Yonetmeliginde yer alan emniyet raporunda listelenen emniyet aksamlarina ve
ayn1 Yonetmelikte belirtilen alt sistemlere iliskin AT Uygunluk Beyani,

d) 2000/9/AT Yonetmeligi kapsaminda gorevlendirilmis Onaylanmis Kurulusun gézetiminde
gerceklestirilen ve bu Onaylanmis Kurulus tarafindan tasdik edilen ¢alistirma testi raporu,

e) Isletme teknik personeline ait egitim belgeleri,

f) Bakim ve ayar talimatlari,

g) Tesisatin kontrollerine iliskin ¢izelge,

g) Isletme talimatlar1 ve kisitlamalara ydnelik dokiimanlar,

h) Kurtarma talimatlari,

1) Tesisata ait sokme talimatlari.

d.2.TMMOB Makine Miihendisleri Odast ve TMMOB Elektrik Miihendisleri Odasi1
tarafindan miistereken gorevlendirilecek uzmanlarca gergeklestirilen teknik inceleme ve
degerlendirmeler neticesinde tesisin isletilmesine engel bir durumun bulunmamas: halinde
ilgili odalar tarafindan miistereken isletme teknik ruhsati diizenlenir ve isletme teknik ruhsati
diizenleyen kurumlar tarafindan bir niishas1 Bakanliga iletilir.

d.3.isletme teknik ruhsatinin verilmesini miiteakip yap1 kullanma izin belgesi almmasi
neticesinde tesisat hizmete agilir.

d.4.2000/9/AT Yonetmeligi kapsaminda montaji gerceklestirilmis olan kablolu tasima
tesisatinin temel karakteristiklerine yonelik bir degisiklik yapilmasi: durumunda isletme teknik
ruhsati yenilenir.

e.Isletme ile ilgili esaslar

e.1l. Tesisat igsletmecisi, tesisat i¢in gerekli olan isletme talimatlar ve kisitlamalara yonelik
dokiimanlarin, bakim ve ayar talimatlarinin, kontrollere iligkin ¢izelgelerin, kurtarma
talimatlarinin kolay ulasilabilir sekilde kumanda merkezinde muhafaza edilmesinden ve s6z
konusu talimatlarin uygulanmasindan sorumludur.

e.2.Tesisat isletmecisi isletme teknik personelinin egitim durumunu gosteren belgelerin yer
aldig1 dosyay1 olusturmak zorundadir.

f.Bakim

f.1.Bakim islemleri, yeni tesisatlar i¢in TS EN 1709 standardina, eski tesisatlar icin ise iyi
mithendislik uygulamalarina uygun olarak yapilir. Yapilan her tiirlii bakim iglemleri kayit
altina alinarak bakim dosyasinda muhafaza edilir.

f.2.Bakim dosyasinin igerisinde, bakim islemlerini gosteren kontrol listeleri bulunur. Bu
listeler gerekli referans degerleri ve toleranslarini igerir ve parca degistirme sikliklart bu
listelerde belirtilir.

f.3.Tesisata yonelik olarak orijinal parcalardan malzeme, bi¢cim ve fonksiyon agisindan farkli
olmayan yedek parcalar kullanilir. Gerekli olan yedek pargalar, yeterli miktarda, calisir
vaziyette, kolayca ulasilabilecek bir noktada ve dogru sekilde depolanir.

g.Kontroller



g.1.Tesisatin durumunu belirlemek i¢in yapilan 6lgme, deney ve degerlendirmeler kontrol
kapsaminda yer alir. Kontroller, yeni tesisatlar i¢cin TS EN 1709 standardi, eski tesisatlar i¢in
ise 1yl miihendislik uygulamalar esas alinarak ilk kontrol giinliik, aylik, yillik ve tesisatin
durumuna gore bir yildan uzun araliklarla veya 6zel kontroller seklinde gergeklestirilir.
g.2.Kontrollerde esas yapimcinin belirledigi talimatlara uyulur. Kontrollerin sonuglari isletme
teknik personeli tarafindan kayit altina alinir. Tesisat isletmecisi kontrollerin diizenli olarak
yaptirilmasindan ve kontrol sonu¢larinin muhafazasindan sorumludur.

g.3Kontroller neticesinde, tesisatin ¢alistirilmasinda can ve mal giivenligini tehlikeye atacak
uygunsuzluklarin tespit edilmesi durumunda, s6z konusu uygunsuzluklar giderilinceye kadar
tesisat isletmecisi, tesisatin isletmesini durdurarak gerekli biitiin tedbirleri almaktan
sorumludur.

3.KABLOLU TASIMA SISTEM TURLERI

3.1.Fiinikiiler Sistemler: Engebeli arazilerde, daglarda genellikle aralarinda ciddi yiikseklik
farki olan iki nokta arasinda insan ve/veya yiik tasimak amaciyla kabinleri kablo yardimiyla
cekilen rayli sistemler i¢in kullaniliyor. Ulasimdaki adi 'Fiinikiiler Sistem' olan ¢ekme ve
germe halatlariyla birbirine baglanan iki trenle calisiyor. Alt istasyonda germe halati
bulunuyor, daha yliksekte olan trenin yergcekimi potansiyel enerjisi kinetik enerjiye
doniisiiyor. Inen trenin agirhigi, egimli yol iizerinde ¢ikan treni ¢ekmeye yardimci olur ve
cikan trende inen trenin hizinin kontrolden c¢ikmasini engeller. Fiinikiiler sistemin
istasyonlarinda tek hat, trenlerin geg¢is yapacagi orta noktasinda iki hat bulunuyor.

Fiinikiiler Sistemlerin Tarihgesi:

Tiirkiye bu sistemle 1875 yilinda Sultan Abdiilaziz'in Karakdy-Tepebast arasinda yaptirdigi
"Tinel' ile tanismisti. Bu 601 metrelik yeralti hatti, 1860'ta Londra'da yapilan ilk metronun
ardindan Avrupa'nin ikinci, diinyanin {i¢lincii metrosu olmustu.

Stephenson ilk olarak 1825°te 1:50 egime sahip bir yamagta bir buhar makinasini fiinikiiler
sisteme adapte etti. Ik insan tasiyan fiinikiiler 1861 yilinda Italya’nin Dusino kentinde,
ikincisi ise 1862 yilinda Lyons’ta insa edildi. Diinyanin ilk kentsel flinikiileri “kablolu ara¢”
adiyla 1873 yilinda San Fransisco ABD’de yapilmustir. Ilk yer alt1 fiinikiileri ise 1875 yilinda
Istanbul’da “Tiinel” adiyla hizmete girmistir. Tahrik o zamanlar buhar giicii ile
saglanmaktadir. Bu Londra Metrosu’ndan sonra diinyadaki ikinci metro kategorili aragtir.
Avrupa’da ilk yer alt1 fiinikiileri ise Isvigre’de 1877 yilinda Lausanne’den Ouchy’ye kadar
insa edildi.

Fiinikiiler sistemde ABD’de c¢ok ses getiren ilk elektrik tahrikli olan1 Great Incline Funicular
1893 yilinda kuruldu. Bu sistem 859 m ile 1067 m yiikseklikleri aras1 tasima yapmakta ii¢ ayri
noktada egimi degismekte ve diisiik egimle baslayip tepede yaklasik %60 gibi bir e§ime
ulagsmaktadir. Bu fiinikiiler 1938°e kadar ¢alismistir

Fiinikiiler uzun zamandir kullanilmakta olup, bilinen en eski fiinikiiler 15. ylizyilin baslarinda
insanlar1 ve esyalar1 sarp yamaglara ¢ikarmak igin tasarlanmistir. Ilk fiinikiiler Avusturya
Salzburg’ta Hohensalzburg Kalesinde Kardinal Matthdus Lang tarafinda 1515°te yapilmistir.
Bu yapida insan veya hayvan giicli kullanilmistir, raylar ise tahtadan yapilmistir. Daha sonra
Ingiltere’nin Country Tyrone kentinde 1777 yilinda su giiciiyle ¢alisan, halatlar yardimiyla
cekilen flinikiiler insa edildi ve 1830°da kullanilmaya baslandi.

Fiinikiiler Sistemlerin Ana Bilesenleri
Ust Istasyon:

-Trafo

-Motor ve rediiktér grubu

-Tahrik kasnagi

-Saptirma kasnagi

-Ana besleme tablosu

-Siiriicli ve kumanda panosu grubu
-Elektromekanik fren



-Jenerator

Alt Istasyon:

-Doniis ve gerdirme makarasi
-Gerdirme agirligt

Hat boyu:

-Vagonlar

-Klavuzlama raylari

Germe
ALT halat1

ISTASYON, {

Denge halat1

3.Teleferik, Gondol, Telesyej: Teleferik; iki istasyon arasinda kurulmus havai hat ve buna
bagli kabinlerle ¢alisan, yolcu veya yiik tasimak icin kullanilan tasima sistemi. Ozel
cesitlerinden cekici ve tastyict kablolulara teleben ve telesiyej, sadece ¢ekici kablosu olanlara
teleksi ad1 verilmektedir.



3.1.Sabit Klemli Telesyej: Tek halat dolagimli, sabit klemli, bir siiriicii, bir doniis istasyonu
olan bir operator tarafindan hiz kontrolii yapilarak asagi veya yukart yone yolcu tagimak
amacli kablolu tasima sistemidir.

Elektrik motorunun tahrik ettigi rediiktor sistemin konforlu bir sekilde hizlanmasini ve
yavaslamasini saglamaktadir. Sistemin yavaslamasini ve durmasini saglayan motor freni,
servis freni ve acil durum frenleri olmalidir.

Tastyict ¢elik halatin tizerine sabit klemlerle genellikle 2/4/6 kisilik kapasiteye sahip
sandalyeler baglanmaktadir. Istasyon igerisinde tasiyici sandalye giivenli bir hizda ilerleyerek
yolcularin inmesini veya binmesini saglamaktadir. Saatte 3200 kisi civarinda yolcu
tagiyabilen sistemler 3.0m/s civarinda hizlarda tasarlanabilmektedir.

Telesyej Tesislerinin Ana Bilesenleri:
Tahrik Grubunun Oldugu Istasyon
-Alt Yapi(celik konstriiksiyon),
-Hareketli ¢elik sase,

-Motor,

-Rediiktor,

-Volan,

-Servis ve acil durum freni,
-Gerdirme sistemi(hidrolik sistem veya gerdirme agirlig1),
-Bakim ve servis platformlari,
-Istasyon 6n diregi,

Déniis Istasyonu

-Alt yapi,



-Sabit ¢elik sase,

-Volan,

-Bakim ve servis platformlari,
-Istasyon 6n diregi,

Elektrik ve elektronik donanim
-Ana motor siiriiciisi,
-Yardimc1 motor siiriiciisii,
-Gergi donanim tniteleri,

-Hiz kontrol iinitesi,

-Riizgar ve yon gostergeleri,
-Hat boyunca durdurma anahtarlari ve glivenlik kontaklari,
-Yiiksek voltaj koruma sistemi,
-Istasyonlar aras1 haberlesme,
Hat boyu,

-Tastyict halat,

-Direkler,

-Sandalyeler.




3.2.0tomatik Klemli Telesyej: Tek halat dolasimli, otomatik klemli, bir siiriicii, bir doniis
istasyonu olan bir operator tarafindan hiz kontrolii yapilarak asagi veya yukari yone yolcu
tasimak amagli kablolu tasima sistemidir.

Sistemin en dnmeli 6zelligi giris ve ¢ikislardaki makara sistemidir. Istasyona giren sandalye
celik halattan otomatik klem araciligiyla ayrilir. Makara sistemi tasiyici sandalyenin istasyon
igerisinde yolcularin giivenle inis ve binis yapabilecegi giivenli hiza kadar diiser. Sonrasinda
makaralar vasitasiyla sandalye hat hizina kadar hizlanarak otomatik klemler vasitasiyla
tekrardan halata baglanir.

Saatte 4000 kisi civarinda yolcu tasiyabilen sistemler 5.0m/s civarinda hizlarda
tasarlanabilmektedir.




Telesyej Tesislerinin Ana Bilesenleri:
Tahrik Grubunun Oldugu Istasyon
-Alt Yapi(celik konstriiksiyon),
-Hareketli ¢elik sase,

-Motor,

-Rediiktor,

-Volan,

-Servis ve acil durum freni,
-Gerdirme sistemi(hidrolik sistem veya gerdirme agirlig1),
-Bakim ve servis platformlari,
-Yavaslatici ve hizlandirici sistem,
-Istasyon &n diregi,

Déniis Istasyonu

-Alt yapa,

-Sabit ¢elik sase,

-Volan,

-Bakim ve servis platformlari,
-Yavaslatici ve hizlandirici sistem,
-Istasyon &n diregi,

Elektrik ve elektronik donanim
-Ana motor siirticiisii,

-Yardimc1 motor siiriciisu,

-Gergi donanim tniteleri,

-Hiz kontrol {initesi,

-Riizgar ve yon gostergeleri,

-Hat boyunca durdurma anahtarlar1 ve giivenlik kontaklari,
-Yiiksek voltaj koruma sistemi,
-Istasyonlar aras1 haberlesme,

Hat boyu,

-Tas1yic1 halat,

-Direkler,

-Sandalyeler.






3.3.0tomatik Klemli Teleferik ve Gondol: Tek halat dolasimli, otomatik klemli, bir siiriicii,
bir doniis istasyonu olan bir operatdr tarafindan hiz kontrolii yapilarak asagi veya yukari yone
yolcu tagimak amagcli kablolu tagima sistemidir.

Sistemin en 6nmeli dzelligi giris ve ¢ikislardaki makara sistemidir. Istasyona giren kabin ¢elik
halattan otomatik klem araciligiyla ayrilir. Makara sistemi tasiyici sandalyenin istasyon
igcerisinde yolcularin giivenle inis ve binis yapabilecegi giivenli hiza kadar diiser. Sonrasinda
makaralar vasitasiyla sandalye hat hizina kadar hizlanarak otomatik klemler vasitasiyla
tekrardan halata baglanir.

Saatte 3600 kisi civarinda yolcu tasiyabilen sistemler 6.0m/s civarinda hizlarda
tasarlanabilmektedir.



Teleferik Tesislerinin Ana Bilesenleri:
Tahrik Grubunun Oldugu Istasyon
-Alt Yapi(celik konstriiksiyon),
-Hareketli ¢elik sase,

-Motor,

-Rediiktor,

-Volan,

-Servis ve acil durum freni,

-Gerdirme sistemi(hidrolik sistem veya gerdirme agirlig1),
-Bakim ve servis platformlari,
-Yavaslatici ve hizlandirici sistem,
-Istasyon 6n diregi,

Déniis Istasyonu

-Alt yapi,

-Sabit ¢elik sase,

-Volan,

-Bakim ve servis platformlari,
-Yavaslatici ve hizlandirici sistem,
-Istasyon 6n diregi,

Elektrik ve elektronik donanim

-Ana motor siiriiciisii,

-Yardimc1 motor siiriiciisii,

-Gergi donanim iiniteleri,

-Hiz kontrol iinitesi,

-Riizgar ve yon gostergeleri,

-Hat boyunca durdurma anahtarlari ve glivenlik kontaklari,



-Yiiksek voltaj koruma sistemi,
-Istasyonlar aras1 haberlesme,
Hat boyu,

-Tastyic1 halat,

-Direkler,

-Kabinler.




Grup Gondollar: Tek halat dolasimli, otomatik klemli, bir siirlicii, bir doniis istasyonu olan bir
operator tarafindan hiz kontrolii yapilarak asagi veya yukari yone yolcu tasimak amagh
kablolu tagima sistemidir.

Sistem tasiyict gondollarin karsilikli olarak istasyonlardan ¢ikmasina dayanir. 2-3-4 kabin
uygun mesafelerde tasiyici halata baglanmasi ve birlikte hareket etmelerinden dolayr grup
gondol olarak adlandirirlar.

Tastyict gondolun istasyon igerisine girmesi ile hiz diisiiriilerek kabin tamamen durduktan
sonra kabin kapilart agilarak yolcularin inis ve binisleri saglanir.

Saatte 4000 kisi civarinda yolcu tasiyabilen sistemler 6.0m/s civarinda hizlarda
tasarlanabilmektedir.

Grup Gondol Tesislerinin Ana Bilesenleri:
Tahrik Grubunun Oldugu Istasyon

-Alt Yapi(celik konstriiksiyon),

-Hareketli ¢elik sase,

-Motor,

-Rediiktor,

-Volan,

-Servis ve acil durum freni,

-Gerdirme sistemi(hidrolik sistem veya gerdirme agirlig1),
-Bakim ve servis platformlari,

-Istasyon 6n diregi,

Déniis Istasyonu

-Alt yapi,

-Sabit celik sase,

-Volan,

-Bakim ve servis platformlari,

-Istasyon 6n diregi,

Elektrik ve elektronik donanim

-Ana motor siiriiciisi,



-Yardimc1 motor siiriiciisii,
-Gergi donanim tniteleri,

-Hiz kontrol iinitesi,

-Riizgar ve yon gostergeleri,
-Hat boyunca durdurma anahtarlari ve glivenlik kontaklari,
-Yiiksek voltaj koruma sistemi,
-Istasyonlar aras1 haberlesme,
Hat boyu,

-Tastyict halat,

-Direkler,

-Kabinler.




3.2.Teleski: Tek halat dolagimli, sabit klemli, bir siiriicii, bir doniis istasyonu olan bir operator
tarafindan hiz kontrolii yapilarak asagi veya yukar1 yone yolcu tasimak amagli kablolu tasima
sistemidir.

Elektrik motorunun tahrik ettigi rediiktor sistemin konforlu bir sekilde hizlanmasini ve
yavaslamasini saglamaktadir. Sistemin yavaslamasini ve durmasini saglayan motor freni,
servis freni ve acil durum frenleri olmalidir.

Teleski gekici halatina sabit klemlere bagli T seklinde barlar vasitasiyla maksimum 2 kisinin
taginmasi saglanabilmektedir.

Istasyonlarda operatdr tarafindan acil durumlarda kulunilmak {izere durdurma anahtarlar
olmak zorundadir ve istasyonlar arasinda haberlesme sistemi olmalidir.

Teleski Tesisinin Ana Bilesenleri:

Siiriicii Istasyonu

-Alt yapi(genellikle ¢elik konstiriiksiyon),

-Hareketli ¢elik sase,

-Motor,

-Rediiktor,

-Volan,

-Servis ve acil durum freni,

-Hidrolik gergi sistemi ve donanimi,

-Bakim ve servis hizmetlerinin giivenli bir sekilde yapilmas1 amaciyla platformlar,

-Istasyon alt diregi.

Déniis Istasyonu

-Alt yapi,

-Sabit ¢elik sase,

-Volan,

-Bakim ve servis hizmetlerinin giivenli bir sekilde yapilmas1 amaciyla platformlar,



-Istasyon 6n diregi,

Elektrik ve Elektronik Donanim

-Ana besleme tablosu,

-Ana motor siiriiciisi,

-Yardimc1 motor siiriiciisii,

-Gergi donanim tniteleri,

-Hiz kontrol iinitesi,

-Riizgar ve yon gostergeleri,

-Hat boyunca durdurma anahtarlari ve glivenlik kontaklari,
-Istasyonlar aras1 haberlesme sistemi,

Tastyict Sistem
-Direkler,

-Celik halat,
-Tas1yic1 T-bar’lar



: "in .L.E Ada Re

T __":_\.'* ]
. -

_;::__"'ih .._"";‘

- - |

b st

= i



4.1 Elektrik devreleri

4.1.1. Agik devre: Normalde siirekli akim tasiyan devre. Istenilen fonksiyon akimin kesilmesi
ile baglatilir.

4.1.2. Kapal1 devre: Normalde akimin olmadig: devre. Istenilen fonksiyon akimin iiretilmesi
ile baglatilir.

4.1.3. Giivenlik devreleri: Giivenlik fonksiyonlarinin ve acil durdurma cihazlarinin dogrudan
faal oldugu veya giivenlikle ilgili fiziksel parametrelerin izlendigi ve karsilastirildig elektrik
devreleri (6rnegin; nokta/gercek deger izlemenin kurulmasi, yavaslamanin izlenmesi). Bu
devreler halatli tesisin, durmasina yol acar veya istenmeyen calismaya baslamasini 6nler.
4.1.4. Hat giivenlik devreleri: Gilivenlik fonksiyonlar1 ve hattaki acil durdurma cihazlar
tarafindan dogrudan calistirilan giivenlik devreleri. Bu devreler farkli halatlarin ve kablolarin
arizalarinin, birbiriyle temaslarmin ve topraklamanin izlenmesi i¢in de kullanilir.

4.1.5. Kumanda devreleri: Caligma ile ilgili acik dongii kontrol, kapalt dongii kontrol ve ana
devrelerin korunmasi i¢in kullanilan devreler.

4.1.6. Ana devreler: Elektrik giicli ile ana tahrik cihazlarini ve yardimci tahrikleri besleyen
devreler.

4.2. Elektrik donanimi

4.2.1. Acil durdurma cihazi: Giivenlik devresi veya hat giivenlik devresinde faal olan ve
halath tesisin durmasini baslatan manuel veya otomatik ¢alisan anahtarlama tesisati

Not — Bu tanimlamaya gore, hat destek yapilarindaki anahtarlar, profil 6lgme anahtarlar,
germe agirligr anahtarlar1 da, 6rnegin; bakim anahtarlari ve acil durdurma butonlarinda
oldugu gibi acil durdurma cihazlaridir.

4.2.1.1. Bakim anahtari, giivenlik anahtari: Halatli tesisin durmasini baslatan ve siiriicii
kasnagina uygulanan fren vasitasiyla tekrar calismasini 6nleyen, manuel olarak ¢alistirilan ve
kilitlenebilen acil durdurma cihazi.

4.2.1.2 Acil durdurma butonu: Calismasindan sonra otomatik olarak baslangic konumuna geri
doénmeyen ve manuel olarak tekrar kurulan, manuel olarak ¢alistirilan acil durdurma cihazi.
4.3.4 Kumanda ve ¢alisma

4.3.4.1 Servis seferi

Yolcu taginmayan sefer.

Not — Personel ve malzeme taginmasina izin verilir.

4.3.4.2 Deney seferi

Deneylerin yapildig: servis seferi.

4.3.4.3 Kumanda noktas1

Halatli tesisin oradan kumanda edilebildigi ve durdurulabildigi nokta.

Not — Kumanda noktasindaki ¢alisma ve gosterge cihazlarinin tipi ve kapsami, halatli tesisin
tipine ve

kumanda noktasiin konumuna gore degisir.

4.3.4.4 Kumanda panosu

Kumanda konsolu tahrik istasyonundaki kumanda odasina yerlestirilir. Buradan, halath tesis
kumanda

edilebilir, durma noktasina getirilebilir ve kumandanin biitlin modlar1 izlenebilir.

4.3.4.5 Calisma i¢in hazir

Herhangi bir giivenlik fonksiyonu veya acil durdurma cihazinin g¢aligmaya baslamay1
bloklamadig1 durumda,

tesis ¢calisma i¢in hazirdir.

4.3.4.6 Hazir sinyali

Kumanda noktalatindan kumanda konsoluna halatl tesisin ¢alismaya baslamaya hazir
oldugunu gosteren

kumanda sinyali.

4.3.5 Elektrik kablolar1

4.3.5.1 Raydan ¢ikma dedektor hatti

Hat destek yapis1 anahtarlarinin faal oldugu kablo.

4.3.5.2 Telefon hatt1



Istasyonlar ve ara durma noktalarin1 baglamak amaciyla dahili telefon sisteminde kullanilan
kablo.

4.3.5.3 Hat kablosu

Hat ve istasyonlar arasinda kumanda ve bilgi sinyallerini (kablo konumu, hoparlorler, riizgar
uyarisi vb.)

ileten kablo.

4.4.1Kablolu Tasima Sistemlerinde Olas1 Tehlike Senaryolari:

-Tesisin fiziksel yapisi,

-Miinferit elemanlarin birbirleriyle ve ¢evresindekilerle kusurlu isletimi,

-Uzun stireli isletme, uzun siireli durma veya tekrarlanan ve uzun siireli isletme kosullaridan
dogan kusurlar,

-Niteliksiz ve egitimi yetersiz personelin ¢alistirilmast,

-Bir kusur durumunda elemanlarinin isletimi,

-Tesisin ve elemanlarmin belirlenen durumda, bakimi ve yeniden tesisi i¢in tedbirlerin
bulunmamasi,

-Cevreden kaynaklanan tehlikeler,

-Prosediir ile ilgili eksiklik ve uygunsuzluk,

-Gerilim bulunan metal bir bilesenle bir kisinin kazara temasi,

-Bir elektriksel giivenlik fonksiyonunun arizasi,

-Gerilim diigiimii veya gerilimin tamamen kayba,

-Kisa devre olusumu, topraklama hatasi veya agik devre,

-Elektrik veya elektronik bilesenlerin arizas,

-Ongoriilebilen dis etkiler, dzellikle; cevre sartlar1 ve elektromanyetik alanlar.

4.4.2 Giivenlik tedbirleri

Yukarida listelenen tehlike senaryolarin1 gidermek i¢in alinacak giivenlik tedbirleri asagida
verilmistir:

4.4.2.1 Kullanilan bilesenlerin smiflandirilmasi

4.4.2.1.1 Bir elektrikli giivenlik cihazi asagidaki sartlar1 yerine getiriyorsa Tip A’dir:

a) Biitlin bilesenlerin ariza davraniglar 1yi tanimlanmus,

b) Kusur durumlarinda montenin davranigi tamamaiyle tespit edilebiliyor,

c) Bilesenler ve komplesi i¢in gergek tecriibelerden gilivenilir ariza oran1 verileri mevcut.
4.4.2.1.2 Bir elektrikli giivenlik cihazi Tip A olarak siniflandirilamiyorsa Tip B’dir.

4.4.2.2 Kisilere tehlikeli olmasi durumunda, tehlikeli duruma gore halath tesisin otomatik
olarak giivenli bir duruma girmesi temin edilmelidir.

4.4.2.3 Kazara veya sistematik kusurlarin olusmasmi onlemeye calismak i¢cin yazilim ve
donanimla 1ilgili almacak tedbirler, uygulanabilir o6zellik siniflariyla ilgili olarak
yiritilmelidir. Prensipte, bakimin

spesifikasyonlara uygun olarak yapildig: varsayilabilir.

4424 Tip A glivenlik cihazlari, uygun 06zellik smiflarina baglh olarak, asagidaki kurallart
saglamalidir:

a) Ozellik smifi 1: Elektrikli cihazlar, en azindan beklenen calisma gerilimlerine ve dis
etkilere yeterince dayanabilecek sekilde teknigin ve sanatin bugiinkii durumuna gore
tasarimlanmali, se¢ilmeli, monte ve tesis edilmelidir,

b) Ozellik smifi 2: Ozellik smifi 1’in kurallar1 saglanmali ve iyi denenmis bilesenler ve iyi
denenmis giivenlik prensipleri kullanilmalidir. Ozellik sinifi 2°deki elektrikli giivenlik
cthazlarmin giivenlik fonksiyonlar1 uygun periyotlarla (otomatik veya manuel deneyler)
denenmelidir. Bir kusurun ortaya ¢ikmasi deney periyotlart arasinda giivenlik fonksiyonunun
kaybina sebep olabilir,

c) Ozellik smifi 3: Ozellik smifi 2’nin kurallar1 saglanmalidir. Ozellik smifi 3’teki elektrikli
giivenlik cihazlar, bu cihazlardan birindeki tek kusurun giivenlik fonksiyonlarmmin kaybina
sebep olmayacagi sekilde tasarimlanmalidir. Ikinci bir kusurun ortaya cikmasi deney
periyotlar1 (otomatik veya manuel deneyler) arasinda giivenlik fonksiyonunun kaybina sebep
olabilir,



d) Ozellik smifi 4: Ozellik sinifi 3’iin kurallar saglanmalidir. Ozellik smnifi 4°deki elektrikli
giivenlik cihazlari, bu cihazlardan birinde tek kusurun giivenlik fonksiyonlarinin kaybina
sebep olmayacagi sekilde tasarimlanmalidir ve asagidaki sartlar yerine getirmelidir:

1) Her zaman meydana gelmesi miimkiin olan tek kusur; ilgili giivenlik fonksiyonunun
cagrisinda veya bir sonraki ¢agrisindan dnce tanimlanmalidir, aksi taktirde bu durum halatli
tesisin giivenli duruma girmesi ile sonuglanir; veya

2) Bu miimkiin degilse, ikinci bir kusur giivenlik fonksiyonunun kaybina sebep olmaz ve bu
durum halath tesisin giivenli duruma girmesi ile sonuclanir. Madde 4.2.2.10 c)’ye gore
periyodik araliklarda otomatik veya manuel deneyler yiiksek derecede kusur tespiti ile
calistirilirsa, ilk kusur baska bir kusurun ortaya ¢ikmasindan once fark edilecegi icin, ikinci
bir kusurun dikkate alinmasina ihtiyag¢ yoktur.

Not — Yiiksek derecede kusur tespiti, dikkate alinan biitlin kusurlarin %99’unun tespit
edilmesi anlamina gelmektedir.

44.2.5 Tip B gilivenlik cihazlar, Tip A cihazlarmin kurallarinin saglanmasma ek olarak,
asagidaki kurallar1 da saglamalidir:

a-1) Gilivenlik cihazinin yapisi, bilesenlerin etkilesimi ve bilesenlerin baglanti sekli ilgili
ozellik smifnin

temel glivenlik hedeflerini agik¢a ve anlasilir sekilde saglamalidir; veya,

a-2) Karsilik gelen o6zellik sinifi i¢cin onaylanmis giivenlik bilesenleri, yiiklenebilecek
herhangi bir yazilim

isletme sistemide dahil, yetkilendirilmis kurulusun deney sertifikasinda belirtilen sartlar
1zlenerek,

kurallara gore kullanilmalidir.

b) Uygulama yazilimi yiiklenmisse; ilgili 6zellik smnifinin temel giivenlik hedeflerini agikca
gosterebilecek bir

sekilde, saglamalidir.

4.4.2.6 Kusur terimi, orijinal kusuru ve bu kusurdan dolay1 ortaya ¢ikan miiteakip herhangi bir
kusuru

kapsar. Ik kusur ve ilk kusurun sonucu olan biitiin kusurlar, tek kusur olarak dikkate almir.
4.4.2.77 Ayn1 giivenlik fonksiyonunda iki bagimsiz kaza eseri olan kusurun es zamanl ortaya
¢tkmasmin

dikkate alinmasina ihtiya¢ yoktur.

4.4.2.8 Kusurlarin hari¢ tutulmasina, sadece uygun sekilde dogrulanmis ise izin verilir, bu
durum genel

kabul edilmis teknik tecriibelere karsilik gelir ve kusurun ortaya ¢ikma ihtimali bilinir ve
yeterince kiigliktiir

4.4.2.9 Giivenlik devreleri, agma devreleri olmalidir veya en azindan ayn1 giivenlik seviyesini
gostermelidir. Hat giivenlik devrelerinin bozulmasi, kisa devreleri, empedans degisimleri ve
topraklama hatalar1 giivenlik fonksiyonlarinin kaybina sebep olmamali ve halath tesisin
giivenli duruma gegirilmesi ile sonuglanmalidir.

4.4.2.10 Asagidaki maddeler elektrikli giivenlik devrelerinin deneylerine uygulanir:

a) Gilivenlik cihazlarinin fonksiyonunu zayiflatabilen biitiin kusurlar, uygun o6zellik smifi
tarafindan gerekenkusur seviyesi ile taninmalidir. Deneyler manuel, otomatik veya her
ikisinin bir kombinasyonu olarak yerine getirilebilir,

b) Deneyler giinliik isletmenin baslamasindan veya her bir sistemin baglatilmasindan 6nce
yapilirsa, sistemin baglamasi sadece deney siiresince herhangi bir hata tespit edilmemisse
gerceklesir. Deneyler seyahat esnasinda ve ariza bulundugunda icra edilirse, halatl tesis bir
duraga getirilmelidir,

c) Deney sikliklar1 6nceden yazilmis 6zellik smifi ve kusur tolerans siiresine, ariza orani
verisine ve glivelikle ilgili elektrikli cihazlarin yapim tipine (malzeme) baghdir.

4.4.2.11 Elektrik tesisleri asagidakileri saglayacak sekilde imal edilmeli, montaj edilmeli, ve
bakim yapilmalidir:

a) Diger elektrik tesislerinin diizgiin, giivenli kullanimma tehlikeli veya makul olmayan bir
tarzda ters etki yapmamali,



b) Bunlarin uygun, giivenli kullanim1 diger elektrik tesisleri tarafindan tehlikeli veya makul
olmayan bir tarzda ters etkilenmemeli.

4.4.2.12 Prensipte, glivenlik acisindan kritik olmayan elektrikli cihazlar en azindan 6zellik
smifi 1°e karsilik gelmelidir.

4.4.2.13 Risk analizinde tespit edilen 6zellik smnifindan gerilemelere, kurtarma ve tahliye
durumlarinda izin verilir.

4.5 Genel

4.5.1 Glivenlik fonksiyonlarinin devreden ¢ikarilmasi

4.5.1.1 Farkli giivenlik fonksiyonlarinin devreden ¢ikarilmasi, sadece miinferiden veya
fonksiyonel gurup icerisinde olabilir.

4.5.1.2 Giivenlik fonksiyonlarinin devreden ¢ikarilmasi, sadece bir kilit anahtarl kilitle veya
es deger bir bilesen vasitasiyla miimkiin olabilir.

4.5.1.3 Giivenlik fonksiyonlar1 devreden c¢ikarilirsa, ¢alisma sadece kumanda konsolundan
kumanda edilir.

4.5.1.4 Giivenlik fonksiyonlarinin devreden cikarilmasi, mekanik¢iye agik bir sekilde gorsel
olarak gosterilmelidir. Bundan sonra faal olmayan giivenlik fonksiyonlar1 tereddiite
disiilmeyecek bir sekilde tannabilir olmalidir.

4.5.1.5 Kopriileme ile kurtarma sirasinda, bir veya birkac giivenlik fonksiyonu kismen veya
tamamen devreden cikarilabilir

4.5.1.6 Kurtarma sirasinda, diistiriilmiis hiz degeri izlenmelidir.

4.5.2 Yildirimdan korunma ve topraklama

4.52.1 Istasyonlar ve ara duraklar yildirimdan korunma tesisleri ile korunmalidir. Biitiin
dikkate deger biiylikliikteki metalik yapisal parcalar istasyonda topraklama sistemine
baglanmalidir. Uygun milli yonerge ve standardlar takip edilmelidir.

4.5.2.2 Kabul edilemez gerilim degisimleri ve kontak gerilimlerinin (6rnegin; yiiksek gerilim
tesisleri tarafindan kaynaklanan) olusumu uygun topraklama cihazlar ve elektriksel baglanti
tedbirleri ile engellenmelidir.

4.5.2.3 Elektriksel olarak izole edilmemis halatlar en azindan istasyonlarda topraklanmalidir.
4.5.2.4 Hat halatlar1 ile germe halatlar1 arasindaki dokiim baglantilar elektriksel olarak
birbirine baglanmalidir.

4.5.2.5 Baska bir yontemle yerine getirilmedigi yerlerde (6rnegin; kaya iizerindekiler), hat
destek yapilart topraklanmalidir.

4.5.2.6 Asagidakiler, uygun yildirnmdan korunma cihazlar ile korunmalidir:

a) Uzaktan izleme tesisleri, uzaktan iletim ve raporlama cihazlari,

b) Gerektiginde, diger elektrik donanima.

4.5.2.7 Statik elektrigin tasiyicilar tizerinde herhangi bir tehlikeli etkisi olmamalidir.

4.5.2.8 Halathh demiryollu vagonlar giivenli bir sekilde topraklanmalidir. Bu husus, 6rnegin;
topraklanmis raylar ilizerinde hareket eden her bir vagonun en az iki dingili iizerindeki
topraklama firgalari ile saglanabilir.

4529 Isletme dis1 uzun periyotlar sirasinda, uygun bir tasima-cekme veya tasima halati
topraklama yontemi saglanmalidir. Halatlar bu sekilde topraklanmigsa, sistemin c¢alismaya
baslamasi engellenmelidir.

4.6 Elektrik giicli, donanimi

4.6.1 Ana salterler

4.6.1.1 Biitiin ¢alisma sartlarinda, halath tesisteki elektrik tesislerinden her bir elektrik
beslemesinin kilitlenebilir ana salteri vasitasiyla, gerilimi kaldirmak miimkiin olmalidir.
4.6.1.2 Miinhasiran yardimci ¢alismalar, kumanda sistemleri, giivenlik fonksiyonlar1 v.b. i¢in
kullanilan elektrik devreleri, asagidakileri saglamasi kaydiyla ana salterin hat tarafina
baglanabilir:

a) Diger devrelerden yalitilmissa,

b) Ozel ana salterler vasitasiyla kaynaktan yalitilabilecekse.

4.6.1.3 Miinhasiran bakimla ilgili elektrik donaniminda kullanilan devreler:

a) Ana salterin hat tarafina baglanmaldir,

b) Diger devrelerden yalitilmis olmalidir,



c) Bunlar, gercek yerel tesisin birer pargasi degilse, 6zel ayirma tertibati ile kaynaktan
yalitilabilme kapasitesinde olmalidir.

4.6.1.4 Gergek yerel tesis i¢in degil, sadece halatl tesis i¢in olan elektrik tesisleri ana salterler
vasitasiyla gerilimsiz hale getirilebilme kapasitesinde olmalidir.

4.6.1.5 Ana salterler:

a) Mekanik olarak c¢alistirilabilme ve ayni konumdan harekete gecirilebilme kapasitesinde
olmalidir,

b) Tesisin hangi pargalarinin ayrilmis oldugunu oldukea ac¢ik bir sekilde gostermesi igin kalici
ve okunakli bir sekilde isaretlenmelidir.

4.6.1.6 Herhangi bir ilave yardim olmadan, kabin kapilar1 a¢ik durumdayken bile, ana
salterleri devre dig1 birakmak miimkiin olmalidir.

4.6.1.7 Ana salterler, ayn1 kabin igerisinde baska hi¢bir terminal veya kesici panosunun tesis
edilmeyecegi durumda ayr1 bir kabin igerisine veya igerisinde baska hicbir terminal veya
kesici panosunun ayni mahfaza igerisine tesis edilmeyecegi durumda kazaen temaslardan
korunacak sekilde biitliin yiizeyleri kapatilmigs olan bir normal pano kabini igerisine tesis
edilmelidir.

4.6.1.8 Ana siiriicliniin ana salteri kumanda odasinda konumlandirilmamis veya buradan
erisimi kolay degilse, kumanda odasindan uzaktan kumanda ile ¢alistirilabilir kapasitede
olmalidir.

4.6.2 Elektrik donanimi

4.6.2.1 Elektrik donanimi, beklenilen kullanma sartlarinda dogru ve giivenilir bir sekilde
calisacak sekilde yapilmali, boyutlandirilmali ve tesis edilmelidir. Bu husus 6zellikle, 6zel
fiziksel ortam ve ¢aligma sartlarina uygulanir.

4.6.2.2 Kumanda gerilimlerini sadece bir mekanik kilit anahtarli kilit veya benzer donanim
parcast ile agmak ve kapamak miimkiin olmalidir.

4.6.2.3 Giivenlikle alakali fonksiyonlarin kapatilabilmesi veya degistirilebilmesiyle ¢alisan
elemanlar, mekanik kilit anahtarli kilit veya buna denk donanim bi¢iminde olmalidir.

4.6.2.4 Giivenlik fonksiyonlarin1 icra eden mekanik kilit anahtarli kilitlerin anahtarlari, bu
kilitlerin sadece glivenli konumunda ¢ikarilabilir olmalidir.

4.6.2.5 Giivenlik agisindan kritik elektrik donanimi, yetkisiz miidahelelerin 6nlebilmesi icin
kilit altinda tutulmalidir.

4.6.2.6 Halath tesisin giivenliginin, giivenilir ¢alismalarina bagli oldugu anahtarlar ve
butonlar ve onlarin mekanik harekete gecirilmesi, rijit (pozitif) ¢calisma prensibine gore
islemelidir. Dogrulugu kanitlanmis durumlarda, bunun yerine asagidakiler kullanilabilir:

a) Rijit caligma tipi olmayan anahtarlarin ¢iftli olarak izlenmesi, veya

b) Birlikte oldugunda kablolamasmi giivenlik kurallarin1 karsiladigi temassiz kontrol
edilebilir anahtarlama.

4.6.2.7 Giivenlik nedenleriyle konumunun kontrol edildigi anahtarlama tesisi rijit ¢alismali
kontaklara sahip olmalidir. Temassiz anahtarlama panosunun kullanilmas1 durumunda, bu sart
analoji ile karsilanmalidir.

4.6.2.8 Onceden ayarlanmus siirenin asilmasi veya altina diisiilmesi giivenlik nedeniyle
onlenmesi gerekiyorsa, giivenlik sartlarin1 karsilayan uygun bir zamanlama elemani
kullanilmalidir.

4.6.2.9 Giivenlik acisindan kritik cihazlar1 besleyen bataryalar i¢in, asagidakilerden emin
olunmalidir:

a) Otomatik olarak sarj olmalidir,

b) Besleme sebekesinden, sarj islemi esnasinda dahi, galvanik olarak ayirilmalidir,

c) Sarj ve bosalma akimi ve gerilimi cihazlar tarafindan gosterilmeli veya otomatik olarak
izlenmelidir,

d) En azindan baglanti noktalari i¢in kaplama saglanmalidir,

e) Periyodik olarak sarj durumunun kontrol edilmesi miimkiin olmalidir,

f) EN 50272-2‘nin kurallarin1 karsilamalidir.

4.6.3 Montaj ve tesis



4.6.3.1 Elektrik donanimi; ilgili odalar, binalar vs. igerisinde donanimin isletilebilirligini
olumsuz etkileyen isler

tamamlanana dek monte edilmemelidir.

4.6.3.2 Anahtarlama tesisat1 dolaplari, uygun ve kolay erisilebilir odalar veya kumanda odas1
icerisine tesis edilmelidir.

4.6.3.3 Ana devreler ve bunlarin kumanda devreleri i¢in elektrik donanimi1 genellikle ayr bir
dolaba veya dolap boliimiine tesis edilmelidir.

4.6.3.4 Bakim i¢in olan elektrik donaniminin enerjili pargalari, dolap kapilart agik oldugunda
kaza sonucu temasa kars1 korunmalidir.

4.6.3.5 Ilgili milli diizenlemeler istasyonlardaki koruyucu topraklama igin uygulanabilir.
Yalitim kusurlar1 giivenligi zayiflatmamalidir.

4.6.3.6 Tasiyicilarin gergeveleri akim tagimak i¢in kullanilmamalidir.

4.6.3.7 En azindan, elektrik donaminin c¢alismasi ve bakimi i¢in 6nemli alanlar milli
diizenlemelere gore yeterli yapay aydinlatmaya ve buna ilave olarak, normal gii¢
beslemesinden bagimsiz yapay aydmlatmaya (acil durum aydinlatmasi) sahip olmalidir
(6rnegin, tasinabilir lambalar).

4.6.4 Bakim anahtarlar (giivenlik anahtarlari) ve acil durdurma butonlar

4.6.4.1 Bu standard farkli hiikiimler icermedikg¢e, bakim anahtarlar1 (glivenlik anahtarlari) ve
acil durdurma butonlari icin EN 418 uygulanir.

4.6.4.2 Bakim anahtarlar1 (giivenlik anahtarlar1) ve acil durdurma butonlar1 kolayca
goriilebilecek ve ulasilabilecek sekilde yerlestirilmeli ve etiketlerle isaretlenmelidir.

4.6.4.3 Bakim anahtarlar1 (gilivenlik anahtarlar1) ve acil durdurma butonlarinin tasarimi ve
diizenlenmesi asagidakileri saglamalidir:

a) Miimkiin oldugunca, diger elektrik donanimu ile karisikligi engellemeli,

b) Miimkiin oldugunca, istem dis1 ¢alismay1 engellemeli.

4.6.4.4 Madde 4.6.4.3 ile uyum saglamak i¢in, EN 418’deki kurallarda belirtilenlerden ve EN
60204-1°deki operatér kumanda cihazlar1 maddesinin acil buton alt maddesinde ifade edilen
cthazlardan, sekil ve renk olarak farkli olabilir.

4.6.4.5 Acil durdurma butonu calistirildiktan sonra bu konumunda kalmali ve ilgili glivenlik
seviyesi saglanmadigi slirece otomatik olarak ilk konumuna donmemelidir.

4.6.4.6 Bakim anahtarlan (giivenlik anahtarlari) calistirildiktan sonra bu konumda kalmali ve
etkin konumunda Kkilitlenebilmelidir (EN 13223°’de tahrik sistemleri i¢in giivenlik
fonksiyonlart ve kumanda devreleri hakkindaki kurallara da bakiniz).

4.6.4.7 Bakim anahtarlar1 (giivenlik anahtarlar1) personelin kullanimi i¢in en azindan,
asagidaki noktalarda bulunmalidir:

a) Makina odasinda,

b) Biitiin istasyonlar ve ara durak noktalarinda hareketli mekanik cihazlara komsu bakim
alanlar ve ¢aligsma platformlarinda,

c¢) Tastyicilarda kumanda noktalarinda,

d) Kumanda panosunda.

4.6.4.8 Acil durdurma butonlar1 en azindan asagidaki noktalarda bulunmalidir:

a) Kumanda konsolunda,

b) Platformlarda,

c) Ara durak noktalarinda,

d) Istasyonlarda,

e) Tastyicilarda kumanda noktalarinda,

f) Gerektiginde, gozetimsiz oldugunda, ters yone hareket edebilir havai halath tesisler ve
halatli demiryollarinin tastyicilarinda.

4.6.5 Hat giivenlik devreleri i¢in 0zel tesisler

4.6.5.1 Tek yone hareket edebilir havai halath tesislerde, anahtar hattina ilave olarak havai hat
veya sinyal kablosu seklinde ikinci bir hat (telefon hatt1) olmalidir.

4.6.5.2 Izlenecek halatlarin topraga yalitim direnci, en elverissiz hava sartlarinda bile 500 V
deney gerilimi ile 6l¢iildiigiinde, en azindan 10 000 Q olmalidir.



4.6.5.3 Kisa devre ve toprak kusurlarina karsi hat destek yapilar tlizerindeki anahtarlar i¢in
baglanti kablolarin1 korumak i¢in, uygun biitiin tedbirler alinmalidir (artirilmis yalitim,
takviye edilmis mekanik koruma vs.). Kablolar yerel ¢evresel sartlara uygun olmalidir (diistiik
sicakliklar, UV radyosyonu vb.).

6.5.4 Kopmus hatt1 destek yapis1 anahtarlart kullanildiginda, her hat destek yapis1 elektriksel
olarak giivenli bir sekilde topraga baglanmalidir. Hat destek yapisinin toprak direng degeri,
baglantinin kesintisine sebep olan hat destek yapisi anahtarlari i¢in olan hat giivenlik
devresinin s1zint1 direncinin yar1 degerini kesinlikle asmamalidir.

Not — Gerektiginde, hat destek yapilar1 arasinda elektriksel bir bag tesis edilmelidir.

4.6.6 Tastyicilara gii¢ beslemesi

4.6.6.1 Tastyicilara giic beslemeleri kisiler i¢cin olabilecek tehlikeleri ortadan kaldiracak
sekilde yapilandirilmali ve tesis edilmelidir.

4.6.6.2 Yapim ve almmasi gereken koruyucu tedbirler bakimindan uygulanabilir milli
diizenlemeler takip edilmelidir.

4.7 Giivenlik fonksiyonlari

4.7.1 Hat giivenlik devreleri

4.7.1.1 Hattaki giivenlik fonksiyonlar1 ve acil durdurma cihazlari, kesinti veya sinyalde tespit
edilebilir bir degisim meydana getirerek dogrudan hat giivenlik devreleri iizerine etki
etmelidir. Doniis istasyonunda veya ara duraklarda, tasiyicilardaki giivenlik fonksiyonlar1 ve
acil durdurma cihazlar1 dogrudan veya giivenlik devreleri vasitasiyla hat giivenlik devreleri
iizerine etki etmelidir.

4.7.1.2 Hat giivenlik devrelerinin iletkenlerinde kopmalar, kisa devreler ve toprak kusurlari,
diger izlenen iletkenlerle temas ve parelel veya ayni kablo igerisindeki iletkenler hat giivenlik
devrelerinin isletilebilmesini bozmadigi gibi halath tesisi de glivenli duruma getirmemelidir.
4.7.1.3 Konumunun izlenmesi gerekli olan halatlar (6zellikle, EN 12929-1’deki o6nleyici
tedbirlerle ilgili kurallara bakilmalidir), miinhasiran Madde 7.3’e gore izlenenler harig, i¢ hat
giivenlik devreleri ile izlenmelidir.

4.7.1.4 Kopmasmin halath tesis icin bir tehlikeye sebep olabilecegi diger halatlar (6rnegin,
ucak i¢cin uyart halatlar, telefon halatlar1) hat giivenlik devreleri ile kopmaya karsi
izlenmelidir.

4.7.1.5 Bir acil durma en azindan asagidakiler oldugunda hat giivenlik devreleri tarafindan
tetiklenmelidir:

a) izlenen halatlarin topraga direncinin 500 Q’un, tasima halati dongiisii icin 200 Q’un altina
diismesi,

b) izlenen halatlar arasinda direncin 500 Q’un altma diismesi,

c) d.a. hat giivenlik devreleri durumunda, seri direnclerin (boylamasima direng) 10 000 2’dan
daha fazla bir degere ylikselmesi,

d) d.a. hat giivenlik devreleri durumunda, seri direcin, topraga direncin bir acil durusu
tetikledigi diren¢ degerine ulagsmasi.

4.7.1.6 Iletkenleri normalde dogrudan temastan korunmus ancak bakim sirasinda dogrudan
temastan korunmamis hat giivenlik devrelerinde, AA = 25 V, DA = 60 V’dan daha yiiksek
olmayan gerilimler kullanilmalidir. Bu gerilimi saglamak icin sadece giivenilir yalitim
transformatorleri veya es degeri donanim kullanilmalidir.

Not — Dogrudan temasa kars1 koruma, ortiiler (kapak) veya engeller vasitasiyla saglanabilir.
4.7.1.7 Acil durmanin baglamasi, giivenlik izin verilmeyen bir sekilde bozulmadig: siirece,
sahte hat kesintilerinden sakinmak i¢in 500 ms’ye kadar geciktirilebilir.

4.7.1.8 Ornegin; direngler, kapasitorler, veya diyodlar gibi elemanlarin giivenlik acisndan
kritik kesme kontaklar1 veya elemanlar ile parelel olarak baglanmasma izin verilmez. Bunun
istisnas1 bir kusur durumunda degerleri, bir ihtimal artan, ancak kesinlikle azalmayan
direnglerdir.

4.7.1.9 Izlenen halatlar veya bu halatlara elektriksel ve iletkensel baglanmis halatl tesisin
parcalarinin karsilikli temasi istisna edilmisse (halat kopmasi haricinde), halatlar1 (Madde
4.7.3.1 ve Madde 4.7.1.9) sadece kopmalar ve toprak kusurlari i¢in izlemek yeterlidir.



47.1.10 Hat giivenlik devrelerinin isletilebilirligi hattaki empedans degisiminden
etkilenmedigi gibi verici ve alic1 arasindaki karsilikli girisimden de etkilenmemelidir.

4.7.2 Ters yone hareket edebilir havai halath tesisler ile halatli demiryollarinin tasiyici
iizerindeki frenlerinin izlenmesi tasiyici iizerindeki frenlerin ve gerekirse onlarin agma
tertibatlarinin konumlari izlenmelidir.

4.7.3 Halat konumunun izlenmesi

4.7.3.1 Bir halatin konumu izlenirken, bu izleme hat gilivenlik devreleri ile saglanamazsa,
halatin konumu uygun cihazlar ile izlenmelidir (6rnegin; raydan c¢ikma dedektorii, yol
halatinin temas plakalari).

4.7.3.2 Raydan ¢ikma dedektorii Madde 7.1.1°e gore asagidakiler ile hat gilivenlik devresi
iizerine etki etmelidir:

a) En azindan iki noktada o6zellikle kopmasi i¢in tasarlanmis bir elemanin tahrip olmasi
(6rnegin; bir kopma ¢ubugu anahtari) veya

b) En azindan bir kontagin rijit (pozitif) acilmasi (6rnegin acik kontakli bir hat destek yapisi
anahtar1) veya

c) Es deger bir seviyede giivenlik saglayan diger cihazlar.

4.7.3.3 Dogrulugu kanitlanmis durumlar harig, halat konumu izleme cihazlarinin, hat giivenlik
devrelerine kolay ve yerinde dogru bir sekilde etki ettiginin kontrol edilmesi miimkiin
olmalidir.

4.7.3.4 Kirk bir ¢ubugu veya tiim bir anahtar1 basit bir sekilde degistirmek miimkiin
olmalidir. Dogrulugu kanitlanmis durumlar hari¢, kopma ¢ubugunun deney i¢in kolay bir
sekilde sokiilmesi miimkiin olmalidir.

4.7.3.5 Hat destek yapi anahtarlari, baglanti kablolar1 ve terminaller yeterli asir1 gerilim
dayanimi ile izleme direncine sahip olmali ve titresimlerden kaynaklanan mekanik
gerilmelere dayanabilmelidir.

4.73.6 Tlave olarak, EN 13223’deki halatin raydan ¢ikmasm tespit eden cihazlarla ilgili
kurallara bakilmalidir.

4.7.4 Diger giivenlik fonksiyonlar1

Diger elektrik giivenlik fonksiyonlart EN 12929-1, EN 12929-2, EN 1908, EN 13223, prEN
13796-1°de belirtilmistir. Bunlar, bu standardin kurallarini karsilamalidir.

4.8 Isletme ve deney cihazlar

4.8.1 Sinyalizasyon

4.8.1.1 Kontrol ve kumanda sisteminin tipine bagli olarak, kumanda panosunda, diger kontrol
noktalarinda ve

denetleme noktalarinda en azindan Ek D’de listelenen gosterge cihazlari bulunmalidir.

4.8.1.2 Gerekli gosterge donanimi tesisin calismasit ve faaliyeti hakkinda personelin
bilgilendirilmesi i¢in tesis edilmelidir. Kusur gostergeleri, kusurun yerinin miimkiin
oldugunca kolay tespit edilebilmesini saglayacak sekilde yerlestirilmelidir.

4.8.1.3 Kusur gostergeleri, manuel olarak yeniden kurma yapilincaya kadar, kusur tipinden
bagimsiz olarak kusuru géstermeye devam etmelidir.

4.8.14 Dogrulugu kanmtlanmis durumlarda, gorsel gostergeler, sesli gostergelerle veya
donanima ait agikc¢a fark edilebilen anahtar konumlari ile degistirilebilir.

4.8.1.5 Dogrulugu kanitlanmis durumlar hari¢, calisma veya gosterge donaniminin renkleri
asagidaki gibi se¢ilmelidir:

a) kirmizz1: acil tehlikeli durum, giivenli durma,

b) sar1: anormal ikaz, anormal durum gosterimi,

¢) yesil: normal, giivenli normal durum,

d) mavi: zorunlu eylem gerekli,

e) beyaz/gri/siyah: nétiir 6zel bir anlami yok, belirsiz durum

4.8.1.6 Onemli gerilim ve akim degerleri ve dnemli izleme sinyallerinin varlig1, 6lgme aletleri
veya diger es deger cihazlar yoluyla yeterli bir dogrulukla gosterilmelidir.

4.8.1.7 Onemli araliklar ve degerler 6lgme aletlerinde isaretlenmelidir.

4.8.1.8 Bir isletme saatleri sayac1 bulundurulmalidir.

4.8.2 Deney cihazlar



4.8.2.1 Personel tarafindan en azindan asagidaki giivenlik fonksiyonlar1 basit bir sekilde
denenebilir olmalidir:

a) Asirt hiz engelleyicileri,

b) Ters yone hareket edebilir havai halatl: tesisler, kesintili hareketli havai halath tesisler veya
halath

demiryollarindaki her miinferit giris izleme sistemi,

c) Uygun ise, hattaki her miinferit hiz izleme sistemi (6megin; hat destek yapisi gecis
noktalart),

d) Ayrnlabilir kavramali tek yonlii havai halath tesislerdeki istasyonlarda tasiyicilarin ¢ikis,
giris ve hareketi

icin glivenlik fonksiyonlari,

e) Tek basima etki eden servis freni,

f) Tek basma etki eden giivenlik freni,

g) Giivenlik frenleri (EN 13223) i¢in her miinferit yedek durdurma valfi,

h) Yavaslamayi izleme sistemleri.

4.8.2.2 Risk analizinin sonuglarini takiben ilave giivenlik cihazlari gerekebilir.

4.8.2.3 Dogrulugu kanitlanmis durumlar hari¢, deney yapilacak iiniteler iizerinde deneyi
gerceklestirmek amaciyla hicbir sey degistirilmemelidir.

4.8.2.4 Deney aletlerinin kendileri ve onlarin harekete gecisleri, normal ¢alisma iizerinde
herhangi bir tehlikeye sebep olmamalidir.

4.8.2.5 Deney cihazi tagmabilir bir cihaz olabilir.

4.8.2.6 Bir frenin deneye tabi tutulmasi esnasinda diger freni uygulamak miimkiin olmalidir.
4.9 Komutlarin ve bilgilerin iletimi ve iletisim donanimi

4.9.1 Tasiyic1 kumanda sistemi

4.9.1.1 Calismaya hazir sinyali veya bir baglama komutu, sadece gerekli biitiin sartlar (kapilar
kapali, tastyicida giivenlik devresi kuruldu v.s.) saglandiginda verilmelidir.

4.9.1.2 Bir baglama komutu asagidakilerin saglanmasina kadar etkin olamamalidir:

a) Biitlin tasiyicilardan calismaya hazir sinyalinin alinmasi ve baslama komutunun birlikte
giden tastyicilarin en az birisinden saglanmasi, veya

b) Biitiin tasiyicilardan uygun baslama komutunun alinmasi.

49.1.3 Seyahat esnasinda herhangi bir zamanda, birlikte giden tasiyicilardan hizin
azaltilabilmesi miimkiin olmalidir.

4.9.2 Umumi telefon

4.9.2.1 En azindan kumanda merkezi umumi telefon hattina baglanmalidir.

4.9.2.2 Dogrulugu kanitlanmis durumlarda, biitiin ¢alisma periyodunda umumi telefon sistemi
ile baglantil1 isleri iistlenen ve calisma siiresince stirekli olarak refakat edilen halatli tesis
icerisindeki bir yere her zaman diger es deger bir baglant1 yapilabilmesi temin ediliyorsa,
umumi telefon sisteminden vazgegilebilir.

4.9.3 Dabhili telefon sistemi

4.9.3.1 Istasyonlar ve ara duraklar bir servis telefon sistemi ile birbirlerine baglanmalidr.
Normalde refaket edilen tasiyicilar da bu telefon sisteme baglanmalidir.

4.9.3.2 Tlave olarak, halatl tesisin miinferit boliimleri birlikte bir servis telefon tesisati ile
birbirine baglanmalidir.

4.9.3.3 Dahili iletisim sistemi, yeterli iletim kalitesi saglamalidir.

4.9.3.4 Dabhili iletisim sistemi, elektrik beslemesi kusurunda ve giivenlik fonksiyonlarini veya
acil durdurma butonunun harekete gecirilmesi veya bir tarafta halatin {ist iiste binmesi
nedeniyle hat giivenlik devrelerini tetikleyen acil durum halinde dahi ¢alismasini
stirdiirmelidir.

4.9.3.5 Servis telefon sistemi, giivenlik fonksiyonlarinin bir boliimii veya tiimii askiya alinmig
olsa da, ¢alismaya devam etmelidir.

4.9 .4 Hoparlor tesisi

Hoparlor tesisi (EN 1909), elektrik beslemesi kusurunda dahi, ¢aligir durumda kalmalidir.

5. ISLETMEYE ALINMADAN ONCEKI MUAYENE

5.1 Genel



Isletmeye alma dncesi muayene asagidaki hususlar1 kapsamalidir:

a) Tesisin belirtilen standardlara uygunlugunun dogrulanmasi,

b) Miinferit elemanlarin, bunlarin birbirleriyle ve bulundugu cevre ile ilgili ¢alismalarinin
kontrolii,

c) Isletme deneyi,

d) Isletme 6ncesi muayene konusunda bir raporun hazirlanmasi.

5.2 Tesisin belirtilen standardlarla uygunlugunun dogrulanmasi

Tamamlanmis tesisin verilen standardlar ile uygunlugu dogrulanmalidir.

5.3 Miinferit elemanlarin birbiriyle ve bulundugu cevre ile ilgili ¢alismalarinin kontrolii ve
isletme deneyi

Bu kontroller, ¢alisma giivenligini saglamak icin yapilmali ve 6zellikle asagidakiler lizerinde
odaklanmalidir:

a) Halatlarin, baglantilarinin ve u¢ baglantilariin durumu,

b) Halat gergisi dahil halat kilavuzlari, destekler ve gerdirme tertibatlarinin diizgiin calismast,
c¢) En elverissiz isletme durumlarinda, diger elemanlara ve yerel ¢evresine gore tastyicilarin,
aski kollarinin ve halatlarin yeterli agikligi,

d) Tasiyicilarin veya aski kollarinin hareket eden halatlara baglantis1 ve miimkiin olan biitlin
isletme durumlarinda kayma direngleri,

e) Tastyicilarin veya aski kollarinin istasyonlarda ve hat iizerinde serbest hareketleri,

f) Elektrikli tesislerin isletimi,

g) Telekomiinikasyon ile sinyalizasyon tesislerinin isletimi,

h) Isletme arizasi durumlarinda giivenlik ve izleme tertibatlarinm isletimi,

i) Isletme sirasinda en elverigsiz yiikleme durumunda frenlerin tamaminmn verimliligi ve
yeterli siirtinmenin saglanmasi; kayakli cekicilerde, bu kontrol yiiksiiz bir tesis iizerinde
yapilmalidir,

7)) En elverigsiz isletme durumlart dikkate alinarak tahrik sistemlerinin tim isletme
modlarindaki, kumanda ve ayarlama tertibatlar1 dahil ¢alismasi, kayakli ¢ekicilerde bu deney,
yiiksiiz tesislerde yapilmalidir,

k) Tahliye tertibatlarinin ¢aligmasi ve deneyleri,

1) istasyonun, hat yapilarmm ve bunlarin tesislerinin durumu.

Tesis, ilk defa isletmeye alinmadan once ve isgilerin gilivenligine etki eden Onemli
degisikliklerden sonra, is¢ilerin giivenligi bakimindan bagimsiz uzman bir kisi tarafindan
muayene edilmelidir.

5. 4 Isletme deneyi

Tesis, Madde 5.2 ve Madde 5.3’e uygun olarak muayeneden gegirildikten sonra, biitiin tahrik
sistemleri ve isletme modlarinin kullanilir durumdayken ve isletme sartlarinin tamami dikkate
alarak asagidaki maddelerde belirtilen bir siire i¢in ¢calistirilmalidir. Kayak ¢ekicileri i¢in bu
isletme deneyi yliksiiz bir tesiste yapilmalidir.

En yiiksek hizdaki isletme deneyi i¢in en az siire asagida belirtildigi gibi olmalidir:

— Kayak c¢ekicileri i¢in: 5 h,

— Sabit klemensli (halat baglama diizeni) tesisler i¢in: Ana tahrik ile 25 h, vargel tipi halath
hatli tesisler ve halatli demiryollari i¢in tam yiiklemede en az 5 h,

— Otoklemensli (ayrilabilir klemensli) telesiyejli tesisler i¢in: Ana tahrik ile 50 h, tam
yiiklemede en az 5 h.

Ilaveten, en az bir tam isletme ¢evrimi i¢in diger biitiin tahrik modlartyla bir yiikleme deneyi
yapilmalidir.

Otoklemensli tagtyicilara sahip tesislerde, isletme deneyi biitiin tasiyic1 araclarla yapilmalidir.
Isletme deneyi, 6zellikle yukar1 dogru tasima igin tasarlanmis tesislerde, miisaade edilen en
biiytik yiik ile yapilmalidir.

5.5 Isletmeye alma 6ncesi muayene raporu

Isletmeye alma ©Oncesi yapilan muayenenin sonuglar, ozellikle asagidaki hususlar
kapsayacak sekilde bir rapor halinde kayit altina alinmalidir:

a) Tesisin belirtilen standardlara uygunlugunun dogrulanmasi ile ilgili rapor,



b) Miinferit elemanlarin, bunlarin birbirleriyle ve bulundugu ¢evreyle ¢alismasinin kontrolii

ve isletme deneyleri ile ilgili rapor,

c) Frenleme deneyleri ile ilgili rapor,

d) Tasiyic1 araclarin istasyonlara diizgiin giris ve ¢ikisi izleme cihazlariin ve aski kollarinin

kontrolii ile 1lgili rapor,

e) Elektrik tesisinin kontrolii ile ilgili rapor,

f) Tesisin elektrik ve mekanik elemanlar i¢in referans degerleri ile ilgili rapor,

g) Halatlar, bunlarin baglantilar1 ve u¢ baglantilariin durumlar ile ilgili rapor,

h) Olusabilecek biitiin arizalar, bunlarin sebep ve diizeltme detaylarinida igeren ¢alisma hizi,

yiik ve isletme siiresi ile birlikte isletme deneyine ait rapor,

1) Tahliye uygulamalar ile ilgili rapor,

j) Iscilerin korunmas ile ilgili 6n giivenlik tedbirleri konusunda rapor,

k) Isletmeye alma 6ncesi muayene ve sorumlu kisilerin adlar1 ve imzalari ile tamamlanma

tarihi

Bu dokiimanlar tanimlanmali, tarih verilmeli ve imzalanmalidir.

6. KURTARMA

6.1 Tehlike senaryolarn

Asagida verilen olaylar, bu standartta yer alan giivenlik kurallariyla 6nlenebilen veya

sinirlandirilabilen tehlikeli durumlara yol acabilir:

1. Insanlarm, uzun siire devam eden riizgar, soguk gibi elverissiz hava kosullarma maruz

kalmasi,

Uzun siire devam eden hareketsizlik,

Tahliye personelinin ehliyetsizligi, yetersizligi, ihmalkarlig1 veya beceriksizligi,

Organizasyon eksikligi veya yetersizligi,

Uygunsuz, yetersiz veya yanlis kullanilan donanim,

6. Yolcularin makul olmayan davranislari,

Yolcularin kendi kendilerine yeten durumda olmamalari

6.2 Giivenlik 6nlemleri

Biitiin havai hatlar, uzun siireli bir durma durumunda yolcular1 hizla bilgilendirecek ve

yolcularin veya tahliye personelinin giivenliklerini tehlikeye atmadan makl bir siirede ve

giivenli bicimde geriye doniislerini saglayacak sekilde tasarimlanmali, insa edilmeli ve
calistirilmalidir.

Bu gibi durumlarda, tastyiciin geri getirilmesi (kurtarilmasi) tercih edilir. Bu basarilamazsa,

daha onceden olusturulmus tahliye plani hiikiimlerine uygun olarak yolcular tahliye

edilmelidir.

6.3 Kurtarma ve tahliye icin genel kurallar

Tesisin hareketsiz kalmas1 durumunda, isletmeyi yoneten kimse once yolcular: bilgilendirmeli

ve endiselerini gidermelidir.

Durmanin ilk yarim saatlik siiresi i¢cinde isletmeyi yoneten kimse asagidaki islemlerden birini

baslatmalidir:

— Tastyicinin geri getirilmesi veya

—  Yolcularn tahliyesi

Bununla birlikte, isletmeyi yoneten kimse:

— Hiikiim siiren sartlarda tasiyicilarin geri getirilme isleminin yapilabileceginden eminse
yolcu tahliyesinin baglatilmasini erteleyebilir.

— Yolcularin tahliyesi programa uygun olarak gerceklestirilirken, tastyicilarin geri
getirilmesi i¢in hazirliklara devam edebilir ve tastyicilarin geri getirilmesi miimkiin
oldugunda tahliye islemi durdurulabilir.

Tahliye planinda belirtilen islemlerin tahmini toplam siiresi 3 saat 30 dakikay1 gecmemelidir.

Duruma veya tesis tiirline gore daha kisa bir siire belirlenebilir.

Calisan personel sayismin planlanan tahliye siiresi ile uyum saglamakta yetersiz kalmasi

durumunda nezaret eden kimse farkli kisiler veya itfaiye, dag kurtarma ekipleri gibi

kuruluglarla temasa ge¢melidir.

A el



Stire, tesisin hareketsiz kalmasi ile baglar ve tahliye edilen son yolcununun giivenlikli bir yere
ulastirilmas1 ile sona erer. Kontrol eden kisi yolcularin bu yerden yardim almadan
ilerleyebilecek hale gelene kadar gerektiginde yardim saglamalidir. Tahliye plani
(gerektiginde), bu konu ile ilgili bilgiler icermelidir.

6.4 Yolcularin bilgilendirilmesi i¢cin kurallar

6.4.1 Yolcu bilgilendirmesi asagidakileri icerir:

- Yolcular ile endiselerinin en kisa zamanda giderilecek bigimde temas kurulmast,

- Sorunun ¢6ziimii i¢in yapilan ¢alismalarda kaydedilen gelismeler ile ilgili bilgilendirme
yapilmasi,

- Yolculara ne yapmalar gerektiginin anlatilmasi.

Durumun belirlenmesine bagli olarak c¢alismanin basindaki kisi tarafindan yapilan
bilgilendirme tahmin edilen hareketsizlik siiresini i¢erebilir.

Bilgi, gereken siklikta verilmelidir.

6.4.2 Yukarida belirtilen bilgiler 6zellikle asagidaki bicimlerde verilmelidir:

- Bu islem i¢cin belirlenmis ve gerektiginde megafonla techiz edilmis personel tarafindan
yerden,

- Hat yapilarindaki hoparlérler vasitasiyla,

- Tastyicilardaki ses sistemleri vasitasiyla,

- Eslik eden tasiyicilardaki gorevliler vasitasiyla.

Meteorolojik sartlar elverissiz olsa dahi, tasiyicilarin yeri neresi olursa olsun atilan adimlar
acik ve anlasilabilir bigimde biligi iletisimine izin vermelidir.

Sabit donanim, uygun oldugu durumlarda, elverissiz hava sartlarina dayanacak bigimde 6zel
olarak tasarimlanmali ve monte edilmelidir. Kontrol noktasindan veya izleme istasyonundan
iletisime izin vermelidir.

Eslik eden tastyicilarda, tasiyicilar ile kontrol noktasi arasinda iki tarafli ses baglantisi
kurulmas1 miimkiin olmalidir.

Insanli kontrol noktasi olmayan tesislerde, bu baglanti bir izleme istasyonu ile tesis
edilmelidir.

6.5 Tasiyicilarin geri getirilmesi icin kurallar

6.5.1 Yolcularin tahliye durumu sadece istisnai durumlarda ihtiyag gdsterebileceginden,
tagtyicilarin  kurtarilmasi, olabilecek en kolay bi¢cimde miimkiin olmalidir. Tasarimlama,
yapim ve isletme sirasinda benimsenen tedbirler tesisin karakteristikleri ve konumuna
uyarlanmalidir. Bu tedbirler, biitiin tasitlarin, tesisin durmasindan itibaren bir buguk saatlik bir
siire i¢cinde kurtarilmasina izin vermelidir.

Ozellikle, sokiilebilir kavramali havai hat tesisleri durumunda, tasiyict ¢cekme donanimu,
tastyicinin geri getirilmesini 6nlemeli; bu durumun, kolay uygulanan tedbirlerle halledilmesi
miimkiin olmalidir.

6.5.2 Benimsenen tedbirlere ve duruma bagli olarak, tasiyicilarin geri getirilmesi ana,
yardimci veya kurtarma tahrik sistemi, yoksa yer ¢cekimi veya baska herhangi bir ilave tertibat
kullanilarak tamamlanmalidir.

Uygulama islemleri acik olarak ger¢eklestirilecek islemleri belirtmeli ve hizlar asilmamalidir.
6.5.3 Tastyicilarin geri getirilmesi, isletimdeki giivenlik izleme tertibatli olmalidir. Bunlar
basarisizliga ugrasa dahi kurtarma hala miimkiin olmalidir. Istisnai durumlardaki isletme
islemlerine iliskin istisnai durumlarda EN 12397°nin kurallarina uygun giivenli izleme
tertibatlarinin  kismen veya tamamen kapatilmasinin dengelemek icin gerekli tedbirler
alimmalidir.

6.5.4 Geri getirme isleminin uygulanmasi, ne personelin ne de yolcularin tehlikeye
atilmayacagindan emin olunduktan sonra baslatilmalidir.

Bir tahliye c¢aligsmasi tasiyicinin kurtarilmasina baslanmak icin yarida kesilirse; tahliye
islemindeki personel ve yolcular dikkate alinmalidir.

Fenikiiler raylar i¢in, tiim hat boyunca tam bir kurtarma hatt1 kontrolii yapilmalidir.

6.6 Yolcularin tahliyesi icin kurallar

6.6.1 Cesitli yontemler icin ortak hiikiimler



6.6.1.1 Hat yapilar ve tasiyicilari, hat destek yapilar ve halatlara personelin erigimi, tahliye
cekicilerinin gegisi, hazir tahliye glizergahlart gibi belirlenen tahliye calismalar kolayca ve
emniyetle yapilacak bi¢cimde techiz edilmelidir.

Kapali tagiyicilarda, yolcularin tahliyesi i¢in hazirlanan agikliklar asagidaki 6zelliklere sahip
olmalidir:

- Insanlarin gegisine izin veren yeterli biiyiikliikte,

- Kullanilan tahliye donanimina uyarlanmus,

- Tahliye bekleyen yolcular1 tehlikeye atmayacak bigimde sinirlandirilmis veya koruma
donanimai ile donatilmis.

6.6.1.2 Yolcu tahliyesi sirasinda, tesisin hareketsiz tutulmasi saglanmalidir.

Yolcularin tahliye techizatina girisinde ve terk ederken personel yardim etmelidir.

Bir yolcunun tahliyesi, tahliye edilmeyi bekleyen diger sakinleri tehlikeye atmamalidir.

6.6.1.3 Calismanin biitlin asamalarinda, kullanilan yontemler tehlikeyi, 6zellikle diisme
tehlikesini kontrol eden personelin muhtemel basarisizligii her zaman hesaba katilmalidir.
Techizat kontroliinli veya halatlar1 gevsettiklerinde personelin tehlikeye atilmadigi ve
yolcular tehlikeye atmadiklarinin garanti edilmesi 6zellikle dikkate alinmalidir.

Gerektiginde, tahliye personeli, dagciligin giivenlik kurallarini gézeterek kendilerini tahliye
edebilmelidir.

6.6.1.4 Tahliye yontemleri ve techizati yolcu tarafinin etkin katilimini gerektirmeyecek
bi¢imde tasarimlandirilmalidir.

Tahliye planinin giivenlik veya uygulamasini tehlikeye atmiyorsa, yolcularin muhtemel yer
almasina izin verilebilir.

6.6.1.5 Tesis Oziirlii ve yarali insanlarin naklini yapabiliyorsa, bu kisilerin tahliyesi i¢in
gerekli imkanlar saglanmalidir.

6.6.1.6 Tahliye caligmalarmin karanhkta tatmin edici bi¢imde yiirlitiilmesini saglamak
amaciyla gerekli aydinlatma teghizatini kisa siire iginde sevk etmek miimkiin olmalidir.

6.6.2 Zemine tahliye

6.6.2.1 Yolcularin zemine tahliyesine asagidaki sartlara bagl olarak izin verilebilir:

Tahliye yiiksekligi 100 m’yi gegmiyorsa,

Arazi uygunsa veya duruma uygun olarak hazirlanmissa.

6.6.2.2 Tahliye, her biri hattin bir veya birden fazla boliimiinden sorumlu bir veya birden fazla
ekip ile yapilmalidir.

Her boliim, gerekli techizat, tahliye personelinin erisme zorluklari ve arazinin zorluklar
hesaba katilarak, tasiyici sayis1 ve orada olabilecek azami yolcu sayisi esas alinarak
belirlenmelidir.

6.6.2.3 Tasiyicilara refakat ediliyorsa, gorevliler normal olarak yolcularin kabinlerden
tahliyesinden sorumlu olmalidir.

6.6.2.4 Refakatsiz tasiyicilar durumunda, tahliye personeli tasiyicilara zeminden veya halat
boyunca erismelidir.

Halat boyunca hareket esnasinda, halata c¢ift baglanti yapilmalhidir. Kendi tahliyeleri
esnasindan ayr olarak, ekip siirekli olarak pilona, halata veya tasiyiciya kalici olarak bagl
olmalidir. Ancak, merdiven kullanilarak tahliye yapilmasi icin 6zel diizenlemelere izin
verilmelidir.

6.6.2.5 Tasiyicilardaki tahliye personeli yerdeki ekip ile iletisim halinde olabilmelidir. Bu is
icin radyolink kullanilmas1 gerekebilir.

6.6.3 Halat ile tahliye

6.6.3.1 Havai hat veya bir bolimii boyunca yolcularin zemine dogrudan tahliyesi miimkiin
degilse hattin en azindan o boliimleri i¢in halat boyunca tahliye i¢in techizat saglanmalidir.
6.6.3.2 Tahliye techizati, tahliye calismasimnin tahliye planinda belirlenen zamanda
tamamlanmasimni saglayacak yeterlilikte olmalidir.

Bu techizat icin 6zel sartlar mevcut degilse halatla yolcu tagma tesisleri i¢in uygun emniyet
kurallar1 uygulanmalidir.



6.6.3.3 Bu tahliye techizatinin smirli bir siire i¢in kullanilmasi kolay ve miimkiin olmalidir.
Uygun mekanik techizat sabit olarak monte edilmelidir. Uzman sayis1 ve gerekli olan azami
siire tahliye planinda agikca belirtilmeli ve dogrulanmalidir. Tahliye planinda belirtilen siireler
deneylerle dogrulanmalidir.

6.6.3.4 Tahliye techizati, ana tahrik kaynagindan ayri olarak bagimsiz giic kaynagi bulunan
bir tahrik kaynagma veya kendinden motorlu bir tasiyiciya sahip olmalidir. S6z konusu
techizat yeterli biiyiikliikte olmalidir. Siirekli degisken bir hiz kontrolu ve gerekirse yer
belirteci uygulanmalidir.

6.6.3.5 Tahliye tasiyicisina refakat edilmelidir. Tahliye tasiyicisi ile kontrol mnerkezi arasinda
dogrudan radyolink tesis edilmelidir. Bu linkin iletisim sebekesinde 6nceligi olmalidir.

6.6.3.6 Karanlikta kenetlenme caligmalarinin kolaylastirilmasi amaciyla uygun aydinlatma
saglanmalidir.

6.6.3.7 Hat tasiyicilar ve tahliye tasiyicilari, baglanmalar1 ve yolcularin bosaltilmasi kolay ve
emniyetli yoldan olacak bi¢imde tasarimlanmalidir.

6.6.3.8 Hareket halinde baska tasiyicilart gecerken ve aktarma c¢alismasi sirasinda tahliye
tastyicisinin kararliligi saglanmalidir.

6.6.4 Diger tahliye yontemleri

Yolcularin tahliyesinde tesis harici cihazlar asagidaki sartlara bagl olarak kullanilabilir:

- Seyyar hidrolik platform gibi genelde insan naklinde kullanilir ve kendilerini kapsayan
standardlara ve yonetmeliklere uygundur,

- Kullanimlar tesisin tamaminda veya bir kisminda deneye tabi tutulmustur ve karsilik gelen
prosediirler ve kullanim sinirlamalari, gerekirse anlagma yoluyla, tarif edilmistir,

- Tahliye planma dahil edilmelerinde yukaridaki sartlar ve uygun olma durumlar1 hesaba
katilir.

Harici cihazin kullanimi elverisli meteorolojik sartlara veya Ongoriilemeyen faktorlere
bagliysa plan, prensip olarak bu cihaz esas alinarak yapilamaz. Bu durum, tahliye planinin
0zel bir boliimii tarafindan kapsanan helikopter kullanim1 konusuna uygundur.

6.6.5 Zemine tahliye techizati

6.6.5.1 Genel kurallar

6.6.5.1.1 Techizat, kullanimina uygun olarak asinma, korozyon ve yaslanmaya dayanikli
olmalidir. Is1 iretimi dikkate alinmalidir.

6.6.5.1.2 Techizat, kullanim1 bir tehlike icermeyen ve calistirilmasi icin personelin fiziki
giicliniin kullanilmasi asgari ile sinirlandirilan ergonomik bi¢cimde tasarimlanmalidir.
6.6.5.1.3. Tahliye c¢alismasinin herhangi bir asamasinda herhangi bir yiikseklikten diisme
tehlikesi varsa ekip uygun kisisel koruyucu techizat kullanmalidir.

6.6.5.1.4 Yolcularm tahliyesi i¢in gerekli techizat, giivenli ve hizli kullanilabilir olmalidir.
Ozellikle emniyet kemeri sistemi, kontrolsuz diismede, hatta insan koordinesiz sekilde hareket
ettiginde dahi tahliye edilen insani hi¢ bir tehlikeye maruz birakmadan tutacak bigimde
tasarimlanmalidir. Eklenmesi veya c¢ikarilmasi basit olmalidir ve baglanti cihazi kazara
acilmay1 onleyecek bigimde baglanmalidir.

6.6.5.1.5 Tesbit noktalar1 dahil tahliye icin gerekli techizatin bahse konu tesiste, yerinde bir
uygunluk deneyine tabi tutulmalidir. Techizat, standardlara, imaladt¢inin tavsiyelerine ve
tahliye programina uygun olarak kullanilmali, depolanmali, bakimi yapilmali, deneye tabi
tutulmal1 ve 1skarta edilmelidir. Yerinde deneyler diizenli siirelerle tekrarlanmalidir.

Tim degistirilen parcalarin veya yedek pargalarin uygunlugu dogrulanmalidir.

6.6.5.1.6 Techizatin herhangi bir karigtirma tehlikesi olmadan ayirt edilmesi miimkiin
olmalidir. Techizat tam, agik ve okunakli kullanma talimatina sahip olmalidir.

6.6.5.2 Tasiyicilara yerden erisim icin 6zel techizat kurallar:

6.6.5.2.1 Direkler ve merdivenler halatlara veya tastyicilara kanca ile tutturulmali, dogru
desteklere sahip olmali ve kullanim sirasinda dengeyi saglamak amaciyla sikica tutulmalidir.
Bu techizat fazla ytliksek olmayan yerlerde yapilan ¢alismalar i¢in ayrilmalidir.

6.6.5.2.2 Seyyar (mobil) hidrolik platformun dengesi saglanmalidir ve yolcularin
tagtyicilardan zemine aktarilmasi kolay ve emniyetli olacak bicimde techiz edilmelidir.



6.6.5.3 Tasiyicilara hat yapilarindan ve halatlar vasitasiyla erisim icin 6zel donamm
kurallar:

6.6.5.3.1 Donanimin kullanimi basit ve ¢abuk olmalidir. Hat yapilarin1 gecis i¢in isletimler
miimkiin oldugu kadar uzaktan olmal1 ve sadece bir kisinin donanimi tasiyicilara gecirmesi
miimkiin olmalidir.

Tas1yic1 vagon raydan ¢ikma ve istemeden baglanti kesilmesi durumlarina kars1 korunmalidir.
Personelin tuzaga diistiriilme veya engellenmesi risklerini asgariye indirmelidir.

Hareketin hiz1 diizgiin ve herhangi bir noktada durdurulmas1 miimkiin olmalidir.

Halat boyunca hareket amaciyla donanimi kurtarma kemeri i¢in bir sabitleme noktasi ile
donatilmalidir.

6.6.5.3.2 Personel, halat boyunca hareket amaciyla kullanilan donanim arizasi veya
donanimin kendi yapisal zafiyetinden dolay1 olusan bir durumda diismeye veya geriye kayma
riskine kars1t korunmalidir. Geriye kagma riski bir kilitleme halati, ving veya kabine monteli
frenli ariza glivenlik sistemi vasitasiyla kontrol edilebilir. Bir hat yapisindan halata veya
halattan tasiyiciya gecis ¢calismalar sirasinda personelin giivenligine 6zel 6nem verilmelidir.
Tasiyicilara gegen personele kendi tahliyesi i¢in techizat saglanmalidir.

6.6.5.4 Tasiyicilardan asagiya inme icin 6zel donanim kurallari

6.6.5.4.1 Merdivenle asagi inis esnasinda yolcular diisme riskine kars1 korunmalidir.

6.6.5.4.2 Asagi inis tertibatlarinin karakteristikleri tesise ve tahliye planinda benimsenen
hiikiimlere uygun olmalidir.

6.6.5.4.3 Asagi inis tertibatlar1 ve diger techizat tasiyicilarda depolanirsa iyi kosullarda
muhafaza edilmelidir.

6.6.6 Tahliye plam

6.6.6.1 Tahliye yontemlerinin secimi

Tahliye yontemlerinin se¢imi asagidaki hususlar dikkate alinarak yapilmalidir:

- Tesisin tipi, karakteristigi ve ¢aligma bigimi,

- Tesisin gevresi (lizerinden gegilen arazi, ¢1§ tehlikesi, hava kosullart),

- Miisaade edilen zamanda harekete gegirilebilen insan kaynaklari,

- Kurtarma teghizatinin teknik imkanlari.

Tahliye calismalart organizasyonunun son islemi, tahliye planmi kontrol eden tarafindan
hazirlanan, (isletme yonetmeliklerine ek olarak verilen), kullanimi ¢aligmay1 yiiriiten ekip
basinin sorumlulugunda olan teknik resim ile sonug¢landirilmalidir.

Ozellikle ¢alisma, techizatin ve ekiplerin diizenlenmesindeki gelismeler temelinde vuku bulan
degisimler sonucunda planin sartlar1 gelistirilebilir. Planin gilincellestirilmesi, operasyonu
yoneten kisinin sorumlulugundadir.

6.6.6.2 Tahliye plaminin icerigi

Bu dokiiman asagidaki hususlar1 kapsamalidir:

6.6.6.2.1 Calismalarin tahmini siiresinin ve azami karsilik verme siiresinin tesis edilmesi.
6.6.6.2.2.0perasyon merkezinin yerini, yolcularin geri ¢ekilecekleri giivenli yerler ve bu
yerlere ulastiran gilizergahlar, hattin karakteristikleri, hattaki azami tasiyic1 ve yolcu sayisi,
yerin Ustlindeki siiren yiikseklikler vb’ini belirterek tahliye operasyonunun amaglarinin
tanimlanmas.

6.6.6.2.3Boyuna bir kesit tlizerinde belirtilen, tesisin ¢esitli boliimlerinde kullanilan
yontemlerin tanimlanmasi.

(Gondol asansorler, teleski v.b.) tek basina tasiyicilar i¢in, tasiyicilara erisim olasiliklar
belirlenmelidir.

6.6.6.2.4 Tahliye personelinin uyarilma araglari, bir operasyon merkezinin olusturulmasi.
gerekli iletisim vasitalari, yolculari bilgilendirme sartlari.

6.6.6.2.5 Tahliye ekiplerinin olusumu, sorumlu olduklar1 hat béliimlerinin tayini, her ekibe
tahsis edilen donanimm ayrintilar1 ve depolama noktasi, tahliye bolgelerine tagima.

6.6.6.2.6 En elverigsiz durum icin hazirlanan her ekibin gorev zamanlamasi (toplanti,
gorevlerin ve techizatin tahsisi, tahliye alanina tasima, tasiyicilara erisim, yolcularin yere
inigleri ve onceden belirlenen saglam yerlere doniinceye kadar sorumluluklarinin {izerlerine
alinmasi, ekibin donmesi).



6.6.6.2.7 Mevcut personelin ve donanim kaynaklarinin 6zet listesi.

6.6.6.2.8 Kullanimdan sonra kontrol ve depolama i¢in kabul edilen hiikiimler.

6.6.6.2.9 Sorusturma.

6.6.6.3 Helikopterlerin kullanimi

6.6.6.3.1 Helikopter kullanimi i¢in imkanlar varsa, helikopter isleticisi sirkete tahliye planimnin

bir kopyas: tedarik edilmelidir. Pilot hiikiim siiren (6rnegin hava) sartlara bagli olarak,

helikopterin kullanim olasiliginin takdiri hakkina sahip tek yetkilidir.

6.6.6.3.2 Tahliye plani, basta haval hatlar ve elektrik hatlar1 olmak iizere ugus i¢in tiim

engellerin tlizerinde isli oldugu tesisin gevresindeki alanin topografik haritasini icermelidir.

Muhtemel inis alanlar1 da gosterilmelidir.

6.6.6.3.3 Tahliye operasyonunun siiresini azaltmak ve giivenli bir ortam yaratmak igin

helikopter ekibi ve ekiple ¢aligmaktan sorumlu personelin ¢esitli durumlarda ne yapilmasi

gerektigi ve takip edilecek prosediirler konusunda onceden talimat ve egitim almis olmasi
gerekir.

6.6.6.3.4 Operasyon sirasinda, gerekli sartlart saglamak icin operasyon merkezi ile helikopter

arasinda bir radyolink tesis edilmelidir.

6.7 Tahliye personelinin egitimi ve talimatlandirilmasi

Tahliye operasyonuna katilanlar kendilerine verilen gorevlerde, kendileri ve tahliye

edilenlerin giivenlikleri i¢in ehil olmalidir. Operasyonun basindaki kimse, calisma i¢in bir

taraftan tibbi yeterlilik diger taraftan profesyonel yetkinlik temellerinde gerekli ehliyeti takdir
etmelidir.

Profesyonel yetkinlik asagidaki temellere dayanir:

— Bu tiir bir is i¢in operatdr veya uzman bir teskilat tarafindan diizenlenen bir egitimin
basariyla tamamlanmasi,

— Tahliye plan1 ile ilgili kesin genel sartlar ve yeterli talimatlandirma ve 6zel olarak bu
tahliye i¢in kullanilacak ekipmanin kullanimi da dahil olmak iizere oynanacak rol,

— Tahliye ekibi i¢inde bu gorevle ilgili diizenli egitim. Bu egitimin amaci, ekipte yer alanlar
gorevlerine hazirlamaktir ve en azmdan yilda bir kere tekrarlanmalidir. Kaynaklarin,
ekipmanin ve test edilecek prosediirlerin ve problemlerin ¢oziimlenmesinde gelistirilmesi
gerekli goriilen yeniliklerin kullanilmasini saglar.

Tahliye personelini (helikoterden iple tahliye, v.b.) bir ylikseklikten diisme riski ile karsi

karsiya birakan gorevler i¢in egitim ve egzersiz, bu kisilerin yeteneklerinin ilk seviyeleri ve

yerine getirilecek gorevler dikkate alinarak yapilmalidir.



