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Geleneksel Sistemlere Gore Avantajlari

> Motora akuple edilen yuksek duyarlikli mutlak enkoder ve hassas
denetim saglayan kapali cevrim surlcu sistemi sayesinde kalkis,
durus ve seyir esnasinda mukemmel bir konfor saglamaktadir.

Yumusak kalkis ve duruslar sayesinde halat-kasnak arasindaki
siyirmalar minimum duzeyde tutuldugundan halat ve kasnak
asinmalari klasik sistemlere gore oldukca dusuk bir duzeydedir.Disli

grubunun tumuyle ortadan kalkmasi, bakim ve onarim gereksinimini
buytk olcude azaltmistir. Periyodik yag degisimi, yetersiz yaglama
altinda calisma sonucu ortaya cikabilecek sorunlar, ses ve
vibrasyon problemlieri ve arizalar dislisiz sistemlerde tamamen

ortadan kalkmistir.




> Konforun yani sira miknatis uyarmali senkron motorlu dislisiz tahrik
sistemlerinin, geleneksel asenkron motor ve vidali reduktorle
tasarlanan sistemlere kiyasla en onemli ustinlugu getirdigi enerji
tasarrufudur. Disli grubun ortadan kalkmasi ile ayni tahrik giicu
gereksinimi ( ayni seyir hizi ve tasima kapasitesi ) icin geleneksel
sistemlere gore %40-%50 oranlarinda daha klcuk motor gucu
secilmesi mimkun olmaktadir. Senkron dislisiz motorlarda reduktor
ortadan kalktigi icin verimlilik bir alinir.Dislisiz sistemlerin daha da
ilging bir ozelligi'de, kullanilan surtctndn izin vermesi kosulu ile,

dengelenmemis agirligin seyir yonunde etki etmesi durumunda
olusan frenleme enerjisinin, sebekeye geri beslenebilmesi ve bu
sayede net enerji tuketiminin daha da dusurulebilmesidir. Yakin bir
gelecekte, giderek daha cok sayidaki surtcu Ureticisinin, bu sekildeki
calismaya olanak verecek surucu tiplerini gelistirecegi

ongorulerek,bu onemli' ozelligin de goz ardi edilmemesi gereklidir.
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DISLISIZ SISTEMLERDE MOTOR BOYUTLANDIRILMASI

Dislisiz sistemlerde palanga kullaniimasi motor saftina uygulanacak olan; yuk
momentini 2 (veya 4) kat azaltacagindan, onemli clgude daha kucuk govde
yapisina sahip ve daha hizli donen bir motor kullanimina olanak saglayacaktir.
Bu nedenle bir cok durumda 2:1 palanga kullaniimasi tavsiye edilmektedir.
Normal isletme durumunda motorun Uretmesi gereken dondirme momenti ;

Mmotor =rkasnak . g .(myuk+mkabin +mek— mka )/ (U . h' )
rkasnak :tahrik kasnaginin yaricapi (m),

myuk,: yuk kutlesi (kg),

mkabin: kabin kutlesi (kg),

mek : kablo ve dengelenmemis halat kulesi (kg)

mka :karsit agirlik kdtlesi (kg),

U: Aski tipine bagli katsayi ( direkt aski icin 1, 2:1 aski i¢in 2, 4:1 icin 4 alinir ),
h : Kuyu ve halat sisteminin verimidir.

Motorun devir hizi da,

w= U (v /rkasnak) ( rad/s) veya

n=w (60/2(pi)) (d/dk)

Ornegin 0.16 m yaricapli bir tahrik kasnagz: ile ¢alistirilacak 1000 kg, 1m/s
lik bir sistemde kuyu verimi %80 kabul edilirse,

1:1 aski icin Mn =980 Nm, nn=59.68 d/dk (Wn=6 rad/s), P=5.86 kw
2:1 aski iciniMn=490 Nm, n=119.36 d/dk (Wn=12 rad/s) , P= 5.86 kw.

degerleri elde edilir. Dikkat edilirse tahrik gucu her iki motoer icin de’ yaklasik 6
KW' olmasina ragmen tamamen farkli ikiimotor gereklidir




> Motor boyutlandiriilmasinda diger onemli hususlar da trafik ve ortam
sicakligidir. Motorun yol alma ve frenleme ve normal isletmede
cevrimsel olarak calismasi standartlarda “S5” ile tanimlanmistir.
S5 yol alma ve frenlemenin isinmayi etkiledigi kesintili calisma
olarak tanimlanir. Bu nedenle bu calisma icin saatteki yol alma
sayisl, % doluluk orani, ornegin 180 start/h -%60 veya 240 start/h -
%40 seklinde tanimlanmak zorundadir. Bu isletme rejimleri 40 C
ortam sicakligi icin garanti edilmis olup, daha yogun trafik ve daha
yuksek ortam sicakliklari icin motorun termal koruma sinirina girme
ve servis disi kalma riski olusabilmektedir. Genel olarak 1.6 m/s
uzerindeki hizlar, belirli saatlerde de olsa asiri trafik beklentisi ve

40 C Uzerindeki ortam sicakliklari icin dondUrme momenti acisindan
motorun daha toleransli secilmesini gerektirir.




> Miknatis uyarmali senkron motorlar mumkun oldugu olgude
tasarlandigi hiz ve yuk kosullarinda calistiriimalidir. Tasarim hizinin
uzerindeki hizlarda hiz denetimi ve ivmelenmede sorunlar
yasanablilir. Tasarim hizinin altindaki hizlarda ise gereginden
yuksek akimla calisacagindan hiz denetim cihazi acisindan: bir
asiri boyutlandirma soz konusu olabilir. Dolayisi ile motorun anma
degerleri, talep edilen hiz ve yuk degerlerine ne kadar yakin ise
olusurulan sistem ekonomik ve teknik olarak o olcude basarili
olacaktir. Bu belirlemeler sonucu sisteme gore motor ve hiz

denetim cihazlarinin optimize edilmesinin de mumkun oldugu ortaya
cikmaktadir. Dislisiz sistemler icin Uretilmis motor ornekleri asagida

gosterilmistir.







DISLISIZ SISTEMLERDE MONTAJ, DEVREYE ALMA ve BAKIM

Miknatis uyarmali senkron motorlar, yuksek duyarlikli bir mutlak —
artimsal enkoder uzerinden geri beslemeli ve kapall cevrim olarak
calisirlar. Modern hiz denetim cihazlari, programlanan hiz-zaman
diyagramini her yuk kosulunda mukemmel bir sekilde izleyerek,
yuksek bir konfor saglamaktadir. Dolayisi ile iyi tasarlanmis bir
motor ve kaliteli bir hiz denetim: cihazi konfor acisindan on
kosullari saglamis olacaktir. Bununla birlikte, motorun mutlaka
ekranli guc kablosu ile beslenmesi, topraklama baglantilarinin dogru
yapilmasi enkoder kablosunun guc kablosundan uzaktan ve kanal
icinde tasinmasi gibi temel ilkelere uyulmasi da sonuc¢ alinmasi icin
cok onemlidir. Ancak kusursuz bir asansor sistemi icin bir cok
unsurun birlikte saglanmasi gereklidir. Kuyunun beton kalitesi ve
gonyede olmasindan baslayarak, ray kalitesi ve boyutlandiriimasi,
ray_ montaji, patenler, kabin karkas malzemesi ve konstruksiyonu,
karsi agirlik konstroksiyonu, halatlar, aski ve sispansiyon sistemi,
saptirma kasnaklari, sensorlerin yerlestirilmesi, makine sasesinin
tasarimi_gibl pek cok detayin kusursuz olmasi gereklidir.




DISLISIZ MOTOR MONTAJ ORNEKLERI
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b) 4: 1 Askl Makine Dalrell Montaj

c) 2:1 Aski d) 2:1 Aski Makine Dairesiz Montaj




> Hiz kontrol cihazini devreye alma asamasinda kuyu ozelliklerine
gore ince ayarlama yapilmasi konforu onemli olgude arttiracaktir.
Modern hiz kontrol cihazlarinin. cogu bilgisayar Uzerinden izleme ve
parametre degistirme ozelliklerini desteklemektedir; bu sayede
konfor ayarlamalari algilamalarla degil, somut kriterler Gzerinden
yapilmalidir. Hiz kontrol cihazinin tum ozeliklerini etkin bir sekilde
kullanabilmek egitim ve tecrube gerektirir. Bu acidan yerli Ureticilerin
ve yabanci firmalarin temsilciliklerinin operator egitimlerine ve
TUrkce dokUmantasyonlarinin zenginlestirilmesine onem vermeleri
gerekmektedir. Periyodik bakimlarda hiz denetim cihazinin da
periyodik bakim gerektiren komponentlerinin acikca belirtiimis olmasi

gereklidir .

Tipik bir seyir grafigi
ve ayarlanabilir parametreler




> Dislisiz sistemlerde enerjisiz durumda kabinin hareketini
engelleyecek yayli elektromekanik frenler bulunmaktadir. Fren
veya frenlerin CE belgesi varsa ayni zamanda yukari yonde asiri
hiz durumunda kabini normal bir ivme ile tehlikesizce durduracak
bir guvenlik komponenti olarak da kullanilir. Asagi yonde kabin
hareketini engellemek icin ayrica kayma fren kullanilmasi gereklidir.
Miknatis Uyarmali Senkron Motorlar hareket ettirildiklerinde stator
sargilarinda bir gerilim olustururlar, stator uclari kisa devre edilirse
de hizla orantili bir fren etkisi olustururlar. Bu ozellikleri nedeniyle
ek bir emniyet onlemi olarak enerjisiz durumlarda motor sargi
uclarinin mutlaka kisa devre edilmesi _gereklidir. Devreye alma ve
periyodik bakimlarda sargilar kisa devre iken frenler acilip
kapatilarak frenlerin ve kisa devrenin etkinligi gozlenmelidir.
Kurtarmalar mutlaka kesintisiz guc kaynadi ile yapiimalidir. Bu
nedenle ozellikle kesintisiz gic kaynaginin akuleri ve diger
komponentleri calismaya hazir olacak sekilde bakimli tutulmasi
son derecede onemlidir.




SONUGCLAR

> Miknatis Uyarmali Senkron Motor kullanimi ve dislisiz tahrik
uygulamalari asansor sistemlerinde onemli bir degisim yaratmistir.
Pazar payindaki artis ve sektorel dinamikler sozkonusu
uygulamalarin giderek artacagini gostermektedir. Dislisiz sistemler
projelendirme, montaj, devreye alma ve periyodik bakim gibi
hususlarda klasik reduktorlt sistemlere gore onemli farkhiliklar
gostermesi ve henuz yeterince taninmiyor olmasi bu hizli degisim
nedeniyle uygulamalarda sorunlara yol acabilir. EMO ve MMO
Asansor SMM egitimleri basta olmak tzere konu ile ilgili tm
eqitimlerde dislisiz sistemlere yer verilmesi, montaj ve bakim
firmalarinin_teknik detaylar konusunda bilgilendirilmesi
uygulamalarin kalite ve guvenirliginin artmasi acisindan _onem

tasimaktadir.
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