HIRSIZ ALARM SISTEMLERINDE EN50131 STANDARTLARINA GORE
GUVENLIK DERECELERI, CEVRESEL SINIFLAR, TASARIM VE
UYGULAMA YONTEMLERI

flker OZZORLU
UTC Fire & Security Yangin ve Giivenlik Sistemleri Tic. Ltd. Sti.

ilker.ozzorlu@fs.utc.com

OZET

Ulkemizde giin gectikce yayginlagan ve bircok konut ya da ticari tesiste ihtiya¢ duyulan hirsiz alarm sistemlerine
iliskin wuyulmasi1 gereken standartlar bulunmaktadir. Tiirkiye olarak Avrupa Birligi tarafindan yaywnlanan
standartlara uyumluluk saglamaya calistigimiz icin Hirsiz Alarm Sistemlerinde de uyulmasi gereken Avrupa
Normlart bulunmaktadir. Ulkemizde de TSE, Avrupa Birligi tarafindan yaymlanan standartlara uyum siirecinde
Hirsiz Alarm Sistemlerinde de uyulmasi gereken standartlar yayimlanmis ve yayinlanmaya devam etmektedir. Bu
bildiride Avrupa Birligi Ulkelerinde gecerli olan EN50131 Hirsiz Alarm Sistemleri standartlar: icerisinde yer alan
Giivenlik Dereceleri ve Cevresel Sinifla, hakkinda bilgi verilmektedir. Giivenlik Dereceleri ve Cevresel Simiflar
kavramlar tiim Avrupa Birligi iilkeleri tarafindan bilinen ve sistem kurulumlarinda takip edilmesi gereken dnemli
bir konu olmasma ragmen iilkemizde heniiz yayginlik kazanmamis ve bilinirligi konusunda gerekli ¢alismalar
yapilmanugtir. Bildirinin amaci tasarimcilarin, son kullanicilarin, sistem kurulumu yapan firmalarin ve kontrol
birimlerinin bu konuda bilin¢lendirilmesini saglamaktir.

GIRIS

Avrupa Birligi tarafindan Hirsiz Alarm
Sistemleri i¢cin EN50131 standardi ve
CLC/TS 50131  teknik  sartnameleri
diizenlenmis ve Tlreticilerin hirsiz alarm
sistemlerinde  kullanilan  iirlinlerini  bu
dokiimanlara uygun sekilde {retmeleri
istenmistir. 50131 standartlar1 ve teknik
sartnameleri asagidaki alt bagslhklardan
olusmaktadir:

EN 50131-1 — Genel Gereksinimler

EN 50131-2-2— Hirsiz Alarm Sistemi PIR
Dedektorleri

EN 50131-2-3 — Hirsiz Alarm  Sistemi
Mikrodalga Dedektorler

EN 50131-2-4 — Hirsiz Alarm Sistemi Dual
(PIR ve Mikrodalga) Dedektorler

EN 50131-2-5 — Hirsiz Alarm Sistemi Dual
(PIR ve Ultrasonik) Dedektorler

EN 50131-2-6 — Hirsiz Alarm  Sistemi
Manyetik Kontaklar

EN 50131-2-7-1- Hirsiz Alarm Sistemi
Cam-kir Dedektorler (Akustik)

EN 50131-2-7-2— Hirsiz Alarm Sistemi
Cam-kir Dedektorler (Pasif)

EN 50131-2-7-3— Hirsiz Alarm Sistemi
Cam-kir Dedektorler (Aktif)

EN 50131-2-8 — Hirs1z Alarm Sistemi Darbe
Dedektorleri

EN 50131-3 — Kontrol ve Gosterge Cihazlari
(kontrol paneli ve tus takimi)

EN 50131-4 — Uyar1 Cihazlar (siren ve zil)
EN 50131-5-3 — Radyo frekans ile
haberlesen hirsiz alarm sistemi cihazlar
arasindaki ara baglantilar

CLC/TS 50131-5-4 — Hirsiz Alarm Sistemi
cthazlar1 sistem uyumluluk testi

EN 50131-6 — Gii¢ Kaynaklar1

CLC/TS 50131-7 — Uygulama Kilavuzlar
(kurulum ve bakim)

EN 50131-8 — Giivenlik Amagh Sis
Cihazlar1 / Sistemleri

CLC/TS 50131-11 — Panik Alarm Cihazlar



EN50131 standartlarinin en onemli 6zelligi
binalarla ilgili riskin degerlendirilmesi ve
sistemin giivenlik derecesi (security grade)
Olgiitine karar verilmesidir. Bir sistemin
giivenlik  derecesine bu sekilde karar
verilmesi sistemin kapsamini ve sabotaj
giivenligi ihtiyaglarini belirleyecektir.

Yaymlanan standartlara gore bir Hirsiz
Alarm Sistem’inde yer alan tiim cihazlarin
belirtilen 6zelliklere uygun olarak tiretilmesi
ve kurulumunun yapilmasi gerekmektedir.
Avrupa Birligi tye iilkelerinde kurulan
sistemin o yapi i¢in ihtiya¢ duyulan giivenlik
derecesine karar veren merci ise risk
degerlendirme  merkezleri ve  sigorta
kurumlaridir. Bu kurumlar hirsiz  alarm
sisteminin  kurulacagi yapmnin  hirsizlik
riskine gore bir derece belirlemekte,
kurulumcu firma da bu dereceye gore iiriin
secimi yapmakta ve sistemi devreye
almaktadir.

GUVENLIK DERECELENDIRMESI

EN50131 standartlarinin  6ne ¢ikan en
onemli  noktalarindan  birisi  giivenlik
dereceleridir. Her hirsiz alarm sistemi
kurulumunda cesitli etkenler
degerlendirilerek sistemin giivenlik derecesi
belirlenmelidir. Giivenlik derecesinin
tespitinde 6ne ¢ikarilmasi gereken iki etken
vardir:

e Soygunu gerceklestirecek kisinin
siiflandirilmasi
e Soygunun gerceklestirilmesi i¢cin

harcanmasi gereken siire

Grade-1: Soygun ihtimalinin diisiik oldugu
yerler i¢in kullanilan derecelendirmedir.
Soygun icin ¢ok cazip olmayan esya/mal
iceren ve soygunu ger¢eklestirecek kisinin
plan yapmasini gerektirmeyecek yerlerdir.
Soygun yapacak kisinin c¢ekig, keski,
tornavida, pense gibi basit el aletlerine sahip

oldugu ve kapiyr kirarak erisim saglayacagi
kabul edilir.

Grade-2: Soygun ihtimalinin Grade-1’e
gore daha yiiksek ihtimalli oldugu yerler i¢in
kullanilan  derecelendirmedir. =~ Korunan
alanda deneyimli bir soyguncunun ilgisini
cekebilecek  nitelikte  bir  esya/mal
bulunmaktadir. Bu durumda soygunu
gerceklestirecek kisi hirsiz alarm
sistemlerinin nasil ¢alistigina dair bilgi
sahibidir ve basit bir alarm sisteminin devre
dis1 birakilmasi i¢in matkap, Olcii aleti gibi
gerekli aletleri yaninda getirebilme ihtimali
vardir. Soygunu gergeklestirecek kisi kapi,
pencere veya diger agilabilir alanlardan
erisim saglamak i¢in binay1 kontrol eder. Bu
giivenlik derecesine sahip yerler daha ¢ok
biiyiikk konut alanlar1 veya kiigiik ticari
tesislerdir.

Grade-3: Olduk¢a 6nemli derecede riskli
esya/mal igeren yerler icin kullanilan
derecelendirmedir. Zorla igeri girilmesi i¢in
1yi bir neden vardir ve yliksek maddi degere
sahip esya/mal igerir. Soygunu
gergeklestirecek kisi biiyiikk bir olasilikla
kap1, pencere veya diger acilabilir alanlardan
igeriye erisim saglar. Soygunu
gergeklestirecek kisi hirsiz alarm sistemleri
konusunda deneyimlidir ve sistemi devre
dis1 birakabilmek icin taginabilir elektronik
cihaz, osiloskop, diz {stii bilgisayar gibi
gerekli cihazlara sahiptir. Bu giivenlik
derecesine sahip yerler bankalar, elektronik
esya magazalari, depolar, araba galerileri
gibi ticari tesislerdir.

Grade-4: Cok riskli esya/mal igeren;
organize saldir1 ve soygun hedefi olabilecek
yerler i¢in kullanilan derecelendirmedir. Bu
yerler i¢in gilivenlik Onemli bir etkendir.
Soygunu gerceklestirecek kisinin soygun
icin detayli plan yapmasi beklenir ve hirsiz
alarm sisteminin algilamasin1 engellemek
icin gerekli bilgi ve cihazlara sahiptir.
Soygunu yapacak kisinin kat, duvar veya



tavandan iceriye erisim saglayacagi kabul
edilir. Bliyiik bir ihtimalle soygunu yapacak
kisi yalniz degildir. Bu gilivenlik derecesine
sahip yerlere Ornek olarak askeri tesisler,
devlet arastirma  gelistirme  binalari,
bankalarin nakit kasalar1 verilebilir.

Karma _Alarm _ Sistemi: _ Sistemlerin
giivenlik  derecelerinin ~ belirlenmesinde
keskin smnirlar yoktur. Burada dikkat
edilmesi gereken bir sistemde kullanilan
giivenlik  cihazlarmin  tamammin  aym
giivenlik derecesine sahip olmak zorunda
olmadigidir. Aynmi bina/tesis ’te farkhi
derecelere sahip cihazlar kullanilabilir. Fakat
burada bina/tesis ’in giivenlik derecesinde
belirleyici olan en diisiik giivenlik derecesine
sahip cihazlardir. Ornegin bir binada hem 2.
hem de 3. Seviye giivenlik derecesine sahip
cihazlar bulunuyorsa bu binanin giivenlik
derecesi 2°dir. Ayrica bir sistemin giivenlik
derecesi o sistemde kullanilan cihazlarin
kalitesini belirlemez, sadece standartlarda
belirtilen  Ozelliklere uygun iiretildigini
belirtir.

Riskin yiiksek olabilecegi alanlarda sistemler
farkli giivenlik derecelerine sahip cihazlar
kullanilarak alt sistemlere boliinebilir.
Ornegin bir bankada kasa ve ATM’nin
bulundugu alanlar Derece 4 olarak
siniflandirilirken; danigsma ve giseler daha
disiik giivenlik derecelerine sahip olabilir.
Eger sistem bu sekilde farkli derecelere
sahip karma bir yapiya sahipse panel, tus
takim1 gibi kontrol ve gosterge cihazlarmin
en yiksek giivenlik derecesine sahip
cihazlarin oldugu alan igerisinde bulunmasi
gerekmektedir.

Derece 3 ve 4 sistemlerde karma
sistemlerden  herhangi biri  kurulurken
kontrol cihazlar1 her zaman koruma altinda
bulunmalidir.



Tablo:1 Giivenlik Dereceleri Karsilastirma Tablosu

Ozellik

Grade-1

Grade-2

Grade-3

Grade-4

Uyar ve Bildirim Cihazlari

Sesli uyari cihazi veya diisiik
dereceli uzaktan bildirim

Uyari cihazi ve uzaktan
bildirim (2X sadece sesli uyar1
cihaz1 gerektirir)

Uyari cihazi ve geligsmis
uzaktan bildirim

Uyari cihazi ve yiiksek giivenlige
sahip uzaktan bildirim

Hareket Dedektorleri

Zorunlu olmayan kurcalama
algilama

Zorunlu kurcalama algilama

Zorunlu kurcalama algilama
+ maskeleme 6nleme

Zorunlu kurcalama algilama
+ maskeleme dnleme
+ mesafe azaltma

Takip seviyesi (hirsizligin
yapilabilecegi yontem
diistiniilmeli)

D1s kapilarin agilmasi
+ Tuzak

D1s kapilarin ve pencerelerin
acilmasi + Tuzak

D1s kapilarin ve pencerelerin
acilmasi ve delinmesi

+ Tuzak ve risk oram yiiksek
Ogelerin dikkate alinmasi

Dis kapilarin ve pencerelerin
acilmasi ve delinmesi

+ Tuzak ve risk oram yiiksek
6gelerin dikkate alinmasi

+ Duvar, ¢ati, tavan ve katlarin
delinmesi

Kurcalama Algilama

Kontrol ve uyari cihazlari
- Sinyal cihazlar
- Uyari cihazlar
- Gii¢ kaynaklari

Kontrol ve uyar1 cihazlari
- Sinyal cihazlar
- Uyari cihazlan
- Gii¢ kaynaklari
- Dedektorler
- Baglant1 kutular

Kontrol ve uyar1 cihazlar
- Sinyal cihazlar
- Uyari cihazlan
- Gii¢ kaynaklari
- Dedektorler
- Baglant1 kutular
+ Maskeleme 6nleme ve
dedektor yonlerinin

Kontrol ve uyar: cihazlari

- Sinyal cihazlar

- Uyarn cihazlari

- Gii¢ kaynaklari

- Dedektorler

- Baglanti1 kutulari
+ Maskeleme 6nleme ve dedektor
yonlerinin ayarlanmasi

ayarlanmasi + Kontrol ve sinyal cihazlarinin
delinmesi
+ Uyari cihazlarinin delinmesi
Gegmis Olay Kayd1 Zorunlu degil 250 Olay kayd: 500 Olay kayd1 1000 Olay kayd:
+ Kullanic1 kimligi + Kullanic1 kimligi
Yillik Bakim Zaman Dilimi Yilda 1 ziyaret Yilda 2 ziyaret Yilda 2 ziyaret Yilda 2 ziyaret
veya veya

Yilda 1 ziyaret + uzaktan
durum kontrolii

Yilda 1 ziyaret + uzaktan
durum kontrolii




SAHA CIHAZLARI

Hirsiz alarm  sistemleri  bilesenlerinin
derecelere gore farklilik gosteren ozellikleri
EN50131 standartlarinda detayli olarak
belirtilmistir. Burada hirsiz alarm
sistemlerinde en sik kullanilan bazi
cihazlarin yiiksek dereceli (derece-3 ve
derece-4) olmalari durumunda ortaya ¢ikan
farkliliklar1 6zetlenmistir.

Algilama Cihazlar1 — Manyetik Kontaklar
Derece 3 & 4 Manyetik Kontaklarin

herhangi  bir manyetik  girisimlerden
etkilenmemeleri gerekmektedir.

Algillama Cihazlan — Hareket
Dedektorleri

Hareket dedektorlerinin Derece 3 ve 4
gereksinimlerini karsilayabilmeleri igin bir
takim ozelliklere sahip olmalar1
gerekmektedir;

 Derece 3 hareket dedektorlerinin
maskeleme Onleme ve kurcalama algilama
ozelliklerinin bulunmas1 gerekmektedir.

+ Derece 4 hareket dedektorlerinin
maskeleme Onleme, kurcalama algilama ve
mesafe azaltma (dedektdriin  algilama
mesafesi %50 veya daha fazla azaltildiysa)
algilama ozelliklerinin bulunmast
gerekmektedir.

Maskeleme Onleme Ozelligi (Derece 3&4)
Bir hareket dedektoriiniin “Anti-Masking”
Ozelligine sahip olmasi dedektoriin bilerek
veya bilmeyerek engellendiginde bunu
algilayabilmesi anlamina gelmektedir. Bir
hareket dedektorii bilerek veya bilmeyerek
engellendiginde algilama becerisi kisitlanmis
olmaktadir ve bu durumda sistemin
kurulmaya  izin = vermemesi  gerekir.
Maskelemeyi fiziksel bir metal, plastik, kagit
veya sprey boya yardimiyla dedektoriin
algilama  Ozelligini  engelleyecek  bir
etkilesim olarak tanmimlayabiliriz. Cozili
durumda bulunan bir sistemde bir dedektore
maskeleme uygulanmasi kontrol panelinin

ariza olusturmasina ve alarm haber alma
merkezine bu arizanin raporlanmasina neden
olur. Derece 1 ve 2 sistemlerde bu secime
bagli bir secenektir fakat derece 3 ve 4
sistemlerde zorunludur.

Kurulu  durumdayken istenirse yanlis
alarmlar1 engellemek amaciyla anti-mask
ozelligi devre dis1 birakilabilir. Bu tiim
giivenlik derecelerinde segime bagli bir
secenektir.

Mesafe Azaltma (Derece 4)

Derece 4 cihazlarin bulunmadigir durumlarda
Derece 3 cihazlar kullanilabilir. Bu durum
sistemin derecesini etkilemeyecektir.

Cihaz Degisikligi (Derece 4)

Derece 4 sistemlerin herhangi bir cihaz
degisikliginde bunu algilamast
gerekmektedir.

Kurcalama Algilamasi

 Tiim dereceler icin panel, tus takimi, harici
buton, sinyal iletim sistemi, siren ve uyari
cihazlar1 ve giic kaynaklarinin kurcalama
algilamaya sahip olmasi zorunludur.

* Hirsiz alarm dedektorleri ve baglanti
kutularinin kurcalama algilamas1 Derece 1
icin secime bagli, digerleri i¢in zorunludur.

Gii¢ Kaynaklarn

EN standartlarina gére Tip “A”, “B” veya
“C” olarak smiflandirilan 3 tip gii¢ kaynagi
bulunmaktadir.

Tip “A”, birgok sistemde kullanilan, ana
besleme ve buna alternatif akii destegi
bulunan ve otomatik olarak sistem tarafindan
sarj edilen giic kaynagidir. Tip A’nin
istenildigi yerlerde gili¢ kaynagi Sistem
Giivenlik Derecesine bagh olarak farkliliklar
gosterebilir:

* Derece 1 ve 2’ye sahip sistemler 12 saat
bekleme kapasitesine sahip olmalidir.

* Derece 3 ve 4’e sahip sistemler 24 saat;
veya “Ana Besleme Ariza” sinyali alarm



haber alma merkezine ayr1 bir sinyal olarak
raporlanabiliyorsa 12 saat  bekleme
kapasitesine sahip olmali

Sistem gii¢ kaynaginin sistemdeki panel,
haberlesme iinitesi, sirenler ve algilama
cihazlar1 gibi tiim cihazlar1 besleyebilecek
kapasitede olmas1 gerekmektedir.

Bildirim (Siren ve/veya Sinyalizasyon)
ENS50131 standartlarina gore sirenler ve
sinyalizasyon cihazlar1 “Bildirim” cihazlar
olarak adlandirilir.

Hirsizlik alarmi, sabotaj ve ariza durumlari
asagidaki Tablo-2 ve Tablo-3’de belirtilen
gereksinimlere uyacak sekilde bir alarm
iletim sistemi (ATS) ve/veya sesli uyari
(WD) cihazma bildirilmelidir. Hirsiz alarm
sisteminin  Tablo-2’de verilen gilivenlik
derecesine bagl seceneklerden en az birisine
uymasi gerekmektedir.

Hirsiz Alarm Sisteminde ATS kullanilacag:
zaman sistemin gilivenlik derecesine bagl
olarak performans Olciitii acgisindan Tablo-
3’de belirtilen EN50136 gereksinimlere de
uymasi gerekmektedir.

Hirsiz alarm sisteminde hem ATS hem de
uyart cihazi kullanilacaksa uyar1 cihazinin

devreye girmesi en fazla 10 dakikay1
gecmeyecek sekilde ertelenebilir.

Sesli uyar1 cihazi yerel yasalarca daha kisa
zaman dilimi istenmedikce en az 90 saniye
ve en fazla 15dakika calismalidir. Ana gii¢
kaynag1 arizasinin bildirimi en fazla 1 saat
ertelenebilmelidir.

Alarm iletim sistemi ATSI ve ATS6
arasinda olacak sekilde siniflara ayrilmistir.
EN50136’da her bir alarm iletim sisteminin
sahip olmasi gereken performans degerleri
detayli bir sekilde belirtilmektedir. Sistemin
giivenlik  derecesine ~ gdore  bildirim
cihazlarinin sahip olmasi gereken
ozelliklerinden bazilar1 sunlardir:

* Derece 1 ve 2X sistemler normalde en az 1
kendinden beslemeli uyar1 cihazina sahip
olmalidir.

* Derece 2 sistemler normalde 1 sinyal iletim
sistemi (ATS2) ve en az 1 kendinden
beslemeli uyar1 cihazina sahip olmalidir.

* Derece 3 sistemler sunlardan birine sahip
olmalidir:

Kendinden beslemeli en az 1 uyar1 cihazi
olan 1 sinyal iletim sistemi (ATS4) veya
uyart cihazi i¢in bir gereksinime sahip
olmayan 1 ¢ift sinyal iletim sistemi (birincil
— ATSA4, Yedek — ATS3)



Tablo:2 Giivenlik Derecesine Gore Bildirim Cihazlar1 Gereksinimleri

Bildirim Grade-1 Grade-2 Grade-3 Grade-4
Cihaz1 Secenekler Secenekler Secenekler Secenekler
A | B C A B C D A B C D A B C D
Harici 2 | Sb Sb. 2 Sb. Sb. Sb. 2 Sb. Sb. Sb. 2 Sb. Sb. Sb.
Beslemeli
Sesli
Uyari
Cihazi
Dabhili Sb | 1 Sb. Sb. 1 Sb. Sb. Sb. 1 Sb. Sb. Sb. 1 Sb. Sb.
Beslemeli
Sesli
Uyari
Cihazi
Ana ATS Sb | Sb | ATS1 | ATS2 | ATS2 | ATS2 | ATS3 | ATS4 | ATS4 | ATS4 | ATSS | ATSS | ATSS | ATSS | ATS6
llave ATS | Sb | Sb Sb. Sb. Sb. ATSI1 Sb. Sb. Sb. ATS3 Sb. Sb. Sb. ATS4 Sb.
Sb: Segime Bagh
Not-1: Kutulardaki rakamlar giivenlik derecesi ve se¢ime bagli olarak dahil edilmesi gereken sesli uyari cihazi sayisi belirtir.
Tablo:3 Alarm fletim Sistemi Performans Kriterleri
Performans iletim Siiresi iletim Siiresi Rap:) rla.ma Degisiklik o e
. . Siiresi . ine Bilgi giivenligi
Kriteri Simiflandirmasi Maks. Siire giivenligi
Siniflandirmasi
ATS 1 DI Ml T2 SO 10
ATS 2 D2 M2 T2 SO 10
ATS 3 D2 M2 T2 S1 1
ATS 4 D2 M2 T3 S1 2
ATS 5 D3 M3 T4 S2 I3
ATS 6 D4 M4 T6 S2 I3




CEVRESEL SINIFLAR

EN50131 standartlarinin bir bagka 6ne ¢ikan
ozelligi ise c¢evresel smiflandirmadir.
Cihazin kurulum yapilabilecegi yere gore 4
farkli gevresel siniflandirma yapilmistir. Her
giivenlik sistemi bileseni iretici firma
tarafindan  belirlenen  bir  “Cevresel
Siniflandirma” koduna sahiptir.

Bu siiflar su sekilde ayrilmistir:

* Class I Dabhili Ortam - Sicaklik muhafaza
edilir (+5°C ila +40°C)

* Class II Dahili Ortam — Genel, Sicaklik iyi
muhafaza edilmez (-10°C ila +40°C)

* Class III Harici Ortam — Korunakli, Dis
Havaya direk maruz degil (-25°C ila
+50°C)

*Class IV Harici Ortam — Genel, Dis
Havaya tamamen maruz (-25°C ila +60°C)

Class 1 dahili ortamda kullanilan cihazlar
icindir. Sicakligin muhafaza edilebildigi
ofis, ev ortamlari ile sinirlandirilmstir.

Class 2 de dahili ortamda kullanilan cihazlar
icindir.  Sicakligin  ¢ok iyl muhafaza
edilemedigi koridor, magaza, restoran, depo
gibi daha agir ortamlari igerir.

Class 3 harici ortamda kullanilan cihazlar
icindir. Direk dis havaya maruz kalinmayan
ortamlar i¢in gegerlidir.

Class 4 de dahili ortamda kullanilan cihazlar
icindir. Direk dis havaya maruz kalinan daha
agir ve korunakli olmayan ortamlar igin
gecerlidir.

EN standartlarma gore her giivenlik sistemi
bileseninin  iretici  firma  tarafindan
belirlenen bagimsiz bir giivenlik derecesi ve
cevresel sinifi olmalidir. Bu bilgilerin {irlin
etiketi lizerinde belirtilmesi zorunludur.

TASARIM ve UYGULAMA

Avrupa  Elektroteknik  Standardizasyon
Komitesi’'nin ~ (CENELEC)  yayinladig1
CLC/TS 50131-7 teknik sartnamede hirsiz
alarm sistemlerinin tasarimi, kurulumu,
isletmesi ve bakimi hakkinda uygulama
kilavuzlart bulunmaktadir. Bu kilavuzun
amact kullanilan hirsiz alarm sisteminin
minimum sayida yanlis alarm vererek
istenilen performansta calismasini
saglamaktir. Uygulama kilavuzu 7 ana
madde altinda toplanmaktadir:

- Sistem tasarimi

- Kurulum planlamasi

- Sistem kurulumu

- Denetim, fonksiyon testleri ve devreye
alma

- Dokiimantasyon ve kayitlar

- Isletme

- Bakim ve tamirat

Uygulama kilavuzlar1 hirsiz alarm sisteminin
istenilen sartlara uygun tasarlanmasina ve
korunacak alanin giivenlik
derecelendirmesine yardimci olmaya yonelik
hazirlanmistir ve herhangi bir boyuttaki tim
sistemlerin giivenlik dereceleri ile ¢evresel
siniflar1 g6z ontinde bulundurulmustur.

Kilavuzda yer alan bilgiler dahilinde hirsiz
alarm sisteminde kullanilacak cihazlarin
giivenlik derecesine ve c¢evresel sinifina
sistem tasarim asamasinda karar verilmesi
gerekmektedir.

Tasarim ve uygulama kilavuzunda yer alan
ve Tablo-4’de gosterilen akis semast hirsiz
alarm sisteminin tim asamalarini
Ozetlemektedir.

Uygulama kilavuzunda yer alan ana
maddelerin  her biri kendi iginde alt
boliimlere ayrilmis ve detaylandirilmistir.
Sistem uygulamalarinda bu maddelere



uyulmast ve Onerilerin dikkate alinmasi
gerekmektedir.

1. GENEL

Hirsiz Alarm Sistemlerinin cihazla ilgili
iretici  Onerileri ve sistemin kurulacagi
cevresel kosullar dikkate alinarak kurulmasi,
calistirilmasi ve bakim yapilmast
gerekmektedir. Bu baglamda asagidaki
ozellikler dikkate alinmalidir.

1.1. Diger  Bilesenler: Hirsiz  Alarm
Sistemiyle birlikte kullanilacak veya iliskili
calisacak diger sistemlerin Hirsiz Alarm
Sistemi’nin ¢aligma sartlarini etkilememesi
gerekmektedir.

1.2. Elektriksel Giivenlik: Giivenlikle ilgili
Ulusal veya  Avrupa  gereksinimleri
saglanmalidir.

1.3. Yanhs Alarmlar: Yanlis alarmlarin en
az seviyeye indirilmesi i¢in  sistem
tasarimcilarinin,  kurulumcu  firmalarin,
alarm firmalarmin ve kullanicilarin dikkat
etmeleri onerilmektedir.

1.4. Sorumluluk: Hirsiz Alarm Sistemi
tedarik, tasarim, kurulum, devreye alma ve
sistem devri siireglerinin her asamasinin
sorumlulugu ilgili taraflar arasinda agikca
belirlenmelidir.

1.5. Vasiflar: Hirsiz Alarm Sisteminin risk
analizi, kurulum planlamasi, sistem
kurulumu, bakim ve tamiratindan sorumlu
kisilerin uygun vasiflara sahip olmasi
gerekmektedir.

1.6. Yetkinlik: Hirs1iz Alarm Sisteminin risk
analizi, kurulum planlamasi, sistem
kurulumu, bakim ve tamiratindan sorumlu
kisilerin gerekli egitimleri almis ve yeterli
deneyime sahip olmas1 gerekmektedir.

1.7. Araglar: Hirsiz Alarm  Sisteminin
kurulum planlamasi, sistem kurulumu,
devreye alma, bakim, tamirat ve
denetiminden sorumlu kisilerin uygun alet
ve test cihazlarma  sahip  olmasi
gerekmektedir.

1.8. Gizlilik: Hirsiz Alarm Sistemi tasarimui,
kurulumu, isletmesi ve bakimiyla ilgili
bilgiler gizli tutulmalidir.

1.9. Damismanlik: Sistem tasarimina Hirsiz
Alarm Sisteminin miisteri ve sartname
hazirlayicisinin veya diger ilgili mercilerin
(sigorta firmasi, polis, vb.) danismanliginda
karar verilmelidir. Onemli konularda gerek

duyuldugunda uzman goriisline
bagvurulmalidir.
1.10. Uyumluluk: Tim sistem

bilesenlerinin uyumlu olmasmi saglamak
icin cihaz segimlerine dikkat edilmelidir.
Kesinlik saglanamayan noktalarda iiretici,
tedarike¢i, yetkili bir test laboratuvari veya
diger kurumlardan danismanlik destegi
alinmalidir.

2. SISTEM TASARIMI

Sistem  tasariminin  amact sistemin
ozelliklerini belirlemek  ve uygun
performansa, giivenlik  derecesine  ve
cevresel smifa sahip Ozellikteki cihazlar
belirleyerek sistem tasarim dokiimanin
hazirlamaktir. Sistem tasarim dokiimaninda
sistemde kullanilacak saha cihazlarmin
adetleri, yerlesimleri, vs. belirtilmelidir.

2.1. Yerlesim Incelemesi — Risk: Hirsiz
Alarm  Sisteminin giivenlik derecesinin
belirlenmesi  i¢in  sistemin  kurulacagi
alanlarin incelenmesi gerekmektedir. Buna
gore, bolge igerisinde riskli olabilecek
muhteviyat; binanin  yapisi, yerlesimi,
hirsizlik gecmisi, vs. ve bu incelemelere
karst kurulmasi gereken hirsiz alarm
sisteminin en alt izleme seviyesine karar
verilmelidir.

2.2. Yerlesim incelemesi — Diger etkenler:
Sistemin kurulacagi yapidaki diger mevcut
veya olast durumlar tasarim asamasinda
dikkate almmalidir. Bu inceleme iki
boliimde diistiniilmelidir:

* Sistem  kullanicisinin ~ 6ngdrdiigli  bina
igerisinde olusabilecek durumlar

* Sistem kullanicisinin  6ngdéremedigi bina
disarisinda olusabilecek durumlar

2.3. Sistem tasarim dokiimani: Sistem
tasarim dokiiman1 miisteriye veya miisterinin
atadigr yetkili kuruma sunulacak sekilde
hazirlanmalidir. Dokiiman sistemin kurulum



asamalarinda meydana gelebilecek
degisikliklere = de  tabi  olmali  ve
giincellenmelidir. Sistem tasarim
dokiimaninda detaylandirilmas: gerekenler
asagida maddeler halinde verilmistir.

2.3.1. Cihazlarin secimi: Sadece uygun
giivenlik derecesine ve gevresel sinifa sahip
cihazlar secilmelidir.

2.3.2. Cihazlarn yerlesimi:

2.3.2.1. Kontrol ve gdsterge cihazinin
yerlesimi: Kontrol ve gosterge cihazi
korunan alan igerisine konulmalidir. Sistem
farkli giivenlik derecelendirmesine sahip
birkag alt boliime ayrildiysa kontrol ve
gosterge cihazinin en yiiksek gilivenlik
derecesine  sahip  boOlime  konulmasi
gerekmektedir.

2.3.2.2. Kablosuz iletim cihaz1 yerlesimi:
Kablosuz sinyal iletim cihazi korunan alan
icerisine  konulmalidir.  Sistem  farkli
giivenlik derecelendirmesine sahip birkag alt
bolime ayrildiysa kablosuz sinyal iletim
cthazinin en yiiksek gilivenlik derecesine
sahip boliime konulmasi gerekmektedir.
2.3.2.3. Dedektorlerin yerlesimi:
Dedektorler {iretici firmanin  Onerilerine
uygun olacak ve tasarim asamasinda
olusturulan risk degerlendirmesine uyan
mesafe ve kapsama alanimi saglayacak
sekilde yerlestirilmelidir.

2.3.2.4. Panik cihazlarinin yerlesimi: Panik
cithazlan tiretici firmanin Onerilerine uygun
olacak ve herhangi bir soygun ya da tehdit
durumuna karsin kolayca etkinlestirilecek
sekilde yerlestirilmelidir.

2.3.25. Uyan cihazlarinin yerlesimi:
Uyan1 cihazlar1 kolayca erisilemeyecek
yerlere yerlestirilmelidir. Fakat yerlesimde
servis imkaninin ve etkin bildirimin dikkate
alinmas1 gerekmektedir. Harici alandan
gececek kablolarin sabotaja karst korumali
olmasi saglanmalidir.

2.3.3. Ara baglantilar:

2.3.3.1. Kablolu ara  baglantilar:
Kablolama ara baglantilar1 miimkiinse
korunan alan igerisinde yapilmali, miimkiin
olmuyorsa sabotaj korumali olacak sekilde

yapilmalidir. Kullanilacak kablonun boyutu
ve cinsi tiim sistem cihazlarma belirtilen
minimum  gerilimi  tasiyacak  Gzellikte
olmalidir. Kablolarin fiziksel zararin en az
olusabilecegi giizergahlardan gecirilmesi;
fiziksel zarar olusturabilecek bir bolgeden
geemesi gerekiyorsa tava, boru gibi koruma
elemanlarinin  kullanilmas1 gerekmektedir.
Ayrica kablo giizergahlarinda elektriksel
giiriiltiiye neden olabilecek etkenler dikkate
alinmali, gerektiginde filtre kullanilmal
veya yiliksek gerilim kablolarindan uzak
tutulmalidir.  Ariza  takibinin  kolay
yapilabilmesi i¢in tiim kablolar ucta
etiketlenmelidir.

2.3.3.2. Kablosuz ara baglantilar:
Kablosuz ara baglantilarda (kablosuz alic1 ve
kablosuz cihaz arasindaki) sinyal iletimini
etkileyebilecek etkenler (aym1 frekansi
kullanan diger sistemler gibi) dikkate
almmalidir. Bu tiir etkenler sistemin ariza
veya sabotaj alarmi {iretmesine neden
olabilir veya beklenilen sekilde ¢alismasina
engel olabilir.

2.3.4.Kurma ve Cozme:

2.34.1. Kurma: Kurma isleminin
korunan alan igerisinde baslamasi ve
disarida sonlandirilmast veya tiim islemin
disarida yapilmas: gerekmektedir. Kurma
isleminin yapilabilmesi i¢in sistemin normal
durumda olmas1 gerekir. Ancak bazi belirli
sinirlamalar ile sistem normal durumda
olmasa da kurulabilmelidir. Kurma isleminin
iceride basladig1r ve disarida sonlandirildigi
durumlarda islemin tamamlanmasi igin
belirli bir silire tanimlanmasi ve bu siirenin
asilmas1 durumunda sistemin uyari vermesi
gerekmektedir. Tim kurma isleminin
disarida yapilmast durumunda da kurma

islemi tamamlandiginda sistemin
kurulduguna dair bir uyar1 vermelidir.
2.3.4.2. Cozme: Cozme isleminin

korunan alanin disarisinda baslamasi ve
iceride sonlandirilmasi veya tiim islemin
disarida yapilmasi gerekmektedir. Cozme ve
iceri giris isleminin tamamlanmadan igeri
girisin yapilmamasina dikkat edilmelidir.



Cozme isleminin disarida baslayip iceride
tamamlandigi durumlarda islemin
bagladigina ve tamamlandigina dair sistem
uyar1 vermelidir. C6zme isleminin tamamen
disarida yapildigr durumlarda ise sistem
¢6zme isleminin tamamlandigina dair uyari
vermelidir.

2.3.5. Giris ve c¢ikis gilizergahlari: Sistemin
kurma ve ¢O6zme islemi  sirasinda
belirlenecek iki nokta arasindaki giizergah
miimkiin oldugunda kisa olmalidir. Kurma
ve ¢Ozme islemleri sirasinda sistemin
verecegi uyari cihazi bu gilizergah iizerinde
olmali ve kolayca duyulabilmeli veya
goriilebilmelidir. Kontrol ve gosterge cihazi
kurma ¢ozme islemi esnasinda giizergah
tizerindeki cihazlarin alarm vermemesi
yoniinde ayarlanmalidir. Giris ve ¢ikis
giizergahinda bulunan dedektorler izlenmeli
ve bu cihazlar normal duruma gegmeden
sistem kurulmamalidir.

2.3.5.1. Cikis  giizergahlari:  Cikis
glizergahinda bulunmayan bir dedektor
kurma islemi sirasinda alarm durumundaysa
sistem uyar1 vermeli ve kurma islemine izin
vermemelidir.

2.3.5.2. Giris _ giizergahlari:  Giris
glizergahinda bulunmayan bir dedektor
¢O6zme islemi sirasinda alarm durumundaysa
sistem bunu bir alarm olarak
degerlendirmelidir.

2.3.6. Gostergeler: Gosterge cihazlariyla
ilgili zorunlu gereksinimler EN50131-1de
belirtilmistir. Burada bir bolgede bulunmasi
gereken tiim zorunlu gosterge cihazlar
detaylandirilmistir. Hareket, darbe, akustik
veya kizil 6tesi gibi islemci 6zelligine sahip
cithazlarin alarm durumunu belirten bireysel
gostergelerinin - bulunmas1  gerekmektedir.
Islemci 6zelligine sahip olmayan manyetik
kontak gibi cihazlarin en fazla on tanesinin
bir gostergeyi paylagsmasi1 gerekmektedir.
2.3.7. Dedektorlerin gruplanmasi:
Dedektorler kontrol veya diger amaclar
dahilinde bireysel olarak kullanilabilir veya
gruplandirilabilir.

2.3.8. Bildirim: Bildirim cihazlariyla ilgili
zorunlu gereksinimler EN50131-1’de
belirtilmistir. Giivenlik derecesine  gore
sistemin bildirim cihazi olarak, uyar: cihazi
veya alarm iletim sistemine ya da her ikisine
birden sahip olmas1 gerekebilir (Tablo-2).
2.3.8.1. Uyari cihazlari: Bildirimin iki
uyar1 cihaziyla saglandigi durumlarda iki
cihazin birbirlerinden uzak olacak sekilde
takilmas1  gerekmektedir. Hirsiz Alarm
Sisteminde kullanilan sesli uyar1 cihazinin
sesinin diger sistemlerden ayristirilmasi
gerekmektedir. Alarm iletim sistemiyle
birlikte uyar1 cihazi kullanildiginda uyari
cihazinin c¢alismasi on dakikay1 ge¢cmeyecek
sekilde ertelenebilir veya alarm haber alma
merkezinden onay sinyali alindiginda
tamamen devre dis1 birakilabilir.

2.3.8.2. Alarm  iletim  sistemleri:
Alarm iletim cihazi ile alarm haber alma
merkezi arasinda mesaj iletimi birgok
haberlesme bi¢iminde saglanabilir. Burada
dikkat  edilmesi  gereken  sistemden
gonderilen tiim mesajlarin dogru bir sekilde
alarm haber alma merkezi tarafindan
alinmasi ve islenmesidir.

2.3.9. Giic Kaynaklari: Hirsiz  Alarm
Sisteminde kullanilan gii¢ kaynaklarinin
hem normal durumda hem de alarm
durumunda tiim sistemi besleyebilecek
kapasitede olmasi gerekmektedir. Ana
beslemenin birincil ve alternatif gii¢
kaynaginin  yedek olarak  kullanildig1
sistemlerde yedek sistemin tiim cihazlari
besleyebildiginden ve EN50131-1’de
belirtilen bekleme stiresine sahip
oldugundan emin olunmalidir. Sistemin
normal ve alarm olmayan durumda
kullanacagr  toplam  elektriksel  yiik
hesaplanmali ve kayitlara gegirilmelidir.
Ayrica bir alarm aninda uyar1 cihazlarinin
calistigt ve alarm iletim cihazinin sinyali
ilettigi siire igerisinde c¢ekecegi maksimum
elektriksel yiik de olclilmeli ve kayitlara
gecirilmelidir. Yedek gilic kaynaginin akii
oldugu durumlarda akiiniin dmrii boyunca ve
iireticinin ~ “20-saat” bosalma siiresinde




¢ekilen akimin  asilmasi  durumunda
olusabilecek kapasite kayiplart hesaba
katilmalidir.

2.3.9.1. Hirsiz alarm sistemine
miidahale: Hirsiz Alarm Sisteminin alarm
durumuna gecmesi halinde planlanan
miidahale ilgili taraflar arasinda agik bir
sekilde belirlenmeli ve yazili olarak kayda
gegcirilmelidir.

3. KURULUM PLANLAMASI

Sistem bilesenlerinin kurulumundan O6nce
asagidaki maddelerin dikkate alinmasi
gerekmektedir.

3.1.  Ureticinin Tavsiyeleri: Tiim sistem
bilesenlerinin kurulumunda iireticinin
tavsiyeleri dikkate alinmalidir. Eger cihaz
kurulumunda iireticinin tavsiyelerine ragmen
sorun  yasaniyorsa  lreticiden  veya
tedarik¢iden danigsmanlik alinmalidir.

3.2. Cevresel Degerlendirme: Sistem
bilesenleri sistemin c¢alisacagr ¢evresel
kosullara uygun olmalidir.

3.3. Teknik Inceleme: Hirsiz Alarm
Sisteminin performansimnin sistem tasarim
dokiimaninda detaylandirilan gereksinimleri
saglamasi i¢in teknik inceleme yapilmalidir.
Bu degerlendirmenin amact hirsiz alarm
sisteminin sistem tasarim dokiimaninda
belirtilen performansi gergeklestirilebildigini
gormektir. Bunun i¢in asagidaki maddelerin
dikkate alinmas1 gerekmektedir

3.3.1. Husiz alarm sisteminin isletmesi:
Teknik incelemede Hirsiz Alarm Sistemi
isletmesinin  miimkiin  oldugunca basit
olabilmesi igin sistem isletimi, kismi kurma
ve ¢ozme islevleri dikkate alinmalidir.

3.3.2. Sistem bilesenlerinin secimi: Teknik
incelemede sistem tasarim dokiimaninda
belirtilen cihazlarin secildigi dogrulanmali
ve ayrica cihazlarin ireticinin Onerileri
dahilinde en iyi performansit saglayacak
sekilde yerlestirildigi onaylanmalidir.

3.3.3. Ara baglantilar: Sistem tasarim
dokiimaninda  belirtilen ara  baglanti
gereksinimlerinin saglandigi
dogrulanmalidir.

3.3.4. Sistem tasarim dokiimani
degisiklikleri: Kurulum Oncesi inceleme
sistem tasarim dokiimaninda yapilmasi
gereken degisiklikleri belirlemede yardimci
olur. Herhangi bir degisikligin miisteri ile
anlasilarak yapilmasi ve kayitlara
gecirilmesi gerekmektedir.

3.3.5. Kurulum plan1 ve cihaz kurulum
planlamasi: Hirsiz  Alarm  Sisteminin
boyutuna bagli olarak bir kurulum
planlamasi hazirlanmalidir. Kurulum plam
sistem tasarim dokiimani ve teknik
incelemede belirlenen maddeler g6z oniinde
bulundurularak hazirlanmalidir.

4. SISTEM KURULUMU
4.1. Kurulum Siireci: Sistemin sistem
tasarim dokiimanina uygun olarak kurulmasi
ve ayarlanmasi gerekmektedir. Sistem
tasarim dokiimanindan farkli yapilacak her
tiirlii iglem karsilikli olarak yazili bir sekilde
belirtilmelidir.
5. DENETIM, FONKSIYON TESTLERI
VE DEVREYE ALMA
5.1. Denetim: Hirsiz Alarm Sisteminin
denetiminde  sistemin  sistem  tasarim
dokiimanina ve kurulum planina uygun
olarak kurulumunun tamamlandigi
onaylanmalidir. Sistem tasarim
dokiimanindan farkli her tiirli islem
uygulama projesine islenmek iizere kayit
altina alinmalidir.
5.2. Fonksiyon Testleri: Sistemde
kullanilan her dedektér sistem tasarim
dokiiman1 ve kurulum planlamas: dikkate
almarak test edilmelidir. Hareket ve darbe
dedektorlerinin  mesafe ve  kapsama
alanlarmm  testi  i¢in  Ozel  dikkat
gosterilmelidir.  Binaya 0zgli ayarlarin
kurulum planinda istenilen bildirim ve
gostergelerle  uyumlu  oldugu  kontrol
edilmelidir. Son olarak sistemde bulunan
tim uyar1 cihazlart ve kablosuz iletim
cihazlari da dahil olmak {izere komple
isletme testi yapilmalidir. Eger sistemde
kablosuz iletim cihazlar1 kullanildiysa
buradan gonderilen sinyallerin karsi tarafta



bulunan alarm haber alma merkezine diizgiin
olarak iletilip iletilmedigi merkezden kontrol
edilmelidir.

5.3. Devreye Alma: Hirsiz Alarm Sistemi
tim testler tamamlandiktan sonra isletme
moduna alinmalidir.

5.4. Sistem Devri: Hirsiz Alarm Sisteminin
devri gerekli egitimleri almis ve deneyime
sahip  kisiler tarafindan  yapilmalidir.
Sistemde  kullanilan  tim  cihazlarin
kullannomima ve isletmesine iliskin Ornek
caligmalar yapilmalidir. Sistemin ¢aligma
kosullar1  kullaniciya tiim  detaylariyla
anlatilmali ve veri iletisim bigimleri
acgiklanmalidir. Basit ve anlasilir bir isletme
kilavuzu hazirlanarak sistemin ¢alisma sekli,
kurma ve ¢6zme islemleri belirtilmelidir.
Sistemin yapisina gore kullanicilara egitim
verilmelidir. Bu  egitimlere sistem
isletmesinin yani sira yanlis alarmlardan
nasil kaginilacagi, kap1 ve pencerelerin nasil
kapanmasi gerektigi, dedektorleri
etkileyecek sistemlerin kapatilmasi gerektigi
mutlaka belirtilmelidir.

5.5. Test Siireci: Sistem devri
tamamlandiktan sonra belirli bir siire
boyunca sistem test slirecinde birakilmalidir.
Bu siire¢ boyunca sistemin tiim istenen
ozelliklere uygun bir sekilde calismasini
stirdiirmesi gerekmektedir.

5.6. Kabul: Test periyodu da
tamamlandiktan sonra sistemin belirtilen
ozelliklerde c¢alistigi ve devreye alindigi
ilgili mercilere ve varsa alarm haber alma
merkezine bildirilmelidir. Sistem kabul
dokiimani miisteri tarafindan sistemin
istenildigi sekilde devreye alindigin1 ve
calistigini belirtecek sekilde imzalanmalidir.
5.7. Uygulama Projesi: Sistem kurulum
asamasinda meydana gelen ve kayit altina
alan tim degisiklikler sistem tasarim
dokiimanina islenerek uygulama projesi
hazirlanmalidir. Bu dokiimanda sistemde
kullanilan tiim cihazlar ve yerlesimleri
belirtilmelidir. Sistemin biiylikliigiine gore
kullanilan kablo tipleri ve giizergahlar1 da bu
projede gosterilmelidir.

5.8. Uygunluk Sertifikasi: Kurulumcu

firma Hirsiz Alarm Sisteminin uygulama

projesiyle uyumlu olacak sekilde

kurulduguna dair wuygunluk sertifikasini

miisteriye saglamalidir. Ayrica sistemin veya

bir sistem bilesenin herhangi bir yasal

uyumlulugu,  diizenlemesi, Ulusal veya

Avrupa sartnamesi mevcutsa bunlar da

sertifika bolimiine dahil edilmelidir.

6. DOKUMANTASYON VE
KAYITLAR

6.1. Dokiimantasyon: Miisteriye asagida

belirtilen dokiimanlar teslim edilmelidir:

 Uygulama projesi

* Sistem isletme talimatnamesi

* Detayli ¢alistirma kilavuzu

* Kurulumcu firma bilgileri

* Bakim ve tamirat detaylar1

* Alarm haber alma merkezi bilgileri

* Alarm onay c¢aligma semasi

* Alarm miidahale kurum/firma bilgileri

+ Kabul sertifikasi

* Uygunluk sertifikasi

6.2. Kayitlar: Hirsiz Alarm Sisteminin

belirtilen  Ozelliklere  uygun  sekilde

calistiginin bilgisini igeren sistem kayitlari

da temin edilmelidir. Kayitlarda tarih ve saat

bilgileriyle birlikte olusan tiim alarmlar,

alarm durumunu olusturan dedektorler,

yanlis alarmlar ve ileride olusabilecek yanlis

alarmlart Onleyici islemler yer almalidir.

Tim kayitlar bakim personelinin kolayca

ulasabilecegi bir ortamda saklanmalidir.

7. ISLETME

Hirsiz Alarm Sistemini kullanacak miisteri
veya personelin ve sistem bakim ve
servisinden sorumlu kisilerin asagidaki
sorumluluklarini bilmeleri gerekmektedir.

* Sistemin isletmesi gerekli egitimleri almis
kisiler tarafindan gerceklestirilmeli ve
isletme sirasinda ilgili talimatnamelere
uyulmalidir.

e Sistemin  kullanildigi  alanlar  yanlis
alarmlara sebebiyet vermeyecek sekilde
kullanilmali ve bakim yapilmalidir.



* Sistemdeki herhangi bir arizanin ve
sorunun sorumlu firmaya raporlanmasi

gerekmektedir.
* Sistemin caligmasini etkileyebilecek
binadaki herhangi bir degisiklik veya
kullanim farkliliginin raporlanmasi
gerekmektedir.

eflgili  dokiimanlarin  ve
saklanmasi1 gerekmektedir.

kayitlarin

8. BAKIM ve TAMIRAT

8.1. Genel: Hirsiz Alarm Sisteminin bakimi
ve tamirati miisterinin sorumlulugundadir.
Sistemin bakimi ve gerekiyorsa tamirati
konusunda miisteri ile ilgili kurumun
anlagmasi gerekmektedir. Bakimi ve tamirat
yapacak firmanin, alarm sirketinin detayl
bilgileri kontrol ve gosterge cihazlarinin
bulundugu yerde belirtilmelidir.

8.2. Denetim ve servis:

8.2.1. Bakim programi: Sistemin dogru
sekilde calismasinin siirdiiriilebilmesi ig¢in
belirli zaman araliklarinda bakim yapilmasi
gerekmektedir. Bakim programi sistem
kurulumu tamamlandiktan sonra ilgili

taraflar arasinda kararlastirilabilir. Kullanici,
bakim sirasinda sistemin dogru sekilde
calismayacagini da bilmelidir. Bakim veya
tamirat sirasinda yapilan tiim islemler ve
testler kayitlara islenmelidir.

8.2.2. Test programi sirasinda yanlis
alarmlarin  Onlenmesi:  Hirsiz  Alarm
Sisteminin ~ bakimi  sirasinda  yanlis
alarmlarin olugsmamasi 6nemli bir konudur.
Ozellikle panik alarm cihazlarmin testi
sirasinda yanlig alarma meydan
verilmeyecek sekilde dikkatli olunmalidir.
Sistem alarm haber alma merkezine
bagliysa, merkezin bakim konusunda
bilgilendirilmesi gerekmektedir.

8.2.3. Tamirat: Hirsiz Alarm Sisteminde
veya herhangi bir bileseninde meydana
gelebilecek herhangi bir ariza veya bozulma
sorumlu kisilere veya kurumlara mutlaka
bildirilmelidir; bdylece alinmasi gereken
Onleyici faaliyet var ise gerekli islemler
yapilmalidir. Arizalanan cihaz veya sistemin
tamirati1 konusunda ilgili taraflar karsilikli
anlagmalidir.
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Uygulama Dokiimani

SONUC KAYNAKLAR
1. EN50131 Standartlarn — Teknik Komite

Avrupa Birligi tarafindan yayinlanan ve iiye

CENELEC TC 79, Alarm sistemleri

CLC/TS 50131-7 — CENELEC Teknik Sartname,
Alarm Sistemleri Uygulama Kilavuzlar
PD6662:2010 and BS8243:2010 - How does it
affect you?, Chubb Fire & Security

Intruder Alarms and a Harmonised European
Standard, FPA (The Fire Protection Association)
Factsheet on European Standards for Intruder
Alarms, BSIA  (British Security Industry
Association)

A guide to the interpretation of EN50136-1-1 &
EN50136-2-1 for alarm transmission systems &
equipment, BSIA (British Security Industry
Association)

Guide to PD6662:2004 and prEN50131-1:2004,

Comfort Compliance to EN50131 and PD6662,
Comfort Intelligent Home Systems

iilkelerdeki {ireticilerin  uyum sagladigi 2.
EN50131 Hirsiz  Alarm Sistemleri
standartlar1 lilkemizde yeterli diizeyde takip 3.
edilmemekte ve uyum saglamak i¢in gerekli 4
caligmalar  yetersiz ~ kalmaktadir. Bu '
standartlar igerisinde yer alan giivenlik 5.
dereceleri ve c¢evresel simniflar basliklar
oldukca yiiksek oneme sahip konulardir ve
Avrupa Birligi tye iilkelerindeki yetkili 6.
merciler tarafindan dikkatle takip
edilmektedir. Tgili standartlara
ulasabilmemiz ve iilkemizi gelismis tilkeler 7.
sinifina yiikseltebilmemiz i¢in biling ve bilgi Guardall
seviyesinin artirilmas1 gerekmektedir. 8
9.

EN50131-1 Alarm  Installation  Standards,
Interlogix



