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ulasilabilir hale gelmesi ile birlikte Eskisehir
Osmangazi Universitesi’nde yapilacak akademik
calismalara ve Osmangazi Teknopark’ta yapilan arge
calismalarina katki saglanmis olacaktir.

Findik Ve Ceviz Toplayan Robot

Proje: Enis KOBAL, Omiircan KUMTEPE, Deniz
TURAN, Burak AKIN, Sirma ORGUC

Danisman: Prof. Dr. Sencer KOC

ODTU/Elektrik-Elektronik Miihendisligi

cevizleri ayn yerlere tek tek toplayan robot.

Proje goruntu isleme Ustiine kurulmustur.
Tanimlanan alanin disina kurulan kamera dogrudan
bilgisayara baglanmistir. Bilgisayarda bazi goriintii
isleme teknikleri kullanilarak gerekli hesaplamalar
yapilip ceviz veya findiklarin kordinatlar kurulan
kablosuz iletisim ile robota gonderilmektedir.
Robot gelen kordinatlara gidip ordaki cevizi ya da
findig1 alip kullanici tarafindan belirlenen kutulara
atmaktadr.

1 .5 metre capli cember icindeki findik ve

SUHA
Proje: Mesut ALAGOZ, Mehmet YAGLI
Danigsman: Yrd. Doc. Dr. Bayram AKDEMIR

Selcuk Universitesi/Elektrik Elektronik Miihendisligi

amacimiz 1nsansiz teknolojilerinKullaniminin

yayginlasmasinin altinda gelisen teknolojinin
sagladigi imkanlardan faydalanmaktir. Insansiz
ucaklarin otonom ya da bir yer 1stasyonu
araciligiylakontrol edilebiliyor olmasi insanli
ucaklarin idamesi 1¢cin gerekli yasamsal sistemler
ve kokpit 1¢1n gerekli yer ve miirettebatin getirdigi
agirlik yiku gib1 Maliyet kalemleri, insanl
ucaklarin manevra ve operasyon kabiliyetinin insan
Kabiliyetleryle sinirlanmasi (yorgunluk / calima
saat1, g kuvveti vb.) Gib1 Operasyonel kabiliyetle
1lgili kalemler, diisman tarafindan fark edilme ya
da Vurulabilme olasiliginin dusiik olmas ustiinlik
1ha’lan daha tercih edilir kilmaktadir.

I ha’lann gozetleme sinifina giren projemizde
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Tam Otomatik Arag¢ Parki Sistemi
Proje: Egemen ERTUNC, Ozgiir Caglar COSAR
Danmisman: Yrd. Doc. Dr. Serap ALTAY ARPALI

Cankaya Universitesi/Elektronik ve Hab. Miih.

Uiniimiizde niifus yogunluguna gore hizla
artan arac sayilari biyiik kentlerde park

problemlerini beraberinde getirmektedir.
Cok sayida araca ev sahipligi yapma durumunda
olan alisveris merkezleri, is merkezleri, toplu
konut alanlari, kent meydanlar gibi yerlerde park
alanlarinin yetersiz kalmasi ve gereginden fazla yer
kaplamasi gibi durumlar gozlemlenebilmektedir.
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Park problemlerine ¢oziim olarak gelistirdigimiz
projenin amaci otomatik park sistemiyle insansiz
arag parkini saglayabilmektir. Fiziki sartlara gore
yer altina veya yer uUstline insa edilebilecek cok
katli otoparklara kurulabilecek olan sistem, arac
sahiplerinin otopark girisine birakacaklar araclarinin
otomatik mekanizmayla en uygun park hiicresine
insansiz sekilde parkin1 gerceklestirebilecektir.

Bu sayede insan faktoriiniin ortadan kalkmasiyla,
otoparklardaki ara¢ yogunlugu, kazalar, hirsizlik
vakalarn ve vakit kayiplari gibi sorunlarin blyik
olcude giderilmesiyle beraber araclarin yakit
tuketimlerinin bir nebze azaltilmasina yardimci
olacaktir. Suruculerin otoparkin icine girmesine
gerek kalmadigindan siiriis icin gerekli olan genis
seritlere ihtiyac duyulmayacak olmasi otoparklarin
kurulabilecegi yerlerde hacimsel alan kazancglarin
da beraberinde getirmektedir.
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insansiz otoparkin calisma sisteminde katlar arasi
transferi saglayacak olan tasiyici asansorler ve
araclar1 uygun park hiicrelerine aktaracak olan
tasiyici platformlar vardir. Surliclerin otopark
girisindeki tasiyic1 platforma araclarin1 birakmasiyla
baslayacak olan islem, sirtictiniin aracini terk edip
kiosk/ATM benzeri bir cihaz lizerinden yapacagi

kisa ve basit bir aktivasyonla devam edecektir.
Kontrolor gorevindeki ana bilgisayar vasitasiyla
sisteme tanitimi yapilan arac yine ana bilgisayarin
yonlendirmesiyle arac icin en uygun park hicresini
tespit edip mekanizmaya gerekli komutu verecektir.
Suriiciniin aracini lizerinde biraktigi tasiyici
platform, icinde bulundugu asansér mekanizmasinin
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yardimiyla ve aldigr komut dogrultusunda

yukari veya asagi yonde ilgili kata tasinacaktir.
Yonlendirildigi park hiicresinin bulundugu kata
gelen asansorin icindeki arag tasiyici platform
kata gecis yapacaktir. Katlar tizerindeki ray sistemi
yardimiyla platform, ylizeye gore yatay hareketi
gerceklestirerek hedefledigi park hiicresinin oniine
gelecektir. Araci tasiyan platformun uzerindeki ve
park hiicresinin icindeki diizeneklerin koordineli
hareketiyle birlikte aracin platformdan park
hiicresine yerlesimi gerceklesebilecektir. Aym
zamanda otopark girisinde bekleyen diger araclar
icin de katlarda bosta bekleyen diger tasiyici
platformlar yine asansor vasitasiyla otopark
girisine yonelecektir. Araclar park etme islemi

bu sekildeyken, araclari park yerinden teslim
alma islemi ise yine surdciilerin giris esnasinda
kullandiklan kiosk/ATM benzeri cihaz vasitasiyla
yapilabilecektir. Sisteme tammlanmis olan araclar,
arac sahiplerinin cihaz iizerinden verecegi komutla,
araclarimin bulundugu park hiicresine en yakin
konumdaki bos tasiyici platformu yonlendirerek
aracin tekrardan hiicreden platforma tasinip,
otopark cikisina ulastirilabilecektir. Yani sistemde
ayn1 anda birden cok platform birbirine temas
etmeden en uygun rotalar dogrultusunda arac giris
cikisini saglama potansiyeline sahip olacaktir.

Projedeki hedefimiz, bu otomatik sistemin
calismasini saglayacak olan gerekli programlamanin
yazilimsal kismini olusturmak ve kurmus oldugumuz
mekanik prototipin Uzerinde uygulamaya calismaktir.
Mekanik prototipimizin Gizerine kurulacak elektronik
devrelerle, olusturulacak yaziimi mikroislemciler
vasitasiyla sistemimize aktarmaya calismaktayiz.

PIC programlama diliyle gelistirecegimiz yazilim
PIC16F84 mikroislemcileri sayesinde sisteme entegre
edilecektir. Yazilim ve donamim arastirma ve
gelistirmesi devam etmektedir.
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Life Saver
Proje: Secil UN, Nermin YILDIZ
Danisman: Yrd. Dog. Dr. Tamer DAG

Kadir Has Universitesi/Bilgisayar Miihendisligi

gerceklesen ani olumler glinden giine

artmaktadir. Bilimsel calismalar surdirilmesine
ve medikal cihazlar gelistirilmesine ragmen bazi
durumlarda kalp krizi gecirildigini anlamanin zorlugu
ve gec cagrilan acil yardim yiiziinden 6limler
olmaktadir. Life Saver projesi gec fark edilen kalp
krizlerini ve acil yardim eksikliginden kaynaklanan
olimleri engellemek icin tasarlanmistir.
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Son zamanlarda artan kalp krizleri ile

Life Saver android projesi patch yardimiyla
kisinin kalbinden alinan sinyallerin mobil bir
cihaza kablosuz yontemlerle aktarilmasi ve bu
ekg verilerinin yorumlanarak, kisinin kalp krizi
gecirdigi anda lokasyon bilgilerinin kisa mesaj
yoluyla onceden belirlenen hedef bir numaraya
gonderilmesi esasina dayanir.
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Projenin hayata gecirilmesi icin gerekenler patch
ve gelistirdigimiz mobil uygulama. Projenin
simdiki asamasinda patch bulunmadigindan,
simulasyon yontemi kullanarak sensoriin aktarmasi
gereken ekg verileri bizim gelistirdigimiz web
servisi nden karsilaniyor ve android kisminda bu
veriler yorumlanarak riskli durumlarda, kalp krizi
gecirildiginde, lokasyon bilgileri otomatik olarak
gonderiliyor.

Uygulamanin dogru calisip calismadigin1 gormek
amaciyla gelistirdigimiz web servisine normal ve
kalp krizi halinde olan ekg orneklerini girdik ve
test siirecinde uygulamanin her veri setine olmasi
gerektigi gibi dogru sonuclar verdigini gozlemledik.
Kalp krizi geciren bir kisinin ekg bilgisi girildiginde
uygulama, veri setinde anormalligi gozlemledigi
anda kisa mesaj gonderirken, normal veri setinde
herhangi bir uyart mesaji1 gonderilmemektedir.
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Optik-Mikrodalga Cevirici
Proje: Al IPEK
Damisman: Dr. Hasan Biilent YAGCI

istanbul Teknik Universitesi/Telek. Miihendisligi

elisen teknoloji ve bircok sistemin
G elektroniklesme egilimi, pratiklik ve yenilik

getirmesine karsin, bazi problemleri de
beraberinde getirmektedir. iste bu noktada,
kamu ve ozel sektordeki devlet kurumu ve sanayi
kuruluslarinin yanisira, yurtici ve yurtdisindaki
Uiniversitelerde bulunan akademisyen ve 6grenciler
de arastirmaci kimliklerini ve teknik bilgilerini,
okullardaki cesitli imkanlar vesilesi ile ortaya
koyarak bu sorunlarin coziimiinde onemli bir pay
sahibi olmaktadir. Boyle meselelerle ilgilenmesi
gereken sektorlerden bir tanesi olan haberlesme
de baz1 konularda bu tarz ihtiyaclara gerek
duymaktadir.
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Veri iletisimi esnasinda kullanilan ve biz farkinda
olmasak da hayatimizda gittikce daha cok

yer almaya baslayan optik fiberler, daha uzun
mesafelerde kullanima elverisli oldugu gibi yliksek
data hizlan da sundugundan telekomiinikasyon
sistemlerinde siklikla kullanilmaktadir. Ancak, kimi
elektriksel ve elektroniksel donanimlar tarafindan
faydalanilamayacak optik sinyaller vasitasi ile
kendine 6zgii islemleri gerceklestirdiginden,
birtakim hususlarda dezavantajlar dogurmaktadir.
Oysaki elektromanyetik bir dalga halinde yayilan
mikrodalga sinyaller; buzdolabi, firin, radar, telsiz,
telefon, radyo, televizyon ve bilgisayar gibi basta
elektronik haberlesme cihazlar olmak uzere, gunlik
yasamin bircok alaninda tercih edilen ve karsimiza
cikan bir teknolojidir. Bahsedilen avantajlarn
birlestirip daha verimli bir sistem elde edebilmek
adina isaretlerin ikisini birden kullanmak ve bu
maksatla cevirici bloklar tasarlamak, boylesine bir
gereksinimi giderecek guzel bir cozumdur.

istanbul Teknik Universitesi biinyesinde, bu sorun
referans alinarak uretilen proje kapsaminda,
donusturiict blok tasarimi modellenirken sinirl

RF cikis giicli ve dusuk verimlilik gibi birtakim
temel sorunlar tizerinde durulmustur. Devrede, 151l
sinyallerden faydalanip asil cevirim amacini yerine
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getiren ve glic kazanci saglayan foto diyotlar faydali
ilk alt blogu olusturmaktadir. Burada kullanilan foto
diyot dizisinin eleman adedi, karakteristige uygun
glicl elde edebilecek cinsten dikkatle hesaplanmis
ve ona gore tasarim yapilmistir. Sezicilerin
cikisindaki empedans uygunsuzlugu, ikinci alt

blogu olusturan genis bant coziimler sayesinde
olabildigince minimize edilmistir. RF yoldaki
kayiplar ise miimkin mertebede asgari diizeyde
tutulmus ve dizinin tek bir hatta indirgendigi giic
birlestirici son alt blokla devre sekillendirilmistir.

A= mrZ CiH

Giin gectikce kazandigr devinimi artiran bilimsel
gelismelerle eszamanli olarak ortaya ¢ikan bazi
sorunlarin giderilmesi hususundan hevesle hayata
gecirilen bu bitirme projesi, sistemler arasi
kullanilabilecek verimli bir cevirici vazifesi ile
hem yillanmis teknik bilgilerin somut bir dokumu
hem de sektordeki problemlere getirilen ¢coziimler
konusunda olumlu bir deneme olmustur.
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Otomatik Arag Park Projesi
Proje: Ekrem AKINCI
Danisman: Yrd. Doc. Dr.Levent SEYFI

Selcuk Universitesi/Elektrik-Elektronik Miihendisligi

eni nesil otomobiller olarak piyasaya stiriilen
elektrikli otomobillere uygulanabilecek bir

projedir.

Projede 1/18 olcekli model araba,
mikrodenetleyici,dc motorlar, ultrasonik sensor ve
gerekli elektronik elemanlar kullamlmistir(stricu
,direnc diyot vs..) Model arac , uzerinden park

et komutu gonderildiginde, aracin tizerindeki
ultrasonik sensorler yardimi ile aracin kendi
kendine uygun bir aralik bulup, araca gerekli
yonu otomatik olarak vererek gerekli park etme
islemini yapamaktadir. Bunun giinlik hayatimza
oldukca kolaylik saglayacak bir uygulama olacagi

disunulmektedir.
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PLC Kontollii Tavan Vinci

Proje: Devlet YASAR, Mehmet Nur CANTASDEMIR,
Omer Fikri DURAN

Danisman: Yrd. Doc. Dr. Sema Ko¢c KAYHAN

Gaziantep Universitesi/Elektrik Elektronik Miihendisligi

u projede 2 adet step motor yardimiyla
hareketi saglanacak olan vincin sensorler

yardimyla belirli bir noktada konumlanmis olan
metal parcanin istenilen noktaya tasinimi ve plc ile
kontrolii amaclanmistir.

Bus Attendant Calling System
Proje: Cihan YILMAZ
Danisman: Prof. Dr.Yahya Kemal BAYKAL

Cankaya Universitesi/Elektronik Hab. Miih.

servis ihtiyacinda kullanilan servis butonu

ile otobiis muavin kabini arasinda dijital
haberlesmeyi saglamaktir. Bu sistemi CAN haberlesme
protokoliini kullanarak saglamaktayiz. Ciinkii CAN
40 metrelik bir mesafe icerisinde cok etkili ve
veri alisverisini cok hizli yapmaktadir. Bizim bu
projemizde hiz ve kisa mesafede etkin bir haberlesme
istedigimizden CAN’i tercih ettik. Bu projede 2 adet
CAN karti kullantyoruz 1’ini yolcu icin digeri ise otobiis
muavini icin, iki kartin haberlesmesini ise yolcu
kartin1 transmitter otobiis muavin kartini receiver gibi
programlayarak sagliyoruz. Bu iki kartin baglantilarim
ise serit kablo ile saglamaktayiz. Ayrica yolcu icin bir
adet servis butonu ve son olarak da muavin kabini
icinde bir adet LCD kullanmaktayiz. Yolcu servis
butonunu yolcu CAN kartina bagli, yolcu CAN karti
serit kablo ile muavin kartina bagli, LCD ise muavin
kartina bagli olarak sistemimiz tasarlanmistir. Sistemin
calismasi yolcu servis butonu kullanildiginda baslar.
Yolcu CAN Kkarti, servis butonundan veri aldiginda
otobis muavin CAN karti ile haberlesmeye baslar. Veri
yolcu CAN kartina geldikden sonra receiver olarak
tanimlanmis muavin CAN kartina iletilir daha sonra
muavin kartindan LCD’ye ulasir. Buradaki LCD sadece
servis butonuna basan yolcunun koltuk numarasini
gostermekle yukumludur.

Bu projede ki amacimiz bir otobiisde yolcularin
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Uzaktan Kontrol Edilebilen Ev Giivenlik
Sistemi

Proje: Orkun YAZICI, Baris SAYINER,
Seyit Baran GUVEN Cem TAYLAN

Danisman: Yrd. Doc. Dr.Rifat EDIZKAN

Eskisehir Osmangazi Universitesi/Elk. Elektronik Miih.
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gliniimiizde insan hayatini, cok yonlu bir

sekilde etkilemektedir. Bir cok uygulamalariyla
hayatimizi kolaylastiran bu teknolojilerin, mekanik
kontrol sistemlerinde de kullanilma gereksinimi
proje konumuzu belirlememizde etken oldu.

°
I nternet ve kablosuz iletisim teknolojileri

PiBot, evler icin tam giivenlik saglayan inovatif
mobil bir sistemdir. Istenilen araliklarla kullaniciya
mail atarak giincel olarak evin giivenliginden emin
olmanizi saglar.
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Guniimiz sartlarinda ev giivenligine duyulan
ihtiyac1 karsilamak amaciyla ele almis oldugumuz
bu projemiz, az maliyet yiiksek verimlilik hedef
alinarak olusturulmustur. PiBot basitce, tamamen
kullanmc1 kontrolll, wi-fi (kablosuz) haberlesme
ile sensorlerden veri okuyan, kamera ile gorunti
iletisimini saglayan ayn1 zamanda evin odalarinda
istediginiz sekilde dolasabilen bir robottur.

PiBot’un ana eleman1 Raspberry Pi(Model B) dir.
Raspberry Pi, Raspberry Pi Foundation tarafindan
2009'da gelistirilmeye baslanmis kredi karti
bliyiikligiindeki tek board’dan olusmus tam
donamimli bir mini-bilgisayardir. Uzerinde bulunan
26 adet input/output cikislarint kontrol ederek
sensorlerden veri alip(analog input pinleri) aym
zamanda motorlan stirmemiz(output pinleri)
saglandi. 2 adet USB girisi ise kamera ve WiFi dongle
icin kullanilmstir.

PiBot’un sensor kisminda, 4 adet sensor
kullamlmistir. Bunlardan ilki sicaklik sensor,
kullanici evinin sicakligini istedigi zaman 6grenip,
beklenmeyen bir degisim oldugu durumlarda
(yangin ¢ikmasi, kombinin sicakliginin degismesi
vb.) kullaniciya bu degisiklikleri alarm olarak
haber vererek tehlikelerin oniine gecilmek icin
kullanildi. ikinci olarak ultrasonik(mesafe) sensorii,
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kullanic1 PiBot’u kontrol ederken herhangi bir yere
carpmamasi icin belli bir yakinlik mesafesinden
sonra motorlara giden giicli degistirerek(saga

ya da sola donmesini saglayarak) robotun hasar
gormemesini sagliyor. Gaz sensori (MQ-4), evde
olusabilecek herhangi bir gaz kacagina karsi énlem
amacli kullamliyor ve boyle bir durumun olmasi
halinde kullaniciya alarm vererek tehlikenin
onlenmesi hedefleniyor. Son olarak, fotosel sensor
(LDR) ile evin karanlik olmasi durumunda kameraya
flas etkisi yaparak goriintiiniin kullaniciya rahatlikla
ulasmasi saglaniyor. Kamera kullaniciya anlik

ev gorintisiini saglayarak hirsizlik ve benzeri
durumlarin 6ntine gecmek icin kullanmilmstir.

PiBot SSH protokiili ile internete giivenli olarak
baglanip kullanicinin belirledigi kullanici adi ve
parola ile olasi hacklenme tehditlerinin ontline
gecmektedir.

Kablolarin karmasasindan uzak ve tamamen sik
gorlinen bir sistemdir. Cihaz; kablosuz ag iizerinden
cep telefonu, tablet ve bilgisayar ile eslenerek
kullanicinin uzaktan kontroliine olanak taniyor.
Evden ayrildiginizda, tatile ¢iktiginizda PiBot-u
aktif ederek evden rahatca cikabilir, ev giivenligini
internet lzerinde takip edebilirsiniz.

3 Fazh Asenkron Motor Pozisyon Kontrolii
ve Enkoder Geri Besleme lle Izlenmesi

Proje: Sehriyar OZEN
Danisman: Doc. Dr. Osman BILGIN

Selcuk Universitesi/Elektrik-Elektronik Miihendisligi

apmis oldugumuz proje Enkoder geri
beslemeli 3 fazli Asenkron Motor pozisyon

kontroliidir.Keypad-den girilen derece
degerleri dogrultusunda Asenkron motor istenilen
konuma gelip durmasi saglanacaktir.Ayn1 zamanda
motor hareket halindeyken konum degeri an ve
an LCD ekranindan izlenecektir.Projenin kontrol
kismi Pic16f877 mikrodenetleyicisi ile yapilmis
olup geri besleme incremental Enkoder vasitasiyla
alinmaktadir.
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Mobil iletisim Yardimi ile Uzaktan Nabiz
Takibi

Proje: Gokhan TURKTAN, Burak KADERLI
Danigsman: Doc. Dr. i. Cengiz KOCUM

Baskent Universitesi/Biyomedikal Miihendisligi
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ilerlemekte ve gelismekte olan bir alan olup,

bu alanda tasinabilir sistemler artik biyiik
onem kazanmaktadir. Bu sistemler icin belki en
onemlilerinden birisi olan hastanin nabiz verisidir.
1900 y1linda Hollandali fizyolog Willem Einthoven
ilk EKG cihazin1 galvonometreden gelistirmis olup
bu kesfiyle Nobel Tip Odiilii kazanmistir. Bu gelisim
ile tarihte ilk defa hastanin kalbindeki elektriksel
aktivite kayda alinabilmis olup, nabiz verisini el
ile radyal arter lizerinden saymak yerine alinan
kayittaki R tepelerine bakarak hesaplayabilmek
miimkin olmustur. Elektronik diinyasindaki blyiik
gelismeler ile optik olciimlerle de nabiz verisinin
saydirilabilecegi goriilmiistiir. S6z konusu veri icin
glinimiizde kullanilan optik dlciim teknigini PPG’dir.

Sagllk teknolojileri giinimiizde hizla
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Tasinabilir sistemlerin en buyuk o6zelliklerinden
birisi, sistemin aldig1 verilerin uzaktaki merkeze
iletebilmesidir. Bu iletim gecimiste kisa mesafelerde
kablo ile yapilabilirken teknolojik gelismeler
1s181nda telemetri sistemleri, RF sinyalleri ve mobil
teknolojiler yardimi ile rahatlikla uzun mesafelere
iletilebilmektedir. GSM’in gelisimi ve bu modiller ile
iletisim saglamak mobil teknoloji diinyasina damga
vuran en onemli gelismelerden birisidir. Bu teknoloji
ile dinyanin her hangi bir yerine veri gondermek
mumkundur.

S0z konusu olan bu projede amacg PPG sistemini
kullanarak hasta parmagindan alinan sinyalin
islenerek nabiz verisi haline getirilmesi ve GSM
modiill ile haberlesme saglayarak istenilen

bir numaraya mesaj olarak gonderilmesidir. Bu
amac dogrultusunda farkli teknolojileri bir araya
getirme, biyomedikal teknolojilerinin bilgi ve
iletisim teknolojileri ile entegrasyonu ve gercek
zamanli bir sinyal isleme platformu olusturulmasi
amaclanmistir.
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