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Ozet

Bu bildiride sunulan cajma, bircok farkli uygulama
alanlarinda ideal kamera c¢ekimi ve kaydi yapilatginicin
Kablosuz Algilayici &glarin (KAA'larin) maliyet-etkin bir
yaklasim olarak kullanimini ve uyarlanmasini
hedeflemektedir. Kablolu klasik algilayicglarin yetersiz
kalabilecgi ya da uygulama imka&ninin  olmgd
uygulamalarda, kablo kullanim zorunlglunu ortadan
kaldiran KAA c¢ozumleri, gerekli hatta bazi durumkard
kaginilmaz olmaktadir. Siraglidoga olaylarinin ya da yalniz
istenen bazi 6zel durumlarin goruntilenmesinde ve
kaydedilmesinde, kamera ile sirekli c¢ekim yapilmasi
gerekliligi, bazi énemli uygulama sorunlarini da beraberinde
getirmektedir. Uzun sureli gekimlerin verimsiz ofmave
depolama zorluklari ilk akla gelen problemlerdir. K4arin
etkin sekilde kullanimi ile bu ve benzeri sorunlarin odad
kaldirilmasi, bildiride sunulan 6rnek “ideal izlefhgistemi ile
somutlatirilmis bulunmaktadir. Gergekjéirilen KAA Idea
Izleme Sistemi, donanim ve vyazihm geifgerinden
olusmaktadir. KAA kullanim olanaklarina yeni bir yakia
iceren bu cakmanin, literatlirde sunulan klasik uygulamalara
6nemli bir alternatif olyturdugu dezerlendirilmektedir.

Abstract

In this paper, an “ideal video monitoring” systenaded on
Wireless Sensor Networks (WSNs) is introduced. The
hardware and software components of the proposetérays
are developed to be used in various fields. Prifgataking
advantages of the WSNs, the system offers a veligrfiag
cost-effective  solution compared to its traditional
counterparts. It is essential and sometimes indispble to
use WSNs in certain applications where traditionahsas
networks are insufficient or impossible to be emgdbyin the
scope of this work, the WSNSs, their principles angliegtion
areas have been studied initially, regarding thguieements
for monitoring & recording certain or maybe extreme
occasions. With this presented new approach, amnative
WSN application for “ideal video monitoring” has bee
realized. The components to be used in this agmicadhave
been determined and their characteristics and prige have
been designated with the idea of developing a dbsttere
solution. The presented work establishes the basisideal
monitoring” through a well-defined WSN applicationdaits
prototype.

1. Giris

Bu bildiride sunulan c¢ajma ile c¢ok farklhh uygulama
alanlarinda ideal kamera ¢ekimi ve kaydi yapilabgmigin
Kablosuz Algilayici A&larin (KAA'larin) maliyet-etkin bir
yaklasim olarak kullanimi ve gediiriimesi gerceklstirilmi stir.
Bu kapsamda yapilan literatir taramasinda, KAA kuitani
6ngoren bir ¢cok uygulama tespit edilerek, bu uymakarin
daha da cdtlendirimesi ve geltiriimesi gerei
gozlemlenmitir.  Yapilan uygulamalarin  g#lili ginden,
KAA'larin oldukca ¢ok uygulama alaninda kullanilkuiesi
de belirlenen bir gier unsurdur.

Bu calsmada gercekkigirilen KAA uygulamasi, dgal gdzlem
ortamlarindaki dgsik bir probleme (ideal izleme) farkh bir
yaklasim ile ¢dziim getirerek KAA'lara yeni bir uygulama
alani agmaktadir. Buna ek olarak, gercgidiéen yaklagimin
benzer uygulamalarda kullanimi ile daha farkli peofiere
(6rnesin ses kayit, alarm uretme gibi gigk aktiviteler
gercekleme) oldukga etkin c¢ozimler (Uretilebifgcede
diUstinulmektedir. Ayrica, geffirilen yaklasim ile ideal izleme
konusunda yapilan ve literatirde sunulagedicalgmalara
kuvvetli ve maliyet-etkin bir alternatif amaclanntadir.

KAA'lar, batarya b@&mli ve kablosuz iletim yetenekli,
hesaplama ve algilama yapabilen kicik aygitlardan
olusmaktadir. S6z konusu aygitlar, geafi alana rasgele
dagitiimis  mikro-algilayicilardir ve aralarindaki ilgitni
disiik enerji ile gercekigiren kablosuz habegme
metotlarini kullanirlar [1]. Kablosuz sistemler \iellikle
KAA teknolojileri gelistikge, kullanim alanlari da buna paralel
olarak artmaktadir. Bu konuda uygulama gellirken dikkat
edilmesi gereken en énemli husus, sistemin kablagumasi
ve tam bir & yapisini icermesidir. & 6zelligi sisteme, tek
yonll bir iletsimden farkh olarak, etkilgme dayali bilgi
akisina yonelik §levler katmaktadir. Dolayisiyla, 6nerilecek
veya yapilacak KAA uygulamalarinda bu 6zellikletamami
g6z 6niine alinmalidir.

Gelisen dunyada, gerek giivenlik ve gozlem gereksgside
argtirmalar i¢in “izleme”, giderek 6nemi artan konular
arasindadir. Guvenlik kameralarinin kullanimi hecemn gin
yayginlamakta, askeri birimler gece ggrukameralarini
gelistirmekte, istihbarat servisleri uydudan aldiklari
goruntileri kullanmakta ve hastanelerde hastalaydntemle
gozlem altinda tutulmaktadir. Bitiin bu ve benzelene
intiyaclarinin KAA'lar ile sglanabilmesi,siphesiz ¢ekimleri
ve elde edilen verilerin “gerekli detaylar” ile akmasini ve



islenmesini daha da nitelikli hale getirmektedir.aSals1 doga
olaylarinda ya da yalniz istenen bazi durumlardaéa ile
cekim vyapilmasi gereklii, KAA'larin etkin sekilde
kullanimiyla ¢ozilebilir. Bu kapsamda, sunulan lalisgnada
KAA uygulamasi ile ideal izlemeye 6nemli bir 6rn&ktki
yapilmstir.

Bildiri, 5 ana bdlimden olmaktadir. 2. bélimde klasik KAA
uygulamalart ve 06zellikleri anlatiimaktadir. 3. biide
onerilen KAA ideal izleme Sistemi ve muhtemel kullanim
alanlarina 6rnekler verilmektedir. 4. bélimde KAleal
izleme Sistemi'nin gergeklenmesi, yaziim ve donanim
bilesenlerinin 6zellikleri agiklanmaktadir. Sonuclar K&AA
Ideal izleme Sistemi'ne ait gerlendirmeler ise 5. béliimde
sunulmaktadir.

2. Klasik KAA Uygulamalari

Bu bélimde, gercekjtirilen KAA ideal izleme Sistemi'nin
altyapisini olgturmak tizere, literatiirde sunulan gadalar iki
ayri kisimda incelenmektedir; KAA temelleri ve klaKAA
uygulamalari. KAA'lar ve kullanim alanlarinin  dnemi
ginimizde giderek artmaktadir. Kablolu klasik algidi
aglarin yetersiz kaldn ya da uygulama imkaninin olmgdi
alanlarda, kablo kullanim zorunl@unu ortadan kaldiran
KAA c¢Ozumleri gerekli hatta bazi durumlarda zorunlu
olmaktadir. Kablosuz sistemler ve 6zellikle KAA haltojileri
gelistikce, kullanim alanlari da buna paralel olarak
artmaktadir. Bu konuda uygulama ggfilirken dikkat
edilmesi gereken en 6nemli husus, sistemin kabladouasi
ve tam bir & yapisini icermesidir. @er alternatiflerinden
Ustinlik olarak, @& 6zelligi, KAA'lara etkilesime dayali bilgi
akisina yonelik dnemliglevler kazandirmaktadir. Dolayisiyla,
Onerilecek veya gerceklrilecek KAA uygulamalarinda bu
ozelliklerin tamami g6z 6niine alinmahdir.

KAA'lar konusunda yapilan teorik ¢amalardan bazilar
[2-4]'de sunulmaktadir. [2]'de KAA teknolojisi tim
yonleriyle incelenmektedir. Pek cok gahaya da referans
olan bu makalede, teorik ve pratik yanlariyla KA&
aciklanmaktadir. [3]'de KAA'larin gerekligi Uzerinde
durularak, tanimli bir problem acisindan klasiglaa ve
KAA'lar kiyaslanmaktadir. Ayrica, KAA'larin Ustingiil ve
gerekliligi irdelenerek yakin gelecekteki onemi
vurgulanmaktadir. [4]'de KAA'lar ve Kablosuz Coklutam
Algilayici Ag'lar incelenerek, gejimleri ve gelecekteki rolleri
Uizerine yorumlar yapilmaktadir. Makalede, 2003ngd 150
milyon adet olan uygulamadaki algilayici giiin sayisinin,
2010 yihinda 7 milyar adete ykcasl 6ngorulmektedir. Ayrica
algilayicilarin “izleme” alaninda kullaniigh kadar, ilerleyen
zamanlarda arabalar ve akilli evler gibi otomasyon
teknolojisinde de yerini alagavurgulanmaktadir.

KAA kullanilarak gelgtirilen énemli uygulamalardan bazilari
[5-10]'da sunulmaktadir. [5]'de aktif volkanlarirateketlerini
gozlemlemede KAA kullaniminin c¢ok blyldk avantajlar
getirecgi ileri surllmektedir. Gefdtirilen uygulamanin, @r
donanimlar kullanilan klasik uygulamaya gore ¢cokalaygun
ve maliyet-etkin oldgu, Ekvadorun kuzeyindeki VolcA an
Reventador isimli volkanda denenerek tecriibe egfilmi
[6]da “dogal ortam gozlemi” ele alinmaktadir. Ayrica
algilayici mimarisine yeni bir alternatif sunularaleri sizme
islemi henliz algilayicidayken vyapilmak suretiyle daha
nitelikli/verimli  bir ag iletisimi Onerilmektedir. [7]'de

biyomedikal alandaki gejnelerin tip dinyasini ¢cok daha
ileriye talyacas vurgulanmaktadir. Makalede, KAA'larin
biyomedikal uygulamalarindaki kullaniminin  gerekiil
belirtilerek, insana uyumlu (giyilebilir) algilayiar tzerinde
yogunlagiimistir.  [8]'de  kicik cocuklarin  geliminin,
Ogretmen tarafindan KAA kullanimi sayesinde kolayikl
gozlemlenebilegg  vurgulanmaktadir. Bu  c¢aimada,
cocuklarin etraflarinda sikga kullandiklar  oyurlesd
algilayicilar yerlgtirilerek, hissedemeyecekleri bir yakimla
fiziksel ve ruhsal gefimleri incelenmgtir. [9]'da sunulan
calisma ile bir tarim alaninin belirli bdélgelerinde, IKik
durumu izlenmitir. Ayrica sudaki mineral orani tespitinde ve
golf sahalarinin izlenmesi, bakimi ve dizenlenntEsiKAA
kullanimi Uzerinde durulmtur. [10]'da Temmuz 2007'de
ABD, Avustralya, Avrupa ve Gilney Afrika’da kullanima
sokulan VDS240 ara¢ denetim sisteminde, KAA kutamin
trafik sorununa getirege c¢ozumler ve iyilgtirmeler
sunulmaktadir. Sistem, trafik gonlugu, trafik aks hizi, park
alani doluluk durumu gibi verileri efm noktasi (access
point) Uzerinden merkezi gime ileterek, gerekli durumlarda
kullanim olang| saslamaktadir.

3. Onerilen idealizleme Yodntemi

Bildirinin bu boliminde ‘“ideal izleme”, temel ozé&leri,
farkli yanlari ve gereklifii ile KAA Idealizleme Sistemi'nin
uygulama potansiyeli agiklanmaktadir.

KAA'lar icin yapilan argtirmalarin dnemli bir bdlima, ga
yapisini gelitirme, maliyetleri dglirme, guvenlik ve diik
guc tuketimi Gizerine odaklanmaktadir. gremalarin dger bir
bolimu ise, sunulan bu cghada oldgu gibi, kullanim
alanlarini  genletme ve yeni tasarnmlar Uzerine
yogunlagmaktadir. Daha kaliteli ve maliyet-etkin kamera
cekimleri/kayitlari (izleme), getiirilen KAA ideal izleme
Sistemi’nin temel motivasyonunu glurmaktadir.

Gerek guvenlik ve gbzlem gerekseggék aragtirmalar igin

cogunlukla kameralarin  kullanilgh “izleme’nin  dnemi

giderek artmaktadir. Butlin bu ve benzeri izlemeesitgrine

KAA'larin entegre olmasisiphesiz video c¢ekimlerini ve
verilerin detayli olarak saklanmasini veglenmesini daha
nitelikli hale getirecektir.

Algilayicilara dayali izleme, giinimuzde kullanitzinyéntem

olsa da sinirli bir alanda kalmaktadir. Bu sistenizZlemeye

neden olacak alginin almasiyla bglayan ve bu alginin

ortadan kalkmasiyla duran kaystemi esas alinmaktadir. Bu

kayit balatma/durdurma sebebini glurabilecek algilama

orneklerisunlardir;

e Hareket oldgunda (izinsiz sinir gecenler, fabrikanin
bahcesindeki davetsiz misafir, wahayvanlar),

e Sicaklik yukseldiinde (orman yanginlari, uzaktaki cihaz
sicaklgl, deniz suyu sicakliklar),

e Titresim oldugunda (deprem ve tsunami gibi felaketler,
savglarda tank gibi gir cihazlarin hareketleri),

e Su seviyesi ylkselginde (baraj su seviyesi,
felaketleri, su ya da benzeri sivi tanklarinin gehri).

sel

Bu drnekler gibi daha pek ¢ok durum “izleme” geredige
olusturabilir. Sunulan ¢agmada “sicaklik d@simi” referans
alinarak KAA yazilim/donanim bigenleri yapilandirilntir.
Diger bir ifadeyle, algilayici diim sicaklik dgeri belirlenen
aralgin  dsina ciktginda, kamera c¢ekim/kayit slémi



baslamaktadir ve normal seviyesine gelinceye kadarskaumn
devam etmektedir. Gergektailen maliyet-etkin yaklaim,
KAA kullaniminin daha gegialanlara yayllmasini gkayarak
daha glevsel hale dorgimesini mumkin kilmaktadir.
Literatiirde sunulan veya uygulamadasKagilan sistemlerde
kullanilan algilayicilar genel olarak sicaklik, netmasing,
hareket, sismik dger, gorintl, aydinhk, canli/cansiz varlik,
mekanik gerginlik, glrulti, hiz, yon, miktar gibiiyiiklikleri
Olcerler [2, 11, 12, 13]. Bitln bu parametreleriti gjeilen

sisteme uyarlanabiligi dikkate alindginda, ©nerilen
yaklasimin yaygin etkisinin yiksek olaga
degerlendirilmektedir.

KAA Ideal izleme Sisteminin mevcut uygulama

orneklerinden olduk¢a ©6nemli farklari bulunmaktadBu
uygulama yardimiyla izleme yapilan sektorlerde/alata,
maliyet-etkin alternatif bir ¢6zUm sunularak, dadwgrintili,
daha kaliteli, daha @ik maliyetli bir izleme olana
sgslanmaktadir. Enddistri, sanayi ve hizmet sektdglérityle,
sistemin gelitirlmeye/uyarlanmaya ¢ok uygun 0zellikte
olmasi ayrica 6nemganaktadir [14].

Gergeklgtirilen KAA Ideal izleme Sistemi genel olarak
istenilen “kaullar” gerceklgtiginde izleme yapilmasini
sagzlamaktadir. Buna kg olarak, dgisik ortamlar icin KAA
Ideal izleme Sistemi’'nin uygulama potansiyeli de oldukca
yuksektir. Cgunlukla izlemeyi tetikleyebilecek temel algilara
bagli olarak KAA Ideal izleme Sistemi'nin olasi kullanim
alanlari daha ayrintil bigekilde [14]'de sunulmaktadir. Bu
yonuyle sistemin, s@@gida ana hatlariyla siralanan pek ¢ok
alanda kullanilabilir ve toplumsal faydagtayabilir oldusunu
ifade etmek mumkundur:

« Doga olaylarinin izlenmesi,

¢« Sava ve savunma uygulamalari,

¢ Ticari uygulamalar ve

« Dogal (vahsi) hayatin gozlenmesBgkil 1).

Gun gectikce nesli tikenen hayvan tdrlerinin  sayisi
artmaktadir. Bazi hayvanlarin gad yasamini gorintulemek,
insanlara kan oldukca hassas ve tepkili olmalarindan,
bazilarini géruntilemek ise fazlasiyla yiabimalari nedeniyle
zordur. Bazilarini gérintilemek igin giinlerce h&izdtalarca
beklemek gerekebilir. Bitin bu olumsuzluklara skar
kullanilacak harekete duyarli kablosuz algilayrcylardimiyla
KAA Idealizleme Sistemi, bu ¢ok ¢zel alanda gercghtan
yaklasim ile ¢ekim yaparak problemi ¢ozebilecektir. Hatta
normal zamanda duizenli genel bir ¢cekim yapilsa béesket
oldugunda daha gegive daha ayrintil bir ¢cekim yapilmasi
saglanabilecektir. Sekil 1'de KAA ideal izleme Sistemi’nin
dogal (vahsi) hayatin gézlenmesine gkin 6rnek bir uygulama
senaryosu gorilmektedir [14].

Harekete
duyarli algilayic

Kayit bilgi:
Merkezi DugLim‘ @yt bilgisayari

B votortukamera tutucu

Sekil 1: KAA Idealizleme Sistemi 6rnek uygulama senaryosu

4. KAA Idealizleme Sistemi ve Uygulamasi

Gergeklgtirilen KAA Ideal izleme Sistemi’'nin algoritmasi,
yazilm ve donanim bigenleri bu bélimde sunulmaktadir.
Sistem gerceklgirme sireci U¢ anasamadan olgmaktadir.
Bunlardan birincisi KAA'larin kullanimini, yerymini ve
algilama 6zelliklerinin diizenlenmesini icefikincisi KAA'IN,
taginabilir bir bilgisayar ile haberjenesini ve etkilgimini
salayan yaziimdir. Ayrica bu yazilim kamera ve kaamen
hareketini kontrol eden motor ile ganti kurarak, “izleme”
siirecini de yonetir. Uglinclismmada ise kamera-bilgisayar,
kamera-motor ve motor-bilgisayar gantisi donanimsal
olarak sglanarak, sistem butlundé bir yapida aktif hale
getirilir [14].

Ozetle KAA Ideal Izleme Sistemi, alt bélimlerde
detaylandinlan donanim ile yazilim bimlerinin bitunlgik
kullanimini ve ggiidiimli ¢cakmalarini icermektedir.

4.1. KAA idealizleme Sistemi Algoritmasi ve Yazilimi

Bu alt boélimde KAAldealizleme Sistemi’nin yazilim diizeni,
akis semasi, algoritmasi ve gigkenleri agiklanmaktadir.

Yazillm  gelgtirme  sireci, program  algoritmasinin
olusturulmasi, VB.Net kullanarak bu  algoritmanin
kodlanmasi, PostgreSQL ile VB.Net arasinda sileti

kurulmasi, paralel port tzerinden veri génderilmesi son
olarak kameradan elde edilen gorintinin (videonun)
kaydedilmesi basamaklarindan ghaktadir.

Gelistirilen KAA Ideal izleme Sistemi'nin akisemasiSekil
2'de sunulmaktadir. Program ilk olarak kamera paxisina,
herhangi bir varsayilan ger atayarak bgar (bu algilayicinin
sicaklgl da dolayli olarak varsayilan T gkxi olmaktadir). Bu
asamadan sonra sistem sonsuz dongu icerisine giregrdm,
mevcut motor konum dgskenini surekli denetler. Sistemin
dinamik yapisi gei®@, kablosuz algilayicilardan gelen verilere
bagl olarak, kamera pozisyonunu da belirleyen motmdmu
(K) degisir. Tum algilayicilarin iletnsi oldugu sicaklik bilgisi
veritabaninda tutulmaktadir. Program, veritabansoegular
gondererek kayith bu derler (Ty(t-1)) ile mevcut dgerleri
(Th(t)) kamilastirir. Degisimin istenilen diizeyde ve mevcut
izlenilen algilayici sicakhindan (T(t)) yiiksek olmasi
durumunda, motor konum gigkenine (K), kamerayi da ilgili
algilayici digime yonlendirecek yeni deri (K,) atanir.

KAA Idealizleme Sistemi programi, VB.Net ve PostgreSQL
ile gelistiriimekle birlikte, KAA MoteView programindan da
faydalaniimgtir. Program, PostgreSQL veritabaninda kayitl
bulunan tim algilayici diiimlere ait T(t-1) dgerlerini (T(t)
degerleri ile MoteView programiyla etkifgm icerisinde
dizenli olarak sorgulamaktadir.

Sekil 2'de verilen aly semasinda da gorilegiegibi, KAA
Idealizleme Sistemi yazilim gégskenlerisunlardir:

¢« K: Motor konumu (varsayilan ger Ky),

¢ Kz 1 numaral algilayict konumu,

e K, Algi degeri sorgulanan algilayici konumu,
e Tg Sicaklik st sinir sabiti (35),

e T: izlenen algilayicinin sicaklik geri,

e Tg K{in sicaklik degeri,

e Ty Kyinsicaklik degeri.
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izleme ve Kaydi
Durdur

“K” Pozisyonun
izle ve Kaydet

Sekil 2 KAA Idealizleme Sistemi akisemasi

KAA Ideal izleme Sistemi istenilen ik sekillerde
dizenlenebilmektedir. Algilayicilar, gonlukla birden c¢ok
blyukligt algilama 6zelfiine sahiptir. Bu bildiride sunulan
calismada “sicaklik” algisina Iga olarak bir izleme senaryosu
ongorilmigtir [14]. Gelitirilen sistem, hareket, titggn ve
1sik gibi baka algilari iceren uygulamalara uyarlanabilecek
sekilde oldukca esnek bir yapidadir.

Sekil 3, KAA idealizleme Sistemi programini ggh durumda
gostermektedir. Sekil  Uzerinde 1'den 9a kadar
numaralandirilan alanlarin ve butonlarin goérevlérsaca
sunlardir:

1. Sicaklik Gst sinir sabiti gigibu alana yapilmaktadir.

2. Sistemi devreye sokmak i¢in “Bla” butonu kullanilir.

3. “Dur” butonu veritabaninin sorgulamasini, motor
hareketlerini ve kamera ¢ekimini/kaydini durdurur.

4. Veritabanindan okunan tim ghrler gzamanli olarak
“Veritabani Bilgi Ekrani’na aktariimaktadir.

5. Sicaklik Ust sinir sabiti gerini san algilayici dgum
bilgi ekranidir.

6. “Kamera Durumu” ekrani izleme/kayit fama ve bit
bilgilerini vermektedir. Gorunti kayitlari icin gigik
kaydetme secenekleri bulunmakla birlikte bu gabdda
kayit ortami olarak bir bilgisayar secilgtir. Gortntuler
kaydedilirken ilgili algilayict numarasi ve tarilidisi de
dosya adina yazilir.

7. “Video Kaynagl” acilir kutusu, @er bilgisayara bz
birden fazla kamera varsa, tercih imkanglamaktadir.

8. Goruntl ekrani, cekim/kayit yapilirken izlemeyi de
mumkin kilmaktadir. Kayit dosyasinin adina cekim
tarihleri eklendgi gibi, kamera goriintistu Uzerine de
¢cekim tarihi ve saati eklengtir.

9. Henlz sistem caliriimadan, gdéruntileme sleminin
islevselligini test etmek icin “Onizleme” kullanilr.
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Sekil 3: KAA Idealizleme Sistemi programi arayiizii

4.2. KAA ideal izleme Sistemi Donanim Diizeni ve
Btinlesik Yapisi

Geligtirilen KAA Idealizleme Sistemi'nin bloksemasiSekil
4'de gorilmektedir. Kablosuz algilayicilar, alginielde
edilecgi alanlara yerlgtirilerek, bilgisayara b#li merkezi
alici ile haberlgmeleri sglanir. Kayit bilgisayarinin t¢ temel
gorevi bulunmaktadir [14]:

1. Gelen algilayici bilgisini kaydederek, bu goérevnici

gelistirilen program aracifnyla deserlendirmek,
2. Programdan gelen igie godre motoru (kamerayi)

déndirmek,

3. Kameradan gelen gorintileri ekrana aktarmak ve
kaydetmek.

Motor,  kameranin  istenilen  pozisyona  ddénmesini

salamaktadir. Bilgisayardaki programin algilayicilardelde
ettigi bilgilere goére belirledii pozisyon (ki izlenecek alana
isaret etmektedir), yine program tarafindan kasariér ve
motora §lettirilir. KAA Ideal izleme Sistemi bu yoniyle
disaridan midahale gerektirmeyen, kendi kendineamalbir
sistem olarak tasarlangtir. Son olarak, kameranin gorevi ise
istenilen zamanda ya da surekli olarak c¢ekim yapmak
Kameranin c¢ekim kalitesi ve ghr ozellikleri (¢ozunarlik
vb.), sisteminglevselligini arttirir.

Sistemde kamerayl hareket ettirmek {zeregingilir
bilgisayarin paralel portuna @#a bir mini-servo motor
kullaniimaktadir. Teinabilir bilgisayarlarda genellikle paralel
port bulunmadiindan, USB-paralel port dostiiricisinden
de faydalanilmtir. Ayrica mini-servo motorlar standart olarak
paralel-port uyumlu d#ldir ve bu calsma icin paralel port
uyumlu hale getirmek amaciyla bir kontrol devresi
tasarlanmytir. Kontrol sistemi, mini-servo motoru yoneten,
paralel port Uzerinden ilgtm kuran ve 5 volt besleme
gerilimine ihtiya¢ duyan bir devre olarak diizenlégtm

KAA Idealizleme Sistemi, yaziim ve donanim dizenlerinin
bitunlsatiriimesiyle prototip olarak ¢alir hale getirilmstir
(Sekil 5). Gelgtirilen mevcut uygulama 8 algilayici giim
icin bir kameranin kullanilgh, digiim sayisina kg olarak
kamera sayisinin da artabilgcesnek bir yapidadir.
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Sekil 4: KAA Idealizleme Sistemi blokemasi
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Sekil 5: KAA Idealizleme Sistemi biitiingik yapisi

5. Sonug ve Dgerlendirmeler

Geligtirilen ve uygulamasi sunulan KARlealizleme Sistemi,
disaridan herhangi bir yonlendirme ya da midahale
gerektirmeden cajan, tginabilir, esnek ve kullanimi oldukca
kolay bir yapida tasarlangtir. Béylece kullanici, sadece asil
istegi olan ve belirli anlardaki/durumlardaki izleme swmtar

ile ilgilenebilmektedir.

Uygulama gerceklgirilirken, maliyet-etkin 6zellgine bah
olarak KAA'larin kullanimi esas alingiir. Uygulamanin
diger 6nemli bilgenleri olan, kamera ve kamera motoru icin
farkli  ¢ozimler de bulunmaktadir. Ofie, yiiksek
¢Ozunurlikli ve uzak cekim kapasitesine sahip kataer
ideal izleme sistemini daha ileriyestgacaktir. Kullanilacak
kameranin boyutlari da g6z 6nine alinarak, dahangsl
motorlardan faydalaniimasi gerekli olabilecektibrine hizi
daha yiksek ve hareket kabiliyeti daha gmei§ motor
kullanimi, sistem bgarimini dnemli dl¢lide iyilkgirici etkiye
sahiptir.

KAA Idealizleme Sistemi gaftiriimeye/uyarlanmaya acik bir

yapida olup, cok @dli uygulama alanlarina hitap etmesi
yobnuyle, izleme alaninda amacinasalave farkli amaclar igin

yeni bir yaklgim iceren dnemli ve maliyet-etkin bir ¢dziim
sunmaktadir.

Bu bildiride sunulan caima ile “ideal izleme”nin sadece
ornek bir uygulamasi prototip olarak gercekhkdmi stir.
Ayrica sistemin benzeri uygulamalar i¢in uyguiuu
vurgulanmgtir. Muhtemel dgisik uygulama alanlari ve
ortamlari igin, argtirmacilarin, ideal izleme sistemini
belirleyecekleri bgkaca “algl” turlerinin esas alingl yeni
durumlara kolayca uyarlayabilecekleri esnek biratas
gerceklatirilmi stir.
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