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OZET

Bu bildiride 1995 yilinda CEN tarafindan yayinlarad 115:1995 standardi ile ayni kurum
tarafindan 2008 yilinda yayinlanan EN 115-1:2008naardinin mekanik farkhliklari
incelenmitir.

1. GENEL BAKI §

“EN 115:1995 Safety rules for the construction amstallation of escalators and passenger
conveyors,” standardi 15 Ekim 1995 tarihinde 55a@&yarak yayinlanngiolup tlkemizde ise,
“TS EN 115:1998 Yuriyen Merdiven ve Yiriyen Bant#aBivenlik Kurallarr — Konstriiksiyon
ve Tesisaticin” adiyla 10 Mart 1998 tarihinde 49 sayfa olarak;

1998 yilinda Avrupa Birfi'nde yayinlanan “EN 115:1995/A1:1998 eki ise 23akk 2003
tarihinde “TS EN 115/A1” eki 1 sayfa olarak;

2004 yilinda Avrupa Birfii'nde yayinlanan “EN 115:1995/A2:2004 eki ise $68bat 2006
tarihinde “TS EN 115/A2” eki 8 sayfa olarak;

2008 tarihinde “EN 115-1:2008 Safety of escalatond moving walks — Part 1: Construction
and Installation” olarak yayinlanan standardin Isaln tilkemizde TSE tarafindan 09 Nisan 2009
tarihinde 93 sayfa vingilizce olarak yayinlanmive su anda yiiriirliikte olan bir standarttir.

Yurarlige girmi olan EN115-1 Yuriyen Merdiven ve Yirdyen Bant i@ivenlik standardi ile
bir onceki standart olan EN115 arasindaki belklibdegisiklikler/yenilikler getirilmistir. Bu
degisiklikler 14 ana bglik altinda toplanmstir.

1. Baglica tehlikeler listesi

Elektromanyetik uyumluluk

Eksik basamak kontrolu

Start sonrasi elektromekanik frenin kontroli
Durus mesafelerinin sirekli 6lgilimesi

Asirt hizlanmanin dlgilmesi

Elektrostatik yiklenmeye karonlemler

Faz sirasi hatasi
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Elektrik givenlik cihazlan

10. Acil durumlar icin elle gletilen durdurma anahtarinin mesafesi
11. Muayene kap& kontrol sistemi

12. Sokilebilir volan kapa



13. El bandi hizinin élgtimesi
14. Bir tahrik Unitesinin birden fazla yurtyen merdivelbandi §letmemelidir
1.BASLICA TEHLIKELER LISTES

Bir dnceki standart olan EN115 standardinda damiksdalan tehlikeler bolimi EN115-1
standardinda kapsamli olarak ele algimi

4.1 Genel

Bu madde, yurtuyen merdivenler/bantlar icin, bu déanile ele alindy kadariyla, risklendirme
tarafindan kayda ger olarak tanimlanmive riski yok etmek veya azaltmak icin midahale
gerektiren tum belli basli tehlikeleri, tehlikelidimlari ve olaylari kapsar. Bugh@a tehlikeler,
EN ISO 1421-1 [2] ye dayanmaktadir.

4.3 Elektrik tehlikeleri

Elektrikli tehlikeli durumlarsu nedenlerle meydana gelebilir

-kisilerin elektrikli kisimlara temasi (bakiniz 5.8.35311.1.3);

- dolayli temas (bakiniz 5.11.1.4, A.4);

- yetersiz acil durum duslari (bakiniz 5.12.2.2.3);

- elektrikli parcalarin yargimontaji (bakiniz 5.11.5.4);

- elektrostatik olaylar (bakiniz 5.11.7);

- elektrik tesisati Uzerindegkaynakl etkiler (bakiniz 5.12.1.2.1.4,5.12.1.2,5.12.1.2.2.3).
4.4.Radyasyon tehlikeleri

4.4.1 Makine tarafindan yayilan elektromanyetikyesyon

Elektromanyetik radyasyon, normal islg\sirasinda yirtiyen merdiven veya bant tarafindan
yaylilabilir. (bakiniz 5.11.1.2.3, 5.12.1.2.1.5).

4.4.2 Dsarnidan alinan elektromanyetik radyasyon

Dusuk frekansli radyasyon, radyo frekansi ve mikrodilgn radyasyon emisyonu meydana
gelebilir.(bakiniz 5.11.1.2.3, 5.12.1.2.1.5).

4.5 Yangin tehlikeleri

Yangin tehlikeleri, iskelet icinde kolay tyan materyalin birikmesi, kablolarin yalitim
materyali ve tahriklerin fazla yiiklenmesi nedenlierimeydana gelebilir (bakiniz5.2.1.4, 5.9).

4.7 Kontrol devresinin arizasi nedeniyle meydardargeehlikeler

Tehlikeli durumsu nedenlerle meydana gelebilir:

- tehlikeli durumlarda durdurma olmamasi (bakint1%, 5.12.1);

- elektrik kablolarinda kisa devre (bakiniz 5.14,.5.11.6);

- asir1 elektrik kablo yiklemesi (bakiniz 5.11.3, 53,15.4.1.5, 5.12.1, 5.12.2);

- bir duraklama (kesinti) den sonra makinenin beslediksekilde ¢alsmaya balamasi
(bakiniz 5.4.1.5, 5.12.2);

- beklenmedilgekilde tahrik yonindn tersine donmesi (bakinizc34.5.12.1);

- asir1 hiz (bakiniz 5.4.2.3, 5.12.1);

- durwlar sirasindagr yavalama (bakiniz 5.12.1).



2. ELEKTROMANYET IK UYUMLULUK
EN 115-1'e gore
"5.11.1.2 Uygulama sinirlari

5.11.1.2.1 Bu standardin elektrik tesisati ve ellektkipmaninin parcalari ile ilgikartlarsunlar
icin gecerlidir:

a) yuriyen merdiven ve bant veghadevrelerin her baimsiz gli¢ devresinin ana anahtari
b) Yiruyen merdiven veya bant veghalevrelerin aydinlatma devresi anahtari

Yuriyen merdiven veya bant, bir makine ve onunlaaz parcalari ile aymyekilde tek bir
butun olarak ele alinmaldir.

5.11.1.2.2 5.11.1.2.1’de s6z edilen anahtarlanai ¢grminallerine ve makine dairelerine, tahrik
ve dong istasyonlarin aydinlatmasina elektrik kagméu standart ile feragat edilgrdesildir.

5.11.1.2.3 Elektromanyetik uyumluluk EN 12015 ve ERO16sartlarina uyum gdostermelidir.”

EN 115 standardinda zorunlu olarak koyulmayarsdntt EN 115-1 standardi ile zorunlu hale
gelmistir. Yeni haliyle kullanilan komponentlerin gié sistemin uyumlu olmasi gerekmektedir.
Buna bagli olarak sistemin uyumunu Uretici ispat etmek zorundadir.

EMC/
EMI
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Elektromanyetik Uyumluluk Belgesi

3.EKSIK BASAMAK KONTROLU

"5.3.6 Eksik bir basamak/palet olup olmadincelenmeli ve taraktan ortaya ¢ikarslb&tan (
noksan basamak/palet den kaynaklanan) 6nce, yurigediven veya bant durdurulmalidir. Bu,
her tahrik ve dérglistasyonunda bir cihaz tarafindan temin edilmelidi

Bakim veya montaj sirasinda sokilen basamak /ipafetine montajlanmasinin unutufglu
durumlarda kullaniciya zarar vermemesi i¢in yurigesrdiveni durdurmasslemidir.

Standart eksik basa@a / paletin daha ¢ok goriinmeyen kisimda kgidi disinerek tarak
plakalarindan c¢cikmadan tabiri kullargtn. Buna dayanarak en az iki adet cihaz kullanarak
tahrik ve don@ istasyonlarindan ©once eksik basamak / palet alydé ve ylriyen



merdivenin/bandin ¢gimasi durdurulmahdir.
4.START SONRASI ELEKTROMEKAN IK FRENIN KONTROLU

"5.4.2.1.1 Yuruyen merdiveni / bandi yeniden gatliktan sonra fren sisteminin gap
calismadgini denetleyen bir cihaz ganms olmalidir.”

Start sonrasi yuriyen merdivenin / bandin motoraitaolan elektromekanik frenin acilip
acllmadginin kontroll buradaki amac aciimanolan elektromekanik frenin hem motorun fazla
akim ¢ekerek isinmamasini hem de balatalarina vararesini engelleyerek fren mesafelerinin
uzamamasini glamak. Yurtyen merdivenler / bantlarda tek sistanieketsiz kilma 6zefi
frendedir. Balatalari ssnmis fren tertibati acil durumlarda durma mesafeleraya@inda
tehlikeli durumlar arz eder.

Fren balatalarinin durumu 6lgcimini standart kasmustur. Bunu da 5.4.2.1.3 Fren yiki ve
isletme freni icin durgimesafeleri maddesinde belirterek strekli fren fedsdnin dlciminin
yapilmasi ve belirtilen mesafelerist&gl zaman sistemin durdurulmasi ile gmmasini
istemistir.

Yeni olwan sistemlerde fren balata kontrolleri de eklesimiBu sayede balatalarda erime
tehlike arz edecek duruma gdlitide sistem kendini otomatik olarak duracak ve duitinin
zarar gormesini engelleyecektir.

FREN SENSOHR

Elektromekanik Frenin Aclilip Agiimaginin Kontroli




5. DURUS MESAFELERININ SUREKLI OLCULMES1
EN 115-1'e gore

"5.4.2 Fren sistemi

5.4.2.1isletme freni

5.4.2.1 1 Genel

5.4.2.1.1 YurUyen merdivenler/bantlar, dizenli yawslama ve dingin durma glietme freni)
sglayabilecek bir fren sistemine sahip olmalidir. g bakiniz 5.12.12.4 . Fren sistemi
uygulamasinda kasitli bir gecikme olmamalidir.

Durma mesafeleri 5.4.2.1.3.2 ve 5.4.2.1.3.4 delisimum degerleri % 20'den fazla gecerse,
ancak ariza kilidi yeniden kurulduktan sonra yenidalstirmak mimkin olmahdir.(bakiniz
Tablo 6) Elle yeniden kurmadan 6nce, fren sistemayene edilmeli ve gerekiyorsa dizeltici
mudahale yapilmalidir.”

Durus mesafelerinin surekli oOlclilmesi ve maksimum durmesafesinin %20 sdmasi
durumunda yuruyen merdivenin tekraglasilmasi engelleyen bir sistem olmalidir ve biesis
elle resetlemeli olmahdir.

6.ASIRI HIZLANMANIN OLCULMES 1
EN 115 'e gore
"12.5 - Agirt Hiz ve Kasith Olmayan Hareket Yonu gdgkli gi Riskine Kagl Koruma

12.5.1 - Yurlyen merdivenler ve ylrlyen bantlayamehiz, anma hizin 1,2 katini gegcmeden
once otomatik olarak duraca&kilde donatiimalidirlar. (Madde 14.2.2.4.1 e).&uag igin, hiz
kontrol cihazlari kullanilan hallerde bu cihazlairilyen merdiven ya da yuriyen bandi, hiz,
beyan hizinin, 1,2 katinl gegmeden 6nce durdgiotmalidirlar.

Bu 6zellik, basamaklar, paletler veya bandin taledicisi ile strtinmesiz gantisi yapilmy
AC motor, ve % 10'dan fazla patinaj yapmayan, yeda airi hizin, 6nlendii a.a motor igin
dikkate alinmayabilir."

EN 115-1'e gore

"5.4.2.3 A1n hiz ve istem @i olarak hareket yoninuin tersine dénmesi risklekamg koruma
5.4.2.3.1 Yiriyen merdivenler ve bantlar, hizlamominal hizin 1,2 katini snadan 6nce
taktirde otomatik olarak duracajekilde techiz edilmelidir(bakiniz Tablo 6) Bu aneaghiz

denetleme cihazlar kullaniginda, bunlar yirtiyen merdiveni veya bandi, hiz, inainhizin
1,2 katini asmadan durdurmalidirlar.”

Sadece sistemin tasarimindaria hizlanmanin engellenglinin ispatlandg durumlarda bu
durum g6z ardi edilebilir.
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7. ELEKTROSTAT iK YUKLENMEYE KAR SI ONLEMLER

EN 115-1'e gore

"5.11.7 Elektrostatik yiklemeye kakoruma

Elektrostatik yiklemeyi derj eden araclar (firgalar gibi)@anms olmalidir.”

Elektrostatik Yiiklenmenin Gideriimekgin Firga

Yuriyen merdiven / bandin surtiinmelerdensalu statik enerjiyi absorbe ederek kullanici
Uzerinden dgarj olmasini 6nleyecek sistemler bulunmalidir.

8. FAZ SIRASI HATASI

EN 115-1'e gore

"5.12 Elektrik arizasina kgrkoruma ve kontrol
5.12.1.1.2.j Fazin tersine donmesi"

EN 115 standardinda faz kaybinin kontroliniin yamsimistenmti . Fakat faz sirasinin
kontrolii EN115-1 standardi ile gektit. Buna gore sisteme gelen ana beslemedeki tietar
ikisi veya daha fazlasinin yerinin(sirasinin)gigdmesi durumunda sistem durmali ve fazlar
dogru siraya gelinceye kadar gahasi engellenmelidir.

9. ELEKTRIK GUVENL iK CIHAZLARI

EN 115 standardinda guvenlik devrelerine paraletbihi cihazin balanmayacgini
belirtiimisken EN 115-1 standardinda ise 5.12.1.2.1.2 maddesiazi esneklikler gianmstir.

EN 115-1'e gore

"5.12.1.2.1.2 Aagidakiler haricinde higbir elektrikli ekipman biredtrik glvenlik cihazi ile
paralel bglanmayacaktir:

a) muayene modunda olduklari taktirde elektrik gilikecihazlar ( 5.12.2.5)
b) elektrik guvenlik cihazlarinin durumu hakkinddgb igin glvenlik devresinin désik



noktalarina bgantilar;"

Bu esneklikler genel olarak bakim zamanlarindarbakiin veya arizalar durumunda arizacinin
isini kolaylastirmak icin sg@lanmstir. Bunlar EN115-1 Tablo 6 da belirtilen h), j), K ve m) ve
n) maddelerinde s6z edilen cihazlar hari¢ etkimiedidr.

10.ACIL DURUMLAR 1CIN ELLE ISLETIiLEN DURDURMA ANAHTARININ
MESAFESI

EN 115-1'e gore
"5.12.2.2.3 Acil durumlar icin, elle isletilen dundna anahtari
5.12.2.2.3.1

Acil durum halinde, yiruyen merdivenin/bandin durdmasi i¢in acil durumlar igin durdurma
anahtari sglanms olmalidir. Bunlar, goze carpaekilde ve kolayca egilebilir konumda en
azindan her yuriyen merdivenin/bandin her iki shpara ya da yakininda bulunmahdir. (
optik/gorsel tasarim icin bakiniz 7.2.1.2.2)

Acil durumlar icin durdurma anahtarlari arasindakisafe gecmemelidir:

- Yurlyen merdivenlerde 30 m

- Yurlyen bantlarda 40 m

gerekli ise, mesafeye uymak icin ilave durdurmahéardar: sglam olmalidir.”

EN 115 standardinda yuriyen merdivenlerde iki aabdt durumlar icin kullanilan durdurma
anahtarinin arasindaki mesafe en fazla 15m ikenlBN1lde bu mesafe en fazla 30m olarak
degistirilmi stir.



Tablo 6 — Denetleme ve elektrik guvenlik cihazlari igin sartlar

Algilanan olay Sartlar
a) Asiri ylk (otomatik devre kesiciler vasitasiyla); 51132
baslama engellenecektir. (bakiniz ayrica 5.12.2.4.1) o
b) | Asiri yuk ( sicaklik yikselmesine gore isleme) 5.11.3.3
) Asirt hiz veya istem disi olarak hareket yonintn tersine dénmesi ( 5.4.2.3'e \5,,;;‘;1'2'2
gore); baslama engellenecektir ( ayrica bakiniz 5.12.2.4.1) 5 1y2 1213
5.121.2.2
d) | Yardimei frenin kapatiimasi ( 5.12.2.2.4'e gore) veya
512.1.2.3
Zincirler veya disli ¢ubuklar gibi basamaklari, paletleri veya bandi dogrudan | 5.12.1.2.2
e) | ydraten parcalarin parcalanmasi/kirilmasi veya uygunsuz uzamasi; baslama | veya
engellenecektir ( ayrica bakiniz 5.12.2.4.1) 5.121.2.3
) Tahrik ve dénUs cihazlan arasindaki mesafenin ( istem disi) uzamasi ya da \5,,;},2;1'2'2
azalmas 5.12.1.2.3
) Basamaklarin, paletlerin veya bandin tarak altina girdigi noktada yabanci nesne \5,,91 2;1 22
9 sikismasi y
5.12.1.2.3
Bir ara c¢ikisin bulunmadi@ (bakiniz A.2.6) veya yurlyen merdiven/bant | 5.12.1.2.2
h) | eikishinin yapisal dnlemelerle bloke edildidi ( kepenk, yangin koruma képriisti | veya
gibi) yerlerde, takip eden bir ylriyen merdiven veya bandin durmasi 5.12.1.2.3
5121.2.2
i} | Yabanci nesnelerin el bandi girisine kisiimasi veya
5.12.1.2.3
I Basamaklann veya paletlerin (bakimiz 5.7.2.5) sarkmasi; baslama E;y2;1'2'2
engellenecektir. 512123
Kategori 3
k) Noksan basamak/palet (bakiniz 5.3.6); baslama engellenecektir. ( ayrica I1E'I\11996ve 954-
bakimiz 5.12.2.4.1) EN 1SO
13849-2:2003
Kategori 1
Yara . . L EN 954-
0 Oriiyen merdiven/bant basladiktan sonra fren sisteminin yukari kalkmamasi 1:1996 ve
(bakiniz 5.4.2.1.1 ); baslama engellenecektir. EN 1SO
13849-2:2003
Kategori 2
EN 954-
m) | El bandi hizinin 15 m/s fazla gerceklesen hizdan -%15'den fazla sapmasi 1:1996 ve
EN 1ISO
13849-2:2003
Kategori 1
n) Kiris sahasinda acilmis muayene kapad ve/veya aciimis zemin kapad If:'lgge ve 954-
(bakiniz 5.2.4) EN 1SO
_ 13849-2:2003
o) Izin verilen maksimum durus mesafelerinin %20'den fazla asilmasi (bakiniz 51224 1
5.4.2.1.1); baslama engellenecektir. e
) Bir elektrik givenlik cihazinin oldugu yerde bir topraklama devresi arizasi 5122 4 1
P (ayrica bakiniz 5.12.1.1.4) e
Kategori 1
EN 954-
q) | Yerinden kaldirilabilir bir elle sarma cihazi tesisati (bakiniz 5.4.1.4) 1:1996 ve
EN 1ISO

13849-2:2003




11. MUAYENE KAPA G| KONTROL S iSTEMI

EN 115-1'e gore

"5.2.4. Muayene kapaklari ve zemin kaplamalari

Muayene kapaklari ve zemin kaplamalari, Tablo @ niygun bir kontrol cihazi
ile techiz edilmg olmalidir.

Muayene kapaklari ve zemin kaplamalarl sadecerigihtar veya bu amac icin uygun bir arac
ile acilabilir olmahdir."

Yurayen merdiven / bandin alt ve Ust istasyonlarikapaklarinin agik oldwnun kontroli
yapilmasi icin bir sistem glnms olmalidir. Bu sistem kapaklar ac¢ik ofilu durumlarda
yurdyen merdiven / bandin normggkilde calsmasini engellemelidir.

12. SOKULEBILIR VOLAN KAPA Gl

EN 115-1'e gore

"5.4.1.4 Elle sarma cihazi(Volan Kontrol()

Eger bir elle sarma cihazi mevcut iseseni kolay ve kletimi glvenli olmalidir.

Eger elle sarma cihazi kaldirilabilir 6zellikte isd.8.1.2.2’ye uygun bir elektrik gtivenlik cihazi
(bakinmiz Tablo 6 q), elle sarma cihazi makineyeakken ya da konmadan 6nce etkin hale
getirilmelidir.

Krank tutamaklarina veya delikli el tekerleklerizen verilmez."

Eger kullanilan tahrik makinasinin sdkilebilen bidam var ise volan takili oldw hallerde
sistem etkin olmamalidir.

13. EL BANDI HIZININ OLCULMES 1
EN 115-1'e gore

"5.6 El bandi sistemi

5.6 1 Genel

Her korkuligun Gstinde, basmaklarin, paletlerin veya bandimabisletim kosullari altinda
gerceklesen hizlari ile -%0 ve +%2 tolerans ileidyada ve ayni yonde hareket eden bir el
bandi bulunmalidir.

Bir el bandi hizi denetim donananimi bulunmali Measdinin hizinda, yuriyen merdiven/bant
hareket halindeyken 15 s den fazla olan gerceklbseile -%15 den fazla bir sapma meydana
geldigi taktirde yuriyen merdiveni/bandi durdurmalidir.”

EN 115'e gore
"7 - EL BANTI
7.1 - Genel

Her korkuligun tepesinde, basamaklar, paletler ya da bantla yymde ve % 0 ila % 2
toleransla hareket eden el bandi olmalidir.”

Bir 6nceki standart olan EN 115'te de gecmesirignesn EN115-1 standardinda bu madde
gengletilmistir. Bu durumda elbandi hizinin nominal hizinin %&léna digip dsmediginin
15sn araliklarda kontroliniin yapiimasi gerekir.



14. BIR TAHRIK UNIiTESi BIiRDEN FAZLA YURUYEN MERD iVEN/BANT
iSLETMEMEL iDiR

EN 115-1'e gore

"5.4 Tahrik Unitesi

5.4.1 Tahrik makinesi

5.4.1.1 Genel

Bir tahrik tnitesi birden fazla yuruyen merdivenibgletmemelidir.”
EN 115'e gore

"12.1 - Genel

Her ylriyen merdiven ya da yilriyen bant, yalnizeadisine ait en az bir makina tarafindan
tahrik

edilmelidir."

KAYNAKLAR

[1] TS EN 115 :Mart 1998 Yurlyen Merdiven Ve YuriyBantlar Guvenlik Kurallari-Konstriksiyon Ve
Tesisatigin (Safety rules for the construction and instailaof escalators and passengers conveyors)

[2] TS EN 115:1998 Al:Aralik 2003 Yuriyen Merdivefe Yurlyen Bantlar Guvenlik Kurallari-
Konstrilksiyon Ve Tesisaticin (Safety rules for the construction and installa of escalators and
passengers conveyors)

[3] TS EN 115:1995/AZubat 2006 Yuriyen Merdiven Ve Yirlyen Bantlar GuikerKurallari-
Konstriiksiyon Ve Tesisaigin Tadil2(Safety rules for the construction anstafiation of escalators and
passengers conveyors Amendment 2)

[4] EN 115-1:July 2008 Safety of escalators and imgpwvalks - Part 1: Construction and installation
(English Version)



