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TMMOB ELEKTRIK MUHENDISLERI ODASI
ISTANBUL SUBESI

2005-2006 OGRETIM YILI PROJE
YARISMASI

Ornek PROJE DESTEGI ISTEK FORMU

Proje Sahibinin

ADI-SOYADI SINANONCU o
UNIVERSITE ISTANBUL TEKNIK UNIVERSITESI
BOLUM : | ELEKTRIK MUHENDISLIGI
CEP TELEFONU : | ......
E-POSTA = : |......
PROJENIN
ADI OTOMATIK ARAC PARKETME SISTEMI
Araba bicimli bir robot iizerinde sensorler tarafindan elde
edilen gevresel verinin bir mikrokontrolor vasitasiyla
AMACI islenerek hareket organlarina yansitilmasi ile paralel park
etme algoritmasinin gergeklenmesi
Araba bicimli robot diisiik hizda hareket halindeyken
uizerindeki sensorler vasitasiyla gevresel veri elde edilecek.
] Bunun sonucunda uygun boyutlarda park alani tespit
IZLENECEK YOL | edilerek mikrokontroler tarafindan “siniisodial arklar”
ve YONTEM modeliyle aracin bu alan igerisine ¢carpismasiz olarak park
edebilecegi bir yol yaratilacak. Hareket organlarinin
kontrolii ile arac bu yolu izleyecek sekilde bir dizi manevrayi
gercekleyerek paralel park etme islemini tamamlayacaktir.
Cihaz,donanim, malzeme vb.
(Projenin gergeklestiriimesi asamasinda gereksinim duyulacak cihaz ve 175 YTL
donanimlar) (Detaylar eklenecektir.)
Yayin . _
) l(ll:(;%(:m;m ((_;;ég:»lﬁ:ﬁtgﬂgﬁ;gligr:)asmda kullanilacak kitap, katalog ve 65 YTL
BUTCE
Ulasim
(Projenin gergeklestiriimesi asamasinda yapilmasi gerekiyor ise ulagim YTL
giderleri) (Detaylar eklenecektir.)
TOPLAM 240 YTL
S . . . . O istiyorum
zg;]teegil gergeklestirme asamasinda Universite disindan bir danisman O istemiyorum

Lutfen ornek destek istek formunu inceledikten ve bu 6érnede gére diizenledikten sonra formu yollayiniz
Destek istek formu bagvuru formu ile verilmelidir.




Yukaridaki bilgilerin dogrulugunu ve verildigi takdirde destedi sadece bu proje icin degerlendirecegimi beyan
ediyorum.

Proje Sahibinin Adi Soyadi : SINAN ONCU

Imzasi

BUTCE

2 Adet PIC 16F877 MIKROKONTROLER 18 YTL
3 Adet 6V Sarj Edilebilir Glic Kaynagi 20YTL
1 Adet Multimetre 10 YTL
2 Adet L£292D DC Motor Stiriict Entegresi SYTL

2 Adet Step Motor 10 YTL
2 Adet MC3479 Bipolar Step Motor Stiriicii Entegresi 10 YTL
1 Adet 1:10 Olgekir Araba Modeli 100 YTL
2 Adet CNY 17-4 Optokuplor 2YTL

1 Adet Sensors Handbook 2002,Wiley Press 65 YTL
TOPLAM 240 YTL




