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Insanlar hayatlari boyunca hep bir merak igerisinde olmuglardir. Bu
nedenle kendi sehrini, tlkesini ve diger Ulkeleri kesfetmek ve buralarin
tarihi, dogal guzelliklerini gormek istemiglerdir. Biz de bu
calismamizda sehirlerin tarihi, turistik, kentsel alanlarini resimler,
sesler ve tanitici videolar araciliyla tanitmayr amagladik. Oncelik
olarak projemizi Canakkale tanitimi  olarak  dlsUnmiistik.
Ganakkale’mize her yil milyonlarca yerli ve yabanci turist gelmesi
sebebiyle rehber sikintisi yasanmakta oldugunun farkina vardik ve bu
baglamda bir mekansal bilisim tabanli online rehber sistemi tasarlama
calismalarina bagladik.

Projemiz Canakkale'ye gelen turistlere basta sehitligimiz olmak iizere
tarihi ve turistik alanlar hakkinda bilgilendirmek ve bir rehbere ihtiyag
duymadan Canakkale’mizi gezmelerini saglamak olarak distindldi.
Gezebilecekleri yerleri giincel konum bilgilerine gére tarihi ve turistik
yerleri gps yardimiyla konum bilgilerine gére onlari yonlendirmek
olarak tasarlandi ve daha sonra bunun tim Tirkiye'nin ihtiyag
duyacag! bir proje olacagi kanaatine vardik ve projemizi bu yénde
gelistirmeye bagladik. Projemiz, yerli ya da yabanci turistlere
bilmedikleri yerler hakkinda rehber olacak, gezdikleri yerler hakkinda
bilgiler verip videolar ile gorsellik olusturacaktir.

Ayrica temel ihtiyaglar ya da konaklama igin en yakin yerleri aramak
istediklerinde onlara alternatif olanaklar sunacak, bulundugunuz
noktaya en yakin tarihi ve turistik mekanlar, banka, eczane, polis,
yeme- icme ve bunlarin telefon ve adres bilgilerine de
ulasabileceklerdir. Gitmek istedikleri noktaya gére yol tarifi de
alabileceklerdir. Ayrica gittiginiz ve haritada isaret ettiginiz yerleri
arkadaglarinizda gérebilecek o6neri ve tecribelerinizi karsilikli
paylasabilecediniz bir alan olusturacaktir. Bitin bunlar sayesinde
bulundugunuz cevreyi bambagka bir gézle gérme imkénina sahip
olabileceksiniz.

Projemiz tim elektronik ortama destek vererek telefon lizerinden de
erisilebilecektir.
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Mini sumo robotlar (adindan da anlagilabilecegdi gibi) Japon Sumo
Giresler’nden esinlenilerek olusmustur. Sumo gireslerinde oldugu
gibi yine iki rakibin ring yerine dohyolarin tzerinde birbirlerini disari
cikarmaya calismalari ile olur.Dohyo mini sumo robot yarigmalarinin
Uzerinde yapildigi belirli yarigaplari olan alana verilen isimdir.
Robotlardan hangisi rakibini dohyonun disina dnce iterse o robot
yarismay! kazanmig olur.Robotlarin belirli blytkluk ve agirlik gibi
sinirlari vardir.Bu proje hirsizliktan korunma sistemlerinde ve araba
park sisteminde kullanilabilir.
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Bu projede sehir ici park problemlerini ortadan kaldirmak, takip etmek
ve cevrimici kontrol etmek icin akilli sistem tasarlanmistir.

Belirlenen park yerlerine bu akilli sistem kurularak; herhangi bir arag
geldiginde, sensorlerle algilanmakta ve bilgisi sunucuya iletilmektedir.

Arag, park yerinden ayrildiginda da yine sunucuya bilgi iletilerek
otomatik olarak Ucretlendirimesi yapiimaktadir. Boylece kacak ve
rastgele park etmelerin 6niine gegcilerek sehir ici trafigi de diizene
girmis olacaktir. Ayrica park isletme maliyetleri (personel giderleri, vs.)
de yuksek oranda dusecektir.

Tasarlanan cihaz, merkezi bir sistem ile haberleserek ait oldugu park
yerinin islem bilgilerini saklanmasini ve islenmesini saglar.

Her park yeri icin ayri bir cihaz yapilarak bitiin cihazlarin bir merkeze
baglanmasi mumkindir.

Haberlesme, GSM ag Uizerinde gerceklestii icin, bu cihazlar istenilen
noktalara yerlestirilebilir.

Cihaz Uzerinde bir tane renkli TFT dokunmatik gdsterge, GSM
modiuilii, arabalar algilamak icin iki optik sensér ve onlari kontrol eden
mikro denetleyici bulunmaktadir.

Sunucu tarafinda bir tane bilgisayar ve onun icin ézel yazilan

programlar kullaniimaktadir. Birincisi ASP.NET ile yazilan web sitesi
digeri ise Windows Service yazilimidr.
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Mini sumo robotlar (adindan da anlasilabilecegi gibi) Japon Sumo
Gregler’nden esinlenilerek olusmustur. Sumo gtreslerinde oldugu
gibi yine iki rakibin ring yerinedohyolarin dzerinde birbirlerini digari
cikarmaya calismalari ile olur.

Dohyo mini sumo robot yarismalarinin {zerinde yapildigi belirli
yaricaplar olan alana verilen isimdir.

Robotlardan hangisi rakibini dohyonun digina énce iterse o robot
yarismay! kazanmigolur. Robotlarin belirli blyuklik ve agirlik gibi
sinirlari vardir.

Bu proje hirsizliktan korunma sistemlerinde ve araba park sisteminde
kullanilabilir.




