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ABSTRACT

In this system, which is a sample to automation
systems designed to facilitate the human life and to
reduce faults arise from human nature, automation is
applied to classic library system. This library
automation system, developed as prototype, checks
the location controls of books on the book shelfs
automatically instead of making manually by human.
The interface program, which composes software part
of the system related with database, cooperates with
microcontroller and barcode structure which composes
hardware part.

Anahtar sozciikler: Mikrodenetleyici, Barkod,
Kiitiiphane

1. GIRIS

Kiitiiphane otomasyon sistemleri denince akla gelen,
veritabani ve arama motoru olmaktadir. Kelime
manasiyla otomasyon; endiistride, yOnetimde ve
bilimsel islerde insan araciligi olmadan islerin
otomatik olarak yapilmasi demek olur ki burada
kullanilan otomasyon kelimesi kismen dogrudur.

Bu kismiligi yaratan nedir?

Mevcut otomasyon sistemleri, bilgisayar araciligiyla
aradigimiz kitabin raftaki yer numarasini gostermekte
ve rafta olup olmadigini, rafta degilse ne zaman
gelecegini  gostermektedir. Kitabi almak icin yeri
belirlenen rafa gidildiginde ya dogru yere konulmamis
yada baska bir kisi kitabi almis ve kiitliphaneden
¢ikmadan okuyor olabilmektedir. Bu gibi durumlarin

bize gereksiz yere zaman kaybettirmesine izin
vermeden, otomasyon kelimesini kismi anlamda
kullanmaktan ziyade tam manasiyla kullanmak

sistemin amacini olusturmaktadir.

Amag, kitaplarin yerlestirildigi raflarda bulunacak
yirliyen bant sistemi ve bir matrissel yap1
olusturmaktir. Sistemin gorevleri:

o Belirlenen kitab1 rafindan alip getirme,

¢ Belirlenen kitabi raftaki yerine koyma,

e Raftaki yerine el ile yerlestirilen kitabin yanlig
yerlestirilip yerlestirilmedigini kontrol etme,
duruma gore kitabi alip dogru yerine
yerlestirme,
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e Kitabin yerinden alindigini, kullanilan
yazilimda gostererek, kitap 6diing alindiginda
ise ikazin sonlandirilarak kitabin kiitiphane
icinde takibinin saglanmasi, bu sayede kitabin
kaybolmasinin engellenmesi,

e Belirlenen periyotlarda kiitiiphanedeki mevcut
kitaplarin otomatik olarak tespitinin yapilmasi.
Bu  wverilerin  Odiingteki ~ kitaplar  ile
karsilastirilarak kitap takibinin yapilmasi gibi
daha bir ¢ok 6zellik katilabilecek esneklikte bir
sistem tasarimi hedeflenmistir.

2. MIKRODENETLEYICI

Mikrodenetleyiciler; gerek yaptigi islemlerin mikro
saniyeler =~ mertebesinde  olmasindan,  gerekse
elektronik  devrelerin  ve  bdliimlerin  mikron
boyutlarinda  olmasindan  bu  adi  almugstir.

Mikrodenetleyiciler, kendi islemcisi, hafizasi, bellegi,
girig ¢ikig birimleri ve veri iletim hattryla adresleme
hatlar1 kendi i¢inde yani tek yonga igerisinde olan ve
programlanabilen entegre elemanlardir.

Sistemde kullanilan Pic16f877 mikrodenetleyicisi,
piyasada kolay bulunur ve makul fiyatlar ¢er¢cevesinde
olan pic ailesinin en ¢ok kullanilan tiyesidir.

3. BARKOD

Uluslararas1 standartlara sahip degisik kodlama
bigcimleri bulunan barkodlar, kodlanabilir bilgilerin
barkod okuyucu cihazlar tarafindan algilanarak
bilgisayar ve benzeri cihazlar tarafindan okunabilir
hale getirilebilen simgelerdir. Bagka bir deyisle, farkli
kalinliklardan olusan yan yana dizilmis siyah ¢izgiler
toplulugudur. Sekil-1°de barkod 6rnegi goriilmektedir.

1234
Sekil-1. Barkod

Bu ¢izgiler, 6rnegin marketlerde; iiriin adi, tiriin fiyati,
trtin kodu, firma ismi, tiriiniin imal edildigi iilke kodu
gibi Dbilgileri icerebilir. Gergeklestirilen sistemde
kullanilan barkod kodlamasi, kitaplarin kaydimin
bulundugu  veritabani  ile iliskilendirilebilecek
rakamlar1 igerebilecegi gibi kitabin adin1 veya kitabin
raftaki koordinatlarini da igerebilir.
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4. SISTEM TASARIMI

Tablo-1 den de goriildiigii iizere veri tabaninda
bulunan kitap bilgileri kitabin admi, barkod
numarasini ve kitabi yerinden alip koyma islemini
yapacak mekanizmanin yonlenebilmesi i¢in koordinat
bilgilerini de igermektedir. Barkod araciligiyla kitap
iizerinden okunan bilgiler arayiize gdnderilmektedir.
Bu koordinat bilgisini okuyan mikrodenetleyicinin
icerisindeki program, hangi koordinata gitmek igin
kendisine bagli step motorlarin kag adim atacagi
verisini okuyarak istenilen noktaya gitmektedir.

Tablo-1
Barkod . Raf .
No Koordinat No Kitap Ad1 Durumu
IV.Otomasyon
0001 X1,Y1 1 Sempozyumu Rafta
Bildiri Kitab:
EMO Samsun
0002 X2,Y1 1 Subesi Haber Odiingte
Biilteni
= ‘:‘\’} yoniinde hareket
GLyD) | 62D |e3y1) 4\
iv;erisi.mle Barkod okuma cihazi hulunan ve
Ly (22| ) kitah1 alma/koyma iglemini yapan mekanizma
«113)| 0253) |(33)
¥ yimiinde hareket
& L ] J
Yiiriiyen hant

Sekil-2. Sistem prototip semast

Sekil-2 de, prototip olarak tasarlanan kiitiiphane
sisteminin sekli ¢izilmistir.

Sekil-4 ‘deki blok diyagramda gorilen PC de
kullanilan kullanici ara yiizii (Sekil-3), otomasyon
sistemini idare eden ana program olmaktadir. Bu
program, kitaplarin kaydinin bulundugu kiitiiphane
veritabaniyla da iliskilendirilmistir.

Bu iligki, 6rnegin kitabin alinmasi iglemi i¢in su
sekilde ifade edilebilir; kullanici ara yiizii yardimiyla
veri tabaninda  tespit edilen kitap, getirilmesi
istendikten sonra sistem dnce kitabin koordinatini veri
tabanindaki tablodan okuyarak daha dnceden program
belleginde bulunan adimlar sayesinde mikro
denetleyici kontrollii step motorlarint hareket ettirerek
gerekli koordinata giderek kitabi alma islemini
gerceklestirir. Kitap alma mekanizmasinda bulunan
barkod okuyucu ile kitabin dogrulugunu da kontrol
etmis olur. Kitabt yerine koyma islemi de alma
isleminin tersi olarak ifade edilebilir.

Sistemin diger bir 6zelligi de kiitiiphanelerde sik¢a
karsilagilan  bir sorunda, kiitliphanenin arama
motorunda bakildiginda kitap rafta goziikse bile
aranilan kitabin yerinde olmamasidir. Sistem, kitap
yerinden almip kiitiiphane igerisinde okunduktan
sonra ayni yere konmamasindan kaynaklanan ve diger
bir okuyucunun da kitabi, olmasi gereken yerinde
bulamamasina sebep olan bu gibi sorunlara da yanit
vermektedir. Kitap yerinden alindiginda kitaplarin
altinda bulunan butonlar bu bilgiyi sisteme iletir ve bu
bilgi, kitabin ayni1 yerine konmasi1 yada kitabin emanet
alinarak sisteme girilmesi islemine kadar saklanir.
Herhangi bir kitap raflardaki bos bir yere el ile
yerlestirildiginde hareketli barkod mekanizmasi kitap
konan yere giderek kitap iizerindeki barkodu okuyup
dogru yere yerlesip yerlesmedigini, veritabanindaki
kitabin koordinat bilgileriyle karsilastirarak kontrol
eder. Yerlesmede bir yanlislik tespit ettiginde kitabi
dogru yerine yerlestirmekle yiikiimliidiir.

Kiitiiphanede kimsenin bulunmadigi zamanlarda
hareketli barkod sisteminin tim kitaplar1 kontrol
etmesi de sistem tarafindan saglanabilir. Boylece
raflardaki mevcut kitaplarla emanetteki kitaplar
karsilastirarak eksik kitap olup olmadigt kontrol
edilebilir.
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Sekil-3. Program ana ara yiizii

Sekil-3’de ara yiizii verilen programda kullanici,
kitabin uygun rafa yerlestirilmesi, yerinden alinip
getirilmesi, barkod islemleri ve kiitiiphanedeki
kitaplarin  yerlerinin  kontrolii ~ gibi  islemler
yapilabilmektedir. Yapilan islemler rapor halinde
periyodik olarak saklanmakta ve kullanict istegi
olmast durumunda kullanictya sunulmaktadir.
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Sekil-4. Sistem blok diyagrami

5. SONUC

Bu bildiride prototip olarak gergeklestirilen
tagtyicil kiitiiphane otomasyonu sistemi, yazilim ve
donanimim uyumlu bir sekilde c¢alismasina Grnek
teskil etmektedir. Kiitiiphane sistemine yeni bir
bakis kazandiracak olan bu sistem, gerek bilgisayar
yazilimi, gerek mikrodenetleyici yazilimi gerekse
de mekatronik anlamda oldukga esnek yapiya sahip
olup gelistirilebilir yapidadir.

6. KAYNAKLAR

[1]Bayram U., CETINKAYA V., Evcil veya Ciftlik
Hayvanlarinin Beslenmesinde Otomasyonun
Kullanilmas;, BILGI TEKNOLOJILERI IV
AKADEMIK BILISIM 2006, ISBN:975-6992-
13-1, 5 295-297, 2006.

[2] Visual Basic 6 Temel Kullanim Kilavuzu, Alfa
kitapevleri, ISBN: 975-316-240-5.

[3]Mikrokontrol ve Robotik, Era bilgi

yaymncilik, ISBN: 975-6897-19-8

[4]Pic Basic Pro, Era bilgi sistemleri yayincilik,
ISBN: 975-6897-16-3

sistemleri

7.0ZGECMIS

Utku BAYRAM; 11.07.1978 Istanbul dogumlu,
Kocaeli Universitesi Elektronik ve Haberlesme
Miihendisligi Boliimii Lisans 2000, Canakkale 18
Mart Universitesi Bilgisayar Miihendisligi Boliimii

Yiiksek Lisans 2006, Canakkale 18 Mart
Universitesi  Bilgisayar Miihendisligi  Boliimii
Okutman(13/b4) 2004-2007, Canakkale 18 Mart
Universitesi ~ Bilgisayar Miihendisligi  B&liimii
Ogretim Gorevlisi 2007-Devam. ..

Vildan CETINKAYA; 05.09.1982  Samsun
dogumlu, Canakkale 18 Mart Universitesi

Bilgisayar Miihendisligi Bolimii Lisans 2005,

Canakkale

18 Mart

Universitesi

Bilgisayar

Miihendisligi Bolimii Yiiksek Lisans egitimine
devam, Canakkale 18 Mart Universitesi Bilgisayar
Miihendisligi Bolimii Uzman 2005-Devam...




