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Dijital Otomatik Gerilim Regillatérii Ahmet GUNES

Senkron generatdrerin uyarma devresi akimini denetlemek igin kullanilan
Otomatik Gerilim Regilatorleri (Automatic Voltage Regulator, AVR),
gogunlukla analog olarak Gretilmektedir. Degdisen yik durumlan igin
generatdrin ug gerilimini referans degerde tutmaya ve generattrin
kararll caligmasini amaglayan AVR sisteminin, generatdr uyarma devresi
icin sagladii akimin dalgalanmasi az olan bir dogru akim olmasi,
generatdr ug geriliminin harmonik oraminin dilgik olmasin saglayacaktir.
AVR (retici firmalan godunlukla tristdr denetimli bir sistem tasarlarken
imkanlar dlgiisinde, 1 fazh yanm dalga denetimli dogrultucudan, 3 fazl
tam denetimli dogrultucuya kadar gesitli Grlinler ortaya ¢ikarmaktadirlar.

Balikesir'de bireysel tlketiciler icin senkron generatdr tretimi yapmakta
olan bir firmanin intiyag duydugu AVR'yi, kendi imkanlan ile olusturdugu
ve bir fazli tristérll yar denetimli analog AVR kullanan firmanin, 400
Hz generator Gretimlerinde mevcut AVR'lerinin dizgln denetim
yapamadigi ve bazi alicilann teknik sartnamelerinde 3 fazli tam denetimli
AVR talep etmeleri durumunda ihtiyaca cevap vermedikleri, danigman
hocam Yrd.Dog.Dr. M. Kubilay EKER tarafindan belirlenmesi (izerine,
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tarihinden itibaren AVR dretimi igin gerekli aragtirmalan yapmaya
bagladim. Mikroiglemciler dersinde kullamimini yogunlukla é§rendigim
PIC16F877 mikro denetleyicisini bu ¢calismamda kullanmaya karar
verdim. Yaptigim incelemelerde, sindzoidal bir igaretin sifir gegisi
algiladiktan sonra istedigim agida tristorl tetiklememin mimkin
olabilecedini anlayinca dncelikle mikro denetleyicinin, siniis isaretinin
sifir gegisini dogru algilamasi igin gerekli bir donanim ve yazilim
olugturdum.

Ikinci safhada tristériin tetiklenmesi igin gerekli darbeyi istedigim anda
uretebilmek igin yeni bir donarmim ve yazilim olusturdum. Denetlenecek
biyiklik olan generatdr ug geriliminin sabit zaman araliklari ile
orneklenmesi igin mikrodenetleyici igindeki ADC birimini kullandim ve
orneklenen sayisal biiydkliklerin ortalamasini alarak generator ug
gerilimini algilayacak bir yazilim gelistirdim. Olcilen gerilimin degjismesi
durumunda tekrar referans dedere gelebilmesi icin oransal (P) denetim
mantid! kullanarak bir yazilim geligtirdim.

Danigman Hocamla firmaya yaptigimiz ziyarette, gerilim frekansinin
belirli bir degerin altina dilgmesi ve uyarma akiminin belirli bir degerin
istine ¢ikmasi durumunda, generatériin korunmasi gerektigi
stylendiginden, bu blyiklikleri de lgmem durumunda bir adet mikro
denetleyicinin yetersiz olacagina karar verdim. Bir adet mikro
denetleyiciyi, generatdr ug gerilimi, frekansi ve uyarma akimini algilamak
icin kullanirken, digier bir mikro denetleyiciyi ise uygun tetikleme agilarinin
tretimi igin kullanabilmek igin tasanmimda dedisikler yaptim. Frekansi
hesaplamak i¢in sifir gecis algilama donamimini kullanarak yeni bir
yazilim geligtirdim. Akimi algilamak igin ise akim/gerilim dénUstirtici
kullandim. Gerilim bilgisini difer mikro denetleyiciye ileterek uygun
tetikleme agisimi drettim. Danigman Hocamin, generatériin kalkis
anlarinda ve nominal dsti frekanslarda tetikleme darbe stiresini dedigen
frekansi dikkate alarak dizenlemem gerektifi uyarsi ile, frekans
bilgisini de diger mikro denetleyiciye ilettim.

Msp430g2231 fle Ortam Sicakhfim Kontrol Etme  Emre MUTLU

Merkezi 1sitma sistemlerinde siklikla kargilagilan problemlerden biri,
konutun konumuna gdre az veya gok 1sinmasidir. Clnki her daireye
ayni sicak su basilmakta, tesisatta sogumadan dolay! baz! daireler az
isinmaktadir. Bu problemin ¢dzimd icin her daireden alinan sicaklik
bilgisini merkezi birime génderme sicaklik ayarlanmaya galigilacaktir.
Buna gdre dairenin fazla isitmadan kaynaklanan israfi Gnlenecek veya
az isinmadan dolay kaybi gideriimeye caligilacaktir. Bunun igin PIC
mikrokentrolorlere gére daha az enerji tiketen TI MSP 430 islemci
kullanilmigtir.

Analog girige baglanan LM 35 sicaklik sensoriinin uglarinda sicaklija
bagh gerilim olugur. Sicaklik sensériinden gelen sinyaller A/D
ddnistinici tarafindan dijital sinyallere donistiirilerek mikrodenetleyici
tarafindan iglenebilecek hale getirilir. Islenen bu sinyaller ¢ikig birimi
olan géstergede belirtilir. Bu deder daha evvel belirenmig olan sicaklik
aralifji (oda sicaklijl) ile kargilastinlir. Sayet bu sicaklik degeri belirlenen
minimum sicaklik degerlerinin altinda ise mikrodenetleyici yazilan
programa gdre cikig pininde 3.5 volt gdsterir ve bu pine bagl rélenin
kontagini kapatip istticiyr caligtinr. Eger alinan sicaklik degeri verilen
maksimum sicaklik dederinden bilylk ise bagka bir gikig pininde 3.5
volt gériilir ve bu pine bagh rélenin kontagini kapatir ve fan calismaya
baslar. Eger sicaklik dederi bant aralijinda bir degierse devre sadece
termometre gbrevi gdrlr, herhangi bir cihaz ¢alismaz. Bu
degderlendirmeler ayni zamanda kullanilan gostergeden izlenmesi
saglanmaya caligiimistir,
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Bu projede; belli alanlan kontrol ederek o alanda herhangi bir cismin
olup olmadigi kontrol edilir. Bu da kullanilan kizilétesi uzaklik sensdriiyle
yapilir. Projede cismin olup olmadigi kontrol edilirken ayni zamanda
cismin hangi agida oldugu da dgrenilir. Bu da kullamilan servo motorla
yapilir. Yazilan programda motor belli agilarda déndriilip o agida bir
cisim taramas yapilir ve eder cisim varsa da, o uzakliktaki led grubundan
uygun ledin yanmasiyla bu gergeklestirilir.

Bu proje hirsizliktan korunma sistemlerinde ve araba park sisteminde
kullanilabilir.




