3 — KISALTMALAR VE TANIMLAR



KISALTMALAR :

" A . Amper

= AA/AC : Alternatif Akim (Alternating Current)

= ACB : Havali devre kesici(Air Circuit Breaker)

* ADC : Analog-Dijital Cevirici(Analog to digital con verter)

* AG/LV : Alcak Gerilim (Low Voltage)

» Al : Analog Giri s(Analog Input)

* ANSI : Amerikan Ulusal Standartlar Enstitisu (American
National Standarts Institute www.ansi.org)

* AO : Analog Cikis(Analog Output)

* AR : Otomatik tekrar kapama (Auto Reclose)



* ASTM : American Society for Testing and Materials
Standarts www.astm.com

» AT/CT : Akim Transformatoriu(Current transformer)

* ATO/CTR : Akim transformatoru orani(Current
Transformer Ratio)

» AUX : Yardimci (Auxiliary)

* AVR : Otomatik Volta] Regulatori(Autommatic Voltage
Regulator)

= BC : Bay Bilgisayar (Bay Computer)

* BIOS : Temel Giris/Cikis Sistemi(Basic Input/Output
System)

» C . Kondansator/Kapasitans(Capacitance)

» CAD : Bilgisayar destekli tasarim (Computer Aided Design)

» CB : Devre kesici(Circuit Breaker)




» CCVT : Kondansator Baglanmis Gerilim Transformatoru
(Capacitor-coupled Voltage Transformer)

» CE : CE isaret

» CENELEC : Avrupa Elektroteknik Standardizasyon
Komitesi (European Committee for Electrotechnical
Standardization www.cenelec.or(

* DAC : Dijital-Analog Cevirici(Digital to Analogue
Converter)

* DAR : Gecikmeli tekrar kapama (Delayed auto-reclosg

* DBMS : Veri tabani yonetim sistemi(Database manageemt
system)

* DC : Dogru Akim (Direct Current)

» DCF77 : Mainflingen/Almanya’da bulunan LF transmiteri



» DCS : Dagitilmis kontrol sistemi(Distibuted Control
System)
* DIN : Alman Standart Enstitlsu
(Deutsches Institut fir Normungwww.din.de)
* DNP : Dagitilmis Network Haberlesme Protokol(
(Distributed Network Protocol)
= DSP : Dijital Sinyal isleme(Digital Signal
Processing)
* DT : Sabit Zamanl (Definite time)
» EMC : Elektromanyetik Uyumluluk
(Electro-Magnetic Compability
* EMS : Enerji YOnetim Sistemi
(Energy Management System)
» e.m.f : Elektromotiv kuvvet(Electro-motive force)



* EPROM : Elektriksel programlanabilen sadece
okunabilir bellek (Electrically programmable Read Only
Memory)
* ER : Olay kaydedici (Events recorder)
" f . Frekans,Hz (Frequency)
* F/O : Fiber Optik kablo (Fiber-Optics Cable)
» FAT : Fabrika kabul testleri (Factory acceptance
test)
= GIS : Gaz (SF6)izoleli Salt Tesisi
(Gas Insulated Switchgear)
» GPS : Evrensel pozisyonlama sistemi
(Global Positioning System)
* GT/VT : Gerilim transformatoru (Voltage transformer )



= HMI : Insan Makine Araylzi (Human Machine Interface)
* HRC : Yuksek kesme kapasitesi (sigortalar)
(High Rupturing Capacity)
* HSR : Yuksek hizl tekrar kapama (High Speed Reclosg)
= | : Akim (Current)
* |.D.M.T : Sabit minimum zamanli, ters zaman gecikmé
(Inverse Definite Minimum Time)
* |EC : Uluslararasi Elektroteknik Komisyonu
(International Electrotechnical Commissionwww.iec.ch)
= [ED : Akilli Elektronik Cihaz (Intelligent Electron ic Device)
» |EEE : Elektrik ve Elektronik Muhendisleri Enstitls U
(Institute of Electrical and Electronics Engineers,nc
WWW.leee.org)




= /O : Giri s/Cikis (Input/Output)
» IRIG-B : Zaman Senkronizasyonu icin Uluslararasi

bir standart

» |SO : Uluslararasi Standardizasyon

Organizasyonu(International Organization for
Standardization www.iS0.0rqg)

_ . Enduktans (Inductance)

_AN : Yerel Alan Network (Local Area Network)
_CD : Sivi Kristal Display(Liguid Crystal Display)
_ED : I sik Yayan Diyot(Light Emitting Diode)

_D : Merdiven Diyagrami (Ladder Diagram)

* MCB : Minyatur Devre Kesici(Miniature Circuit

Breaker)

» MCCB : Kompakt devre kesici

(Moulded Case circuit breaker)



* Modbus : Haberlesme protokol(

* N/C-NK : Normalde Kapali(Normally Closed)

» NETA : Uluslararasi Elektrik Test Dernegi (International
Electrical Testing Associationwww.netaworld.orq )

* N/O-NA : Normalde Acik (Normally Open)

= O/C : Asiri akim (Overcurrent)

* OCB : Yagl Devre Kesici (Oll Circuit Breaker)

* OG/MV : Orta Gerilim (Medium Voltage)

=0
=0
C

HL : Haval Hat (Overhead Line)
_TC : YUk altinda kademe degistirici (On Load Tap

nanger)

* PCB : Baskili devre karti(Printed Circuit Board)
» PCC : Ortak Baglanti Noktasi(Point of Common

Coupling)

= PED : GUc elektronigi cihazi(Power Electronic
Device)



* PLC : Programlanabillir Lojik Kontrolor

. (Programmable Logic Controller)

» PLCC : Gug hatti Uzerinden haberlgme (Power
. Line Carrier Communication)

* PSTN : Kamu Telefonsebekesi (Public Switched
. Telephone Network)

* R : Direncg,rezistans (Resistance)

* RCD : Artik Akim Cihazi

. (Residual Current Device)

* RCP : Uzak Kontrol Noktasi (Remote Control Point)
* REF : Sinirli/kisith toprak ariza (Restricted Earth
. Fault)

* RMU : Ring ana unitesi (Ring Main Unit)

*"r.m.s : Root Mean Square

« ROCOF : Frekans deasisim orani(df/dt) (Rate of

. change of frequency)




*» RTD : Direnc sicaklik dedektoru (Resistance
temperature detector)

* RTOS : Gercek zamanli sletim sistemi (Real time operating
system)

* RTU : Uzak terminal Unitesi (Remote terminal unit)

» SAT : Saha kabul testi (Site acceptance test)

» SC/KD : Kisa devre (Short circuit)

» SCADA : Merkezi kontrol ve veri izleme (Supervisory
control and data acqusition)

= SCS :Istasyon kontrol sistemi (Substation control system)

» SER : Sirali olaylar kaydedicisi (Sequential eventsecorder)



* S.I.R : Sistem empedans orani (System Impedance Rat

» SOE : Olaylarin sirasi (Sequence of events)

» SOTF : Ariza Uzerine kapama(koruma) (Switch onto failt)

» STC : Kisa sureli akim (Short time current)

= T101 : IEC 60870-5-101 protokolu

= TCP/IP : iletim kontrol protokolii/ Internet protokolu
(Transmission Kontrol Protokol/Internet Protocol)

* TCS : Acma (kesici) devresi denetimi (Trip circuit
suoervision)

» TDS : Zaman gecikme ayari(Time dial setting)

* TF . Transient faktort (Transient factor (of a CT)



» TOC : Zaman — asirt akim (Time Overcurrent)

» TPI : Kademe pozisyonu indikatort (Tap position
Indicator)

= UCA : Utillity communications architecture

» UL : Standart Organizasyonu (Underwriters

Laboratories)

» UPS : Kesintisiz guc¢ kayn&i (Uninterruptible power
supply)

» UTC : Evrensel zaman koordinatlari (Universal time
ccodinates)

=V : Gerilim,voltaj (Voltage)

= VCB : Vakum devre kesici (Vacuum circuit breaker)



* VDEW : IEC 60870-5-103 protocol
» X : Reaktans (Reactance)
» Z : Empedans (Impedance)



TANIMLAMALAR

= ALARM(Alarm) Konfigurasyon gsamasinda bir ALARM olarak etiketlengni
herhangi bir olaydir.

= HEP YA DA HIC ROLESI : (All-or-nothing relay) Calistirma degeri icin
belirlenmg bir hassasiyete sahip olmasi icin tasarlanmad@mirole.

= YARDIMCI ROLE : (Auxilliary Relay) Diger rélenin performansini
tamamlamak icin kullanilan bir Hep Ya da Hic rol@sontak performansini
degistirerek veya zaman gecikmesgtayarak)

= ARTCIL KORUMA : (Back-up Protection) Ana korumayi desteklemek Uzere
tasarlanmy koruma sistemi

= KARAKTER ISTIK ACI : (Characteristic Angle) Rdélenin performansi olarak
bilinen faz acisi

= KARAKTER ISTIK EGRI: (Characteristic Curve) Karakteristik nicelgin
Isletme d&erini gosterir @ri

= KARAKTER ISTIK NICELIK: (Charac. Quantity) Rélenin ¢algmasini
tanimlayan nicelik (Or.birsr1 akim rolesi icin akim..)

= KARAKTER ISTIK EMPEDANS ORANI : (Charac. Impedance Ratio
C.I.R.) Roéle performansinin dizenlenen hassasiyet limitjerde kaldgl Sistem
empedans oraninin maximumges




= BAGIMLI ZAMAN GEC IKME ROLEST :(dependent time delay relay)
Harekete geciren nicgin degerine gore zaman gecikmesigtieen bir zaman-
gecikme rolesi

» AYIRT ETME/AYIRMA : (Discrimination) Koruma sisteminin ¢calma ve
calismamay! ayirt etmesi.

* BIRAKMA : (Drop-out / drop-off) Ro6lenin birakmasi

» CEKME/BIRAKMA ORANI : (Drop-out /pick-up ratio) Rdlenin resetlegi ve
calistigl karakteristik nicefiin limit degerlerinin orani (rélenin diferansiyeli, rélenin
reset orani da denir)

= TOPRAK ARIZA KORUMA S ISTEMI (earth fault protective system)Yalnizca
toprak arizalarina kaitik vermek Uzere tasarlangrkoruma sistemi

= TOPRAKLAMA TRANSFORMATORU (Earthing Transformer)
Bir glic sistemine Topraklama amaci icin esasendtir noktasi sdamak icin
tasarlanmy bir ¢ fazli transformator

= ELEKTR IK ROLESI (Electrical relay) Elektrik devresinde(veya devrelerinde)
veya elektrik devresini kontrol eden devrelerdark&ssullarin ortaya cikmasindan
sonra , bir veya daha fazla elektrik devresindseden belirlenmgiani desisklikleri
yapmak Uzere tasarlamgvbir cihazdir.

= HAREKETE GEC IREN NICELIK (Energizing quantity) Rolenin klevini yerine
getirmesine yol acmak icin yalnizdmaa veya dier harekete geciren nicelikler ile
kombinesekilde uygulanmasi gereken elektriksel nicelikpakeya gerilim.



BAGIMSIZ ZAMAN GEC IKME ROLES1 (Independent Time Delay RelayZaman

gecikmesi, harekete geciren nicelikterginasiz olan bir zaman gecikme rdlesi

ANI ROLE (Instantenous Relay)Amagli bir zaman gecikmesiz ¢ggn ve resetleyen bir réle. Not

. Tum roleler caimak icin bir zamana ihtiyac duyar; yukaridaki tarkapsaminda bir ani rolenin

calisma zaman karakterigtni tartismak mamkundar.

TERS ZAMAN GEC IKMEL I ROLE (Inverse time delay relay)Elektriksel karakteristik

niceliginin (Or.akim veya gerilim) bir ters fonksiyonu olair calsma zamanina sahip olan bir

bagimli zaman gecikme rélesidir.

DiZ-NOKTASI e.m.f (Knee-point e.m.f) Akim transformatoriiniin sekonder terminallerine

uygulandginda , %10 ‘luk artlar ile uyartim akiminin %50 artmasina sebep olaizeidal e.m.f.

ANA/ASIL KORUMA (Main Protection) Koruma bdlgesindeki bir arizaya kdik olarak

normalde caimasi beklenen Koruma Sistemi

OLCME ROLES | (Measuring Relay)Karakteristik niceliklerinin bir veya daha fazlaggginde

belirlenen hassasiyet ile gahak Uizere tasarlangibir role.

NOTCHING ROLES (Notching Relay)Uygulanan impulse sayisinin spesifik bigedne

karsilik olarak anahtarlama yapan bir roledir.

CALI SMA ZAMANI (Operating Time)

a) ROLE 1lk durumda harekete gecmenhir role icin, karakteristik nicetin uygulanmasi ile
rélenin calsmasi arasinda gecen zaman.

b) KESICI : CB a¢gma bobinin enerjilenmesi ile arkin sonnagasinda gegcen zaman

CALI SMA ZAMANI KARAKTER 1ISTIiGI (Operating Time Characteristic) Bir roleye

uygulanan karakteristik nicgln farkli dezerleri ile buna kagilik gelen cakma zamanlari

arasindaki igkiyi gosteren gridir.



CALI SMA DE GERI (Operating Value) Réleyi fiilen calstiran karakteristik nicedin sinirlayan dgeridir.
OVERSHOOT SURES (Overshoot time)Rolenin ¢algmasi icin yetersiz olan bir ¢aitna seviyesinin
altindaki belli bir dgere aniden ddilldigtindeki harekete geciren niggh degerinin maximum suresi ile
harekete geciren nicgin belli bir dezerindeki rélenin ¢cayma zamani arasindaki farktir.
CEKME/PICK-UP (Pick-Up) Rdlenin hareketsiz konumdan hareketli konuma gegmes

PILOT KANAL (Pilot Channel) Role noktalari arasinda, koruma amacli biglaat aracidir.

KORUNAN BOLGE (Protected Zone)Belirlenmis bir koruma sistemi ile veya bu koruma sisteminin b
kismi ile korunan Gug¢ Sisteminin bir Boliumuddr.

KORUMA EK IPMANI (Protection Equipment) Bir koruma sistemi iginde kullaniimasi icin , koram
rélelerini , transformatdrleri ve yardimci ekipm&apsayan bir Cihaz/Ekipman.

KORUMA ROLES i (Protection/Protective relay)Tesisat veya techizattaki bir hata/ariza vegui
olagandsl durumlarda , bir elektriksel tesisatinin veyéhteatinin bir kisminin ayrilmasini g@atmak tzere
veya uyari/alarm sinyalini catirmak tzere tasarlangibir roledir.Bir koruma rélesinde, birden fazlakahli
eleman ve aksesuar olabilir.

Girisler genelde elektrikseldir, ancak mekanik,termikdgader bir nicelik ya da bu niceliklerin bir
kombinasyonyeklinde olabilir.

Limit anahtarlar veya benzer basit cihazlar rolgilde.(IEEE-C.37.90)

KORUMA TERT IPI/DUZENI (Protection Scheme}Bir gii¢ sisteminin bir veya daha fazla elemaninin
korunmasi icin ko-ordine edilmitertipler / diizenlerdir. Bir koruma tertipi/duzemr kac koruma sistemini
ihtiva edebilir.

KORUMA SISTEMI (Protection System)Onceden belirlenngj genellikle olgandsi kosullar altinda bir giic
sisteminin bir elemaninin sistemden ayrilmasiplassaak amaciyla veya bir uyari/alarm sinyali verngk
veya her ikisini birden ggamak icin tasarlanmibir koruma ekipmanlari konbinasyonudur.



= ORAN DUZELTME (Ratio Correction) Ideal olmayan bir CT veya VT icin
uygulanan telafiye olanak veren bir dijital veyamsrik rolelerin 6zeliidir.

= ANMA DE GERI (Rating) Bir rélenin tasarlanmasinda goriinen bir harekete
gecirme nicelinin nominal dgeridir.

= RESETLEYEN DEGER (Resetting value)Rolenin ilk pozisyonuna déngii,
karakteristik nicelin sinirlayan dgeridir.

= ARTIK/REZ IDUEL AKIM (Residual Current) Cok fazl bir sistemde, tiim
hat/faz akimlarinin cebirsel toplamidir.

= ARTIK/REZ IDUEL GERILIM (Residual Voltage)Cok fazl bir sistemde,
tim hat/faz-toprak gerilimlerinin cebirsel toplanmd

= [STIKRAR/DENGE (Stability) Onceden spesifik olarak ¢ghasi icin
tasarlanmg kosullar disinda kalan , bir koruma sistemini etkisiz birakan
niceliktir.

= [STIKRAR/DENGE SINIRLARI (Stability Limits) Koruma sisteminin
Istikrarli kaldgi, bastan sona akimin simetrik bgleninin r.m.s dgeridir.

= BASLATMA/CALI STIRMA ROLES 1 (Starting Relay) Olagands! kosullara
cevap veren ve koruma sisteminigeh elemanlarinin ¢cgimasini bglatan bir
birim/lnite rolesidir.



= STATIK ROLE (Static Relay) Tasarlanmy tepkisi , elektronik,magnetik,optik
veya mekanik hareket icermeyeel komponentler tarafindan ggirilen bir
elektrik rolesidir.Dijital veya numerik teknolojijullanan rdleler harictir.

= BASTAN-UCA ARIZA AKIMI  (Through Fault Current) Bir koruma
bolgesinin icinden gecip bu bdlgenin Gtesindekidsiza noktasina akan Akim.

= ZAMAN GEC IKMESI (Time Delay) Bir role sisteminin ¢cajmasinin icine
bilerek atanmy bir gecikmedir.

= ZAMAN GEC IKME ROLES | (Time Delay Relay)Bir maksatli geciktirme
cihazina sahip olan bir role.

= BIRIM/UNITE ELEKTR iIK ROLESI (Unit Electrical Relay) Tekbaina
veya dgerleri ile kombinasyon icinde kullanilabilen biktgdledir.

= BIRIM/UNITE KORUMA (Unit Protection) G sisteminin yalnizca acikca
belirtilmis bir bdlgesi icindeki olgandsi sartlar icin calsmak tzere tasarlanmi
bir koruma sistemidir.

= SINIRLANMAMI § KORUMA (Unrestricted Protection) Acikca belirtiimi
koruma boélgesine sahip olmayan ve secickgay1 yalnizca zaman secidlile
gerceklatiren bir koruma sistemidir.



= ANTI POMPAJ CIHAZI (Anti-pumping device) Bir devre kesici veya
tekrar kapama dizenlerinde , kapama komutu rol€&tcalsma
surelerinden fazla slren tekrarlanan operasyondarignmesi icin
katiimis bir 6zelliktir.

= ARK SURESI (Arcing time) CB kontaklarinin ayrilmasi ani ve arkin
sonmesi ani arasindaki suredir.

= AUTO-TRANSFORMATOR (Auto-transformer) Primer ve sekonder
sargilari arasinda galvanik izalasyon olmayan tiqr tgansformatorudar.

= KORUMA SISTEMI DENETIMI (Check Protection system)
Asil koruma sisteminin yanlioperasyonundan oturt agmalari dnlemek
Icin tasarlanns bir yardimci koruma sistemidir.

= KLAS INDEKSI (Class Index)Hassasiyet sinifini gosteren sayidir.

= KAPAMA KOMUT SURES 1 (Closing Impulse Time)CB'’ye kapama
konutu verilmesi boyunca stren sire.

= KAPAMA SURESI (Closing Time)CB kapama stiresi, kapama
devresinin enerjilendiriimesinden itibaren geceresi



= CEVIRME KATSAYISI (Conversion Coefficient)
Olgtilen de&er ile buna kanlik gelen ciks degeri arasindaki banti

» CORE BALANCE CT Tum primer iletkenlerin deiinden gectti ring
seklindeki akim transformat6ri (CBCT). Sekonder akyainizca
herhangi bir akim dengesigliile orantilidir.Hassas/duyarli toprak-ariza
koruma icin kullanilir.

= SAYMA ROLESI (Counting Relay)Harekete gecirildii zamanlarin
sayisini hesaplayan ve istenilen bir sayiyalldegtan sonra bir ciki
harekete geciren bir réledir.



