4. OTOMASYON SEMPOZYUMU

PROGRAM
23.05.2007, ÇARŞAMBA
	SAAT


	ETKİNLİK
	YER

	09.00 -10.00


	Sempozyum Giriş- Kayıt
	OMÜ Mühendislik Fakültesi

	10.00 - 11.00
	Açılış - Konuşmalar
	OMÜ Mühendislik Fakültesi

Konferans Salonu



	11.00 - 12.30
	Açılış Bildirisi

“Bilim-Teknoloji Tarihimiz ve Otomasyon”

Sunan : Prof.Dr. Atilla BİR (İTÜ)


	OMÜ Mühendislik Fakültesi

Konferans Salonu

	12.45 - 13.45
	Öğle Yemeği


	OMÜ Tepe Otel

	14.30 - 17.30
	Açık Oturum

Konu:  “Sanayi –Üniversite İlişkileri ve Sektördeki Sorunlar”
	OMÜ Mühendislik Fakültesi

Konferans Salonu
Yönetici : Prof. Dr. GüvenÖNBİLGİN

Katılımcılar: Üniversite, ENOSAD , Meslek Odası ve Sanayiciler adına konuşmacılar



	18.30 -20.30
	Kokteyl

	OMÜ Tepe Otel


24.05.2007, PERŞEMBE

	SAAT


	ETKİNLİK
	YER

	09.00 - 10.30


	BİLDİRİ SUNUMLARI

SALON A : OTURUM A1

SALON B : OTURUM B1
	OMÜ  Tepe Otel

	10.30 - 11.00
	DİNLENME ARASI


	OMÜ  Tepe Otel

	11.00 - 12.30
	BİLDİRİ SUNUMLARI

SALON A : OTURUM A2

SALON B : OTURUM B2
	OMÜ  Tepe Otel 

	12.45 - 13.45
	Öğle Yemeği


	OMÜ Tepe Otel

	14.30 - 17.30
	FİRMA TANITIM VE SUNUMLARI
	OMÜ Tepe Otel 

	19.30 - 23.30
	GALA GECESİ

	OMÜ Konukevi


25.05.2007 CUMA
	SAAT


	ETKİNLİK
	YER

	09.00 - 10.30


	BİLDİRİ SUNUMLARI

SALON A : OTURUM A3
SALON B : OTURUM B3
	OMÜ  Tepe Otel

	10.30 - 11.00
	DİNLENME ARASI


	OMÜ  Tepe Otel

	11.00 - 12.30
	BİLDİRİ SUNUMLARI

SALON A : OTURUM A4
SALON B : OTURUM B4
	OMÜ  Tepe Otel 

	12.45 - 13.45
	Öğle Yemeği


	OMÜ Tepe Otel

	14.30 - 17.30
	FİRMA TANITIM VE SUNUMLARI/

Sosyal program
	OMÜ Tepe Otel 

	19.30 - 23.30
	KONSER : TULUYHAN UĞURLU

	OMÜ Konukevi


· Bildiri Sunum Programı Eklidir.
· Firma Tanıtım ve Sunumları Programı Ayrıca Duyurulacaktır.
· Bildiri Sunum Oturumlarına Çağırılı Konuşmacılar da Katılabilecektir.
	BİLDİRİ SUNUM PROGRAMI

( Çağrılı Konuşmacılar dışındaki bildiriler 10 dakika sunum 5 dakika soru-yanıt süresi kullanacaklardır)


	

	

	Oturum A1

	

	KAMERALI GÖRSEL BOYUT ÖLÇME OTOMASYONU

Mustafa YILMAZ

	SEKTÖR ZAMANLARINA GÖRE ZAMAN AŞIMLARINI KAYDEDEN HAFIZALI SAYAÇ TASARIMI
Semih ŞENOL , Mehmet YAKUT , Murat SÖNMEZ , İsmet KANDİLLİ

	RADYO FREKANSI LE Q-MATİK UYGULAMASI

Hande KONGAZ , Levent BİRGÜL ,  Galip CANSEVER

	GERİ-PLAN EEG GÜRÜLTÜSÜNÜ AZALTMADA OTOMASYON

Serap AYDIN

	

	

	Oturum A2

	

	ÇİZGİ İZLEYEN GEZGİN 

BİR ROBOTUN İNCELENMESİ VE GERÇEKLENMESİ 

Yasin ÖZDEMİR , Abdullah SEZGİN , Tolga YÜKSEL 

	ENİNE ARAMA ALGORİTMASINI KULLANARAK EN KISA YOL PROBLEMİNİN ÇÖZÜMÜNÜN LEGO MINDSTORM İLE GERÇEKLENMESİ 

Orhan KÜÇÜKCEYLAN, Tolga YÜKSEL, Abdullah SEZGİN 

	DEPO ROBOT SİSTEMİ

Onur AKBATI
, Galip CANSEVER

	SERİ ÜRETİM BANDINDA ROBOT KOLU İLE MALZEME SINIFLANDIRMA VE DEPOLAMA OTOMASYONU 
E. Utku ŞENSES ,  Orkun SUNAR  , E. Burak KORÇAK

Nihat GEMALMAYAN,    Serpil EROL ,    M. Cengiz TAPLAMACIOĞLU

	

	

	Oturum B1

	

	SENKRON RÜZGAR TÜRBİNLERİ VE KONTROL SİSTEMLERİ

Mustafa Serdar ATASEVEN , SUNAY ATASEVEN 

	OTOMATİK KONTROL VE ÖLÇME TEKNİKLERİ
Kamil GÜRSEL

	YAKLAŞIM ANAHTARLARININ ÇALIŞMASI VE MONTAJ İLKELERİ

Serkan GÜLLE ,  Destan KILIÇ

	OTOMASYON SİSTEMLERİNİN BİLEŞENLERİ

Mevlüt KARAÇOR ,Kenan KELEŞ

	

	

	Oturum B2

	

	DİŞ HEKİMLİĞİ GÖRSEL TANI OTOMASYONU

Meltem YILDIRIM , Alp KUT

	DAĞINIK OPC YAPILARININ İNTERNET ÜZERİNDEN DENETLENMESİ

Cihan ŞAHİN , Mevlüt KARAÇOR , Emine DOĞRU BOLAT

	KÜTÜPHANE OTOMASYONU

Utku BAYRAM ,  Vildan ÇETİNKAYA

	

	Oturum A3

	

	PI KONTROLÖR TASARIMI VE PERFORMANS ANALİZİ

Abdullah YENİGÜN ,  Nusret TAN

	DİJİTAL KONTROL SİSTEMLERİNDE DAYANIKLI KARARLILIK ANALİZİ

Yasin KARATAŞ  ,Nusret TAN

	PARÇACIK SÜRÜ OPTİMİZASYONU İLE BULANIK-NÖRAL KONTROLÖR EĞİTİMİ VE BENZETİM ÖRNEKLERİ 
Cihan KARAKUZU 

	SÜREKLİ, KARIŞTIRMALI POLİMERİZASYON REAKTÖRÜNÜN BENZETİMİ VE KONTROLÜ 

Gülay ÖZKAN  ,  İlkay ÇALIŞKAN


	

	Oturum A4

	

	MİKRODENETLEYİCİ KONTROLÜNDE AKILLI ÖZÜRLÜ ARABASI

Özer ŞENYILDIZ ,  Mehmet YAKUT

	MİKRODENETLEYİCİ TABANLI SERVO SİSTEM DENETİMİ

Mehmet Fatih IŞIK ,İsmail COŞKUN

	YEL ENERJİSİ İÇİN SAYISAL DENETİMLİ 

ASENKRON GENERATÖR DİZGESİ  

Erkan DEMİRCİ ,   Güven ÖNBİLGİN , İrfan ŞENLİK

	PLC TABANLI PID DENETİMLİ MESAFE ÖLÇÜM SİSTEMİNİN TASARIMI VE UYGULAMASI
Ramazan BAYINDIR , Erdal BEKİROĞLU  , Serkan TOKSOY

	

	Oturum B3

	

	SENKRON MOTORDA DEĞİŞİK ÇALIŞMA DURUMLARININ

GÖZLENMESİ

İlhami ÇOLAK , Ramazan BAYINDIR , Alper GÖRGÜN , Hüseyin KUNDAKOĞLU

	BULANIK MANTIK VE PI DENETİMLİ DC-DC KONVERTÖR  MODELLENMESİ  VE  DİNAMİK PERFORMANS KARŞILAŞTIRMASI

Mustafa ŞEKKELİ , Ceyhun YILDIZ , H.Rıza ÖZÇALIK

	PC VE MİKRODENETLEYİCİ TABANLI ASENKRON MOTOR OTOMASYONUNUN GERÇEKLEŞTİRİLMESİ 
Koray ÖZSOY ,  Güray GENİŞ  

	KURAL TABANLI BOOST DÖNÜŞTÜRÜCÜDE CIKIŞ GERİLİMİNİN
YUK DİRENCİ İLE DEĞİŞİMİNİN İNCELENMESİ
Yusuf ALTUN , Metin DEMİRTAŞ

	Oturum B4

	

	SATRANÇ HAMLELERİNİ YAPAN BİLGİSAYAR DESTEKLİ ROBOT DÜZENEĞİNİN 

TASARIMI VE GERÇEKLENMESİ 

Sinan EKSEN ,  Abdullah SEZGİN     ,  Tolga YÜKSEL 

	ROBOTÜRK SA-2 SEKİZ BACAKLI ÖRÜMCEK ROBOTUN TASARIMI VE DENETİMİ

Servet SOYGÜDER   , Hasan ALLİ

	BİR SCARA ROBOTUN PD VE ÖĞRENME DENETLEYİCİLER İLE PERFORMANSININ KARŞILAŞTIRILMASI

Serhan YAMAÇLI , Hüseyin CANBOLAT

	BAĞLAMA ÇALAN BİR MEKANİZMANIN TASARIMI ve

GERÇEKLEŞTİRİLMESİ
Ezgi ERİŞTİ, Hasan ERDAL


