KROSBAR ALETLERI {LE CALISAN

Jtomotik Telefon Santradan <*>

(SAREF 50 Sistemi)

Kullanilmiakda olan santral tiplerinden
adim - adim sistemi, otomatik telefon teknigi
sahasinda, iistiinliigiinii uzun zamandan beri
muhafaza etmekte idi. Daha ¢ok itimad edi-
lir, daha ¢abuk calisan ve daha az bakim is-
teyen tesislere ihtiya¢ duyulunca krosbar sis-
temi bunlarin yerini almaya basladi. Hali - ha-
zirda ¢ok genis bir saha iizerinde calismakda
bulunan adim - adim sistemini tamamen or-
tadan kaldirmak iktisadi bakimdan mahzur-
ludur Bu sebeple krosbar sisteminin mevcut
adim - adim cihazlar1 ile miistereken calisa-
bilmesi liizumu dogdu. Bu ihtiyaci karsila-
mak iizere, L M Ericsson, onlu bir esas iizerine
kurulma ve dogrudan dogruya darbelerle
¢alisma bakimindan, adim - adim sisteminin
hususiyetlerini {izerinde toplayan ARF 50 sis-
temini hazirladi.

Mesela: Finlandiyanin Helsinki sehrinde
tesis olunmus bulunan ARF 50 sisteminin
krosbar cihazlar1 bir ¢ok senelerden beri, tam
bir muvaffakiyetle ¢alismaktadir. Mezkir sis-
tem, mevcut eski adim - adim santrallannin
tevsiatt i¢in kullanildiginda, tamamiyle
onlarla birlikte c¢alisacakdir. Hakikaten bir
¢agirma adim - adim ve krosbar segici katla-
rindan herhangi birisi digerinden evvel gel-
mek {izere, ge¢melidir: Birinci grup secici
bir adim - adim segici, ikincisi bir krosbar se-
¢icisi ve liglinclisii tekrar bir adim - adim se-
¢icisi olabilir. Boylece sistemlerin birlikde ¢a-
lismalart miikemmel bir sekilde temin edil-
mis olur.

1. SISTEMtN KARAKTERISTIiKLERI] :

ARF 50 krosbar sistemi, adim - adim pren-
sibine gore calisan tekdmmiil ettirilmis bir
otomatik telefon sistemidir. Ve abone katlan
ile grup secici katlarini ihtiva eder.

Asagida SL - kat1 ismini verecegimiz abo-
ne kati, arayici ve son segici (baglayici) kat-

(*) Tazzmiz LME Ericsson'un Aralik 1964 tarihli aylifc
mecmuasindan ¢evrilmistir.
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larindan teskil olunmustur. Miinferit segici
katlarinin baslica hususiyetleri, krosbar bag-
lama, aletlerinin kullanilmasi, by - path' ve
link baglama prensiplerinin tatbik edilmis ol-
masidir. Asagida bu prensiplerin kiigiik bir
hiilasasi verilmistir.

1. 1 Krosbar Aleti:

Otomatik telefon teknigindeki inkisaflar,
uzun Omiirlli, ¢ok az bakim isteyen, ¢aligmasi
daha hizli ve son derece itimat edilir bagla-
ma aletlerini ortaya ¢ikarmistir.

Bir otomatik telefon santralinin teskilinde
kullanilan baglica baglama aletleri elektro-
magnetik roleler ve segicilerdir. Tatbikattaki
tecriitbeler bir otomatik telefon santralinin,
her hususta, en fazla itimat edilir kisminin
roleler oldugunu gostermistir; binaenaleyh
telefon sistemlerini kalitesini tayin etmek hu-
susunda segicilerin rolii gayet biiyiik bir 6nem
kazanmis oluyor.

Krosbar baglama aletlerinin hazirlanma-
sinda, bir se¢ici i¢in miimkiin olabilen en
ucuz fiatda ve iyi bir telefon rélesinin husu-
siyetlerini, havi aletleri imal etmek gayesi
g6zoniinde bulundurulmustur.

Krosbar baglama aletini, kontak grupla-
rin1 kontrol edVen miistereck kumanda cihaz-
larin1 havi bir role grubu diye tarif edebili-
1iZ.
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By-path prensibi

F---

27



1/ T

00O
[ X &
,‘{00 &
& &
it

10

Link irtibat ve sembolik olarak gosterilisi

Her bir ugta kiymetli madenden yapilmis
ikili temas elemanlar1 kullanmak suretiyle
miimkiin olabilen en iyi kontak vasiflan te-
min edilmis bulunmaktadir. Bundan baska
aletin mekanik kisimlar1 telefon rolesinde ol-
dugu gibi asinmasi az ve bakim masraflari
diisiik olacak sekilde imal edilmistir.

Krosbar aletinin ¢ergevesi icinde diisey
vaziyette duran elemanlar grubu, diisey bar-
lar ile; 5, veya 6 adet yatay segici ¢ubuklari,
yatay barlar, ve bir de bunlara ait kontak
gruplar1 bulunmaktadir. Aletin yiizii ¢cergeveli
bir cam kapak tarafindan ortilmiistiir/

Her biri 10 ila 12 yay takimini ihtiva
eden diisey barlardan miinasip olan1 5 veya 6
yatay barlardan biri tarafindan yakalanir.
Her bir yay takimi istenilen tertipte kontaklar
temin edecek durumdadir.

1. Z By - Path Prensibi:

Otomatik telefon santrallannda konus-
may1 temin etmek maksadi ile kullanilan ¢ok
sayidaki secicilerin ve onlara ait kontrol alet-
lerinin miimkiin mertebe basit olmasi istenir.
Bir secicinin konusma devresine girmesi icin
gecen zamanin girdikten sonra konusma ile
mesgul tutuldugu zamana kiyasla ¢ok kisa
olusu diisiiniiliirse; sec¢icileri, ¢ok kisa bir
miiddet calisarak isini bitiren miinferit bag-
lama aletlerinden miimkiin mertebe miista-
kil hale koymak ve konusma devresinin tesisi
esnasinda seg¢iciye muvakkaten baglanan
kontrol aletlerinin sayisin1 azaltmak en ikti-
sadi bir tanzim olacaktir.
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Bu esas iizerine insa edilmis sistemlere
ya miisterek kontrolii sistem prensibinde ve-
ya by - path prensibinde ¢alisiyor denir.

Bir alet gurubunun, bu gurubun aletleri
icin miisterek olan bir cihaz tarafindan kon-
trol edilmesi bakimindan, bunlar miisterek
kontrollii sistemlerdir; veya ayni zamanda,
alet gruplarinin kontrol ve kumandas: konus-
ma yolundan ayn bir gecit lizerinden yapil-
digindan by - path sistemi olarakda adlandi-
rlir.

Tatbikatda, herbir baglama isleminde
yalniz bir se¢iciyi kontrol eden miisterek ci-
hazl1 sistemlere birinci isim, ve ayn1 anda bir
kag¢ secicinin ¢alismasini diizenleyen sistem-
lere de ikinci isim verilir. L M Ericsson kros-
bar sisteminde miisterek cihaz, marker, bir-
den fazla seciciye hizmet ettiginden dolay1
sisteme by - path sifat1 verilmistir.

Miisterek réle cihazinin ¢alisma zamani
cok kisadir, dolayisiyle liizumu goriilen kon-
trol cihazlarimin sayisi ¢ok az olacaktir. Bu-
nun i¢in sistemin maliyetine pek az tesir eden
bu cihazlarin hazirlanmasinda son derece iti-
na edilir,- elemanlarin kullanilmas: ve arzu
edilen biitiin emniyet tetbirlerinin alinmasi
miimkiindiir.
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A ve B aboneleri arasindaki baglantinin basit-
lestirilmis sematik diyagrami.

Bundan baska, konusma devresindeki se-
¢icilerin, aginmaya maruz bulunan biitiin ka-
risik mekanik tertibatdan azade olmasi, bun-
lara ¢ok giivenilir bir ¢aligma sistemi bah-
setmistir.

Azami itimat ve asgari bakim masrafim
temin etme hususunda, by - path sisteminin
ortaya koydugu biiyiik imkanlar, LM Ericsson
krosbar sisteminde, konusma devresi ve miis-
terek cihazin her ikisinde de adimlama me-
kanigini ve mekanik segicileri birlestiren
miisterek kontrol aletlerini kullanan diger
sistemlerden tamamiyle farkli ve yeni bir se-
kilde kullanilmistir.

1. 3 Link irtibat:

Link irtibat, bir se¢ici katinin, birbiri ar-
disira gelen 2 veya daha fazla kismi katlara
*boliinerek aralarinda bir nevi irtibatin yapil-
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digin1 ifade eder; LM Ericsson krosbar ARP
50 sisteminde her kismi kat bir ¢ok krosbar
aletini ihtiva eder. Muhtelif katlarin aletleri
arasindaki baglantilar, herhangi bir kismi
kat aletlerinden birisinin, bu guruba dahil
biitiin kismi katlardaki aletlere veya ekserisi-
ne baglanmasi miimkiin olacak tarzda tan-
zim edilmistir. Bu sekilde, bir segici katinin
kapasitesi, bir biitlin olarak, katin esas - kros-
bar aleti diisey barlarinin - kapasitesinden
¢ok daha fazla olacaktir.

mﬁp”i\_ N

Sematik diyagram

Bir secici kat kapasitesinin cogaltilma-
sindaki esas gaye, siiphesizki katdaki nmiuimi
yigilmay1 azaltmaktir. Link prensibinin tatbi-
kile tekamiil ettirilmis guruplamalarda mii-
nasip irtibatlarin noksanligi, dahili yigilma
ismini verecegimiz, bazi yigilmalarin dogma-
sina sebep olur. Bununla beraber L M Erics-
son krosbar ARF 50 sisteminde dahili yigil-
malar, sart1 se¢melerin ithali ile oldukca azal-
mistir. Sartl se¢me, baglama devresi kismi
kat aletlerinden birisinin, ancak istenilen
glizergahta serbest ¢ikisi ihtiva eden bir giris
ucu bulundugu vakit secilecegini ifade eder.

1. 4 Réleler:

1. 41 Normal Réleler:

ARF 50 krosbar sisteminde LM Ericsson
RAF tipi roleler kullanilir. Bobin bir somun
ile role sasesine tesbit edilmistir. Armatiiriin

SdacyViow limay =sn—a™)

sivri ucu role sasesinin On tarafindaki bir ¢i-
kint1 lizerine dayanir ve saseye tesbit edilmis
bir yay vasitasile yana dogru ve diisey olarak
hareket eder. Armatiir sipiral bir yay ile ¢e-
kilir ve eski durumuna getirilir. Her bir yay
takimi role sasesine bir vida ile tesbit olun-
mustur, ve sasedeki bir delik ile yanyana bu-
lunan takimin 6n kismindaki kii¢iik bir ¢i-
kintiya takilarak gerilmistir.

Yay takimlari, pimler yerine taraklarin
yukari, kalmasi ile calisir. Bu, roleye son de
rece uzun bir dmiir verir ve gerekli bakimi
azaltir >

Ayn1 zamanda, yaratilan ¢ok miikemmel
bir magnatik saha c¢alismanin siiratli olma-
sin1 temin eder.

1. 42 Cok Bobinli Réle:

By-path prensibini ARF 50 sistemine
tatbik edilmesi halinde, * fazla miktarda yay
takimlar1 olan ve bir ¢ok roleler {izerinde pa-
ralel olarak calisacak kontaklari bulunan ro-
lelerin kullanilmasina liizum vardir. Bu igi
bir diizene koymak ve az yer kaplamasini te-
min etmek iizere ¢ok bobinli hususi tip bir réle
yapilmistir.

Umumiyetle, role 10 adet magnet ve 10
adet kontak grubu ihtiva eder. Bir magnete
akim gonderilince, armatiirii ¢aligarak alakali
yay takimini hareket ettirir:

Biitiin kontaklar ikili tipde yapilmis olup,
temas biitiin réle i¢in miisterek olan bir serit
ile miinferit yaylar arasinda vuku'u bulur.
Serit sabittir, yaylar hareket eder. Her yay
takiminin azami 12 kontagi vardir. Miisterek
kontak seridi her iki ucundan lehimleme yer-
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m = 8 icin SL - katinin gruplama plani

lerile techiz edilmistir, ve her biri 5 yay ta-
kimui ihtiva edecek sekilde tamamiyle ayri iki
kisma boliinebilir.

Cok bobinli rélelerin birkagi (azami 8)
bir araya getirilerek bir cerceve igine yerles-
tirilir. R6lenin boyutlar1 72 x 107 x 194 mm
(2"27/32 x4"7/32xT'41/64) dir. .

1. 43 Kiiciik Réle :

Telefon sistemlerinin planlanmasinda, ek-
seriya, normal rolelerin teknik imkanlar1 bii-
tlin ihtiyaglarimizi saglayamaz ve bu rolele-
rin kullanilmasi, muayyen hallerde, * son de-
rece pahaliya mal olan liizumsuz yer isgaline

30

sebeb olur. Bundan dolayi, LM Ericsson kii-
ciik roleyi hazirlamistir. Yalniz bir yay taki-
m1 bulunan bu kiigiik rolelerden altisi, bir
normal rdle i¢in ayrilan yere veya iki tanesi
dogrudan dograyan normal rdle lizerine monte
edilebilir.

1. 44 Polarize Réle :

Armatiir bobinin merkezinden gecen ve
igeriye veya disariya dogru yapacagi hareketle
kontaklar1 veya kontak yaylarini c¢aligtirir.
Armatiir, merkezleyiciler vasitasile tamamiyle
merkezi bir vaziyette de durur ve bobinden

EMM. 29-30
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m = 5 i¢cin SL - katinin gniplama plam

gecen akim isaretine gore iki yonden birini
gecerek hareket eder.

1. 5 Ana Devre :

LM Ericsson tarafindan imal edilen kros-
bar sisteminin teknik devresi ¢ok glizel bir
sekilde tanzim edilmistir. Boylece, teshis edi-

ci, taksim edici ve role devresi gibi bir kag
ana devre ile biitiin sistem kolayca teskil
olunabilir. Bunun, sistemin anlasilmasi
hususunda, bakim teknisyenleri ve santral



milhendisleri i¢in ¢ok biiyiik bir faydasi var- Sekil 3, iki A ve B aboneleri arasindaki
dir. baglantiy1 gosterir basit bir prensip semasi-
2. SISTEMIN SEMATtK iZAHI: dlr. Umumlyetle segici igin kulla‘l‘nlan sema-

3 ) i tik sekil burada diisey barlar1 gostermekte-

* 2. 1 Baglama Prensipleri : dir. S, GV ve LV segici katlarindan herbiri

E.M.M 29-30



E-.i—-..—.—.l,:’-&g' L — -
Grat [l gvas
w 2 v 2
n 3 « 32
ol | & I
v L &
A
L - o
N y; || Gva1 ﬁ
S 7 -
REG "3
L / \ a &
- 5 - &
v & . 6
= b
138 |, 61 J <w
2i40

GV - Kat1 icin raklama

2 ila 4 kismi kat1 ihtiva eden ve SLM, GVM
markerleri vasitasiie baglanmistir.

Cagiran taraf, A, telefonunu kaldirdig1 va-
kit, onun hat aleti bir SLM (solda) markerini
yakalar, Marker, aboneyi arayici S ve role ta-
kimi SR iizerinden bos bir registere baglar.
Abone ¢evir sesini alir ve istenilen numara-

Si-slepe : nev
L A e a1
, ]
‘l’ ‘l‘“r : +

i fuchoogs X
o

Adim - adim sistemi ile miistereken calisan bir
krosbar santralinin sematik diyagram

32

" 1
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Aemcal board

nin birinci rakkamini ¢evirir; bu sayiyr alan
register, hemen grup secicinin GVM marke-
rini ¢agirarak B abonesinin birinci rakkamim
ona gonderir. Gurup seg¢ici markeri, bu nu-
mara ile ¢agrilan abonenin hangi 1000 1i gu-
ruba ait oldugunu tefrik ederek, SR den ge-
len hatt1 istenilen grubun bir son segici rdle
takimi LKR'e baglar. Simdi register ve mar-
ker bosalmistir. Ve yeni bir ¢agirmaya hazir
vaziyetde bekler. Miiteakip 3 rakkam LKR role
takimina bagl register tarafindan alinir.

Son segici {izerinden gecen baglanti, SLM
(sagda) markeri tarafindan temin edilir. Mar-
ker, son 3 rakkami (LKR'e bagli) bir regis-
terden alir ve ¢agrilan abone hattin1 yakalar.
Bu sekilde A ve B aboneleri arasindaki irti-
bat tamamlanmis olur ve yeni bir ¢agirmayi
cevaplandirmak i¢in marker ile register der-
hal bosalir. Son rakkam alindiktan O 5 san.
kadar sonra LKR'den zii akim1 gonderilir.

Bir santralin baglant1 diyagrami Sek. 4
ve 5 de gosterilmistir. Seciciler Sek. 4 de her
zamanki isaretlerle ¢izilmis olup Sek. 5 de ise

Bir lokal baglantinin zayiflama grafigi

diisey ve yatay barlar diisey ve yatay hatlar-
la temsil edilmistir.

Sek. 3 deki iki baglama kati1, S ve LV, ha-
kikatde SLM miisterek markeri ile birlikte
bir gurup haliiide ¢aligmaktadir. Sek. 4 ve 5
de gosterilen santralda 1. ve 2. gurup segici-
leri (1-GV ve 2 - GV) mevcutdur. I-GV ye,
ayni santraldaki muhtelif 10000 li guruplara

bib «b4, - '

Diyafoni zayiflamasi gosterir grafik

K M. M. 20-80



giden devreler, diger santrallara ve hususi
servislere giden jonksiyonlar baglanmistir.
Mubhtelif 1000 11 abone guruplarina giden yol-
lar IT - GV ye baglidir.

Abone kat1 SL ve gurup segici katlan GV
olmak iizere yalniz iki cins baglama kat1 kul-
lanilmistir.

Z. Z Abone Kat1 SL :

Abone hatlar1 1000 1i guruplar halinde
toplanmistir. Boyle bir 1000 1i guruba giren
ve cikan trafik, 4 kismi kat1 (SLA, SLB, SLC
ve SLD) ihtiva eden SL abone kat1 'tarafin-
dan temin olunur. Her bir 1000 li gurubun
bir SL markeri vardir.

Sek 6 de, m = 8 li bir SL kat1 i¢in gu-
ruplama plan1 goriilmektedir. Krosbar alet-
lerile ¢alisan LM Ericsson by - path sistemi-
nin umumi prensipleri kadar sembolleri de 1
kisimda izah edilmistir.

Sek. 6 m = 5 1i bir gurup i¢in ayni plan-
lamay1 gosterir.

SLA ve SLB kismi katlan hem giren ve
hem de ¢ikan trafik i¢in kullanilmasina mu-
kabil SLC ve SLD yalniz giren trafik i¢in te-
sis olunmustur SLD diisey barlan son seg¢ici
role takimina (LKR) baglanmistir. Diisey bar-
larin her bin 20 hatliktir ve dolayisile 1000
hatlik bir abone gurubu, her bin 20 abonelik
guruplardan 50 tanesini ihtiva etmektedir. Bu
guruplardan 10 tanesi, sonradan goriilecegi
gibi, 200 hatlik bir taligurub teskil eder. 20
hatlik guruplar, sayisi trafige gore tesbit edi-
len ve paralel olarak ¢alisan diisey barlara
baglanir. Sek. 15 de, 20 abone i¢in 8 SLA,
m = §, diiseybarlan ve Sek. 7 da ise 5 SLA,
m = 5, diiseybarlan bulunan birer kat goriil-
mektedir. SLA diiseybarlan paralel bulunan
SLB diigseybarlarina irtibatlandinlir.

SLB - diisey - barlarindan bazilan, yalniz
cikan trafik i¢in kullanilacagi cihetle, dogru-
dan dogruya SR arayici réle takimina yol alir.
Giren trafik icin ayrilan SLB diiseybarlan,
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m = 5 icin SL - katinin raklanmasi
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GV - katinin gruplanm plam

paralel bulunan SLC diiseybarlarina baglan-
mis olup onlarda SLD diiseybarlan {izerinde
paralel olarak ¢calismaktadir.

Sayilan trafige gore tayin edilen SR Role
takimlar fig ve j ak vasitasile baglanir. Cagi-
ran aboneyi tagdiye edecek roleler ve isaret
verme roleleri bu guruba dahildir.

Fis ve j ak vasitasile baglanan LKR son
secici role takiminin sayisi trafige gore tes-
bit edilir. Bunlar, ¢agrilan aboneyi besleyen
roleleri, SL marketinin irtibatin1 temin eden
roleleri ve isaretlesme rolelerini ihtiva eder.

Her 6 LKR rdle takimina bir register ve-
rilmek tizere, SL - gurubunun register"leri sabit
olarak LKR rdle takimina baglanmistir.
Registerler, cagiran abone tarafindan ¢evri-
len son 3 rakkami almak ve bunlar1 derhal,
devreye istirak edecek olan SL - markerine
gondermek lizere techiz olunmuslardir.

SL Marker gurubu, SL abone katindaki
trafigin kumanda ve kontrol vazifesini ifa
eder.

Bir SL - marker gurubu, paralel ¢alisan
iki ayn markeri ihtiva eder. Markerlerden
her biri bir anda yalmiz bir ¢agirmay1 cevap-
landirabilir ve netice olarak gurubumuz ayni
anda iki ayn cagirmayi1 karsilayabiliyor de-
mektir. Yalniz, aynt anda, ayn1 200 hatlik
bir tali guruptan gelen veya aym1 SLD kismi
kat1 lizerinden devreye -giren iki ¢agirma ce-
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10.000 Hathk bir
santralin yerlestirilmesi

vaplandinlamaz. Bununla beraber bu tahdit-
lerin trafik kapasitesini diisiirmeleri pek o
kadar kolay degildir. Bundan baska marker-
lerden biri, ¢ok az bif gecikme ile biitiin tra-
figi karsilayabilir. Bir marker giren cagirma-
lar kadar ¢ikan ¢agirmalara da hizmet eder.
Cikan cagirmalar i¢in, SL markerinin bir
kismi, ¢agiran abonenin teshisinde ve bir kis-
minda bu aboneyi, bos bir register girisi bu-
lunan bir arayici rdole takimina baglamakta
kullanilir.

Giren ¢agirmalar i¢in, marker son segici
role takiminin teshisini ¢agrilan abonenin
kaydin1 ve ¢agiran son segici role takimindan
cagrilan aboneye yapilmasi gereken irtibatin
teminini miimki{in kilan kisimlar1 ihtiva et-
mektedir.

PBX - TRAFiIGINE TAHSIS EDIiLEN
SL GRUBU

Giren ¢ok sayidaki PBX - Trafiginin isini
kolaylagtirmak i¢in, sisteme SLC kismi katin-
dan hat rolelerine dogrudan .irtibati bulunan
SL guruplar ilave edilmistir. Mezkir irtibat,,
PBX - abonelerine gelen esas trafigi gegirir.
Fazla trafik, SLA ve SLB kismi katlan tiize-
rinden her zamanki yolu takip edecektir.

2. 3 Gurup Secici Kati:
I. GV birinci gurup secici kati,

II. GV ikinci gurup segici kati, ve gurup
secici katinin tayini» v. s. i¢in ayni tipde bir
gurup secici kat1 kullanilir. Fark, yalniz bu
muhtelif katlarla irtibatda bulunan register-
lerde kendini gosterir.

Sekil 8 de, gurup se¢ici katinin tanzim
sekli gosterilmistir. Bu kat GVA ve GVB ol-
mak iizere iki kismi kat1 ihtiva eder. Ve bun-
lardan GVA - diiseybarlan 80 (8 krosbarlar
aleti) GVB - diiseybarlar 120 (12 krosbar ale-
ti) tiniteli olarak sekilde tesis olunmustur.

Bir gurup segici tnitesinin 80 girisinden,
ayni 400 lik ¢ikisin istenilen bir girisine gidi-
lir. 400 liiik ¢ikis, degisik sayidaki ¢ikislar1 bu-
lunan diziler vasitasile de tanzim edilebilir.
Boylece her birinin 20 ¢ikisi bulunan 20 dizi
veya 40 cikisi bulunan 10 dizi teskil etmek
miimkiindiir. Hatta, ayn1 bir gurup segici ka-
tinda, meseld 10, 20 ve 40 gibi muhtelif sayida
¢ikislar1 bulunan dizileri teskil etmek imkani
da vardir.

Gurup secici markeri GVM iki kisimdan
tesekkiil eder. Birincisi numaralan GV guru-
bunun registerinden alarak hemen istenilen
tarafa gonderir; ikincisi, giizergdht by - path
vasitasile kayid ederek A - ve B - katlarinin
aletlerini ¢aligtmr.

Markerin ikinci kisminda,, c¢agirmalan,
miisavi olarak, muhtelif dizilerin c¢ikislarina
taksim eden bir ¢agirma tevzi iinitesi de mev-
cutdur.

I. GV ve II. GV katlarinin registerleri 6
giris basina bir register olmak iizere, sabit
bir sekilde, katlanna baglanmistir.

Bunlar, ¢agiran abonenin ¢evirdigi bir
veya bir ka¢ numarayr alarak derhal GVM
markerine gonderirler.

OGV katimin Register'leri de I. GV/II GV
katlarinda oldugu gibi ayni sekilde baglan-
mistir. Bununla beraber bu registerler, yaka-
laninca, derhal kendilende numaralarin git-
mesi istenen ana santralin jonksiyonlanndan
hirmi yakalayacak ve numarayida oraya nak-
ledecek sekilde hazirlanmistir. Sayet ¢agirma,
bu ana santrala girecek veya onun iizerinden
gececekse ilk olarak yakalanan jonksiyon bu
i de kullanilir. Maamafih c¢agirmanin lokal
olmas1 veya ayn degisik bir giizergah kulla-
nan bir santrala ait olmas1 hallerinde OGV
den bu ana santrala giden yol kesilir ve ¢a-
girma, OGV nin normal bir gurup segicisi
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seklinde c¢aligmasile yoluna devam eder. Bu
degisik veya lokal glizergdhdan 19 tane ka-
dar baglanabilir.

Gurup segicilerin tayininde kullanilan
OGV - E kati, yukarida anlatilan OGV kati-
nin ¢ok biiylidiigli hallerde, kullanilir. 5 adet
girisi ve 60 adet ¢ikis1 vardir ki, bunlar 10
taneye kadar glizergahi karsilayacak sekilde
tanzim edilebilir. Bir register ve bir mar-ker
sabit olarak, kata baglanmis olup, hepsi,
beraberce bir gurup teskil ederler.

3. TRAFiK GUZERGAHI:

ARF 50 tipindeki bir otomatik, telefon
santrakndaki trafik giizergahi sekil. 9 da gos-
terilmistir. Diyagramda ARF 50 santrali normal
bir adim - adim santrali ile miisterek
calismaktadir. Semayi, 5 haneli telefon nu-
marasi olan bir sahada iki - telli Jonksiyon
devresini kullanan bir trafik gilizergdhini izah
etmek iizere sectik. Ug - telli devrelerin kulla-
nilmast halinde Jonksiyon rdle takimlarina'
(FIR ve FUR) ihtiya¢ olmayacag: tabi'idir.

3.1Lokal Aboneler Arasindaki Cagirmalar

Sekil. 9 daki 1. Nolu santralin abonele-
rinden biri telefonunu aginca, ¢agrilan SL -
marken ¢agiran abone hattini teshis eder.

Marker, birinci gurup segici katinin ser-
best bir registerine girisi bulunan bir SR réle
takimina haiz bos bir ¢ikisi, bir by - path
iizerinden, yakalar. Sartt segcme yardimi ile
serbest bir SLA - SLB inki segilir; aldkali dii-
sey ve yatay barlar calistirilir. Abone, kendi-
sine ¢evir sesini gonderecek olan bir registe-
re baglanmis olur ve SL - markeri yeni bir
cagirmanin hizmetine girmek iizere bosalir.

Simdi abone istedigi numaray1 ¢evirme-
ye baslayabilir ve ilk rakkami birinci gurup
secici katinin registeri alir. Register birinci
gurup secici markerini, I. GVM, cagirir ve
numaray1, derhal, birinci gurup segici katin-
daki giizergahi tadyin edecek olan bu marke-
re gonderir. Isaretlesme prensibi 6.15 inci ki-
simda izah edilmistir. Marker, arzu edilen gii-
zergahtaki bos ¢ikislardan birini bir by - path
vasitasile seger, bu cikisa varacak olan ser-
best bir devrenin yatay ve diisey barlarini ¢a-
listirir. Bu ameliye tamamlandiktan sonra
marker ve register yeni bir ¢agirmayi cevap-
landirmak tizere bosalir.

Ikinci rakkam II. GV katinin bir registe-
ri tarafindan alinir. Register bu rakkamu,
derhal II. GV merkezine goénderir Merkez
cagirmay1 ikinci gurup segici kat1 ilizerinden
istenilen 1000 li gurubun LKR réle takimina
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baglar. Bundan sonra marker ve register, ye-
ni bir ¢agirmayi karsilamak tizere bosalir.

Son role takimi vasitasile baglanan SL -
registeri ¢evrilen son li¢ rakkami alir. Bu rak-
kamlar, derhal, ¢agirmayr SL - kati {izerin-
den istenilen aboneye baglanacak olan, SLM
markenne gonderilir. Sonra marker ve regis-
ter, yeni bir ¢cagirmay1 cevaplandirmak lize-
re, bosalir.

Cagrilan abone serbest ise, LKR role ta-
kimindan zil akim1 gonderilir.

Sayet cagrilan abone mesgul bulunuyor-
sa, cagiran abone, LKR role takimindan mes-
gul sesi alacaktir. Ve kisa bir zaman (bu 6n-
ceden tesbit edilir ve umumiyetle 2 dakika-
dir.) sonra «devre harici» ne (6. I inci kisim-
da izah edilecektir.) baglanacaktir.

Daha ¢ok sayida Gurup secici katlan bu-
lunan bir santraldaki lokal ¢agirmalar igin
gereken ameliye de tamamile aynidir; tabi'i
bu ameliye bir gurup secici kat1 tarafindan
daha yapilmis oluyor. Bazan iki rakkam igin
bir veya daha ¢ok sayida gurup segici kati-
nin bulunmasi faydalidir. Sonra, Gilizergahin
tayininde kullanilan numara gruplar1 ig¢in
liizumlu ameliye tamamiyle.ayn1 olacaktir.

3. 2 Miisterek Calisan Adim - adim Ti-
pindeki Otomatik telefon santrah i¢in yapi-
lan Cikan Cagirmalar:

SL ve birinci gurup segici katlarindaki
ameliye 3. 1 kisimda anlatildig1 gibi cereyan
eder. Sonra, cagirma bir FUR ¢ikan jonksi-
yon rdle takimi iizerine baglanir ve numara-
lar ¢agiran abonenin kadrani tarafindan
adim - adim santralina génderilir.

3. 3 Miisterek Cahisan Adim - adim Tipin-
deki Otomatik telefon santralindan gelen c¢a-
girmalar:

Diger bir adim - adim santralindan gelen
cagirmalar, ikinci grup secici katinin regis-
terine bagli bulunan FIR giren jonksiyon hat
role takimlarina gelir. Cevrilen ikinci raka-
min kadran darbeleri register tarafindan alinir
ve II. GVM markerine gonderilir. Marker
cagirmay1 sec¢ici kattan gecirdikten sonra
kendisi ve register bosalir. Gelen ¢agirma 3.1
inci kisimda anlatildigi gibi, SL - katindan
gecerek yoluna devam eder.

3. 4 Hususi Servisler i¢in Yapilan Cikan
Cagirmalar:

Hususi servisler igin yapilan c¢agirmalar,
miisterek calisan santrallara gonderilen c¢a-
girmalar gibi ayn1 yolu takip edecektir.
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Bazan, birka¢ otomatik santrali bulunan
lokal bir sebekede muayyen hususi servisler
herbir santrala baglanmis olup digerleri mer
kezi bir vaziyetde bulunurlar Hususi servi
sin gilizergahi, bu glizergaha ait kod'un on
ekini nakledecek olan register tarafindan ta
yin edilir.

3. 5 Giren Sehirlerarasi Cagirmalari:

Giren gehirlerarasi c¢agirmalarina, miis-
terek calisan santrallardan gelen cagirmalar
gibi ayni tarzda yol verilir.

Sayet telefon sistemi, devrenin verilmesi
veya bosaltilmas:t hususlarindaki kolayliklari
saglayacak sekilde hazirlanmissa, sehirlerara-
sindaki operator bu ameliyeyi ikmal edebilir.
Mesgul isareti, sehirleraras1 masasindaki bir
lambay1 yakmak suretile de verilebilir.

4. TRAFiK KAPASITESI:

Otomatik telefon santrallarmdaki alet
sayist hesabile Erlang, Bernoulli ve diinya
capinda sOhret yapmis diger sahislar mesgul
olmuslardir. Dr. Jacobueus, bunlarin formiil-
lerine dayanarak link sisteme tatbik edilebi-
lecek formiilleri teferruatile hazirlamistir.

Alet sayisinin» hesap tarzi ve tatbikatda
kullanilmakda olan grafik egrileri «Alet say1-
sinin hesab1» isimli kitapda gdsterilmistir.

Muhtelif biiyiikliiklerde yapilan SL - kat-
larinin kapasitesini 20 abone basina SLA - dii-
seybarlannin sayisini ifade eden ve umumi-'

yetle m ile gosterilen miktar tayin eder. m
nin en ¢ok kullanilan degerleri 5 ile 8 dir.

SLC - diiseybarlanndan hat réle takimla-
rina bazan dogrudan dogruya gecerek mua-
mele goren PBX - giren trafigini nazan itiba-
re alamazsak ve ¢ikan, giren trafik miktari-
nin esit olduklarmi kabul edersek, yukarida
gosterilen m in kiymetleri, asag1 yukarr mii-
tekabilen 65 E ve 130 E lik bir kat gurubu
bagina isabet eden toplam trafige (giren ve
cikan) tekabiil eder.

Bir gurup secici katinin ¢ikislari, 10 ila
60 veya daha c¢ok sayidaki kullaniligh diziler
halinde tanzim edilebilir; 20 ve 40 en ¢ok kul-
lanilan degerlerdir. Cikislarin tanzimdeki bu
yiiksek fileksibilite, devrelerin miimkiin olabil-
digi kadar fazla kullanilmasini temin ettigin-
den dolay1 ARF 50 krosbar sistemini ¢ok eko-
nomik bir hale getirmistir.

Mesela, 100 E lik bir trafik tagiyan giizer-
gah i¢in, 60 randiman altinda istenilen jonksi-
yon sayisi, tam randimanla ¢alismak i¢in la-
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zim gelen sayidan yalniz % 3 - 4 kadar faz-
la tutar.

5. SISTEMIN TEKNiK HUSUSIYETLERI :
5.1Baglama Miiddetleri:

Sistemin siira'tli ¢alismasin1 asagidaki
baglama miiddetleri gosterir.

Aboneler Kat1 (SL - Kati) :

SL - markeri ¢ikan bir ¢agirmayi regis-
tere 300 ms i¢inde baglar. Buna gore abone
telefonunu daha kulagina gotiirmeden c¢evir
sesi kulakliga gelmis demektir.

Bir giren ¢agirmanin abone katindan ge-
cerek istenilen aboneye baglanmasi 350 ms
siirer. Bu zaman zarfinda marker abonenin
PBX olup olmadigimi tefrik eder. Ve aym za-
manda abonenin mesgul veya serbest oldugu
da teshis edilir

Bu miiddetlere, darbe rélesinin bosalma-
s1 i¢in gegen 120 ms lik zaman dahil degil-
dir.

Grup Secici Kati :

Bir gurup secici markerinin, rakkamlan
kaydetmesi ve aletleri istenilen gilizergahi te-
min etmek ilizere ¢alistirmasi igin takriben
100 ms lik bir zaman geger.

5. 2 isletme Bilgileri:

Sistemin ¢alisma gerilimi, 54 V ile 68 V
arasinda degisebilmek iizere, 60 volt dur.

Akim tagdiye kopriisiinde normal 2 x 500
omluk tagdiye bobinleri vardir, fakat istenirse
kullanilan abone telefon tipine gore diger
tagdiye bobinleride segilebilir.

5. 3 Transmisyon Bilgileri:
ABONE HATTI:

Sistem normal g¢alisma geriliminde, 15000
om kagakh ve 1500 om mukavemetli (telefon
mukavemeti de dahil) bir abone hat buklesi-
ne miisaittir.

KADRAN:

Kadranin donme hizi, saniyede 8 ila 12
darbe gonderebilecek kadardir. LM Ericsson
cihazlarile daha miikemmel degerlerde elde
edilebilir. Fakat krosbar'in adim - adim sis-
temlerile miisterek calisacagl nazan itibare
alindigindan bu tahdit konulmustur. Darbe
nisbet1 30/70 ile 70/30 arasinda degisir.

Bu genis calisma sayesinde abone telefo-
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nunda liizumu goriilecek ayarlar asgari bir
hadde indirilmistir.

ZAYIFLAMA :

Lokal bir santralin i¢inden gecen - repar-
titorden repartitore baghi ve 500 om O° ile
nihayetlenmis - bir devrenin 800 c/s deki za-
yiflamasi 0.07 N. (0.61 DB) den azdir; tabii
bu ol¢lide santral kablolar1 nazari 1tibare
alinmiyor. Bu zayiflamanin 300 - 3400 c/s lik
bir frekans bandi i¢inde aldig1 degerler sekil
10 den goriilebilir.

Santral kablolar1 yukaridaki zayiflama
degerlerine takriben 300 -1000 ¢/3 de 0.04 N
(0.35 de) ve 3400 0/5 de ise 0,06 N (0.52 db)
kadar bir zayiflama ilave edilecektir. Daha
biiyiik kapasiteli kondansatorler kullanmak
stiretile algak frekanslardaki tekmil zayiflama
azaltilabilir.

DENGESIZLIK :

Dengesizlik giiriiltii ve diyafoni dogurur;
bu sebeple dengesizlik degerlerinin giiriilti
ve diyafoni degerlerine gore tesbit edildigini
sOyleyebiliriz.

GURULTU:

Bir telefon santralinda giiriiltii redresor-
ler ve santralin kendisi tarafindan yaratilir.
Santral tasiyict akimdaki hizli degismeler
sebebiyle giiriiltilye sebep olur.

Redresor "tarafindan beslenen bir batar-
yanin yiiksiiz kutuplan arasindan psofomet-
rik olarak ol¢iilen giiriiltiilii seviyesinin 2"mv
tu gegmeyecegi garanti edilir.

Santraldan gelen ilave giriilti besleme
bobinlerindeki zayiflama ile giderilir. Ve boy-
lece besleme bobinlerinden sonrada 2 mv de-
geri idame ettirilmis olur.

DiYAFON:i:

Diyafoniye algak frekanslarda miicavir
SR veya LKR role takimlar1 ve yiiksek fre-
kanslarda ise Miicavir aletler veya santral
kablo nakilleri sebep olabilir. Baglantilarin
% 95 i igin elde edilen kiymetler grafik ola-
rak sek. 11 de ¢izilmistir. Diyafoni zayifla-
masinin 800 c/s de ki degeri. 9.8 N (85 dB)
den ve 300 - 3400 c/s lik biitiin frekans ben-
dindeki degerleride 8.4 N (73 dB) den daha
iyi oldugu bu egriden goriilebilir. Tabii bura-
da goriilen degerler, repartitorden c¢ikip
santralden gegtikten sonra ayni repetitorde
60D om 0° ile uglandinlmig baglantilara ait-
tir.
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JONKSIYON DEVRELERI:

ARF 50 krosbar santrallan ve miisterek ¢
calisan santraller arasindaki jonksiyon dev-
releri 2 veya 3 nakilli tipten biri olabilir.

iki. Nakilli Jonksiyon Devreler! :

i¢in hususi role takimlarina jonksiyon hat ro-
le takimlar1 (FIR ve FUR) ihtiya¢ vardir: Ve
normal olarak bukle mukavemeti 1600 om
olan bir hatta (asgari 20000 om kagakli) mii-
saade edilebilir. Hususi jonksiyon hat rdle ta-
kimlar vasitasile miisaade edilebilen hat mu-
kavemeti epeyice gogaltilabilir.

Ug Nakilli Jonksiyon devreleri igin role
takimlarina lizum yoktur. Bu halde hat i¢in
1600 omluk bir bukle'mukavemetine ve asgari
20000 om hik bir kagaga miisaade edilmek-
tedir.

6. SiISTEMIiN TEKNiK TEFERRUATI: 6. 1
Hattin devre harici edilmesi:

ARF 50 sistemi, mesgul durumunu arze-
debilen bir sistemdir ve 'bundan dolay1 y181l-
ma halinde, mesgul vaziyetine diigen alet ta-
rafindan mesgul sesi gonderilir. Cagirilan abo-
ne mesgul bulunuyorsa LKR réle takimi mes-
gul sesini gonderir.ve sayet yigilma alet kifa-
yetsizliginden ileri geliyorsa mesgul sesi bir
ev-slki katin registeri tarafindan génderilir.

Baglama devrelerini liizumsuz yere isgal
etmemek i¢in, cagiran abonenin sonunu geti-
remiyecegi bir baglanti (yigilma, c¢agirilan
abonenin mesgul olmasi ve evvelden tesbit
edilen bir miiddet - umumiyetle 2 dak - zar-
finda cevap vermiyen bir aboneye raslanmasi
hallerinin sebep oldugu) yapmasina miisaade
edilemez. Bu muayyen periyottan sonra SR
role takimindaki bir zaman kontrol6rii bag-
lantinin bosalmasini ve hat réle takimindan
mesgul sesinin gonderilmesini temin eder.
Buna «hattin devre harici edilmesi» denir.
Registerlerden birinin evvelden tdyin edilen
bir periyottan (umumiyetle 20 saniye) daha
fazla tutuk kalmasi halinde de ¢agiran abone
hattin devre harici edilmesi vaziyetine diiger.

6. 2 Konusma Devresinin Kesilmesi:

Sistem normal.olarak cagiran taraf tele-
fonu kapadigi vakit konusma devresi kesile-
cek sekilde hazirlanmistir. Baglanti cagiran
abone tarafindan tutulur. Cagiran abone te-
lefonu kapadiktan bir miiddet (6nceden tes-
bit edilir.) sonra yeni bir ¢agirma yapabilir.

6. 3 PBX Aboneleri:

PBX - hattan bir 1000 lik guruba (54 - ka-
t1) baglanabilir; yalniz bunun i¢in SL mar-
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keri bu ise hizmet edecek olan role takimla-
rini ihtiva etmelidir.

Bir PBX abonesinin hatlan bir sira ha-
linde bulunmak mecburiyetinde olmayip 1000
lik gurubun icinde her hangi bir yeri isgal
edebilir. Bu herbir PBX abone i¢in yedek nu-
mara bulundurma mecburiyetini ortadan kal-
dirmasi sebebile asikar bir fayda temin et-
mektedir.

Bundan baska PBX guruplar igindeki
miinferit numaralan ¢agirmak imkanida var-
dir. (Gece servisi.) istenirse gece servisinde-
ki miinferit numaralar {izerinde PBX abone-
lerini aramak kolayligint da temin edilebilir.
Bu son kolaylig1 elde etmek iizere hususi bir
PBX - gurup numarasi1 kullanilmaktadir.

6. 4 ikili Miisterek Hat :

Sistem miinferit sayagli ve her birinin
miistakil (gizli) konusma imkani olan iki abo-
neyi miisterek bir hattan c¢ikartmak imkani
saglanmaktadir.

Bir ikili miisterek hat SLLA - paralel dizi-
lerinde iki yer isgal eder ve dolayisile 500
adet ikili miisterek hat (1000 abone) bir SL -
gurubuna baglanabilir. Diger bir sistemde
bir ikili miisterek hat i¢in* SLA - paralel dizi-
lerinde yalniz bir yer tahsis edilmistir. Bu se-
beple normal abonelerin baglanabildigi bir
SL gurubuna 1000 ikili miisterek hat (2000
abone) baglanabilecek demektir. Ayni, miis-
terek hatti kullanan iki abonenin telefon nu-
maralan yalniz 1000"ler hanesinde fark eder,
diger haneleri ayni halir. Mesela 25314 ve
26314

Ikili miisterek hat abonelerinden birinin
digerile konusma i¢in bilinen telefon numa-
ras1 yerine hususi bir numara ¢evirmesi ka-
fidir. (Mesela) 09) bundan sonra, ¢agiran abo-
ne birinci gurup segici tarafindan miisterek
hatta zil akimini gonderecek olan bir alete
baglanir.

Konugmalarin gizli olmasi igin miisterek
hattin ayrildigi noktaya bir cihaz koymak la-
zimdir.

6. 5 Kasal1 Telefonlar:

Kasasina para atilinca konusabilen ka-
sali telefonlarin kullanilmasimi kolaylastir-
mak iizere biitlin SR hat arayici devreleri,
cagiran abone hat buklesinde cagrilan abo-
nenin cevap vermesi iizerine paranin kasaya
ithalini temin edecek olan ters bir akimla
techiz olunmustur. Parasiz konusulmasi iste-
nen servis telefonlan i¢in bu ters akim dev-
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reden ¢ikarilir. Kasali telefon ¢agirmalarinin
tefrik edilmesi, cevaplandirmasida miimkiin-
diir. Boyle bir kasali telefon ¢agirmasinin is-
tegini yerine getirmek iizere operator bir isa-
ret alir.

Bundan baska kasali telefon ¢agirmala-
nndan muayyen yerler de baglanabilir. Oto-
matik aletler normal olarak LM EricSson'un
kendi kasali telefonlan i¢in hazirlanmistir. Fa-
kat diger tipteki kasali telefonlannda bag-
lanmasini temin etmek {izere kolaylikla tadi-
lat yapilabilir.

6. 6 Abone Sayactan :

Her bir abone hattina tahsis edilmis bu-
lanan bir saya¢ hei' bir ¢agirma i¢in normal
olarak c¢agrilan taraf cevap verdik¢e bir ka-
deme iierler. Siiphesiz servis telefonlan gibi
arzu edilen bazi hatlarin sayaclan durduru-
labilir.

Sistem, bir ¢agirmanin yapilmasi halin-
de calisan-sayaclara gore de tanzim edilebi-
lir.

6. 7 Zaman Mesafe dlgiisii :

Otomatik telefon servisinin maliyeti ko- °
nusmanin siiresine ve konusan aboneler ara-
sindaki mesafeye baglidir. Bunun i¢in konusma
iicretini tdyin eden en miilkemmel usullerden
biri bu iki faktor - zaman mesafe o6l¢iisii - ile
orantili olanidir. LM Ericsson, bir konusma
esnasinda, cagiran abone sayacina darbelerin
gonderildigi ve darbe frekansinin aboneler
arasindaki mesafe ile orantili oldugu sisteme
iltizam eder.

Tatbikatta aboneler arasi mesafesi ve
dolayisile konusma ticreti dnceden tesbit edi-
len sahalar veya telefon numaralarmin ilk
rakkamina gore tayin edilir.

Boylece ARF 50 sisteminde, {icretin tayini
icin SR role takimi, I. GV veya II. GV den
secilen yol veya ¢ikan Jonksiyon ile isbirligi
yapilmustir.

Nihayet, eger licret ¢ikan Jonksiyonlarla
tesbit edilmiyorsa, alakali réle takimi sonra-
ki rakkamlara gore ¢alisacak olan bir sayag
ile techiz edilmelidir.

Bu sekildeki sayma cihazlan (meseld SR)
diger role takimlarile de beraber ¢alisabilir.

Yukarda anlatilan hallerin herbirine Za-
man mesafe Ol¢ii aletini de ithal etmek miim-
kiindiir.
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6. 8 Konusmalari Kesme Servisi:

Bu isde j ak ve fis vasitasile repertitore
baglanan abone telefon konusmasini kesme
cihaz1 kullanilir. Bu alet biitiin giren ¢agir-
malar1 ¢agiran abone ile konusabilecek olan
sorgu operatoriine baglar. Basit bir kesme ci-
hazile devresi kesilen abone ¢agirma yapami-
yacagl gibi ehemmiyetli ¢agirmalarada cevap
veremez.

Bununla beraber .kesme servisi asagidaki
kolayliklar1 temin edecek bir tarzda inkisaf
ettirilebilir.

1. Kesme servisine baglanan bir abone
operatoriin yardimi. niTnairgiy.in telefon ede
bilmeli.

2. Bu aboneyi ¢agiran' konusmalarin kar
sisina, muayy'en malumati verecek olan ope
rator ¢ikmali.

3. Eger bu aboneyi isteyen ¢agirma ¢ok
miistacel ise operator bu konugmay1 temin et
meli.

4. Cagirilan abone ¢agiran ile konugsmak
isterse operator devreyi tesis edebilmeli.

5. Kesme servisine baglanmis bir abone,
yalniz operatoriin tavassutu ile bazan normal
duruma konulabiimeii.

6. Kesme Servisinin bir kag santral i¢in
miisterek olarak kullanildig1 zamanlarda di
ger santrallerin her birinden gelen bir kesme
devresi muhabereyi ve gerekli ameliyeyi yap
maya kafidir.

7. Kesme cihazi1 ya miinferit olarak veya
secici aletler vasitasile kesme servisi masasi
na baglanabilmen.

8. Bir abonenin kesme servisine baglan
masi ait oldugu santralin repertitoriindeki
kordonlar vasitasile temin edilir.

9. Devresi kesilmis bir abonenin normal
hale gelmesi ya kesme servisinden gelen bir
rapor veya operatér tarafindan alakali re-
partitdriin muayyen bir lambasinin yakilma-
sile tahakkuk ettirilir. Bu servis i¢in kullan1
lan aletler hala eski tipdir. Bununla beraber
ARF 50 sisteminde devreyi kesme hususunda
tam otomatik olarak ¢alisan tesisler yapmak
miimkiindiir. Bu halde kesme servisindeki
operatoriin kendi sebeke boliimiindeki her bir
abone i¢in bir jak't ihtiva eden bir masasi
bulunmalidir. Bu masa okad'ar biiyiik olma
yacaktir; mesela 5000 abone i¢in 20x50 cm
(8"x20» eb'admdadir. Kesme servisine bag
lanmasini, istedigimiz abonenin jak'ina hu-
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susi bir fis sokulur. Her bir ¢agirmada, SL-
markeri c¢agrilan abonenin kesme servisine
bagli olup olmadigin1i bu maksada kontrol
eder. Eger abone devresi, kesikse operatdr
hususi bir devre ile paralel bulunan SLA di-
zisindeki mevkiine baglanir. Ve buradan ope-
ratdr araya girerek ¢agiran abone ile konu-
sur.

Bir aboneye gelen ¢agirmalari muvakka-
ten diger bir hatta baglayan Abone Nakil Ser-
visi de tesis olunabilir.

6.9 olii Seviye icin Devrenin Kesilmesi:

Abone, mevcut olmayan bir 1000 i guru-
bun numarasimi g¢evirdigi vakit marker gurup
secicisine Olil seviye devrelerinin bagl oldu-
gu bir glizergahi bulmasini temin eder. Abone
hususi bir ses alir ve sayet santralde haber
verme masasi varsa oradaki bir lamba yanar.
Masadaki operator bir anahtar1 ¢evirmekle
aboneye baglanabilir. Abone telefonunu
biraktigi zaman biitiin baglantilar ¢oziliir.

6. 10 Taciz Edici Cagirmalarin Takibi:

Rahatsiz edilen abonenin hat réle takimi-
na hususi bir cihaz baglanir ve «O» gevirerek
onu buloke etmek imkani temin edilir. Bu su-
retle rahatsiz edilen abone devresi yeni bir
cagirma yapabilmek tlizere bosaldiginda san-
trale bir isaret gelir.

6. 11 Pasif Korunma Blokaj :

Muayyen sartlar altinda, c¢ikan g¢agirma
hatlarin1 bosaltmak iizere bir abone gurubu-
nu bloke etmek lizumu hasil olabilir.

Sistemde blokaj isi ¢ok basit bir sekilde
halledilmistir. Evvelden tesbit edilen muay-
yen numaralar bloke edilmezler ve dolayisile
¢ikan c¢agirmalar1 yapabilirler. Giren c¢agir-
malar bloke edilmez.

6. 12 Mnrakaba Cihaz:

Krosbar, ¢ok az bakim isteyen bir sistem
olarak taninmistir. Bakim makinesi olmayan
bir ¢ok santraller aylarca hi¢ bir ariza gos-
termeksizin ¢calismistir.

Stiphesiz hatalar yapilir veya olabilir ve
tabi'i bu halde onlarin ciddi arizalar dogur-
masina meydan vermeden bulunarak islah
edilmesi tavsiye edilir. Krosbar sisteminde
giivenilir bir murakabenin tesisi gayet kolay-
dir. Sistemin esas prensibi yiikii biitiin alet-
ler {izerine tevzi etmektir. Bu sebeple eger
kismi bir alet bir miiddet kullanilmamaisla bu
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t, de veya kontrol aletinde bir hatanin bu-

lundugu neticesine varilir.
f

ARF 50 .sistemi i¢in hazirlanan muraka-
ba metodu bu hususiyetten istifade eder. Ma-
deni ince bir levhanin baskis1 altindaki 200
adet yayr ihtiva eden bir cihaz kayit etme
elemani olarak kullanilir. Bir' diisey bar ¢a-
listiginda yaya bir gelirim tatbik edilir ve
akim madeni levhada bir delik acar. Netice
olarak levha {izerindeki bu isaretler, kayit
veya mesgul olma goéstergesine bagli bir dii-
sey bar tarafindan elde edilecektir.

Mesgul olma gostergesi fis seklindedir,
ve santraldeki her esas diisey bar bir Jak'a
baglanir. Umumiyetle biitiin santral aletleri
ayni zamanda kontrol edilmediginden alakali
mesgul olma gostergesininde, normal olarak
yalniz bir kismi'tagdiye edilir.

Arzu edilirse bir santral merkezi muraka-
ba cihaziie techiz edilebilir. Bu halde yukari-
da anlatilan mesgul olma gostergesi bir san-
tral kayit aletite miibadele edilecektir.

6. 13 Trafik Kayidi:

Trafik kayidi hususunda en basit ve kul-
laniglt bir usul yukarida izah edilen ayn1 tipte
bir murakaba aletini (mesgul olma gdstergesi)
kullanilmaktadir. Mesgul olma goster-gesindeki
madeni levhanin sabit zaman araliklar
tahtinda degistirilmesile diiseybarla-nn
mesguliyetini gosterir bir istatistik elde
edilir.

Madeni levhay1 ihtiva eden mesgul olma
gostergesi yerine mukavemetler kullanan bir
cihaz kullanilabilir, ve amper - saat 6l¢ii ale-
tine giden bir akimi dogrudan dogruya cali-
san diiseybarlann sayisi ile orantili yaparak
trafik kayidini temin etmek miimkiindiir.

Bununla beraber istenirse trafik™ deger-
lerini veren tamamiyle Otomatik bir trafik
kayit sistemide tesis olunabilir.

6. 14 Alarm Tesisati.:

Aletlerin normal ¢alismasini aksatan biitiin
hatalar tamamiyle inkisaf ettirilmis mii-
kemmel bir alarm tesisati1 tarafindan bildirilir.
Santral memurunun nazar1 dikkatini ¢ekmek
iizere sesli ve 1sikli isaretlerin her ikisi-de
kullanilmistir. Sistem hatanin nev'ine go-. re
3 esas alarm gurubunu ihtiva eden : Sigorta,
Ariza ve yigilma alarmlar1 ve bir de hatanin
santralin ¢alismas1 {lizerinde yarattigl tesire
gore sesli alarm acil ve acil olmayan diye iki
kisma ayrilir Acil alarm halinde kuvvetli bir
zil ¢alar fakat acil olmayan alarm

icin zilin sesi okadar yiiksek degildir. Ariza
alarm sesi daima, acil olmayan alarmin se-
sinden yliksek tutulur. Yigilma alarmi i¢in
ise yalniz 151kl isaretler kullanilir.

Her bir rak,. sigorta dizilerini ve alarm'in.
cinsine gore muhtelif renklerde bulunan
alarm lambalarin1 ihtiva eder. Bir rak takimi
icinde ilaveten miisterek bir lamba dizisi'ta-
kimin nihayetine yerlestirilmistir. Ve nihayet
santral memurunun gorebilecegi bir sekilde
lambal1 gostergeleri ihtiva eden bir tablo tesis
olunabilir. Bu tablo ile alarm'in repartitor,
makine devresi ve tagdiye kisimlarindan han-
gisine ait oldugu anlagilir.

Iste bu diizen sayesinde bir anza derhal
bulunarak islah edilir.

Bir alet gurubuna ait sigortalardan biri
atarsa, acil hallerde sesli olmak tizere, der-
hal alarm verilir.

Biiyiik bir gurup ile miisterek olarak ¢a-
lisan bir cihaz belki kii¢iik bir kisim halinde
teskil olunabilir. Bu sekildeki kisimlarin her
biri miinferit ve misterek birer sigorta ile
techiz olunmustur. Ve bu sigortalardan' biri
atacak olsa derhal acil alarm verilir.

6. 15 Haberlesme Prensibi:

ARF 50 sisteminde grup secgici fegister-
ler ve bunlara ait markerler birbirlerine ¢ok
yakin bir sekilde yerlestirilmistir. Buna gore
register ve markerler arasinda muhtelif dev-
relerin tanzimi gii¢ olmayacaktir.

Burada tatbik edilen esas prensip, regis-
ter tarafindan alinan rakkamlann, register-
den gecerek markere giden devreleri hazir-
lamasidir. Liizumlu biitin rakkamlann alin-
masini miiteakip marker ¢agrilir ve markere
varmak iizere bu rakkamlara ait devreler te-
sis edilif. BoOylece marker, gonderilen rak-
kamlardan hemen ayni zamanda haberdar
edilmis olur.

6. 16 Muayene Cihazlari:

Abone hatlarin1 ve otomatik santral alet-
lerini muayene etmek iizere muhtelif cihaz-
lar kullanilir.

Otomatik muayene cihazi santraldaki bii-
tiin devreleri sira ile otomatik olarak muayene
eder. Bu cihaz verici ve alici kisimlardan te-
sekkiil etmistir. .Normal olarak herbir kisma
10 abone baglanabilir. Sonra verici ve alici
kisimlara baglapan hatlar arasindaki irtibat
otomatik olarak tesis olunacaktir.
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Manuel muayene cihazi: SL veya GV gibi
miinferit bir kati muayene etmek iizere ha-
zirlanmigtir. Muayene edilecek role takimina
(SR veya LKR gibi) bir j ak ile ithal edilen
cihaz anahtarlar tarafindan ¢alistirilir,, ve
abone numaralan i¢in de cihaz {izerinde bu-
lunan bir kadran ¢evirilir. Konusma ve sesli
kod'un hususiyetleri aletin telefonu ile kontrol
edilir.

Hat muayenesi i¢in role gurup secicileri
GPR ve her 1000 li gurupta iki adet olmak
iizere son kontrol secici role takimi LPR ile
birlikte calisan bir anahtarlar gurubu kulla-
nilabilir. Muayene masasindan bukle direnci
kacak ve atone kadran hizi manuel olarak
muayene edilebilir.

Hattd bir hat muayene robot'u da hazir-
lanmistir. Hat ustas1 sebekenin her hangi bir
yerinden bu rob'ota telefon edecek ve kadran
darbelerile ona emirlerini verecektir. Bunun
iizerine robot muayenesini yapacak ve neti- *
ceyi sesli kod seklinde ustaya bildirecektir.
Bu sekilde asagidaki faydalar saglanmis olur:

Kadran Hizinin Kontrolii:

Telefon zilinin tam ve yanm gerilimler
altinda muayenesi.

a, b hatlarinin arasindaki ve her birinin
toprakla olan izolasyon direncinin dl¢iilmesi.
Bukle direncinin 6l¢iilmesi.

7. SiSTEMiN YERLESTIiRiILMESIi:

ARF 50 sistemindeki santraller, register
raki, réle raklan ve azami 10 krosbar aletini
ihtiva eden alet raklanndan tesekkiil eder.
Rak'mm normal yiiksekligi 2900 mm. O"6") dir.
Krosbar aletlerile rak arasindaki kabla] sa-
bit kalacak sekilde yapilir.

Markerlerdeki muayyen roleler miistesna
diger biitliin roleler role striplerine monte
edilir; fis ve j ak vasitasile de rak'a irtibat-
landiriiir. Registerlerde rak'a ayni sekilde
baglanir. Bundan bagka alet raklannin sant-
ral ile olan irtibati fig ve J ak ilizerinden gecen
bir kabla] ile temin edilmistir; bu, santral
montajini kolaylastirir ve servis halinde iste-
nen bazi tadilatin yapilmasi imkanini saglar.

7.1 Aboac Kat1 SL

Abone katlan, her biri 1000 abone igin
lizumlu biitiin aletleri ihtiva eden gruplar
halinde toplanmistir.

Bir 1000 Ii guruptaki raklarin mikdan
2. 2. ve 4. kisimlarda izah edildigi gibi 20 abo-
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ne i¢in kullanilan SLA - aletlerinin m sinin
sayisina dayanir.

Hatta, biitlin sistemin guruplanmasi 1000
hatli kisimlara gore tanzim edilmis olmasina
ragmen bir kismi tam olarak tesis etmek
mecburiyeti yoktur. Aksine fislerin ¢ok kul-
lanilmas: sisteme c¢ok fazla bir fleksibilete
vermistir, ve dolayisile daha baslangicta ihti-
yacamizdan fazla sayidaki rakkamlan monte
etmeye liizum yoktur. Abone sayisi ve trafik
arttikca yeni ilave edilebilir.

Bir SL - gurubu, esas olarak, asagidaki
kisimlardan tesekkiil eder.

1114 5 rak, SLB krosbar aletlerini ve hat
role takimlanni (herbir rak da 200 veya daha
fazla olmak iizere) ihtiva eder. m = 5 olan
1000 li hat grubu i¢in bu raklarda yalnmiz SLA,
aletleri ve hat role takimlan (herbir rakda
400 veya daha c¢ok sayida) bulunur. Bu rak-
lardan birisine mezk{r cihazlardan bazilar
yerine PBX - aletleri konabilir.

1. rakda (arzu edilirse) SLB krosbar alet-
leri verilir.
\
1 ila 2 rakdan herbiri, bir SLM marke-
rini tasir.

I rak (istenirse) SLB ve SLD krosbar
aletlerile yiiklenir.

1 114 4 rak SLC ve SLD krosbar aletlerini
ihtiva eder.

1 ila 2 rak da LKR son segici rdle takini-
lan ve SL katinin SL - RGE registeri bulunur.

I rakda SR role takimlarile doldurulmus-
tur.

Bu hat rdle takimlan, her biri 20 (veya
40) hatta hizmet eden kisimlar halinde mon-
te edilir Kisimlar fislerle irtibatlanacak tip-
dedir. 200 (veya 400) hatlik hat role taki-
kimi1 SLA/B rakinin arka yiiziine yerlestiril-
mistir.

Sekil, 12, m = 5 1i, 1000 hatlik tam bir SL
gurubundaki raklan gostermektedir.

SL - guruplarimin kullanish bir sekilde
birlestirmek i¢in m =8 1i 1000 hatlik gurup-
lardan biri ile m = 5 1i 1000 hatli guruplarin-
dan 4 iinii bir araya getirerek 5000 hatlik bir
gurup teskil etmek fena olmaz. Trafigi yiik-
sek olan abone hatlan, tabi', m = 8 li gruba
baglanacaktir.
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7. 2 Grup Segici Kat1 I ; GV

80 GVA ve 120 *GVB - diiseybar iiniteli
herbir 1. gurup segicisi asagidaki sekilde rak-
lara yerlestirilir.

I. ve 2. raklann herbirine 4 GVA- aleti

(40 diiseybar) ve 6 GVG aleti (60 diiseybar)
konur.

3. Rak'a da GV - marker ve registeri ve-
rilir.

Bir birinci gurup secici katinin raklarda-
ki durumunu sekil 30 gérmekteyiz.

7. 3 Grup Secici Kat1 II; GV

II. GV gurup segici kati da I. GV .kat1
gibi ayni tarzda raklara yerlestirilir.

7. 4 Diger Muhtelif Aletler :

Yukaridakilere ilaveten kullanilan di-
ger malzeme ve aletler asagidadir :

Role takimlarina tahsis edilen Raklar.

Giren ve ¢ikan jonksiyon hat rdle takim-
lar1, hususi servisler ve diger maksatlar i¢in
kullanilan biitiin role takimlari role raklann-
da toplanmistir. Cift tarafli olan bu raklann
her bir tarafina, fis ve j aklar ilizerinden bag-
lanan 60 réle steribi yerlestirilmistir.

Ara Repartitorii (I DF)

Sekil 5. de goriildiigli gibi sistemde bir
kag tane ara repartitori bulunmaktadir.

,SR devreleri GV nin kismi kati GVA dii-
seybarlarina ara repartorii vasitasiyle bagla-
nir. Bu suretle ¢ikan trafik miiteaddit gurup
segici kisimlart iizerine tevzi edilecek tarzda
tanzim edilebilir.

Grup secici katlarinin biitiin ¢ikislan,
cikan jonksiyon hatlar1 sonraki segici katin
girisi v. s. daima bir ara repartitorline
baglanir. (Ayn1 sekilde son gurup secici kati
ile LKR role takimlari arasindaki baglanti-
larda ara repartitorii tarafindan diizenlenir.)

7. 5 Santral Odas :

Rak ytiksekligi evvelce zikredildigi gibi
2900 mm (9'6") dir. Serbest tavan irtifai ise
asgari 3500 mm (11'6") olmalidir.

Normal olarak, repartitor, enerji dairesi
ve abone sayaclarin1 hesaba katmaksizin, 1000
abone hatt1 i¢in 20 - 24 m’ (215 - 260 sq. feet)
lik bir yere liizum vardir. Bununla beraber bu
rakkamlar, bir dereceye kadar santral odasi-
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nin sekline, giren ve ¢ikan fonksiyon hatlari-
na, trafige v. s. ye de baglhdir.

Herbir SL gurubunun basdan basa olan
uzunluklar1 asagida verilmistir:

m =5 (1000 hatlik) 6420 mm (21'1") m =8
(1000 hatlik) 10700 mm (35'1") Bir rak'in
azami derinligi 380 mm d'3") olabilir.

Tam bir * gurup secici iinitesinin biitiin
uzunlugu 2140 mm (7'0") ve derinligide 280
mm (11") dir. Iki tarafli réle raklarinin 798
mm (2'7 1/2") lik bir genisligi ve 380 mm
(1"3") lik bir derinligi vardir.

Birinci ve ikinci gurup secicileri bulunan
10000 hatlik bir santralin yerlestirilmesi sek.
14 de goriilmektedir.

Cihazlar asagidaki sekilde tevzi edilmis-1, 2,
3,4,8ve9.siralarda 1000 hatiik, m =5 11,
SL — guruplari ve I ci gurup segicileri

5 ve 12 siralarda 1000 hatlik, m = 8 1i,
SL — guruplan

6 ve 7. siralarda I DF ve Jonksiyon hat
role takimlar

10 ve 11. siralarda 1000 hatlik, m = 5 1i,
SL — guruplar1 ve ikinci gurup segicileri

13 ve 14 siralarda ikinci gurup segicileri 7.
6 MALZEME :

Biitiin rak demirleri, role kapaklan v. s.'
i¢in korozyona kars1 koruyucu tedbirler alin-
misg ve aliiminyum - bronz boyasi ile boyan-
migtir. Santral i¢in kullanilan biitiin aletlerin,
birinci sinif malzemeden amil edildigine ve
bu kadar normal sartlar altinda da elektrik!
ve mekaniki gerilmelere karst mukavim ol-
duguna dair garanti verilir.

Mecmuamizda nesredilen yazilara verilen

U.CBET TARIFESi
Mecmua
sayfasi
Yazi1 Cinsi licreti
a) 1lmi telif makale 40 TL.
b) Ilmi terclime makale 30 »
¢) Plan, proje ve tesislerin tani
tilmasi 20 »
d) Fenni mevzuat ve nesriyatin
tanitilmasi ve kritigi 20 »

Mecmuamiza gonderilen yazilarin orijinal
olmasi icabetmektedir Kvvelce baska yerde
nesredilmis olan yazilar, bu durum belirtilmek
suretiyle mecmuamiza gonderildigi takdirde
yukarida yazili iicretlerin yansi1 0denir Aksi
halde ticret 6denmez.
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