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BASLANGIC ‘ OrPPEMNT

- Amazon’un Depolarinda Kullandigi - Temizlik Robotlari
Robotlar

VI.ETUK — Endustri 4.0 Céziim ve Uygulamalari — Ekim 2019/iZMIR



Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
BASLANGIC OPPENT
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Burasi Alibaba'nin deposu degil; Tarkiye'de bir hastane. Akilli yOk tagima robotlan

goktan hayatimiza girmis gdruniyor. Acibadem hastanesini tebrik etmek lazim. - O P P E N T 4 i n M o b i I Ta § I m a
Robie ismini vermigler bu robetlara. Sizin de bildiginiz bu tip uygulamala ..see more

See translation

| . Robotlari

Linkedin — 120.000 Gosterimin

Uzerinde

O@ O 272122 Comments - 121,247 \ :-_

‘ Like EComment @Share
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
SUNUM OZETI OPPEMT

TANIMLAR

GUNCEL UYGULAMA SAYISAL BILGILERI - IFR

AGV SISTEM BILESENLERI

NAVIGASYON VE GUVENLIK TEKNOLOJISI

AGYV SINIFLANDIRMALARI VE MODELLER

OPPENT VE TURKIYE’DE «EVO» UYGULAMALARIMIZ
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
TANIMLAR orPEAT

- ROBOT

- Endustriyel Robotlar

- Hizmet Robotlari
- AGV (Automated Guided Vehicle)
LOJISTIK - INTRALOJISTIK
GUVENLIK
FILO YONETIMI
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri

ULUSLARARASI ROBOTIK FEDERASYONU ROBOT
SINIFLANDIRMASI

- Endustriyel Robotlar : Otomatik kontrol edilen, u¢
va da daha fazla eksende tekrarli

programlanabilen, cok amac¢h manipulator.

- Hizmet Robotlari : Endustriyel otomasyon
uygulamalarn hari¢, insanlar veya ekipman ig¢in

yararl igsler yapan robot.
- Kisisel Kullanim Hizmet Robofmmm)

- Ticari Kullanim Hizmet Robotlari

OPPENT
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri

ENDUSTRIYEL ROBOTLAR
ULUSLARARASI ROBOTIK FEDERASYONU RAPORU 2019

OPPENT

Annual installations of industrial robots 2013-2018 and 2019*-2022*

+10%
+6% 0%

'000 of units

°I°

2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019* 2020* 2021* 2022*
Source: World Robotics 2019

*forecast

ifr.org
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
HIZMET ROBOTLARI - Ticari Kullanim OorPPEMT

Section Il Types of robots: Service robots for professional use
17-23 Field robotics

17 Agriculture

18 Milking robots

>

20 uniern Cornsuucuor dra aernonuor systeris
36-39 Logistic systems
36 Automated guided (AGV) vehicles manufacturing environments
37 AGVs non-manufacturing environments (indoor)
38 Cargo handling, outdoor logistics
39 Other logistic systems
40-43 Medical robotics
AN Niannnctin cvictame

- AGV Sistemleri : Bir ya da daha fazla bilgisayar kontrollu,
tekerlekli, genelde batarya ile ¢galisan, ve operator destegi
olmadan yuk tasima isleri yapan araclar ve altyapi-

aksesuarlarindan olugsan sistemlerdir. ifr.org
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
HIZMET ROBOTLARI ’ OPPEMT
ULUSLARARASI ROBOTIK FEDERASYONU RAPORU 2019

Service robots for professional use. Main Applications
Unit sales 2017** and 2018, forecast 2019* and 2020*-2022*

‘000 of units

N 106 118 132 148 [

Logistics Inspection
m2017* m2018 w=m2019* m2020* m2021* m2022* Source: World Robotics 2019

12 14 16 18 21 24

Defense

*forecast, *"revised

ifr.org
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
AGV SISTEM BILESENLERI ‘ OrPPEMNT

- Araglar
- istasyonlar
- Sarj istasyonlari

- Kablolu/Kablosuz iletisim

- Yonetim Yazilimi

- Kullanic1 Arayuzu
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Ornek Sistem Videosu oPPEMT

- Dogal Navigasyon
- Cift Yonluluk
- Duz / Altina gir kaldir tasi birak

- istasyonlar

- @orev YOnetimi
- Hassasiyet / Dogruluk

- Katma Degeri olmayan ve Tekrarlayan Tasima islerinin Otomatik Hale Getirilmesi
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri

Sistem Yetenekleri - Teknolojisi

- Yikici Yeni Teknoloji

- Fikirlerden Sonuclara

- Endustri 4.0 & Lojistik 4.0
- Dijitallesme

- Givenlik

- Entegrasyon

- Adaptasyon Yetenegi

- izleme/Raporlama/Yénetme imkani

 OPPENT
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Sistem Yetenekleri - Teknolojisi

OorPFPEMT

Low accuracy
Low precision

- Kinematik:
- Tekyonlu,
- Ciftyonlu,
- Cokyonlu.

- Hassasiyet,

High accuracy
Low precision

- Dogruluk.

Low accuracy
High precision

High accuracy
High precision
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Sistem Uygulama Basliklari OPPENT

- Giivenlik, Insan Giivenligi - Makine Giivenligi.

- Harici Sistemler ile Entegrasyon Gereklilikleri: Yazilimlarla,
Donanimlarla.

- Enerji Yonetimi : Batarya ve $Sarj Yenileme Sureci.

- Cevresel — Yapisal Faktorler

MES / ERP
- Mimari olguler ve zemin, |
- Rotalardaki trafik ve uygunluk,
_ iStasyon Dizaynl, VIZUALIZATION MONITORING e i o
= man SYSTEM CONFIGURATOR SYSTEM MANAGER
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Navigasyon Sistemileri OPPEMNT

- Aracin lokasyonu, A

- Rota degisimi yapilmazsa saglanacak ilerleme,

- Hedefe varilmasi i¢in gereken manevralarin listesi, ile ilgili 6n|errrlédenolusur.

- Sabit koordinat sisteminde Odometri ve Kerteriz Alma kullanilir.

- iz Olugturma Endiiktif - Optik W’a&"@— M”
'@A & g -“:‘F ‘ g o -‘i"

- Zeminde Pin Yerlestirilmesi

- Lazer Navigasyon(Trangulation)

- Dogal Navigasyon \ w\k '
M K  gmiid’

- @ps Sistemi
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Guvenlik Sistemleri oPPEnT

- Yasal Mevzuat: EN 1525 — TS : Endustriyel Araglarda Emniyet - Siirlicuisiiz tasitlar ve
sistemleri

- Dizayn asamasinda baslayan prensipler, Uygulama asamasinda yapilan ¢alismalar,

Safety — turning

= Safety Field
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Guvenlik Sistemleri oPPEnT

- Bilesen ve ekipman sec¢imleri.
- Hiz Kontrolii - Yuk Kontrolu
- Surus Yonetimi - Batarya Sarj Sistemi,

- Uyarni Isiklari - Acil Durdurma

- Personel Koruma Sistemi — Koruma

Ekipmani
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Yonetim — Merkezi Kontrol Sistemi OPPEMNT

- Kurulan AGV Sistemi icinde her bir AGV akilli olarak tanimlanirken, otonom olarak
tanimlanamaz yani hiyerarsik bir yapi1 s6z konusudur. AGV’ler kendi aralarinda ¢ok az -
basitce haberlesebilir ve 6nemli karar anlarinda karar veremezler. Karar verme yetkisi

MERKEZI KONTROL SISTEMI’ne aittir.

- Bu sistemi bulunmayan AGVler genelde, basit ileri geri hareketler yapan Mekanik
Kontrollu AGV’lerdir.
- Talep, is emri, Rapor, Log, Oncelikler, Degisiklik, Revizyon, Bilgi ve Komut Akisi:
- Kullanici Arayuzi,
- Entegre Yazilimlar,

- Teknisyen Modiilu,vb.
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Robot Kategorileri — Catalli OrPPEMNT
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Robot Kategorileri — Cekici Tip

OorPFPEMT
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Robot Kategorileri — Montaj Hatti

OPPENT
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Robot Kategorileri — Agir Yuk

OorPFPEMT
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Robot Kategorileri — Insan Tagsima / Dis alan OPPENT

VI.ETUK — Endustri 4.0 Céziim ve Uygulamalari — Ekim 2019/iZMIR 23



Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Robot Kategorileri — Duz (Flat)

OorPFPEMT

VO | cart™

DIMENSION (L X W X H)
1657mm x 602mm x 352mm

MAXIMUM PAYLOAD
500kg / 800kg

SPEED
01m/s-1m/s

MINIMUM BENDING RADIUS
The vehicle Is able to rotate on Its axis

AUTONOMY
6 Hours

BATTERY
Pure Lead 24V - 115Ah

SAFETY DEVICES
NAVIGATION
Odometric closed loop via laser scanner

MAPPING
Auto acquisition

CHASSIS/SHELL MATERIAL
Alsl 304 - Fe360 / Composite Keviar/Carbon

KINEMATICS
Bidirectional
Omnidirectional avallable with width = 800mm

OrPPEMT
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Robot Kategorileri — Duz OrPPEMNT

EVOcart™ 1 EVOcart™ 2 EVOcart™ 3 EVOcart™ 4 EVOcart™ 5
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Robot Kategorileri — Ozel Céziimler

OorPFPEMT
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Robot Kategorileri — Entegre Cozumler

OorPFPEMT
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri

Palet Tasima

orrPEMT
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Robot Kategorileri — Ozel Céziimler

OorPFPEMT
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri

Robot Kategorileri — Konveyorlu Cozumler

orrPEMT

VI.ETUK — Endiistri 4.0 Céziim ve Uygulamalari — Ekim 2019/iZMIR

30



Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri

OPPENT

GENEL MERKEZ

ITALYA
OPPENT S.p.A.
Via Fiuggi, 38/A Milano

FABRIKALAR

ITALYA
1. FABRIKA
Via Fiuggi, 38/A Milano

ITALYA
2. FABRIKA
Via per Vimercate, 44 Ornago (MB)

SUBELER

ISPANYA
OPPENT INSTALACIONES S.L.

Calle Peru 8, Edif. Rozas Golf — Of. 7, Las Rozas (Madrid)
BiRLESiK ARAP EMIRLIKLERI

OPPENT MIDDLE EAST DMCC

Swiss Tower, Cluster Y, 34t floor, Jumeirah Lakes Towers

Dubai, United Arab Emirates

OFPFPEMNT

TURKIYE

OPPENT GELISMIS HAREKET
TEKNOLOJISI AS

Cevizli Mahallesi, Tugayyolu Caddesi, Ofisim Istanbul Plazalari,
B.Blok Kat11, Ofis:64, 34846, Maltepe-lstanbuI-TURKiYE
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Uygulama Ornegi OPPENT

ACIBADEM MASLAK HASTANESI
Istanbul

Acibadem Maslak Hastanesi Genigletme
Projesi kapsaminda ingsasl deva eden
tesislerde yemek, temiz ve Kkirli gamasir,
atiklar, sterilizasyon ve merkezi depo sarfa ait
malzeme transferleri OPPENT EVOCart'lar ile

emdmaktadir.

Filo: 9
Istasyon: 67
Hizmetler: Yemek, Kirli ve Temiz Camasir, Atiklar, Sterilizasyon, Ana Depo Sarf
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Otomatik Tasima Robotlari, Teknolojileri ve Uygulama Ornekleri
Uygulama Ornegi . OPPEAT

OPPEMT

ADVANCED MOTION TECHNOLOGY

OPPENT GELISMIS HAREKET TEKNOLOJISI AS
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OzZGUR SALIH MUTLU
o.mutlu@oppent.com
OPPENT TURKIYE

WWW.OPPENT.COM.TR

OFPPEMNT

ADVANCED MOTION TECHNOLOGY




