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OZET

Asansor uygulamalarinda ggh kumanda sistemleri ve uygulamalari giin gectégan
frekans kontrol Uniteleri kontrol ettikleri motorla durg ve seyir konforlarinin
denetlemektedir. Bu tir bir kontrolun gercekesi icin motor dénjihareketinin uygun bir
yerinde mekanik olarak irtibath enkoder sayesinsi@glanmaktadir. Ayrica asansor
saftindaki kabin hareketi de benzeri bir mekanikigahattina bali enkoder sayesinde
hassas olarak okunup dijital ortama aktarilarals&ig&ontrol sanmaktadir.

Anahtar kelimeler: enkoder , artimsal ,arglk.

1. GIRIS

Hassas kontrollu makinelerin tim haraketleri ve ipgm bilgileri farkli tipte ve modelde
enkoderler ile sdanmaktadir. Yillardir cgtli tipte ve teknolojide Uretilen enkoderler temel
olarak mekanik hareketi farkli tipte dijital singadénigtirmek Uzere tasarlangar. Birim
mekanik hareket genellikle farkli sayida dijitarlde haline dongitirtltr.Bu darbeler kullanilan
teknolojiye gore tur bana 64 darbeden 10000 darbeye kadar cikabilir. &k yapisi genel
olarak Uzerinde farkli sayida ghoklar olan bir doner diskin her iki tarafinda bo&n alici verici
optik ileticinin ik iletim yolunun kontrol edilmesinden clur.

Disk Uzerindeki yapiya i@ olarak enkoder darbe cskfarkli fazlarda ve acilarda olabilir.
Ayrica dairesel olarak bulungu aci ve bglangi¢ bilgisinin farkli data formatinda Uretebilen
enkoderler de mevcuttur.

. ENKODER TiPLERI:
Mutlak tip (absolute)

Endat

2
1
2. Artimsal tip (Incremental)
3
4. Hiperface

Mutlak Tip (Absolute) Enkoderler:

Bu Enkoderler, her pozisyonlarinda farkl sayil&datlerden olgan dijital bit dizileriseklinde
birbirine benzemeyen citar Ureterek, gercek pozisyonlarini tam olarak gder. Enerjisi
kesilse bile mevcut durumunu korur.

Artimsal Tip (Incremental) Enkoderler:

Bu Enkoderler, her pozisyonda benzer ¢dinyalleri (Kare Dalga) dretirler. Bu sinyallerzhi
Olcima (bir Takometre ile birlikte) yada saymaleimi icin (bir Sayici ile birlikte)
kullanilabilirler.

Bu tip enkoderler absolute enkoderlerdan farklrakeenerjilendikleri anda bulunduklari yeri O

kabul eder ve bunun Ustingeim yapar. Absolute Enkoderler, Incremental Enkiedargtre
daha pahalidir.



512 /1024 / 1048 / 4096 darbe ve lstl enkoderésrcattur. Bu darbeler enkoder ‘in 1 tam tur
attiginda Uretec@ darbe sayisidir. Tabiki 4096 darbeli bir enkodaha hassastir. Clinki nokta
araliklari daha azdir.

Ornesin bir motor ‘a bgli enkoder ‘In pozisyonuna goére motorun kontroligailayabiliriz,
hangi posizyonda olguna gore feedback aligémlerimizi ona gére dizenleyebiliriz.
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Endat Enkoderler

Bu tir enkoderler g@er artimsal ve mutlak enkoder yapisini icinde lthrmaktadir. Buna ilave
olarak yapi icinde bazi matematiksel bilgilerin lsaknasini sglayan hafiza bolimu ve dégu
hakaketin mekanik kalitesini izleyen iki adet sihgeis bulunmaktadir.

Bunun ile beraber ger enkoderlerda dijital darbe gglolarak dsari veriel tim sinyaller yerine
seri haberlgme yapisi ile bilgiler aktariimaktadir. Bu sayeds dtkilerden buyik oranda
korunmu ve kararlilgi kontrol edilebilen sinyaller elde edilmektedir.

Son yillarda asansor teknolojisinde kullaniimayald@an diguk hizli senkron motorlarin
hemen hemen timide endat enkoderler kullaniimaktBdnun nedeni direk t olarak tahrik
kasngina bali olan motorda dgiitk devirde ve kararli donmesi beklenmekte ve segnforu
elektronik sistem tarafindan denetlenmektediekil 1'de Endat enkoder Ornek gantisi
gorilmektedir.



1 DATA Absolute enkoder ile ilefim icin data line

2 IDATA Data line tersi

3 U + sens | Sensor kablosu + enkoder gerilimi

4 +5V_REG Controlled + 5V gug¢ kaypa

5 DGND Absolute enkoder’in besleme topra

6 - N.C.

7 B Track B

8 - N.C

9 /CLK Clock sinyali ters

10 CLK Seri transfer igin clock sinyali

11 U - sens Sensor kablosu + enkoder gerilimi

12 A Track A

13 /A Track A ters

14 /B Track B ters

15 GND_A B [ Dahili ekranlama igin topraklama
housing ekranlama

Sekil 1

ASANSOR UYGULAMALARI:

Enkoderler genellikle hiz kontrol sistemi ile @ah asansor uygulamalarinda
kullaniimaktadir.Burada amac¢ iki amac¢ gozetilmekte®irincisi istenilen hizda motorun
dénmesine ggamak yani motor dordin denetlemektir. Bu sayede yuk altida motor devir
disusleri hissedilerek ilave duzeltmeler yapiimaktadir.

Ikinci islem ise kat durglarindaki hassas duw salamaktir. Dger bir kullanim alani ile
asansor kabininin saftin icinde bulugdukonumun belirlenmesidir. Bu sistem ile tlyaft
durumu hassas olarak izlenebilmektedir.
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