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Projemiz dahilinde, 3 kisilik bir ekip ile USB Web Cam ve monitor yardimiyla goz
takibini temel alan bir sistem gerceklestirmekteyiz. Proje kapsaminda; yuz tanima,
g0z tanima, goz bebegi tespiti ve takibi yer almaktadir. Projemiz, kendini ifade
etmede giicliik yasayan ALS ve MS hastalar baslangicta olmak uzere viicudunu
kullanamayan ve konusma kabiliyetini yerine getiremeyen hastalarin cevreleriyle
iletisim kurabilmelerini saglayacak bir sistemden olusmaktadir. iceriginde sanal
klavye, kisisel eglencesi icin cesitli media araclari ve hastanelerde kullanilabilmesi
icin cesitli araclar bulunmaktadir.

Proje Sorumlulari: Rana ALGAN, Elif BONCUK, Melike OZDEMIR
Proje Danismani: Dr. Ahmet Burak CAN
HACETTEPE UNIVERSITESI

Bu projenin amaci paralel iki kamerayla cekilen kumas goruntilerinden
faydalanarak kumastaki hatalari bulmaktir.

Proje Sorumlusu: Murat AKDEMIR
Proje Danismani: Dog. Dr. Ugur BAYSAL
HACETTEPE UNIVERSITESI

Bu projede askeri amaclara hizmet eden bir yazilim gelistirilmektedir. Kullanici
arayuzinde Harita ve Rota bilgileri bulunmaktadir. Bunun disinda komuta merkezi
ile sifrelenmis bir sekilde mesajlasma ve gorev alma o6zelligi de mevcuttur.
Uzerinde durulan asil konu ise ortam sartlarinin otomatik olarak algilanmasi ve
arayiiziin buna gére degistirilmesidir. Ornek olarak mevcut ortamin asir1 151kl
oldugunun tespit edilip, goriintiiniin karsitlik degerinin artirmasi veya hareket
miktarinin algilannp buna gére arayiizde degisiklikler yapmasi gosterilebilir. Bu fikir
hemen hemen tiim mobil cihazlara uygulanabilir. Ornegin dokunmatik telefonlarda
kosarken mesaj yazmak oldukca zordur. Bu sekilde kullanicinin kostugu tespit
edilip, buna goére harf tuslan biiyitiiliirse, kullanicinin mesaj yazma zorlugu
ortadan kaldinlabilir. Bu projede kamera yardimiyla ortam sartlarin algilanmasi ve
bu sayede kullanicinin maksimum verimlilik elde etmesini saglamak
amaglanmaktadir.

Proje Sorumlulari: Ali KARAKAYA, Yunus Emre ISIKLAR, Aydin ATAY, Oguzhan ONKAL
Proje Danismani: Dr. Ruken CAKICI
ODTU



Android isletim sistemi yiiklii telefonlar iizerinde SMS yardimiyla ingilizce Wikipedia
iceriginin seslendirilmesi. Uygulamanin en iyi 6zelligi cep telefonu lizerinden
internet baglantisi gerektirmemesidir.

Proje Sorumlusu: Glingor BASA 5
Proje Danismani: Dog. Dr. Hasan OGUL
BASKENT UNIVERSITESI

Salvager acil durumda mobil telefonla tek butonla yardim isteme ve acil durum
uyan&izleme sistemidir. Trafik kazas1 veya acil saglik problemi gibi acil durumdaki
kisinin kolay ve hizli sekilde yardim istemesine yardimci olur. Acil durumdaki kisi
Mobil Salvager kullanarak yardim ¢agrisinda bulunur. GPS teknolojisi kullanarak
kisinin konumu belirlenir. Acil yardim istegi kisi profil,konum bilgisi ile birlikte Web
Sunucuya gonderilir. Acil karar destek servisi acil durum vakasini ele alir ve
kullamicinin 6nceden belirledigi profile gore en yakin ve en uygun hastaneler secilir
ve acil duruma bu hastaneler atanir. Web Salvager uygulamasindaki acil durum
uyang&izleme sistemi, yeni bir acil durum olustugu icin sesli ve goriintiilii uyarida
bulunur. Acil durum uyan&izleme ekraninda acil durumun ayrintili bilgileri
gosterilir. Acil durumun olustugu konumun hastaneye uzakligi ve gidis siiresi, kisi
profil ve saglik bilgileri gosterilir. Hastanelerden birinin acil durumu ele almasi
beklenir. Mobil ve Web uygulamas tizerinde GIS(Bing Map) teknolojisi kullanarak
kullanic1 dostu arayiiz ve etkili bilgilendirme o6zelliklerine sahiptir. Salvager; acil
durumda kalan kisilere yardimin biran 6nce gitmesini saglamak ve zaman kaybini
minimuma indirmeyi amaclamistir. Acil durumdaki kisiye yardim edebilecek
yetkililere haber verme, bilgi aktarimi, adres ve konum bilgisinin tanimlanmasi gibi
zaman kaybedilen adimlan teknolojinin gelisiminden yararlanarak cok kolay ve hizli
bir sekilde gerceklestirmek icin mobil telefonun kullanilmasi dustnilmustir.

Microsoft Imagine Cup 2011 Turkiye Finalisti - Emre Esirik - Yakup Yasin Kalafat -
Serkan Cakmak - Buse Erol

Proje Sorumlular: Emre Esirik, Yakup Yasin KALAFAT, Serkan CAKMAK, Buse EROL
Proje Danismani: Dr. Ahmet Burak CAN
HACETTEPE UNIVERSITESI

Bu proje kapsaminda intel islemcilerinin protected mode kipinde calisabilen
multitask ve 32 bit bir isletim sistemi gerceklestirilmektedir. Ayrica gelistirilen
isletim sistemi birincil ve ikincil bellek yonetimi, giris/cikis sistemi ve kullamcilar
icin bir komut yorumlayicisi icermektedir.

Proje Sorumlusu: Giindiiz Vehbi DEMIRCI
Proje Damsmani: Prof. Dr. Ali SAATCI
HACETTEPE UNIVERSITESI



Sanal borsa oyunu projesi, yatinmcilarin sanal para kullanarak gercek verilerle
borsada kendilerini gelistirmelerine yardimci olmak amaciyla olusturulmustur. Sanal
borsa oyunu, yatirimcilarin son dakika finans haberlerini ve anlik borsa fiyatlarim
gercek zamanli olarak takip edebilecegi, sanal para ile borsa oynayabilecegi, diger
kullanicilarla yarisabilecegi, yapay zeka kullanan istatistiksel analiz teknikleri ile
gelecekteki borsa fiyat tahminlerini izleyebilecegi bir yazilimdir. Bu sayede gercek
borsa oynayan kullanicilar hisse senedi alim-satimi yaparken yaziimdan
yararlanabilmektedirler. Yatinmcilar ayrica isteklerine gore kendi yarattiklar sanal
oyuculara ya da programi kullanan diger yatinmcilara karsi borsa oynayarak diger
oyunculara kiyasla ne kadar iyi olduklarin1 gorebilmektedirler.

Proje Sorumlusu: Bugra PULLU
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Sahin Emrah
ANKARA UNIVERSITESI

Projenin amaci cep telefonu kamerasi ile alinan resimlerin bluetooth teknolojisi ile
bilgisayara gonderilmesi ve bilgisayardan yuz belirleme algoritmasinin alinan resim
uzerinde calistirilmasi ve resimdeki yizlerin bulunarak diktortgen ile
cevrelendikten sonra cep telefonuna tekrar gonderilmesidir. Cep telefonu ve
bilgisayar icin client-server iliskisi icerinde calistirilan program Java dili ile
Netbeans ortaminda yazilmistir.

Proje Sorumlusu: Mikail YETKIN
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Suleyman TOSUN
ANKARA UNIVERSITESI

Bu projede amac; MATLAB GUI kullanilarak, bilgisayarin gorme engelli insanlara
saatin kac¢ oldugunu sesli olarak bildirmesidir. Bu sistem, 15 dakikada bir, 30
dakikada bir ve saat basi olmak lizere veya kullanicinin programlayacagi siklikta
saati kendiliginden haber verecektir. Saat bilgisi bilgisayardan alinacaktir. Kullanic
istedigi an, zamani saat ve dakika olarak duyabilmektedir. Sesli zaman bilgisi,
kayith difonlarin bir araya getirilmesi ile sentezlenecektir. Birlestirmede PSOLA
(Pitch synchronous Overlap Add) yontemi kullanilacaktir. Sistemde alarm
,kronometre, tarih , dil secenegi (ingilizce - Tiirkce) , Borsa hisselerin giinliik
degerlerinin okutulmasi (text dosyasina onceden kaydedilen degerlerin okutulmasi)
ozelliklerde yer almaktadir.

Proje Sorumlusu: Ferhat RAHATLI
Proje Danismani: Qér. Gor. Baran USLU
BASKENT UNIVERSITESI



Giinese Yonelen Panel projesindeki amac giinesten olabildigince cok
faydalanmaktir. Giines 1sinlarinin panele miimkiin oldugunca dik gelmesi saglanarak
panel sayesinde maksimum enerji elde edilmesi hedeflenmistir. Yaptigimmz devre ile
glinesin konumunun tespiti ve bu devreden gelen sinyallerin pic e ulasarak
motorlar kontrol etmesi ve paneli yonlendirmesi s6z konusudur.

Proje Sorumlusu: Cansu GENCOGLU
Proje Damsmani: Dogc. Dr. Ugur BAYSAL
HACETTEPE UNIVERSITESI

Bu Projenin amaci; zamanda sonlu farklar yontemi kullanarak farkli boyutlarda
elektromanyetik dalgalarin yayilim analizini yapmak ve Matlab programinda
simulasyonunu gerceklestirmektir.

Proje Sorumlusu: Tilay YILMAZ
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Asim Egemen YILMAZ
ANKARA UNIVERSITESI

Ozel sektor, kamu kurum ve kuruluslarinin faaliyetleri sonucu iirettikleri cogunlukla
kagit olmak uizere degisik ortamlarda uretilmis belgelerin, elektronik belgelere
doniistiiriilmesi, Uiretilmesi, elektronik ortamda imzalanarak iletilmesi ve istenildigi
taktirde esnek bulut bilisim (cloud computing) sunucularinda saklanmasi. Agirlikla
Java, gae, gwt, gdata, google storage, bigquery, pdfbox, itext teknolojileri
kullamlmstir. Sistem TS 13298 standartlarina uygun olarak hazirlanmistir.

Proje Sorumlusu: Emrah SARI o
Proje Danmismani: Dr. Sadik ESMELIOGLU
CANKAYA UNIVERSITESI

Bu projenin amaci ogretim gorevlilerinin istedigi alanda sorular ve sorulara ait
siklar girebilecegi ve ogrencilerin de bu sorular belirtilen sure icinde cozebilecegi
sanal bir ortam olusturmaktir.Sisteme kayitli ogretmenler sorulan konularina gore
ekleyebilir ve ogrenci kayd1 yapabilir.Sistemde kayitli ogrenciler sistemdeki
sorulardan ister konu testi ister deneme sinavi olabilir.

Proje Sorumlusu: Emrah SOYTEKIN
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Sahin EMRAH
ANKARA UNIVERSITESI



internetteki giiniimiiz sosyal platformlar (Facebook vb.), kendi kullanicilari
tarafindan yazilan binlerce oyunu destekliyor. Ornegin Facebook, baz1 biiyiik 6lcekli
multiplayer (cok kullanmicili) oyunlar basariyla biinyesinde calistirabiliyor. Bizim
projemiz olan sosyal oyun platformu, kendi kullamcilan tarafindan yazilan cok
kullanicili oyunlan desteklemekle kalmiyor; ayrica kullanicilarina, kendileri
oyundalarken ya da degillerken, video-konferans hizmeti alabilme imkani sunuyor.
Platform yaziimimz sayesinde alt1 kisi ayn1 anda goruntuli konusma yaparken;
gorisme yapan gruplar, diledikleri cok kullanmicili oyunlar oynayabiliyor.

Proje Sorumlulari: Engin ERTAS, Duygu CELIK, Serap INCE
Proje Danismani: Dr. Ruken CAKICI
OoDTU

Diinya tzerinde olusan depremleri cesitli veri merkezlerinden bilgileri anlik olarak
alip veri tabanina kaydeder. Veritabanina kaydedilen verileri cekerek bunlan
HTML5, JavaScript, Php gibi scriptsel dilleri kullanarak ekrana yansitan bir web
tabanli yaziimdir.

Proje Sorumlusu: Muhammed Cihad BALDAN
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Sahin EMRAH
ANKARA UNIVERSITESI

Bu calismada, Turkce'deki sozdizimsel sentezi gercekleyecek bir yazilim gelistirmek
amaciyla isim,sifat,zamir gibi obeklerin dilbilgisinde tamimlanmis kurallar ayrintili
bir sekilde gézden gecirilerek belirli dogrultularda kurallara baglanmistir.Sonrasinda
olusturulan bu kurallar, yazilima aktarilabilir hale getirilmek lizere mantiksal bir
cercevede islenerek yeniden olusturulmus; 49 adet istisnai kelime iceren 10 adet
veritabam ve50 adet kuraldan olusan bir program gelistirilmistir. Kural tabanli bir
yazilim 6rnegi olan ve C programlama dilinde gelistirilen s6z konusu program,
Tiirkce diline 6zgi harflerin tanitilmasinmin ardindan platform bagimsiz olarak
kullanilabilir durumdadir. Tiirkce dilbilgisi kurallarini 6gretici anlamda gelistirilen
bu program otomatik ceviri yazilimlarinda, diyalog tabanli yazilimlarda, dil
ogretiminde; belirtilen 6beklerin(isim,sifat,zamir) sentezleme calismalarinda
kullanilabilecegi ongoriilmektedir.

Proje Sorumlusu: Hiiseyin Seckin DIKBAYIR
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr.Asim Egemen YILMAZ
ANKARA UNIVERSITESI



Watch & Touch sinif icinde egitim kalitesini yiikseltmeyi hedefleyen kapsamli ve
biitiinsel bir interaktif akilli sinif yaziimidir. Multitouch 6zelligini destekleyen, simf
ici bireysel ve ortak calismayi kolaylastiran, hem 6grenci hem de egitimci icin
kaynak kullamim yetenegini ve kapasitesini arttiran, 6grencinin derse daha iyi
entegre olmasi, derste daha islevsel rol almasi ve daha verimli ders islenmesi icin
uretilen Watch & Touch yazilimi, piyasadaki benzerlerinden gerek yazilimsal
ozeliklerinin digerlerinden daha ustiin, acik kaynak kodlu, isletim sisteminden
bagimsiz calismasi, gerekse de oldukca ekonomik olmasi bakimindan aynilir.

Proje Sorumlulari: Melike ERCAN, Yaman UMUROGLU, Giray HAVUR, Utku SIRIN
Proje Danismani: Dog. Dr. Ferda Nur ALPASLAN
ODTU

Otel siparis sistemi otel musterilerine gercek zamanli bir hizmet sunar.Bu hizmet
otel odalarinda bulunan panel PC (dokunmatik ekran) araciligiyla
gerceklestirilir.Panel PC iizerinde otel yoneticisinin istekleri dogrultusunda cesitli
departmanlara iliskin hizmet secenekleri bulunmaktadir.Musteriler tim istek ve
ihtiyaclarini bu ekranlar araciigiyla yonlendirir.Bu istekler otel sistem alt calisanlan
tarafindan ayn bir sistem girisi yapilarak karsilanir.Sistem alt calisanlan siparis
geldigi bilgisini kullandig1 makina iizerindeki miisteri listesi araciligiyla siparisin
Uizerinde bulundugu oday1 6zel bir uyar ile algilar.

Proje Sorumlulari: ibrahim SAHIN, Veysel TOSUN
Proje Danismani: Dr. Sevil SEN
HACETTEPE UNIVERSITESI

Fraktaller pek cok alt parcaya ayrilabilen ve her bir parcasi biitinin tam bir
kopyas1 olan geometrik cisimlerdir.Bu projenin amaci, geometrik yapidaki belirli
fraktallerin(Koch Kar Tanesi, Dragon Egrisi, Pythagoras Agaci vb...)sembolik olarak
ifade edilmesi ve Matlab yardimyla gerceklenmesidir.

Proje Sorumlusu: A.ilden AK
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Asim Egemen YILMAZ
ANKARA UNIVERSITESI



Bu projede felgli hastalarin gézbebegi hareketlerine bagli olarak istek ve
ihtiyaclarimin belirlenebilmesi hedeflenmektedir. Bunun icin sabit bir kamera ile
hastanin gz bebegi goriintiileri elde edilir. Daha sonra goriintii isleme teknikleri
kullanilarak goz bebeginin merkez noktasi tespit edilir. Bu noktanin goz icerisindeki
konumu ile hastanin talep edebilecegi bir takim istek/ihtiyaclar iliskilendirilir.
Ayrica gelistirilen sistem ile istek ve ihtiyaclarin yazili ve sesli olarak bilgisayar
tarafindan diger kullanicilara iletilmesi ve kayit altinda tutulabilmesi de
hedeflenmektedir.

Proje Sorumlusu: Ezgi PEKSEN
Proje Danismani: Dr. Emre SUMER
BASKENT UNIVERSITESI

Goruntu mozaikleme kullanilan goriintiileme cihazlan ile genis bir alanin
goriintiilenemedigi durumlarda birden fazla resim kullanarak genis sahneler ve
panoramik goruntuler yaratmak icin kullanilan bir tekniktir. Projede ayni sahneden
alinan ve yatay diizlemde ortak alanlari oldugu varsayilan birden fazla resmin
birlesme noktalarindan kaynastirilmasi hedeflenmektedir. Elde edilen ilk sonuclara
gore projenin beklentileri yerine getirdigi gézlemlenmis, projenin devam siirecinde
gelistirilen yaklasimin farkli durumlar icin de calisabilir hale getirilmesi ve
gelistirilmesi planlanmaktadir.

Proje Sorumlusu: Tugba AKSU
Proje Danismani: Dr. Emre SUMER
BASKENT UNIVERSITESI

Cogu zaman fotografi cekilmek istenen objelerin éniinde yer alan statik engeller,
uygun cekim acisinin bulunamamasina neden olmaktadir. Ozellikle ii¢ boyutlu bina
modellemesinde kullanilan bina yiiz goriintiilerinin agag, araba, korkuluk, elektrik
diregi gibi cesitli objelerce kapatilmasi sonucunda elde edilmek istenen bina yiiz
dokulan eksik olarak uretilmektedir. Bu durum ise uretilecek ¢ boyutlu modellerin
kalitesini diisirmektedir. Bu calismada farkli agilardan ¢ekilmis fotograflar
kullamlarak goriintiilenmek istenen objeyi kapatan engellerin giderilmesi icin bir
yaklasim gelistirilmistir. Projede mevcut durum itibariyle basit objelerin oniindeki
engellerin kaldinlmasina yonelik testler yapilmis ve tatmin edici diizeyde basan
elde edilmistir.

Proje Sorumlusu: Berna UGURLUEL
Proje Danismani: Dr. Emre SUMER
BASKENT UNIVERSITESI



Profesyonel bir satran¢ oyununda oyuncular kendi hamlelerini bir kagit lizerinde
tutmak zorundadir. Giiniimiizde bu islem elektronik panolar sayesinde
yapilabilmektedir. Ancak bu islemi gorunti islemleme teknikleri kullanarak
otomatik olarak yapmak da mumkuindur. Bu projede bir satranc oyunundaki
hamlelerin statik bir kamera yardimi ile resim cercevelerine donusturulerek
kaydedilmesi ve goriintii fark yontemleri ile hamlelerin algilanmasi
hedeflenmektedir. Bunun yaninda bir oyuncunun hamle siiresi ve yapacag agilis tipi
de belirlenebilmektedir. Projenin gelinen noktada elde ettigi basar tatmin edici
diizeyde olup, ileriye donuk gelistirmeler yapilmasi planlanmaktadir.

Proje Sorumlusu: Mehmet Sinan ERKAN
Proje Danismani: Dr. Emre SUMER
BASKENT UNIVERSITESI

Online Hastane projesinin amaci, 6zellikle tibbi1 olanaklarin az oldugu bolgelerde
yasayan insanlarin talep ettikleri hastanelerden kolaylikla randevu alabilmelerini
saglamaktir. Hastanin randevu aldiktan sonra hastaneye gitmeden, dogrudan hekim
ile iletisim kurup hastaneye gelmesi gerekliligi lizerinde anlasmaya varabilecekleri,
muayeneye baslanabilecegi veya baslanilan bir tedavinin takibinde kullanilacak bir
platform saglayarak hastaneye gelmesi cok kolay olmayan vatandaslara destek
olmak. Hekimlerin uzmanlik alanlarina gore verecekleri kritik kararlarda hekimlere
yardimci olmasi icin “Machine learning” teknigi ile gelistirilmis, hastaligi daha
dogru kestirmek icin kullamlacak bir uygulamay1 web Uizerinden saglamaktir.Proje
ile amagclanan biitiin hastanelerin ortak bir cati altinda toplanmasim saglayip,
Turkiye'nin ucra bir kosesinde yasayan bir bireyin dahi bu hizmetten sikinti
cekmeden maksimum diizeyde faydalanmasini saglamaktir. Bu amacla biitiin
hastanelerin ortak kayit olabilecegi ve hasta, doktor, hastane arasindaki islemlerin
yiritiilebilecegi ortak bir platforma ihtiyac vardir.

Proje Sorumlular: Muharrem ENGIN, Yakup BULUT
Proje Danismani: Dr. Sevil SEN
HACETTEPE UNIVERSITESI

Projede ekran kart1 kullanilarak arttinlmis hesaplama giicuiyle kameradan alinan
gorintilerdeki cisimlerin hepsinin yakalanip takip edilmesi, sayilmasi, sartlar
musaitse de hizlarinin olciilmesi amaclanmaktadir. Ekran kartlarinin son yillarda
grafik hesaplamalarn disinda genel amacli hesap islerinde de kullanilabilir
olmasindan sonra ¢ikan teknoloji sayesinde projede bazi operasyonlarda 20 kata
kadar hizlanma saglanmistir. Bu proje aslinda diisiik maliyetle daha yliksek
hesaplama giiciiniin elde edilebildiginin bir gostergesidir.

Proje Sorumlusu: Hakan UYSAL )
Proje Danismani: Trd. Dog. Dr. Kayhan IMRE
HACETTEPE UNIVERSITESI



Sistem sayesinde veterinerler musteri ve hayvan takibi yapabilir. Hayvan
tedavilerini, rutin kontrollerini, ve diger loglarin sisteme kaydedebilir ve internet
araciligi ile erisim saglayabilir. Sistem bir web uygulamasidir ve veterinerlerin
yedek alma, veri kaybi gibi sikintilarin1 ortadan kaldirir. Ayrica sistem araciligi ile
ilanlarim yayinlayabilir, takvimlerini ve is planlarin1 diizenleyebilir.

Proje Sorumlulari: Ali Kaan KiRiS, Onur BABAOGLU,Enver Can KARADUMAN
Proje Danismam: Yrd. Dog. Dr. Erol OZCELIK
ATILIM UNIVERSITESI

Gunumiizde, sirketler pek cok bilgisayar veya IP aygit1 bulundurmaktadir. Binlerce
aygittan olusan bu tip gercek aglarin simiilasyonu, saglanmasi, kurulumu ve
uygulanmasi acisindan oldukca zordur. SNMP Agent & Network Simulator, kullanic1
tarafindan belirlenen senaryoya uygun olarak sanal bir ag ve sanal aygitlar olusturur
ve bu sanal ag iizerinde simiilasyon uygular, sonuclar1 Trap seklinde Ag Yonetim
Araclanna iletir. Bu sayede maddi yonden ve zamandan tasarruf saglanmasinin
yaninda kullanmicinin istekleri dogrultusunda daha saglikli bir test ortam saglar.
SNMP Agent & Network Simulator web tabanli bir uygulamadir ve Siemens E.C.
tarafindan desteklenmektedir.

Proje Sorumlulari: Mehmet Elgin AKPINAR, Mustafa ILHAN, Osman Tahsin BERKTAS
Proje Danismam: Dog. Dr. Ferda Nur ALPASLAN
ODTU

Mobil cihazlar icin gelistirdigimiz projemizde arabanin motor kontrol
birimi(ECU)'nden anlik olarak alinan veriler, siriicliniin siiriis verimliliginin tespiti ve
gelistirilmesi icin kullanilmaktadir. Bu sayede suruculerin verimsiz sirus
tekniklerinden kaynaklanan fazladan yakit tiiketiminin ve cevreye gereginden fazla
karbondioksit saliniminin onuine gecilmektedir. Projemiz icerik olarak mobil
cihazlara yiklenebilen bir yazilim ve araca takilacak kiicik bir donanimdan
olusmaktadr.

Proje Sorumlular: Onur BAYSAN, Mustafa Mert KARAOZ
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Harun ARTUNER
HACETTEPE UNIVERSITESI
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Virtual Tennis Game (VTG) web kamerasi olan bir bilgisayarda, bilgisayara karsi
tenis oynamanizi saglayacak, goriintii isleme ve Microsoft'un XNA altyapisi ile
guiclendirilerek gelistirilmis bir oyundur.Kameranin karsisina gecen oyuncu elindeki
renkli herhangi bir nesneyi raket olarak tamimladiktan sonra bilgisayardaki
oyuncuya kars1 gercek bir tenis oyunu heyecan yasiyor. VTG goruntu isleme
konusunda kullandig1 6zel algoritmalar sayesinde, anlik goriintii isleme konusunda
milkemmel hiza ulastirilirken, ayn1 zamanda XNA altyapisiyla gelistirilmis gercekci
oyunuyla da oyuncularin cok ilgisini cekecek cok dusuk maliyetli bir oyun olma
unvaninm ustlenmek istiyor. Nintendo Wii ve XBox gibi yiiksek maliyetli rakiplerine
karsilik VTG diyoruz.

Ayrintil Bilgi: www.vtgtennis.com

Proje Sorumlulari: Emre CAMALAN, Tugba AKTUMEN, Esra OZKAN
Proje Damismani: Yrd. Doc. Dr. Gokhan SENGUL

ATILIM UNIVERSITESI

internetin yayginlasmasi ile birlikte kullamcilar, bilgi almaktan éte mevcut bilgiyi
de yayinlamayi istemektedirler. Kod bilgisi gerektirmeden .NET tabanli dinamik web
sitelerini kolay ve hizli olusturmay1 saglayan projemiz kullanicilarini esnek tasarim
imkan1 saglamaktadir. Projemizin hedef kitlesi kod yazma bilgisi olmayan ve/veya
standart sablonda seri olarak web sitesi uretmek isteyen kisilerdir.

Proje Sorumlulari: Kerem ACARBAS, Orhan Veli DIREK
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Suat OZDEMIR
GAZI UNIVERSITESI

Proje kapsaminda; cep telefonundan alinan goriintide yuziin bulunmasi, bulunan
yliziin istemci-sunucu mimarisi ve wireless destegi ile sunucuya iletilmesi, yiiz
Uzerinde tanima yapilarak sonucun cep telefonuna gonderilmesi ve kullaniciya
sunulmasi islemleri gerceklestirilmektedir. Yiiz bulma islemi cep telefonunda Haar
tipi ozellikler yontemi kullanilarak Java dili ile yiiz tamima islemi ise sunucuda PCA
yontemi kullamlarak C++ dili ile gelistirilmistir. Aynica yliz tamima islemi icin gerekli
olan veritabani da olusturulmustur.

Proje Sorumlulan: Dilan MERT, Ceyda ER
Proje Danismani: Yrd.Dog.Dr. Hasan $akir BILGE
GAZI UNIVERSITESI



Projenin konusu, sayisal sinyal isleyicileri Uzerinde yiz tanima isleminin gercek
zamanli olarak C dili araciligi ile gerceklestirilmesidir. Kamera lizerinden alinan bir
goriintiiniin bir DSP sistemi araciligi ile islenmesi ile yiliz tanima isleminin
gerceklestirilmesi amaclanmaktadir.

Proje Sorumlulari: Nuran BAHAR, Ebru KAS
Proje Danmismani: Yrd.Doc.Dr. Hasan Sakir BILGE
GAZi UNIVERSITESI

TSE standartlarina uygun belge ve dokiman yonetim sistemi. DMS projesini genel
amaci icersinde bulundugu kurumun hiyerarsik yapisini ¢cikarip kullanicilan
belirlemek ve bu kullanicilar veya kurumlar arasinda TSE standartlarina uygun belge
ve dokiimanlar olusturmak. Kullanicilar arasi haberlesmeyi saglamaktir. Ana amag
gelen giden evrak takibini kolaylastirmak. Hangi surecte olduklarim takip
edebilmektir.

Proje Sorumlulari: Mesut ALTINYAPRAK, B
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Gokhan SENGUL
ATILIM UNIVERSITESI

Bu projede, GPS destekli mobil cihazlar icin sayisal harita tabanli bir izleme sistemi
gelistirilmistir. Gelistirilen uygulama ile anlik konum bilgileri merkezi sistemlere
aktanlabilmekte ve sayisal haritalar lizerinde anlik olarak izlenebilmektedir.
Uygulamanin Blackberry ve Nokia platformlari icin iki uygulama surimu
gelistirilmistir.

Proje Sorumlulari: Onur KARABACAKOGLU, Serkan Remzi KUCUKBAY
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Mustafa SERT
BASKENT UNIVERSITESI

Glinumiizde internet ortaminda cesitli belgeler elektronik imza ile onaylanip
kullanmlmaktadir. Glinumuz piyasasinda yaygin olarak kullanilan cek ve senedin
elektronik ortamda dolasimim saglayacak bir yazilim alt yapisi gelistirmek projenin
amacidir.

Proje Sorumlusu: Ahmet OKAY
Proje Danismani: Qé,r. Gor. Kaya Han KILAN
BASKENT UNIVERSITESI
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Bir alisveris merkezinde cok noktadan alinan kamera goriintiilerini kullanarak,
herhangi bir zaman araliginda insan yogunlugunu élcen ve gerekli istatistikleri
sunan bir sistemdir. Bu sayede; istenilen saatte ve tarihte yogunluk olctimii
yapilarak kalabalik giinler ortaya konabilir ve calisanlarin izin gunleri ve yemek
saatleri bu yogunluga gore hazirlanarak firmalarin calisanlarindan daha fazla verim
almasi saglanabilinir.

Proje Sorumlusu: Emre AKYUREK
Proje Danismani: Dog. Dr. Hasan OGUL
BASKENT UNIVERSITESI

Bu projenin ilk adimi olarak araba yarsi oyununun oynanabilecegi sahne ve cesitli
nesneler (araba, agac, insan) VRML ortaminda ii¢c boyutlu olarak modellenmistir.
ikinci asamada ise sahne iizerinde yer alan objelerin kontroliiniin saglanabilmesi
icin Matlab Virtual Reality arac kutusu fonksiyonlari kullanilarak bir yazilim
gelistirilmistir. Kullamicinin farkli yans pistlerinde yarisabilmesi icin VRML ile
tasarlanan sahneye ek olarak Autocad programi kullanarak iki sahne daha
tasarlanmistir. Gelistirilen oyun su asamada sadece bilgisayara karsi
oynanabilmekte olup gerek oyun ozellikleri gerekse gorsellik acisindan gelistirilme
asamasindadir.

Proje Sorumlulari: Onur AYDOGAN,VM. Akif DEMIR
Proje Danismani: Do¢. Dr. Hasan OGUL
BASKENT UNIVERSITESI

Fotografi cekilen kartvizitin icerik bilgilerin ilgili cep telefonu rehberine kayit
edilme islemini yapan uygulamadir.

Proje Sorumlusu: Sahan SAVASAN
Proje Danismani: Doc. Dr. Hasan OGUL
BASKENT UNIVERSITESI



Proje genel olarak, uzaktaki bir cep telefonunun yanimizdaki bir cep telefonu
Uzerinden denetimini ve kontroluinu gerceklestirmektedir. Bu denetim ve kontrol
internet iizerinden saglanmaktadr. iki cep telefonunun haberlesmesini saglayan bir
sistem sunucusu bulunmaktadir. Proje kapsaminda, kullanicilara uzaktaki telefon
Uizerinden mesajlasma ve uzaktaki telefona gelen cagn bilgilerini 6grenme
ozellikleri sunulmaktadir.

Sistemin calisma prensibi asagidaki gibi 6zetlenebilir;

Uzaktaki telefona bir cagr veya mesaj geldiginde bu bilgiler, yamimizdaki telefona
bildirilmektedir. Ayrica yanimizdaki telefonu kullanarak gelen mesajlara yine
uzaktaki telefonumuz lizerinden cevap gonderebilmektedir. Burada yanimizdaki
telefonun sadece internete bagl olmas yeterlidir, operator islemleri uzaktaki
telefonumuz lizerinden yapildigi icin mesaj licreti uzaktaki telefona yansiyacaktir.
Projenin kullanict kismi1 olan cep telefonu uygulamasi Android isletim sistemine
sahip telefonlar icin gelistirilmistir. Sistem sunucusu ise Java dilinde
programlanmistir.

Proje Sorumlusu: Burhan Yigit EKIZ_
Proje Danismani: Dog. Dr. Hasan OGUL
BASKENT UNIVERSITESI

Bu projede, kullanicilarin ¢cizmis oldugu cesitli figlirlerin resim veritabanindan
anahtar ve icerik-tabanli olarak aranmasi icin Web tabanli bir arama motoru
gelistirilmistir. Proje kapsaminda, kullanicilanin ¢izim yapabilecekleri bir ¢izim ara
yuzu tasarlanmis ve icerik bilgileri MPEG-7 tanimlayicilan ile elde edilmistir.
Kullamailar, kendilerine sunulan ¢izim ara yuzu lizerinde cesitli figurler
cizebilmekte ve cizilen figirler arasinda konumsal iliskiler tanimlamak suretiyle
arama yapabilmektedir.

Proje Sorumlulari: Miigenur BUYUKPASTIRMACI, Ahmet ULUDAG
Proje Danismani: Y.Do¢. Dr. Mustafa SERT
BASKENT UNIVERSITESI

H.264/SVC video kodlama standardinin Uygulamasinin gosterilmesi

Proje Sorumlulari: Mesut AGIN, Erbil BAL, Damla AYVALIOGLU, Ertekin BIYIK
Proje Danismani: Dr. Hakki Alpaslan ILGIN
ANKARA UNIVERSITESI
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Ev kullanicilan tarafindan siradan bir dijital fotograf makinesi ile cekilen bina 6n
yliz fotograflarinm girdi olarak alarak binanin basit 3B modelini ¢ikaran bir yazilim
projesidir. Sehir harita bilgilerinin belli detay seviyelerinde elde edilmesi, sehir
bolge-peyzaj planlama, tarihi eserlerin korunmasi,askeri stratejik planlama, Google
Earth benzeri yaziimlara eklenti olabilmesi gibi kullanim alanlar olmasi
hedeflenmektedir.

Proje Sorumlulari: Kamil Ozer LOKMACI, Eyiip ISIK, Murat CALISKAN
Proje Danismani: Dr. Hakki Alpaslan ILGIN
ANKARA UNIVERSITESI

Guniimiizde veri giivenligi (6zellikle internet ortamindaki veri giivenligi) cok biiyiik
bir oneme sahiptir. Veri gizleme olarak ifade edilen steganografi uygulamalan
sayisal iletisimin gizliligini saglamaktadir. Gliniimiiz teknolojisi ile birlikte “daha az
stirede daha ¢ok islem yapabilme” kabiliyetinin edinilmesi, sayisal ortamda
transfer edilen veriler icin farkli steganografi uygulamalarint mimkin kilmaktadir.
Bu calismada LSB metodunu temel alan ve RGB (Red-Green-Blue) renk diizlemini
kullanan yeni bir yaklasim onerilmektedir. MATLAB/SIMULINK ortaminda gelistirilen
yazilim ile webcam araciligi ile alinan goriintiiniin icerisine kisinin parmak izi ve
kimlik bilgileri gizlenmis ve elde edilen sonug goriintiisii e-posta araciligi ile
transfer edilmistir. Onerilen yontem ile 6rtii imgesini ve mesaj imgesini bloklara
bolerek mesaj imgesinin her blogunun 6rtii imgesindeki eslenigi bulunarak saklama
yapilmaktadir. Uygun eslenigin bulunmasi icin ortii imgesinde bir blok taramasi
yapilmakta ve icerisine mesaj saklanan blogun adresi de bir dizide tutulmaktadir.
Boylece tum bloklar sirasiyla ortii imgesinin icerisine saklanmaktadir. Gomme islemi
oncelikle R, G ve B diizlemleri icin ayrn ayr uygulanmis daha sonra ise RGB diizlemi
ayni anda kullanmlmistir. Gomme islemi sadece R bitine uygulandiginda PSNR (sinyal-
glirilti oran1) degeri 74.6545, sadece G bitine uygulandiginda PSNR degeri 74.6125,
sadece B bitine uygulandiginda ise PSNR degeri 74.6165 olarak hesaplanmistir.
Gomme verisinin 1. satirin1 R bitine, 2. satinn G bitine, 3. satinnm B bitine
sakladigimizda ise PSNR degerleri; R biti icin 77.5150, G biti icin 78.1054, B biti icin
ise 86.8772 olarak hesaplanmistir.

Proje Sorumlusu: Beytullah OZDEMIR
Proje Danismani: Dr. Murat CEYLAN
SELCUK UNIVERSITESI



Bu calismada Kangal kopeklerinin burun izlerinin analizi icin sayisal goriintii isleme
tabanli bir biyo-kimlikleme uygulamasi gerceklestirilmistir. ilk olarak resim
filtrelenmis ve esik deger kullanilarak her resim icin ayri bir maske elde edilmistir.
Bu elde edilen maske goriintiiye uygulandiginda geriye kalan veriler iizerinde,
burun izindeki en bliyiik 3 deligin birbirlerine konumlariyla acilarin bulup ticgen
olusturma, cembere benzeyen sekil sayisin1 bulma algoritmalar uygulanmistir. Bu
analizler sonucunda elde edilen istatistiki veriler ile her bir burun izi icin
birbirinden ¢ok farkli ve uzak degerler ortaya cikmistir. Bunun nedeni goriintiilerin
kendi icinde 6zel olmasidir. Calismada veteriner kontrolunde alinms 10 Kangal
kopeginin burun izleri kullamlmistir.

Proje Sorumlusu: Enis BILGIN
Proje Danismani: Dr. Murat CEYLAN
SELCUK UNIVERSITESI

Ginluk hayatta bircok sitede farkli kullanic1 adlan ve sifreleriyle giris yapiyoruz.
Sifre Kurtarma Sistemi'nin amac sifrelerin unutulma durumunda geri kazanilmasim
saglamaktir. Sistem, web uygulamasi ve Firefox eklentisi bilesenlerinden
olusmaktadir. Eklenti ve web uygulamasi Uzerinde yapilan islemlerde sifreleme ve
sifre ¢6zme adimlarinda giivenlik 1024-bit RSA ile saglanmaktadir. Web
uygulamasinda altyap1 olarak Java, ara yiiz olarak Adobe Flash Builder (Flex)
kullamlirken, eklentide XUL ve JavaScript kullanmilmistir.

Proje Sorumlulan: ismail KUYU,Koray OZTURK
Proje Danismam: Dog. Dr. Kemal BICAKCI
TOBB-ETU

Android tabanli cep telefonlarinda kullanilabilen, kullanicinin konumuna gore en
yakin taksi duraklarini bulan bir mobil uygulamadir. Uygulamada, GPS yardimiyla
yer bilgisi alindiktan sonra, Google maps lizerinden kullanicimin bulundugu yer
bilgisi gosterilir. Daha sonra, kullaniciya en yakin taksi duraklarinin yeri
isaretlenerek, taksi duraklarinin isim, adres, telefon bilgilerine erisebilme ve taksi
duragin1 arama ozelliklerini saglar.

Proje Sorumlulari: Rana GONULTAS, Seda YUKSEL, Hakan OZTAS
Proje Danismani: Prof. Dr. Mehmet R. TOLUN
CANKAYA UNIVERSITESI
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Eigenface ve Fisherface yontemlerinde ayrik kosiniis donusumii ve dalgacik
donisimiin yiiz tanima performansina etkileri ve tanima performansina etkileri

Proje Sorumlulan: Yigit Muzaffer YILMAZ, Alper Can YUMRUK, Onur Cagri KUNDAKCI
Proje Damismam: Yrd. Dog. Dr. Hakki Alpaslan ILGIN
ANKARA UNIVERSITESI

iris tamima giivenlik sisteminde kullamim alam olan bir biyomedikal tanima
sistemidir.Projenin amaci, glivenligin cok énemli oldugu hastanelerde hasta
evraklarinin bulundugu odalara sadece doktorlarin girebilmesini
saglamaktir.Projede, sistemde var olan g6z gériintiilerinden belirli bir iris alam
belirleyip bu iris alaninda belirli doku 0zelliklerine bagli olarak irisler islendi ve bu
islem sonucunda her irise ait veri taban olusturuldu.Teste tabi tutulan goz
goriintilerinin analiz sonucundaki bilgilerle veri tabanindaki bilgiler
karsilastinldi.Bir goz goriintusiin farkli zamanlarda ve farkli bakislardaki durumlar
da analiz edildi ve veri tabanindaki ait oldugu g6z goriintisiiyle ne kadar dogruluk
gosterdigiyle ilgili bir dogruluk yiizdesi belirlendi.Yazilimin isleyisiyle ilgili
kullaniciy1 bilgilendirmek amaciyla bir arayliz tasarimi yapildi ve bu arayiiz ile
kullanicinin sistemde tanimli olup olmadigi gorsel olarak kullaniciya
sunuldu.Projenin yaziiminda MATLAB Image Processing Toolbox kullanildi.

Proje Sorumlusu: Seda ULKER )
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Seral OZSEN
SELCUK UNIVERSITESI

Glinumuzdeki tasinabilir cihazlarin kullanici arayiizleri sabittir, bu nedenle de
kullanicilar degisik ortam sartlan altinda biiyiik zorluklarla karsilasmaktadirlar.
Ornegin, degisken 151k miktar ekranin gériinebilirligini zorlastirmakta, kullamcinin
hareket etmesi arayiiziin anlasilabilirligini diisirmektedir. Bu durum 6zellikle askeri
alanda zor ortam kosullarinin cok bulunmasi nedeniyle sikca yasanmaktadir. Map-
MET (Map - Military Enhancing Technology) projesiyle bu soruna bir ¢c6zim sunmay1
amaclanmaktadir. Bu proje, temel olarak cevre sartlarina gore kullanici arayiziini
adapte eden bir harita uygulamasidir. Map-MET'i halihazirdaki uygulamalardan ayirt
eden baslica ozellikler, azalan yada artan 151k miktarina gore renk semasini, ekran
parlakligin1 otomatik olarak ayarlamasi ve kullanicinin hareketini algilayarak diisiik
konsantrasyon durumunda ekrandaki bilgi yogunlugunu kontrol etmesidir. Kullanilan
hareket ve 151k bilgisi, tasinabilir cihazin kamerasindan alinan videonun sunucu
araciligiyla islenmesiyle elde edilmektedir.

Proje Sorumlulari:Fatma AKINCI, Meryem SAGCAN, ilker ARGIN, ismail Can
COSKUNER

Proje Danmismani: Bugra OZKAN

oDTU



Calisma kapsaminda kumas desenlerinin; kayma, 151k ve rotasyon degisimlerinden
bagimsiz bir sekilde siniflandirilmasi amaclanmistir. Bu baglamda doku
simiflandirmasinda yaygin olarak kullanilan es olusum matrisleri analizi ve yerel ikili
oruntu (LBP) metodu kullamlmistir. Calisma Matlab programi uzerinden
yuritulmastar.

Proje Sorumlusu: Duygu DEMIRKOL
Proje Danismani: Dog. Dr. H.Gokhan ILK
ANKARA UNIVERSITESI

Proje genel anlamda yapay sinir aglari kullanarak araba 6niinde bulunan kamera
sayesinde alinan goriintiileri analiz yaparak, aracin yol lizerindeki iki cizgi arasinda
gidebilmesini amaclamaktadir.Su anda en basit anlamda sadece yol lizerindeki
cizgileri kullanarak karar verebilmektedir,diger durumlar icin gelistirme
amaclanmaktadir.

Proje yazilim1 matlab ortaminda yazilmistir,video gorintuleri Turkiye sartlarina
gore alinmistir ve %80 oraninda basan saglanmistir.

Proje Sorumlusu: Baris AKINCI B
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Seral OZ$SEN
SELCUK UNIVERSITESI

Bu projede, mikrofon araciligiyla soylenilenleri es zamanli olarak metne doniistiiren
Turkce bir program elde edilmeye calisilacaktir. Bunun icin MATLAB programi
kullamlacaktir.

Proje onerisi icin sesli ifadenin mikrofon yardimyla bilgisayara iletilmesi
dusunilmustur. Sesin sayisal hale donustiriilmesiyle ses pencereleme, filtreleme ve
analizler icin hazir hale gelmis olur. Yapilan bu islemler sayesinde seste bulunan
giiriiltiiler ve kullanilacak alana bagl olarak sesin kisiye bagimli 6gelerden
arindirnilmasi gerceklestirilir. Ses hecelere bolunerek bir hece veri tabanm yardimiyla
korelasyon degerleri tutularak yaziya donustiiriilecektir.

Proje Sorumlusu: Selen URAL B
Proje Danismam: Yrd. Dog. Dr. Seral OZSEN
SELCUK UNIVERSITESI
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Avukatlara yardim saglamak amaciyla, tiim dilekce orneklerini icerisinde
bulunduran ve bunlari kolayca cikt1 almayi saglayan, ayrica avukatlarin
miivekkillerine, kendilerine ve davalarina dair tim bilgilerin tutulmasini saglayan
bir yazihim.

Proje Sorumlulari: Nazli Tugce, TUKA Emsal OZKAN
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Murat SARAN
CANKAYA UNIVERSITESI

Web kamerasi yardimiyla alinan goruintilerden g6z ve goz hareklerinin tespiti
sonucu elde edilen veriler ile bilgisayar faresinin kontrol edilmesi.

Proje Sorumlusu: Liitfi GULEN
Proje Danismani: Prof. Dr. Stilayman TOSUN
ANKARA UNIVERSITESI

Projemiz iki dc motordan aldig giic ile calisiyor. Ses hangi yonden gelirse robot o
yone hareket eder. Ses kesildigi anda robot durur. Sese yonelirken engelle
karsilasirsa robot engelden kacarak sese yonelmeye calisir.

Proje Sorumlusu: Murat ASLAN
Proje Danismani: Prof. Dr. Ahmet ARSLAN
SELCUK UNIVERSITESI

Trafikte diger benzer araclarla birlikte trafik kurallarina uygun olarak gezen arag.

Proje Sorumlulari: Halit GOLCUK, Aydin PEHLIVANLI, Ali YILDIRAN, Murat YILMAZ,
Siner Gokhan YILMAZ

Proje Damismani: Prof. Dr. Onder YUKSEL

oDTU



Bitirme projesi kapsaminda ve TUBITAK destegiyle gerceklestirilmek istenen
projenin amaci; tibbi laboratuar cihazlarinda genellikle ayn1 calisma prensibine
sahip, reaktif ve numuneleri hacimlendiren mikro pipet mekanizmasin1 modellemek
ve konumlandirma sisteminin tasarlanarak imal edilmesi ile Universitemizdeki
akademik laboratuar arastirmalarina katkida bulunabilecek bir son urtin haline
getirilmesidir.

Proje Sorumlusu: Berna ESER
Proje Danismani: Ars. Gor. Onur KOCAK
BASKENT UNIVERSITESI

Aydinlatma sistemleri Tiirk Standartlan Enstitiisi'niin belirledigi standartlar
olcustinde olmalidir. Cerrahi girisimlerde ve tanm koymada kullanilan aydinlatma
armatirleri ile ilgili standart TS EN 60601-2-41'dir.

Bu calismada amaclanan, power ledlerin mevcut sistemlerde kullanilan lambalara
gore yiiksek etkinlik faktorlerinden (Im/W),sahip olduklar genis renk sicakligi
araliklarindan(2600-8000 K),cektikleri diisiik giicten(W) ve uzun omurli
olmalanindan faydalanarak cevreye duyarli aydinlatma sistemleri gelistirmektir.

Proje Sorumlusu: Alev KAKAC
Proje Danismani: Ars. Gor. Onur KOCAK
BASKENT UNIVERSITESI

Bu calismada, dis unitelerinde kullanilan aydinlatma uUnitesini LED ile tasarlayip
verimi arttirarak enerji tasarrufu saglamasi amaglanmaktadir. LED'ler, 151k Ureten
yari iletken kat1 hal 151k kaynaklandir. LED'ler iletim yoniinde kutuplandiklan
takdirde 151k yayarlar. Normal diyot da oldugu gibi LED'de de kiiciik degerde bir esik
gerilimi vardir. Bu esik gerilimi asildiginda jonksiyonun direnci diiser ve akim
iletmeye baslar. LED'lerin devrelerde kullaniminda bu akim bir direncle
sinirlandirilmalidir. LED'in yaydigi 1s1k miktar izerinden gecen akima baglidir.
Genel aydinlatmada 151k dagitilir. Fakat LED ile yapilacak tasarimda amac 15181
odaklamaktir. Odaklama islemi cesitli lenslerle yapilir. Tasarimda kullanilacak olan
LED ve lensler, gerekli olclimler yapilarak belirlenecektir.

Proje Sorumlusu: Ozgecan AVAZ
Proje Danismani: Ars. Gor. Onur KOCAK
BASKENT UNIVERSITESI
19
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Projemiz iki kisimdan olusmaktadir. Birinci kisim PIC kontrolli giic
saglayici bir devre ve ikinci kisim ise elektromanyetik alan treten

bir bobin. Projede, elektronik devre 100 Hz frekansinda atimlarla
bobine akim saglayarak, tekrar eden bir manyetik alan olusturmakta. Bu
manyetik alan sayesinde viicuttaki iyon dengelerini saglamayi
amacliyoruz.

Proje Sorumlular: Semih AKGUL, Ugur YILDIRIM
Proje Danismani: Dog. Dr. Ugur BAYSAL
HACETTEPE UNIVERSITESI

Projemizin amaci; agiz ve burundan nefes sinyalini ve abdominal bolgeden de karin
hareket sinyalini bazi algilayicilarla (strain gauges, thermocouples) algilayip hekime
yardimci olmaktir. Bu dogrultuda ayrica, viicuttan alinan sinyallerin bir grafik
LCD'de gozlenebilmesi ve bir kullanici arayiizii vasitasiyla da bilgisayarda gosterimi
amaclanmistir. Hekime daha kolay yorum yapabilme olanagi saglayan ve diisiik
maaliyetli bir sistem gelistirilmek istenmistir.

Proje Sorumlulari: Bagis ALTINOZ, Eren ALAY,Deniz 0ZGULBAS
Proje Danmismani: Dog. Dr. Ziya TELATAR
ANKARA UNIVERSITESI

Bizim proje konumuz medikal alan gelistikce bu alan icinde onemli bir yere sahip
olan hastabas1 monitordir.Hastabas1 monitorlerde medikal alanda ki gelismeye ayak
uydurmuslardir.Hasta bakim ve takibinden devamli EKG, kalp atimi, oksijen
saturasyonu, viicut 1s1s1 gibi parametreleri izlemenin onemli oldugu pek cok klinik
durum vardir.Bizim projemizde ki amag bu parametreleri 6lcup grafik LCD
ekraninda gosterilmesidir. Bu projemizdeki calismalarimiza ilerleyen zamanlarda
kan basinci ve solunum gibi parametreleri ekleyerek tam donanimli bir cihaz
olusturmay1 hedeflemekteyiz.

Proje Sorumlulari: Murat ODABAS, Ercan DEMIR
Proje Danismani: Dog. Dr. Ziya TELATAR
ANKARA UNIVERSITESI

Manyetik alanlar, insan vicudundan protein molekillerine ya da bir esyanin icindeki
metal parcaya kadar her yerde ve her boyutta mevcut. Tasinabilir bir cihaz
gelistirilerek insanlarin sadece goruntiilenmek istenen bolgelerine uygulayabilir
boylece etkilesime daha az sokarak kapali alan korkusu gibi olgulan kaldirabiliriz ve
boyut olarak alandan, enerjiden, giiriiltiiden kazanc saglanilabilir.

Proje Sorumlusu: Oviing KARAKURT
Proje Damismani: Doc. Dr. Ugur BAYSAL
HACETTEPE UNIVERSITESI



Projemizdeki amacimiz,hastalardan alinan bir cok fizyolojik verinin olculerek RF
(radyo frekans1) yardimiyla hastaya ve aym zaman da hemsire veya doktor gozlem
odasina aktarilmasi ve belirlenen referans degerleri ile karsilastirilarak gerektiginde
uyar veren,hastanin yataga bagimliigin1 engelleyecek portatif bir sistem
tasarlamaktir. Bu sistem kabaca iki kisma ayrilacak olursa, birincisi hasta lizerinden
fizyolojik sinyalleri alan ve gerekli islemlerden gecirdikten sonra RF(radyo frekans)
verici ile ortama yayan,ayn1 zamanda hastaya bilgi veren kisim,digeri ise vericiden
gelen sinyali alan ve demodiile edilen sinyalin tasarlanan arayiiz programiyla
bilgisayarda gercek zamanli olarak gozlenmesini saglayan kisimdir.

Proje Sorumlulari: Gozde DERELI, Nefise AKPINAR
Proje Damsmani: Ogr. Gor. Arif KOCOGLU
BASKENT UNIVERSITESI

Bu projenin amaci Kardiyovaskuler sorunlar nedeni ile hastahanede yatirilip
izlenen hastalarin , hastahane cikisi sonrasi kardiyovaskiler durumlarinin riskli
aktiviteler sirasinda da olmak uzere(hastanin yerlesim merkezinin disina ¢cikma
durumu , evde yalmz olma , efor gerektiren aktiviteler) ve tedavinin etkinligini ve
yan etkilerini takip etmek icin online olarak hastanin doktoru tarafindan EKG
verilerinin izlenebilmesini saglamaktir.

Proje Sorumlulari: Mahmut Celal GULUK, Emrah GENC, Murat BAL
Proje Danismam: Prof. Dr. Ahmet ARSLAN
SELCUK UNIVERSITESI

Hekimler, solunum seslerini yalnizca stetoskop yardimiyla dinlemektedirler.
Solunum yollarinin anatomisinin ve fizyolojisinin karmasik olusu nedeni ile
hastaliklarin tanist her zaman kolay olmaz ¢iinkii insan kulaginin duyabilecegi
frekans araligi simirtidir. Solunum hastaliklarinin bir¢ogu soluk sesinin kalitesinde
degisime sebep olmaktadir. Yapilan projenin amaci; dogru teshislerin konamamasi
gibi problemlerin ¢oziimine yonelik solunum sesi analizi ile ilgili tasarimlarin ve
algoritmalarin hazirlanmasidir.Gelistirilen yontem, hastanelerde hastalara ait
solunum seslerinin arsivlenmesine olanak saglayacaktir. Tip doktorlari, solunum
seslerinin EKG benzeri goriintiisiinii analiz ederek hastaliklar hakkinda yorum
yapabileceklerdir. Ayrica bu proje ile tip 6grencilerinin solunum seslerini gorme ve
lizerinde calisilmasina imkan saglayacak boylece egitimlerine katkida bulunulmus
olacaktir.

Proje Sorumlulari: Esma Sedef DEMiRKOL, Andac KATAR
Proje Damsmani: Ogr. Gor. Mehmet YUKSEKKAYA
BASKENT UNIVERSITESI

21



22

Bu projede, yiiksek performansli piko amper akim-voltaj yiikselteci tasarim
yapilmistir. Baz1 uygulamalarda diisiik bir akim degeri bile uygulama ile ilgili olan
onemli bilgileri icerir. Ornegin; Taramali Tiinellemeli Mikroskop (TTM)
uygulamalarinda igneyle ornek arasindaki tiinel akimi, 6rnegin ylizeyi hakkindaki
tlim bilgiyi icerir. Bu, yiizeyden alinan akimin degeri piko amper - nano amper
seviyelerindedir. Disuk seviyelerde alinan akimin ise elektronik tasarimlarda
kullamlabilmesi icin ideal bir sekilde yukseltilmesi ve akimdan gerilime cevrilmesi
gerekmektedir. Bu nedenle yiikseltme kazanci degisken ve 108-1011 (V/A) arasinda
yapilmistir. Yilksek kazancla birlikte gelen giiriiltii ve ofset hatasi olabildiginde
diisiik tutulmustur. Ozellikle TTM uygulamalar icin genis bant genisligine sahip
tasarlanmis ve igneye yakin olacagi icin boyutlar kiiclik ayarlanmistir. Tasarimda
kullanilacak devre elemanlan ve ozellikleri benzetim metotlan ile incelenmis, bu
tasarimda kullanilacak en uygun malzemelere karar verilmistir.

Proje Sorumlusu: Basak BASAR B
Proje Danismani: Ogr. Gor. Mehmet YUKSEKKAYA
BASKENT UNIVERSITESI

Cerrahi ameliyatlarinin bir kisminda, ameliyat alanimin rahat goriilebilmesi icin
karaciger metal bir aletle alandan uzaklastirilir. Bu metal aletlere ekartor (ayirici)
denir. Bu esnada karaciger dokusu metal alet nedeniyle basiya maruz kalir. Bu basi
nedeniyle karaciger dokusuna hasar verilmesi muhtemeldir.

Ekartorlerin karacigere uyguladigi basing 6lciilmemekte, ve doku hasarinin
nedeninin dokuya uygulanan basingtan m1 yoksa karaciger dokusunun seklinin
bozulmasindan dolay1 sikisan damarlar nedeniyle kan dolasiminin engellenmesinden
mi kaynaklandig1 bilinmemektedir.

Bu doku hasarinin nedeninin arastirilmasi ve ilgili deneyler tip alaninin calisma
konusudur, fakat ekartorlere uygulanan etkinin karaciger dokusuna uyguladig
basincin belirlenmesi ya da deney diizeneginde kullanilabilecek basing degeri
degistirilebilir ekartor benzeri metal bir mandal tasarimi biyomedikal
mihendisliginin konusudur.

Bu projede ekartorlerin dokuya uyguladigi basinci dlcebilecek bir elektronik sistem
tasarimi, ekartoriin dokuya uyguladigi basinci taklit edebilecek ve bu basincin
degerini belirleyebilecek bir metal mandal tasarimi ve bu mandalin uyguladig
basinci olcen bir sistem tasarimi gerceklestirilecektir.

Ekartorii taklit eden metal mandal cihazi, bu mandalin uyguladigi basinci 6lgen
elektronik sistem ve ekartdriin uyguladigi basinci 6lcen elektronik sistem
karacigerin doku deformasyonunun belirlenmesi amacli deneylerde ve benzer baska
calismalarda da kullanilabilir. Ornegin ezilme travmalarimin calisilacag deneysel
calismalar.

Proje Sorumlusu: Mimin ISIK )
Proje Damsmani: Ogr. Gor. Mehmet YUKSEKKAYA
BASKENT UNIVERSITESI



Biyokimya ve mikrobiyoloji laboratuarlarinda yapilan ¢ogu tahlil, tibbi personel
gozlemine dayanmaktadir. islemlerin insan giiciine dayanmas, tahlillerin daha uzun
surede, daha cok maliyetle ve yiiksek hata oraniyla yapilmasi anlamina
gelmektedir. Saglik hizmetlerinin diisiikk maliyetli ve diisiik hata oranli olmasi
istenilen bir durumdur. Bu seviyeye ulasabilmek icin de; karsilastirma, uzun siireli
gozlem ve pahali ekipmana dayali tahlillerin, goruntu isleme algoritmalan
vasitasiyla yapilmasi gerekmektedir.

Proje kapsaminda, hastane ortaminda yapilan uzun siireli gozlemler sonucu, petri
kaplari ile yapilan gaita kiiltir testleri, koloni sayim testleri, mantar testleri ve
antibiyotik direnc testlerinin, goriinti isleme metotlan ile yapilabilecegi kanisina
varilmistir. Kurulan diizenek ile elde edilen imgelerden, normalde en az sekiz saat
siiren tahlillerin daha kisa siirede ve daha diisiik bir hata oraniyla yapilabilecegi
ongoriilmiistiir. Projemiz Baskent Universitesi Biyomedikal Miihendisligi Bitirme
Projeleri kapsaminda olup TUBITAK BIDEB 2209 desteklidir.

Proje Sorumlusu: Furkan DEMIRSOY
Proje Danismani: Ars. Gor. Onur KOCAK
BASKENT UNIVERSITESI

Gunuimuzde Spinal Kord Yaralanmali hastalarin sayis1 giin gectikce artmaktadir. Sky
hastalarinin ozriine gore tekerlekli sandalye tasarimi gerceklesmektedir. SKY
Hastalarindan Parapleji hastalan gibi Quadripleji hastalarininda tek baslarina
tekerlekli sandalye kullanabilmeleri amaciyla tasarlanmistir. Dolayisiyla Quadripleji
hastalarinin da hayata daha siki bir sekilde baglanmalari saglanacak ve baskalarinin
yardimina bir nebze de olsa az ihtiyac duyacaklardir.Proje amaci olan akdlii
tekerlekli sandalye icin uygulanacak biyokumanda sisteminin ilk olarak prototipinin
olusturulmasi, bu olusumun ilerleyen zamanlarda iyilestirilip gelistirilmesi
hedeflenmektedir. Gliniimiiz saglik sektorii tibbi teknoloji sayesinde giin gectikce
gelismektedir. Uygulayacagimiz bu proje de sektoriin gelismesine yardimci
olacaktir.Surekli gelismekte olan tibb1 teknoloji karsisinda yeni projeler gelistirmek
ve bu projeleri hayata gecirmek gelecek kusaklara umut olacaktir. Gelisen bu
teknoloji caginin icerisinde bizim de adimzin yer almasi pek cok kisiye cesaret
verecek ve bu alandaki pek cok calismaya 151k tutacaktir.

Proje Sorumlusu: Samet DEMIR
Proje Danmismani: Ars. Gor. Onur KOCAK
BASKENT UNIVERSITESI
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Hekimler, solunum seslerini yalmzca stetoskop yardimiyla dinlemektedirler.
Solunum yollarinin anatomisinin ve fizyolojisinin karmasik olusu nedeni ile
hastaliklarin tanist her zaman kolay olmaz ciinkii insan kulaginin duyabilecegi
frekans araligr sinirlidir. Solunum hastaliklarinin bircogu soluk sesinin kalitesinde
degisime sebep olmaktadir. Yapilan projenin amaci; dogru teshislerin konamamasi
gibi problemlerin ¢oziimiine yonelik solunum sesi analizi ile ilgili tasarimlarin ve
algoritmalarin hazirlanmasidir.Gelistirilen yontem, hastanelerde hastalara ait
solunum seslerinin arsivlenmesine olanak saglayacaktir. Tip doktorlari, solunum
seslerinin EKG benzeri goruntiisuni analiz ederek hastaliklar hakkinda yorum
yapabileceklerdir. Ayrica bu proje ile tip 6grencilerinin solunum seslerini gorme ve
Uzerinde calisilmasina imkan saglayacak boylece egitimlerine katkida bulunulmus
olacaktir.

Proje Sorumlulari: Basak Duygu AKBAL, inci DOGAN
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Metin YILDIZ
BASKENT UNIVERSITESI

Kalp atimlarindan elde edile EKG isaretleri sirasiyla P dalgasi, QRS kompleksi ve T
dalgasindan olusur. Bir kalp atim1 R dalgasi ile bir sonraki arasindaki peryodu
kapsar. KHD sinyali, kalp atimi zamanlarinin 6lculmesiyle elde edilir. KHD analizleri
yaklasik 30 yildan bu yana saglikli ve hasta kisilerin kalp fonksiyonlarinin
miidahalesiz yol ile incelenmesinde arastirma ve klinik amacl kullanilmaktadir.
Yapilacak olan projede, KHD sinyalinin elde edilmesinde EKG sinyallerinden
faydalanilacaktir. ilk olarak EKG sinyalinin élciilmesi icin gerekli donanim
gerceklestirilecektir. Elde edilen sinyaller veri toplama kart1 vasitasiyla bilgisayara
aktarilacaktir. MATLAB yazilimi kullanilarak gerceklestirilecek olan arayiiz ile EKG
sinyalinden farkli algoritmalar kullanilarak KHD sinyalleri elde edilecektir. Boylece
ileri analizler icin bilgisayar tabanli bir KHD analiz sitemi gerceklestirilmis olacaktir.

Proje Sorumlusu: Emre IMRE, Levent PULGIR
Proje Danismani: Dr. Rahime CEYLAN
SELCUK UNIVERSITESI



Model arac iizerinde tasarlanmis uzaktan kumanda ile kontrol edilebilen. Kumanda
Uizerinden park et komutu gonderildiginde, aracin lzerindeki sensoérler yardimi ile
aracin kendi kendine uygun bir yer bularak park etmesi.Park et komutundan sonra
arac tamamen otomatik olarak park edecektir. itk 6nce park edilebilecek uygun yeri
bulduktan sonra sensorler vasitasi ile araca yon ve hiz vererek gerekli park etme
islemini yapacaktir. Bu da giinliik hayatimiza oldukca kolaylik saglayacaktir.

Proje Sorumlusu: Abdulsamet HALICI 5
Proje Danismani: Dog. Dr. Nurhan KARABOGA
ERCIYES UNIVERSITESI

Projede, bilgisayar yardimiyla bir fotografin kdse bilgilerini kullanilarak resmin
derinlik haritasinin olusturulmasi ve bu derinlik haritasin1 kullamlarak fotografin
ozel kirnmzi-mavi 3 boyutlu gozliikle bakildiginda 3 boyutlu olarak goriinmesi
amaclanmistir.

Bu proje video setlerine de uygulanabilir. 3 boyutlu resim veya video elde etmek,
bu yontemle kolay ve masrafsiz olacaktir.

Proje Sorumlusu: Goker Erdem BERBER
Proje Danismani: Dog. Dr. Ziya TELATAR
ANKARA UNIVERSITESI

Java yazilimi destekleyen herhangi bir cep telefonu araciligi ile bluetooth
Uzerinden kumanda devresi lizerindeki aygitlan kontrolii saglanmaktadir. Kumanda
devresi ayn anda 10 adet ¢ikisin kontroliini birbirlerinden bagimsiz bir sekilde
gerceklestirebilmektedir. Bu sistemle amaclanan artik guinliik hayatimzin bir
parcasi olan cep telefonlarimizi ayn1 zamanda dijital bir anahtar gibi de
kullanabilmektir.

Proje Sorumlusu: Kadir ARI 5
Proje Dar_1_1,sr_nam:.0ér._ Gor. Ulvi DAGDELEN
ERCIYES UNIVERSITESI
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Engebeli bir ylizeyi olan platformun kenarindaki sepete, karsi taraftan golf topu
atmaya calisan robot tasarlamak. Proje bir adet (100x80cm) engebeli platform,
uzun kenarlarin birinde hareket edecek olan topa vurucu robot, diger tarafinda ise
hedef olarak sepetten olusmaktadir. Robotun ortami algilamasi icin platforum
uzerine yerlestirilen bir adet kamera da mevcuttur. Golf oynayan robotun en onemli
ozelligi atislarini inceleyip, otomatik olarak 6grenerek daha iyi atislar
yapabilmesidir, bu sayede minimum atista topu hedefe sokmay1 hedeflemektedir.

http://www.eee.metu.edu.tr/~design/PRJ2010WEBPAGE/glfF.htm

Proje Sorumlulan: Sinan EREN, Umit ARABUL, Yagiz AKSOY, Gamze TOYDEMIR,
Osman ASLAN

Proje Damismani: Yrd. Doc. Dr. Arzu KOC

oDTU

Dollenmis yumurtanin kulucka suresi boyunca olgunlasmasi icin ortamda olmasi
gereken kosullar vardir.Bunlarin en baslicalari; 1s1,nem ve havalandirmadir. Yapmis
oldugum kulucka makinesinde bu 3 etken ortamda yumurta icin yeterli olacak
ayarda saglanmistir. Bunlarin yam sira déllenmis yumurtanin homojen olarak
bliyiimesi i¢in cevrilmesi de saat basi saglanmistir. Mikrodenetleyici kontroliinde
calisan makinenin 15151 60 W ‘lik ampulle,nem orani suyun buharlasmasiyla,
havalandirmasi fanlarla, yumurtalarin ¢evrilmesi de kurmus oldugum motorlu
diizenekle saglanmaktadir. Yapmis oldugum kulucka makinesinde Hindi (28 giin),
Ordek (27 giin),Kaz (31 giin),Siiliin (23 giin),Glivercin (17 giin),Devekusu (47 giin)
vb. hayvanlarin yumurtalan kuluckaya birakilabilir. Yumurtayr makineye koymadan
once hangi hayvanin yumurtasi ise onun olgunlasmasi icin gerekli olan 1s1 ,nem
degerleri ve kulucka siiresi girilerek kapagi kapatilir. Ayarladigimiz siire doldugunda
makine uyari verir ve inkiibasyon(gelisim) siiresi bitmis olur. inficar(cikis) siiresi
boyunca yumurta yakin takibe alinarak yavrunun ¢ikmasi beklenir.

Proje Sorumlulari: Onur KARAMAN, Sami SARIOGLU
Proje Damsmani: Yrd. Dog. Dr. Ertugrul CAM
KIRIKKALE UNIVERSITESI

Projede hareketi pan-tilit adi verilen giivenlik kamerasi motorlar ile saglamaktayiz.
Motorlar direk sehir gerilimi ile calismaktadir. Bundan dolay: triyakli role devreleri
yapilarak motor kontrol edilmektedir.

Proje Sorumlusu: Fatih CANDAS
Proje Danismani: Dog. Dr. Ugur BAYSAL
HACETTEPE UNIVERSITESI



Projemde amacim alternatif enerji kaynagi olan giines enerjisinden yararlanarak
elektrik enerjisi elde etmektir. Sistemim dogaya zarar vermeden enerji liretimi
saglamakta ve giines enerjisi panelleriyle depoladigimiz enerjiyi, invertor
yardimiyla depolama Unitelerine aktarip kullanima hazir hale getirmektedir. Dogal
olarak guines enerjisinden maximum sekilde yararlanmak icin, motor kontrolu ile
panel, glines yoniinde donecektir.

Proje Sorumlusu: Sanli KILICASLAN
Proje Danismani: Doc. Dr. Ugur BAYSAL
HACETTEPE UNIVERSITESI

Projemiz binalarda enerji verimliligi ve bina otomasyonunu icermektedir.Bina
otomasyonu kablosuz iletisimi de destekleyecektir.Ve binamizin bahce sulama ve
aydinlatmasinin bir kism1 yenilenebilir enerjiden saglanacaktir.Giines enerjisi ve
peltier hibrit kullanmlarak enerji elde edilmesi saglanacaktir.Ayn1 zamanda dis ortam
ve ic ortam sicakligi,nemi olcililecektir. D1s ortamin riizgar hiz1 6lciilerek
gorlintulenebilecektir.

Proje Sorumlulari: Ertan SANLI, Arif Emre OZDEMIR, Onur KARAMAN
Proje Damsmani: Yrd. Dog. Dr. Ertugrul CAM
KIRIKKALE UNIVERSITESI

Proje birkag saniye icerisinde havada bir metin olusmasidir. PIC mikro denetleyici
ve LED kullanilarak havaya yazi yazan elektronik bir devredir.

Proje Sorumlulari: Askin GUNDUZ, Yagmur TANRIVERDI
Proje Damismani: Yrd. Doc. Dr. Tolga EREN
KIRIKKALE UNIVERSITESI

Projenin amaci, prototip olarak yapilan riizgar turbinini uygun riizgar hizimi
yakaldiginda yoniinii o yone dogru otomatik olarak ¢evirecek bir kontrol
mekanizmasinin gerceklenmesidir. Bu sayede ruzgar turbinleri icin onem arz eden
rizgar hizlan hig bir sekilde kacirlmayarak sistemin max. diizeyde calismasi
saglanacaktir.

Proje Sorumlusu: Ayse KAYA
Proje Danismani: Dr. Murat EFE
ANKARA UNIVERSITESI
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Avci roboti, her tiirlii arazi sartlarinda ilerleyebilen ve gerektiginde lizerinde
bulunan silah ile ates etme yetenegine sahip bir sistemdir. Bu sistem ayni zamanda
Uzerinde bulunan kamera ile merkeze goriintui aktarimi yapabilmekte ve sistem
uzaktan denetlenebilmektedir. Bu denetim sistemi ayn1 anda hem silah1 hem de
paletli robotun hareketlerini kontrol edebilmektedir. Sistemin uzaktan denetimi RF
(Radyo Frekans) ile yapilmistir. Uzerinde bulunan silah ise paintball mermisi
atabilen elektrikli hava sistemine sahiptir. Atis mesafesi maksimum 35 metredir.
Paletli robot saga sola donebilme yetenegine sahip iken silahin iizerinde bulundugu
mekanizma saga, sola ve asagi, yukan donebilmektedir.

Proje Sorumlusu: Ahmet YILMAZ
Proje Danismam: Yrd.Dog.Dr.Hamit ERDEM
BASKENT UNIVERSITESI

Giiniimtiziin en bilyiik sorunlarindan biri olan enerjinin dogal kaynaklara yonelimi ile
guines pillerinin onemi artmistir. Bu projemizde konum olarak iilkemiz icin cok
onemli olan giines pillerinden nasil daha cok verim alabiliriz sorusuna yamt almis
bulunmaktayiz. Giines pillerinin guinese yonelimi konusunda cok hassas bir sistem
olusturmus bulunmaktayim. Giiniin dogusundan batisina kadarki olan siirede
tamamen gunesin takibi gerceklesmektedir.

Proje Sorumlusu: Orhan Ertugrul GUCLU
Proje Danismani: Dog. Dr. Ugur BAYSAL
HACETTEPE UNIVERSITESI

Bu projede amaclanan, MQ-7 CO sensoriinden alinan analog verilerin PIC18F2550'de
islenerek mikrodenetleyicinin USB moludulunu kullamlip bilgisayarla haberlesmesi
ve CO seviyesinin(ppm olarak) grafiginin anlik olarak cizdirilmesidir.

Proje Sorumlular: Semih Berker OZTURK, Ersin DUYAN
Proje Danismam: Dog. Dr. Ediz POLAT
KIRIKKALE UNIVERSITESI

Projede; herhangi bir yerlesim yerinin gelecekteki niifusunun hesaplanmasi ve bu
nufusun su ihtiyac1 goz onlinde bulundurularak yeterli suyun hesap ve temini.Alinan
suyun SIMATIC WinCC SCADA araylizi yardimiyla Siemens SIMATIC s7 300 PLC ailesi
kullamlarak stirecin(prosesin) tasarimi ve kontolu yapilacaktir.

Proje Sorumlusu: Omer EROL
Proje Danismani: Dog. Dr. Manafettin NAMAZOV
CUMHURIYET UNIVERSITESI



Master(sahip) ve Slave(kole) projesi kolenin 20cm i koruyarak istenildiginde sahibin
sagindan solundan veya arkasindan takip etme esasina dayanir. Projemizin baslica
ozellikleri sunlardir: - Kole sahibin en fazla 5Smetre olmak kosulu ile istege bagli
sekilde konulabilir - Kole her zaman kendi sahibini tanima yetenegine sahiptir -
Kéle sahibin nerde oldugunu max 1cm hata ile kordinat noktalaryla
bulabilmektedir.Bunun icin ultrasonic yer belirleme sistem kullanilmaktadir -Koéle
sahibinin ne yone baktigin1 agisal olarak bulabilme yetenegine sahiptir -Kole
omniwheel tarzi U¢ tekerlege sahip olmasi ile doniis yapma gereksinimi olmadan
istenilen yonde gidebilme olanagina sahiptir - Akilli sistem sayesinde kole sahbini
kaybettiginde sahibini arayip tekrar bulabilme yetenegine sahiptir -Kolemiz
istenildiginde ayrica sahibini istenilen agidan ve mesafeden takip edebilme
ozelligine sahiptir(max uzaklik 1.5 metre ve 360 derece)

Proje Sorumlulari: Burak Emre POLAT,Baris TURA, Serhat ERMAN, Pinar KOCABEY,
Merve HEKIM

Proje Danmismani: Yrd. Doc. Dr. Lale ALATAN

oDTU

Bu projede hedeflenen; 5 banttan olusan bir ses denklestirici (ekolayzir) devrenin
hem benzetim (simulasyon) ile hem de donanimsal olarak gerceklestirilmesidir.
Kalite faktoriine gore yapilacak tasarimlar, degisik miizik ve ses sinyalleri lizerinde
denenecektir.

Proje Sorumlusu: Huseyin KILIC
Proje Damsman:Ogr. Gor. Baran USLU
BASKENT UNIVERSITESI

Yeni nesil islemciler olarak bildigimiz Friendly ARM serisinden Friendly ARM 11
dokunmatik ekranli modelini kullanarak metraj olcumu yapilmaktadir. Projede
bulunan 1 adet tekerlekli encoder sabit veya hareketli bir parca uizerine monte
edilir. Tekerlek hareketiyle 6lciilen deger bir mikro denetleyici vasitasiyla ARM
islemcisine gonderilir. ARM islemcisi 6lclim degerlerini metre ve santimetre
cinsinden ekranda gosterir. Ayrica ARM islemcisine yazilan baska bir program
vasitasiyla istenilen 6lclim degerlerinde baska bir cihaz devreye alinabilir veya
devreden cikarilabilir.

Proje Sorumlusu: Abdurrahman DOGAN
Proje Danismani: Prof. Dr. Recai KILIC
ERCIYES UNIVERSITESI
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Ginimiizde kullandigimiz LPG (Likit Petrol Gaz), yanici ve patlayici 6zelligi olan
propan (C3H8) ve biitan (C4H10) gazlarinin birlesiminden olusmustur. Bu sebepten
dolay1 LPG gazi1 kacaklarimin tespiti cok onemlidir. Ancak her durumda ve konumda
siirekli olarak bir insan vasitasiyla ol¢ciim yapmak ya da bir zaman araligindaki gaz
olciim sonuclarim tespit etmek kolay degildir. Ozellikle elektrigin ulasamadig
noktalarda bu tespiti uzun sureler yapmaya calismak daha zordur. Bu sebeplerden
dolay1 tasarlanan LPG Data Logger projesi, dahili bataryasi ve kayit icin kullandigi
SD kart ile birlikte, elektrik olmayan bolgelerde de, uzun sireler boyunca istenilen
aralikta LPG gaz1 olcumleri yaparak bu verilerin kaydin1 tutmaktadir. Kullamci
istedigi zaman bu cihaz1 ortamdan alarak icindeki verileri ayrintili sekilde
inceleyebilir.

Proje Sorumlusu:Burak HANCERLI
Proje Danismam: Dog. Dr. Ediz POLAT
KIRIKKALE UNIVERSITESI

Gilinumuzun "veli problemleri"nden birisi de, cocuklar alacak olan okul servisinin
zamaninda gelmemesi ya da erken gelmesi ve bu sebeplerle cocuklarin ve bazen
velilerin de sikintiya diismesidir. Oncelikli tasarim amaci bu olan ancak
gelistirilmeye tamamen acik olan "GPS Arac Takip/Haber Sistemi” ile, servis ya da
beklenilen arac eve ya da belirlenen konuma gelmeden bir siire once, velilere
aracin tam olarak nerede ve kac dakikalik mesafede oldugu haberinin cep telefonu
vasitasiyla otomatik olarak iletilmesi amaclanmistir.

Proje Sorumlusu:Onur OZER
Proje Danismam: Dog. Dr. Ediz POLAT
KIRIKKALE UNIVERSITESI

Bu projede tipik bir asansoriin nasil calistigi anlatilmak istenmistir. Bir asansoriin
nasil calistigl, Gergegine cok yakin bir asansor modeli lizerinde gosterilmistir.
Mekanik, elektronik ve yazilim kullanilarak hazirlanan asansér modeli, 0,1 ve 2
duraklan arasinda hareket etmektedir. Sekiz kata kadar uygulanabilme imkam
vardir.

Proje Sorumlulari: Umit TONZA, ismail BAYAT
Proje Damsmani: Ogr. Gor. Sezai BASARA
CUMHURIYET UNIVERSITESI



Bu robot projesi internet tzerinden guvenlik amacli gozlem yapmak uzere
tasarlanmistir. Diinyanin herhangi bir yerinden internete erisebileceginiz bir cihaz
ile; evinizi, ofisinizi veya istediginiz herhangi bir mekani robot yardimiyla
gozlemleyebilirsiniz. Robot lizerinde bulunan kamera ile mekanin goriintiist
internet lzerindeki kisiye kullanici ad1 ve sifre saglayacagimiz kisisel web
sitelerinde yayinlaniyor. Bu goriintii sayesinde araciniz oldugu yerde klavyedeki
veya web sitesindeki yon tuslaryla yonlendirebiliyorsunuz.

Robotun kontrolleri gelistirilebilirlik acisindan fpga ile tasarlanmistir. Bunun
sayesinde robota istenilecek ozellikler kolay bir sekilde eklenebilir.

Bunlarin yaninda goriintii isleme sayesinde ¢ocuklarinizin giivenlini saglamak ve
tehlikeli cisimlere kars1 uyarmak icin kullanilabilir.

Proje Sorumlulan: Necati KARAGOZ, Burak ELIBOL, Caner BAYRAM
Proje Damismani: Dr. Ali Ziya ALKAR
HACETTEPE UNIVERSITESI

Cizgi izleyen robotlar,istenen herhangi bir yoldaki cizgiyi takip edebilmek lzere
tasarlanir.Biz ise projemizde DC motorlarina PWM uygulayarak robotun hizim
kontrol etmeyi amacladik.Robotun mekanik yapis1 ve yazilimi,diiz yolda ve donus
hizlarinda,zaman ve gii¢ kayiplarini en aza indirgeyecek sekilde tasarlanmistir.Bu
sayede istenen hedefe cok daha hizli ulasmak mumkiin olmaktadir.

Proje Sorumlusu: Derya Betiil UNSAL
Proje Damismani: Yrd. Doc .Dr. Yavuz TURKAY
CUMHURIYET UNIVERSITESI

Turkiye de kullanmilmayan ve de daha yeni yeni adindan soz ettirmeye baslamis
smart grid yani akilli sebeke sistemleri nelerdir, bilesenleri ve teknolojileri,dengesi,
sebeke ihtiyaclan, gelecegi ve uygulamalar hakkinda bilgilendirme amacl
sunumlar.

Proje Sorumlusu: Tugcenur YINANC )
Proje Danismam: Yiik. Elk. Miih. Kiirsat TANRIOVEN
ERCIYES UNIVERSITESI
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Guiniimiizde sicaklik dlcer aletler saglik sektoriinde, hafif ve agir sanayi
sektorlerinde, insaat sektori gibi glinlilk hayati birebir etkileyen calisma
alanlarinda yaygin olarak kullanmlmaktadir. Piyasada bircok farkli ortamlarda
kullanilmak uzere farkli skalalara sahip sicaklik 6lcerler mevcuttur. Temassiz
sicaklik 6lcuimui icin gelistirilmis olan infrared (IR) sicaklik 6lcerlere alternatif
olarak Pyroelektrik dedektor ile temassiz sicaklik 6lcer tasarimi bu projenin 6ziini
olusturmaktadir. Bu projede piyasada hareket dedektori olarak kullanilan PIR
(pyroelectrik infrared dedector) kullanmilmistir. PIR dedektor 1 saniye gorev zamanl
darbe ile acilip kapanan bir fotograf makinesi kapagi (shutter) sayesinde olciilecek
yerden IR bilgiyi almaktadir. Bu bilgi PIR dedektor ile tumlesik MOS transistor
sayesinde akim darbesi olarak cikis vermektedir. Bu akim darbesinin yiiksekligi ve
genisligi sicaklikla orantilidir. Bu darbenin integrali DC gerilimdir. Bir
enstriimentasyon yiikseltec girisli kaskat yiikseltme ile mikrovolt seviyelerindeki bu
gerilim sinyali yikseltildikten sonra 20-200 santigrat derece sicakliga kalibre
edilmis digital voltmetrede (panelmetre) sicaklik degeri olarak gosterilmektedir.
Projenin ilk asamasinda sicaklik kontrol Unitesi ve solid-state role ile kalibrasyon
icin tas direnc termociftten geri besleme alinarak istenen sicakliga ayarlandi. Bu
duzenek kalibrasyon icin kullanildi. Aynica ticari PIR dedektoriin 20-200 derece
araliginda sicaklik sensorii olarak kullanilabilirliginin testi icin de kullanildi. Belli
sicaklik degerleri icin PIR dedektdrden alinan veriler, lock-in amplifikatér (SR830)
araciligi ile gozlemlendi. Artan sicaklik degerlerine karsilik gerilimin arttigi tespit
edildi. Projenin ikinci asamasinda yukseltec, darbe ureteci, shutter siiriici ve
panelmetreden olusan dizenek olusturuldu. 20-200 santigrad derece kalibrasyonu
icin calisma devam etmektedir.

Proje Sorumlulari: Omer COBAN, Bayram SOYSAL
Proje Danismam: Yrd. Dog. Dr. Tevhid KARACALI
ATATURK UNIVERSITESI

Mikrodenetleyici tabanli kontrol devresi araciligiyla, hareketli bir nesnenin takibi
yapilacaktir. Sistem kablosuz olarak calisacak ve istenirse, bilgisayardan girilen
konum bilgisine gore de yonlendirilebilecektir.

Proje Sorumlusu: Berk ISBILIR }
Proje Danismani: Yrd.Dog.Dr. Mustafa DOGAN
BASKENT UNIVERSITESI

Gilnumuzde ozellikle buyik sehirlerde gorulen trafik problemlerini azaltacak,
slirlicli ve yolculann giiveliligini ve konforunu artiracak olan sehir ici ulasim
sistemlerinde kullanilacak kablosuz haberlesme aginin planlanmasidir.

Proje Sorumlusu: Turker Yasin YAZKAN
Proje Danismani: Yrd.Dog.Dr. Aysel SAFAK
BASKENT UNIVERSITESI



Herhangi bir 151k kaynagindan alinan 151k hiizmesinin, bu hiizmenin yayildig
dogrultuya dik bir diizlem tzerindeki 10x10 matris seklindeki fototranzist6r dizini
tizerinde olusturacagi 151k siddeti profilini 6lcen ve analizini saglayan diisiik
maliyetli bir sistem gelistirilmistir. Fototranzistorler, kizilberisinden (IR),
morotesine (UV) uzanan bir spektrumdaki 1s1k uyarilmasina hassas olacak sekilde
secilmistir. Elde edilen 151k siddeti profili sayisal isarete donustirulerek kisisel
bilgisayara aktarilmis ve MATLAB ortaminda islendikten sonra uygun bir insan-
makine arayiiziinde grafik olarak sunulmustur. Diizgiin 6l¢ciimler saglamak iizere 151k
kaynagi ve fototranzistor matrisini tutan bir mekanik sistem gelistirilmistir. Cesitli
151k kaynaklarn kullanarak 151k hizme profilleri olculmustur.

Proje Sorumlulan: Tugce BAKI, Murat BUK
Proje Danismani: Doc.Dr. Celal Zaim CIL
CANKAYA UNIVERSITESI

iletken malzemelerin yiizeylerini incelemek iizere diisiik maliyetli bir taramali
tinelleme mikroskobu (TTM) gelistirilmistir. TTM bir iletken uc ile iletken bir
malzemenin yiizeyi arasinda olusan tuinelleme akiminin kontrolu ve 6lcumu ile
yiizeyin karakterizasyonunu saglayan bir élciim sistemidir. iletken uc ile
yuizeyitaranacak ornek malzemenin kaba yaklastirmasi mekanik ve elektromekanik
yontemlerle yapilmakta daha sonra ornek yiizeyinin uc tarafindan taranmasi icin
piezoelektrik donusturiiciler kullanilmaktadir. TTM'yi olusturan Manyetik alan
kuvveti kullanan mekanik bir kaba yaklastirma sistemi, hassas yaklastirma
vetaramay1 saglayan piezoelektrik donustiiriiciilii elektromekanik sistem, iletken
ucun tarama yapmasini saglayan ve tiinel akimini kontrol eden elektronik devreler,
elde edilen verileri sayisal isarete donustiirip, bunlan bilgisayarda analiz eden ve
degerlendirip sergileyen arayiiz ve ilgili yazilimlar gelistirilmistir.

Proje Sorumlulari: Ahmet Cagr ARLI, Furkan KARAASLAN
Proje Danismani: Doc.Dr. Celal Zaim CIL
CANKAYA UNIVERSITESI

Istk yayan diyotlarin (Light Emitting Diode-LED) 151k yayma modunda verici oldugu,
fotodiyot veya giines pili modunda alic1 oldugu bir diizenek olusturularak LED'lerin
cesitli 151k siddetleri altinda iirettikleri fotoakim degerleri ol¢lilmiistiir. Bu fotoakim
degerleri verici ve alic1 LED'lerin yaydiklari ve hassas olduklar dalgaboylarina ve
151k siddetlerine gore karsilastinlmistir. Bu calismada yapilan ol¢imler
degerlendirildiginde, LED'lerin diisiik maliyetli spektrometrelerde ve
spektrofotometri uygulamalarinda kullanilabilecegi gosterilmistir.

Proje Sorumlulari: Huseyin Galip YURTTAS, Sercan OZDUMANLAR
Proje Danismani: Dog.Dr. Celal Zaim CIL
CANKAYA UNIVERSITESI
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Projede, sensorler arasina yerlestirilen parmaktan kisinin nabzinin olciilmesi
amaclanmistir. Nabiz, parmaktan gecen kan yogunluguna goére olciilmektedir.
Sonucun, mikrodenetleyici tarafindan yorumlandiktan sonra LCD'de gosterilmesine
imkan veren bir sistem olusturulmustur.

Proje Sorumlusu: Cetin YESIL B 5
Proje Damismani: Yrd. Doc .Dr. Omer Galip SARACOGLU
ERCIYES UNIVERSITESI

Sicaklik ve saatin yaninda mesaj metni yazabilen iki satirlik kayan yazi
projesidir.Birinci satira sicaklik ve saati ikinci satira ise istenilen mesaji
yazmaktadir. Mesaj metni bir bilgisayar vasitasiyla MMC karta kaydedildikten sonra
MMC deki mesaj metni sirayla yazdirnlmaktadir. Proje ayn1 zamanda iki satir1 ayni
anda kullanarak daha bliyiik harflerle de yaz1 yazabilme imkan1 sunmaktadir. Proje
cok uzun metin yazabilme o6zelliigine sahiptir. Ayn1 zamanda bircok animasyon ve
efektler bulunmaktadir.

Proje Sorumlusu: Fatih ONDER )
Proje Danismani: Yrd. Dog .Dr. Yavuz TURKAY
CUMHURIYET UNIVERSITESI

Bu projede hammadde ocagindan getirilen bilyiik kaya parcalarinin belirli
boyutlarda kiciiltulerek, firinlarda islenebilir hale getirilmesi ve bu islemlerin
PLC+SCADA kontrolu ile yapilmasi amaclanmaktadir.

Proje Sorumlusu: Bahriye KILICASLAN
Proje Danismani: Dog. Dr. Manafettin NAMAZOV
CUMHURIYET UNIVERSITESI

Bu calismada bir floresan lamba yerine mevcut altyapida herhangi bir degisiklik
yapilmadan takilabilecek (retrofit) ve onunla ayni 151k akis1 degerlerini (limen) ve
aydinlanma siddeti dagiimim (lux) verebilecek, aym veya daha az giicii sebekeden
ceken ve maliyet olarak da miimkiin olabildigi dlciide diisiik olan uygun segilmis Isik
Yayan Diyot (Light emitting diode - LED) dizininden olusan bir lamba prototipi
gelistirilmistir. LED'ler mumkdn olabilecek en uygun verimlilik (efficacy = lumen /
watt) - maliyet kriterlerine gore secilerek; LED'leri sebeke geriliminden sirecek
siirlicli devresinin de giic ve maliyet olarak en etkin olmasini saglayacak bir tasarim
gerceklestirilmistir.

Proje Sorumlusu: Ugur ILERI .
Proje Danismam: Dog.Dr. Celal Zaim CIL
CANKAYA UNIVERSITESI



Yenilenebilir enerji kaynaklari gelecek yillarda insanligin yasami icin oldukga onemli
bir hale gelecektir. iste bizde bunun icin giines pillerinde (fotovoltaikler) enerji
verimliliginin maksimum diizeyde kullamlabilmesinde nelerin etkili oldugunu
hareketli ve sabit panellerimizle yaptigimiz dlciimler sonucunda aciklamaya
calisacagiz.Projemizde giinesin konumuna gore kendini x-y diizleminde ayarlayan ve
sabit 30" giiney yoniine konumlandirlmis iki adet giines pili kullanacagiz. Hesaplama
ve degerlendirmelerimizi maksimum giic teoreminden faydalanarak agiklamaya
calisacagiz.

Proje Sorumlusu: Elif 0ZSOY )
Proje Danismani: Yrd. Dog .Dr. Yavuz TURKAY
CUMHURIYET UNIVERSITESI

Bu projede 1 miliwatt'lik kirmiz1 bir lazer ve bir adet webcam (web kamerasi)
kullanilarak mesafe ol¢iimi yapilmistir. Mesafe 6lclim teknigi olarak triangulation
(licgenleme) yontemi kullamlmistir. Ucgenleme yontemi; bir dik licgenin kenar ve
ac1 bagintilar kullanilarak mesafenin hesaplanmasi olarak 6zetlenebilir.
Tasarladigimiz prototipte 7-8 metreye kadar santimetre hassasiyetinde dlciimler
alinmistir.Kullanilan web kamerasinin ¢oziintirliigii arttinlarak hassasiyet
arttinlabilir. Bu mesafe olcim sistemi servomotor yardimiyla dondiiriilerek 2(iki)
boyutlu haritalama sistemi olusturulmustur.

Proje Sorumlulan: ibrahim BOZKURT, Gizem CALBIYIK
Proje Danismani: Dog.Dr. Celal Zaim CIL
CANKAYA UNIVERSITESI

Bu Projede robot kolu belirli bir bolgeyi tarayacak, bu bolgedeki kutular bulacak ve
bu kutulan renklerine (RGB) gore belirlenen yerlere tasiyacaktir.

Proje Sorumlulari: Muhammed BEKTAS, Eray SIMSEK
Proje Danismani: Prof.Dr. Muzeyyen SARITAS
GAZI UNIVERSITESI

Elektronik kilit ile usb arasinda baglanti saglanarak elektronik kilitin usb tarafindan
kilitlenmesi ve acilmasi saglanacaktir.Bu usb’yi normal hayatta kullandigimz bir
anahtara benzetecek olursak bu usb'den baska hic bir usb bu kilidi acamiyacaktir.

Proje Sorumlularn: Himmet AKKAYA, Ugur Ozgiir SOZERI, Salih OKUR, Alper GULER
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Tolga EREN
KIRIKKALE UNIVERSITESI
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Glinumuzde akilli ev otomasyonlari, akilli bina sistemlerinin temel tasim
olusturmaktadir. Akilli ev sistemlerinin cogullayici mantig ile cogullanmasi akilli
bina sistemlerini giindeme getirmistir.Ustelik bu otomasyonlar “sesli yamt sistemi”
ile yonlendirilebilmektedir. Bu projenin amaci, telefon hattini kullanarak evimizin
veya binamizin uzaktan kontrollli otomasyonunu yapmaktir. Bu sayede diinyanin
herhangi bir yerinde iken mevcut telefon hattina baglanan devre ile elektriksel
cihaz ya da cihazlarn kontrolii saglanmaktadir.

Sistemin calisma mantigi; Telefon hatt1 herhangi bir telefon ile arandiginda telefon
calmaya baslar. Bu sirada “CALMAY| ALGILAYAN DEVRE” ile telefonun calmasi
sirasinda uretilen sinyaller “PICMIKRODENETLEYICI” tarafindan islenir.5 defa cagn
geldiginde “PICMIKRODENETLEYICI ” {nitesi cikis vererek sistem hattimin otomatik
olarak acilmasi saglanmis olur. Telefon hatt1 acildiktan sonra devremiz arayan
kisiden sifre girmesini bekler. Sifre “2525” olarak belirlenmistir. Girilen sifre yanlis
ise sistem dogru sifre girilmesini bekler. Eger girilen sifre dogru ise 3 adet cihazin
kontrolu icin cihaz kontrol numarasinin girilmesini bekler. Kullanici islemin herhangi
bir aninda “#” tusuna basarsa sistemden cikmis olur ve boylelikle resetleme islemi
gerceklesmis olur. Sistemin calismasi esnasinda 25 saniye icinde hicbir tusa
basilmaz ise sistem yine resetlenir. Acilmis olan telefon hatt1 kapatilir. Bunun
programda yapilmasinin sebebi; role kontroli ile acilan telefon hattini uzun sire
mesgul etmeden kapanmasini saglamaktir. Bu islem yapilmadigi takdirde réle
kontaklar siirekli cekili halde kalacagindan telefon hatti hep mesgul olacaktir. Bu
nedenle cihazin telefon hattin1 kapatmasi icin ya “ # “ tusuna basilir ya da 25
saniye hicbir tusa basilmadan beklenerek cihazin hatt1 kapatmasi saglanir.

Arama Sinyallerini PICMicrodenetleyiciye ileten Devre; Bilindigi gibi OPTOCOUPLER
girisinde bir sinyal olunca “Lojik 0” sinyal olmadiginda “Lojik 1” veren bir yapiya
sahiptir. Hattin bir kez calmasi demek OPTOCOUPLER girisine 16 puls in gelmesi
demektir.Boylelikle 5 calma icin 80 tane puls in lojik mantikla
PIKMICRODENETLEYICi ye gelmesi ve bu puls lerin sayilmasi gerekir.80 puls i sayan
PICMIKRODENETLEYICI cikisim enerjilendirerek hatta bagl roleyi cektirmis
olur.Dolayisiyla hatti actirmis oluruz.

Kontrol iinitesi; PICMIKRODENETLEYICi olarak PIC16F84A secilmistir. PIC 16F84A
MIKRODENETLEYICi sinin su 6zellikleri vardir: 35 assembler komutu ile
programlanabilme 68 byte RAM bellek 64 byte EEROM bellek 14 bit genisliginde
komutlar 4 adet kesme kaynag1 13 adet giris-cikis portlari WDT karakteristigi +
5V da 2 mA akim 8 seviye donamimsal y13in PICMIKRODENETLEYICl'yi programlamak
icin JAL PROGRAMLAMA DiLi secilmistir. JAL kullanmanin avantajlan ise sdyledir;
Freeware (iicretsiz) olmasi internetten kolaylikla indirilmesi Acik kaynak kodlu
olmas1 En popiiler PIC tiirleri icin kullamlabilmesi WINDOWS, DOS, LINUX, MAC gibi
popliler isletim sistemlerinde kullanilabilmesi Yazim tekniginin basit olmas1 Kararli
bir derleyici olmasi DTMF Kodlarinin Cozulmesi DTMF kodu telefon ve telsizlerde
ses sinyali ile tus numaralannin ifade edildigi bir kodlama sistemidir. DTMF kodunu
¢ozmek icin CM8870 entegresini kullandik. Bu entegre telefon hattindaki DTMF
kodunu 4 bit lik binary sayiya cevirmektedir. Cihaz Kontrol Unitesi;CM8870
entegresinin cozmiis oldugu tus bilgisi PICMIKRODENETLEYICI tarafindan algilanarak
sistem lizerinde gerekli islemlerin yapilmasina miisaade verilmektedir.

Proje Sorumlusu: Betiil DIYARBAKIR
Proje Danismam: Dog.Dr.Koksal ERENTURK
ATATURK UNIVERSITESI



Bu projenin amac1 Ucgen dalga generatorii, sabit gerilim kaynag, ayarlanabilir dc
gerilim kaynagi ile ¢ikis katinda karsilastirici ve yalitim amaciyla optocoupler
kullanilarak darbe genislik modiilasyonu teknigi ile anahtarlamali giic kaynaginin
yapilmasidir.

Proje Sorumlulari: Yunus KAYA, Nursefa YARBASI
Proje Danismam: Dog.Dr.Koksal ERENTURK
ATATURK UNIVERSITESI

Telefon hatt1 lizerinden dtmf sisteminin bulundugu cihazla kullanici arasinda veri
aktarimi yapilmaktadir. Proje 3 asamadan olusur.

1-) Sistemin bulundugu yerden uzakta bulunan kullanic tarafindan olusturulan bir
metnin, telefon hatti lizerinden cihaza bagli olan bir yazi tabelasinda gériinmesini
saglamaktadir (Sadece kullanici tarafindan metin girilebilmesi icin sifreleme sistemi
olusturulmustur.).

2-) Kaydedici bir sistem sayesinde cihaza sesli mesaj birakilabilmektedir.

3-) Sistem ile elektronik, mekanik v.b. cihazlarin kontrolu de yapilabilmektedir.

Proje Sorumlulari: Arif Emre OZDEMIR, Cengiz DEMIR, YALCIN DEMIR
Proje Damsmani: Yrd. Dog. Dr. Ertugrul CAM
KIRIKKALE UNIVERSITESI

Yapay ortam Uzerine sabit bir sekilde konulmus webcam kamera yardimi ile goriintii
alip, goriintiiyii RGB renk uzayina tastyip belirli esik degerleri ile renklere karar
verip, goriintu isleme uygulamalar yardimiyla video tabanli hareketli nesne takibi
yapilmistir. Bu proje savunma sanayide, robot uygulamalarinda ve endustride
kullanilabilir.

Proje Sorumlular: Kamil Yavuz KAPUSUZ, Sabri Bugra OZKAN
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Hakan TORA
ATILIM UNIVERSITESI
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Endustriyel devrimden beri, uriinlerin birim satis rakamlarnnin dismesi icin mallarin
Uretim noktasindan satis noktasina kadar olan dagitimi ve tasinmasi oncelikli bir
sorun olmustur. Glinimiiz modern endustriyel sistemlerinde, teknolojinin de
gelismesi ile birlikte tasimacilikta enerji ve zaman tiiketiminin azaltilmasi
konusunda biiyiik bir caba gosterilmektedir. Her ne kadar bu konuda bir nebze
basarili olunsa da geleneksel tasimacilik metotlarindaki insan faktori kacimilmaz
olarak bunu engellemektedir. Dikkatsiz veya tehlikeli surliculer ya da operatorler
yiuiziinden yapilan kazalar, insan vicudu icin gerekli olan dinlenme saatleri
nedeniyle olusan rutin gecikmeler, tim nakliye islemlerinin tek bir noktadan
diizenli olarak kontrol edilememesi yiziinden kaynaklanan aksamalar ve gereksiz
sayida isci calistinlmasi nedeniyle olusan ekstra masraflar satilacak urinun fiyatina
yanstyarak uretim masraflarinin kat kat iizerine ¢ikmasina neden olmaktadir. Tum
bu problemler giinimiz tasimacilik sektoru icin otomasyonun ne kadar gerekli
oldugunu apacik ortaya koymaktadir.

Bu noktada, ODTU Elektrik-Elektronik Miihendisligi Boliimii 68rencileri “RoboART”
grubu olarak, “Tasimacilikta Akilcilik” slogani ile guniimiiz teknolojileri yardimiyla
rahatca uygulanabilecek akilli bir coziim ortaya atiyoruz.

Kullanicinin sadece bir uzaktan kumanda yardimi ile malin nereden alinip nereye
gotiiriilecegini bildirecegi, coklu sayida istasyona bir seferde dagitim emrinin
verilebilecegi, gerisinin ise otomatik olarak sistem tarafindan yapilacagi gercegine
birebir uygun olan modelimizde yar1 romork sistemi ile yapilmis dis diinyadan
tamamen izole 40 santimetre uzunlugunda bir tir bulunmaktadir. Bu tir ultrasonik
vericilerle yapilmis 3 tane uydu vasitasi ile platform iizerindeki koordinatlarini ayn
GPS sistemindeki gibi hesaplayacak, ardindan kullanici dostu bir ara ylizi bulunan
dokunmatik ekranli uzaktan kumanda tarafindan gonderilen verilere uygun olarak
en kisa yoldan talimatlar uygulayacaktir. istasyonlara dzelliklerine gore eger gaz
istasyonu ise on on, yiikleme-bosaltma istasyonu ise arka arka girecek olan tirimiz,
bu noktalarda ise iizerindeki park sensérlerinden yararlanacaktir. Istasyona girisi
tamamlandiktan sonra yiikleme-bosaltma tesislerinde bir ving tarafindan tirin
romorkunda bulunan konteynir alinarak yenisi konulacak, gaz istasyonlarinda ise
tinin belirli bir siire sarj olmasi beklenecektir. Bunun yani sira bir ekonomi oyununa
doniistiirmek istedigimiz projemizde verilen gorevi zamaninda tamamlamaya
calisacak olan tirnmiz, azalmasi bizim tarafimizdan ayarlanacak olan sozde benzini
bittiginde hala daha gaz istasyonuna ulasamamissa veya zamaninda gorevi
tamamlayamadiginda sermayesinden biiyiik paralar kaybedecek, eger gorevleri
zamaninda yerine getirebilir ise para kazanacaktir.

Projemiz su an diinyada tasimacilik sektoriinde kullanilmakta olan sistemlere hic
dokunmadan hemen uygulanabilecek cozimler liretmekte ve gercek disi herhangi
bir varsayim yapmamaktadir. Bu dogrultuda ¢i18ir acic1 6zellikler barindiran
“Tasimacilikta Akilcilik” projesinin endiistride ortaya ¢ikaracagi faydalar kolayca
goriilebilmektedir.

Proje Sorumlulari:ibrahim Ersan GOK, Engin ESIN,Gékhan OZCETIN, ishak
ELMAS, Sahin CAGLAYAN

Proje Damismani:Doc. Dr. Aydin ERKMEN

oDTU



Bu projede sulama islemlerinde verimliligi artirmak hedeflenmistir.projede
tasarlanan cihaz otomatik calisma modunda haftanin istenilen giinlerinde,istenilen
saatte belirlenen sire boyunca sulama islemi gerceklestirmektedir.Boylelikle
sulama islemi 6nceden programlanip buharlasma miktarinin en az oldugu saatlerde
sulama islemi gerceklestirilmektedir.Ayrica cihaz telefon ile uzaktan kontrol
edilebilmektedir.Bunun icin kullanici cihaza baglanmis cep telefonunu arayip
kullanic1 sifresini girdikten sonra istenilen komutlan cihaza verebilmektedir.
Ornegin;

*1# - sulama islemini baslatir,

*2# - sulama islemini sonlandirr,

*3# - onceden programlanmis zamanlayiciyi aktif hale getirir,

*4# - onceden programlanmis zamanlayiciy1 pasif hale getirir.

Projede actuator olarak servo motor monte edilmis bir valf kullamlmistir,bu sayede
sadece valfin acilma ve kapanmasi sirasinda enerji harcanmaktadir boylelikle mobil
uygulamalarda enerji tilketimi minimuma inmis olur.

Proje Sorumlulari: Yunus Emre AYDIN, Mizmpach GKEMPRO
Proje Danismani: Prof. Dr. Erdem YAZGAN
HACETTEPE UNIVERSITESI

1970'li yillanin sonlarinda ilk mikroislemciler uretilmis ve bundan dolayi elektronik
ve bilhassa bilgisayar endiistrisinde cok biiyiik degisiklikler olmustur. Onceleri lojik
kapilan kullanarak tasarimi yapilmis olan sayisal elektronik cihazlar yerlerini
mikroislemci tabanli sistemlere birakmistir. Mikroislemciler sadece sayisal
uygulamalarda degil analog uygulamalarda da kullanilmaya baslamistir.
Mikroislemciler, son derece kullanisli olmasina ragmen sistem tasarimi icin gerekli
olan elektronik eleman sayisinin fazla olmasi bir dezavantajdir. Bundan dolay1 1980
yillarinda mikroislemci ve cevre elemanlan ( ram, rom, giris-cikis devresi, saat
entegresi vs.) tek bir yonga uzerinde birlestirilerek mikrodenetleyiciler uretilmistir.
Giiniimiizde degisik firmalarin {irlini olan cok cesitli mikrodenetleyici modelleri
bulunmaktadir. En popliler olanlan: intel (8051 serisi), Motorola (6800 serisi),
Mikrochip(PIC serisi) ve Atmel (8051 ve AVR serisi) dir.Bu calismada Mikrochip
firmasi tarafindan uretilen PIC16f84A mikrodenetleyicisi kullamlmistir.Cep telefon
Uzerinden otomasyon, uzakta bulunan bir sistemin kontroludiir. Bu sistem sayesinde
tarlamzi sulamak icin tarlaya gitmeye gerek kalmayacak. Sisteme bagli cep
telefonunu arayarak sulama islemini baslatabiliriz ve istedigimiz zaman sulama
islemini sonlandirabiliriz.Sistemin kullanim alan ile ilgili bir baska ornek verecek
olursak, evinize giderken daha eve gitmeden evin klimasini/kombisini
calistirabiliriz. Kisacas1 uzakta bulunan bir elektrikli aleti/sistemi istedigimiz zaman
acip kapatabiliriz.

Proje Sorumlusu: ibrahim AKKAYA )
Proje Danismani: Yrd. Dog .Dr. Yavuz TURKAY
CUMHURIYET UNIVERSITESI
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Giunliik hayatta kullandigimiz ev tipi camasir makinesinin kiiciik bir modelidir. Tipki
bir ev tipi camasir makinesi gibi yikama ,durulama,sikma islemlerini temsili olarak
yapmakta ve bu islemleri gerceklestirirken makine Uzerine entegre edilmis LCD
ekranda tiim yaptig1 islemleri gosteren akilli bir makine konseptidir.Tasarim
tamamen el yapimi olup, program yaziliminda Pic programlama teknigi
kullanmlmistir.

Proje Sorumlusu: Mehmet USLU B
Proje Danmismam: Yrd. Dog .Dr. Yavuz TURKAY
CUMHURIYET UNIVERSITESI

Giines 15181n1 bir cukur ayna ile odaklayip, fiber kablolar ile giines almayan
laboratuvar gibi yerlerde aydinlatma yapilmaktadir. Bu proje ile hem 24 saat
elektrikle aydinlatma yapmak gibi bir gideri minimuma indirmek hemde giines
15181M kullanarak calisan performansini artirmak hedeflenmektedir.

Proje Sorumlusu: Burak RUSEN }
Proje Danismam: Prof. Dr. Mehmet ERTUGRUL
ATATURK UNIVERSITESI

PIC Mikrodenetleyici Kullanarak Bir Sistemin Telefon ile Uzaktan Kontrolii
projesinde devre telefon hattina cagri gelmeye basladiktan sonra telefon hattina
gelen darbeleri saymaya baslar. Telefon 8 kez caldiginda sayet telefon hala
acilmams ise devre telefon hattin1 acar. Bu asamadan sonraki asama artik kontrol
islemidir. Kontroliin giivenlik ve gizliligi icin dizayn edilmis olan sifre dogru olarak
girildikten sonra cihaz agma kapama islemi gerceklestirilir. Boylece devre cihaz
acma ve kapama islemi adi altinda her turlu elektrikli cihazin ON/OFF
kontroliini yapabilmektedir. Devrenin kullanim alanlari ise ad1 Uzerinde uzaktan
kontrol yapilmak istenen her tirlu elektrikli cihazin ON/OFF kontrolinde
kullanilabilir. Kullanim alan1 olarak akilli ev projelerinde kullanilmaktadir. Akilli
ev projelerinde 6nceden programlanmamis yani kisinin istedigi zaman calismasi ve
istedigi zaman durmasi istenen cihazlarin kontroliinde (cihazin calisma ve durma
saatleri onceden belli olmayan cihazlar icin) mevcut telefon hatti lizerinden kontrol
gerceklestirilmektedir.

Proje Sorumlusu: Fatih BURAK 5
Proje Danismani: Yrd. Dog .Dr. Omer Galip SARACOGLU
ERCIYES UNIVERSITESI



Tasarladigimz sistem; kurumsal bazda herhangi bir anda istenilen kisiye
ulasilamadiginda, o kisiye ileti yollanmasini saglayan alternatif bir kablosuz iletisim
sistemidir.

Proje Sorumlulan: ismet ERCAN, Melih 0z
Proje Danismani: Yrd. Dog .Dr. Isa NAVRUZ
ANKARA UNIVERSITESI

cenGOver isimli ara¢ Kokpit ve Webkit adli iki farkli arayuz ile kontrol
edilebilmektedir. Arag lizerinde kablosuz kamera bulunmakta ve goriinti aktarimin
rf ile gerceklestirmektedir. Aracin kontrolu ise seriport lizerinden yine rf ile
gerceklesmektedir. Kokpit arayuizi C# ile tasarlanmistir. Aracin kontroliind,
kameranin kontroliinii, kameradan alinan goriintiiniin izlenmesini ve gerektiginde
bir karenin yakalanp, kaydetmesini kullaniciya saglar. Webkit araylizii ise PHP
tabanlidir, kullanmic1 robot kontroliinu bu arayiiz ile web lizerinden gerceklestirebilir.
Klavye ve ya mouse kontrolii destegi ile her iki arayiiz kolay ve pratik bir kullanima
sahiptir. Ayrica arac gelistirilebilir bir donanima sahiptir.

Proje Sorumlulan:_.O'mer PALA, Enes TOP
Proje Danmismani: Ogr. Gor. Celal OZTURK
ERCIYES UNIVERSITESI

Proje konusu robot, kendisine onceden farkli gorus acilarindan tanitilmis nesneyi
kullanmicinin istekleri dogrultusunda takip etmektedir. Robotun {izerindeki kablosuz
kamera goruntuyu bilgisayara gondermekte ve islenen goriinti tekrar kablosuz
olarak robota geri iletilmektedir. Goriintiiniin islendigi bilgisayar iizerinden robota
nesneyi arkadan ya da yandan takip etmesi komutu gonderilebilir. Robotun klavye
ile manuel kontrolu gibi ekstra 6zellikler de projeye dahil edilmistir.

Proje Sorumlular: Burak BENLIGIRAY, Burak DAVRAN, Murat CALIK, Soner OREN,
Sencer Burak OKUMUS

Proje Damismani: Prof. Dr. Aydan ERKMEN
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Proje hedefi egitim amacl kullanilan giic kaynaklarinda veya deney setlerinde
korumasi olmayan giic kaynaklarinda kullanic1 hatasindan kaynaklanan kisa devre ve
onceden belirlenen asirn akim seviyesini algilayarak, deney sisteminin glivenligini
saglayan ve kullaniciyr uyaran gii¢c kaynagi tasarimidir.

Egitim maksatli elektronik devre deney sistemlerinde, devre tasarim ve montaj
deneyimi olmayan 6grencilerin en ¢ok karsilastiklan sorun aktif devre elemanlarinin
yalnis baglanmasi sonucu asirt akim durumunun ortaya ¢ikmasi veya kisa devreye
yol acan baglantilarin yapilmasidir. Heriki durumda da egitim icin ayrlan simirli siire
kullanim verimsizlesmektedir. Kullanilan aygitlarin arizalanmasi ve bunun farkina
varilmadan deneye devam edilmeye calisilmasi ise egitim siiresi agisindan zaman
kaybina sebep olmaktadir.

Bu olumsuzluklar ortadan kaldirmak amaciyla PIC16F84 ile asin akim ve kisa devre
algilamasi yapilarak tasarimi yapilan simetrik +0-15 V ve 5V gerilim kaynaklarinin
yuk devresi cikistan izole edilir. Tasarimi yapilan devrede akim algilama modiild,
cikis gerilimi stabilizasyonu icin 6rnekleme gerilimin alindig1 nokta ile devre arasina
konarak ilave elemanlarin cikis regiilasyonuna etkisi ortadan kaldinlmistir. Optik
kuplaj toprak potansiyel seviyesi uyumsuzlugunu ¢ézerken, durum algilama devresi
ile glic kaynagi arasinda elektriksel izolasyonunu saglayarak olasi bir arizanin
bloklar arasinda yayilmasini engelleyen giivenlik onlemidir. Asiri akim limitinde sesli
uyar ile durum bildirimi yapilirken kisa devre durumunda cikisin bir role iizerinden
kesildigi devrede, hata giderildikten sonra mikroislemciye bilgi girisi yapilarak
devre cikislann mikroislemci tarafindan aktif hale getirilir. Boylece deney diizenegi
kullanic1 hatalarina kars1 korunmus olur.

Proje Sorumlusu: Fetullah KAYGISIZ
Proje Danismani: Prof. Dr. Hasan EFEOGLU
ATATURK UNIVERSITESI

Diizensiz bir platform Uzerinden hedef olarak belirlenmis kovaya topu gondermek
amacli 6grenebilen otomasyon sistemi. Bu amacla her atisindan sonra aldig bilgiyi
degerlendirip iz ve yon ayarlamasi yapan bir atici kullanilmistir.

Proje Sorumlulari: Aycan AYDOGDU, Mehmet Burak AYKENAR, Murat AYKUT, Nurkan
AKTAS, Turgay AYDINLAR

Proje Damismani: Yrd. Dog. Dr. Lale ALATAN

ODTU

Bitirme Projesinin Amaci:1 ile 5 km arasindaki bir yerin sicaklik ve nem bilgisini
sensorlerle olcmek, PIC ve RF modiil ile kullamc tarafindaki LCD ekranda
goriintiilemek, yine kullanic1 tarafindaki butonlarla, olcim yapilan ortamda bulunan
roleleri kontrol etmek

Proje Sorumlusu: M. Timugin ALTUN
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Ercan YALDIZ
SELCUK UNIVERSITESI



Evin onlinu ve icini gostern 2 kamera mevcuttur.Bu goriintuleri c# da bir arayuz
yardimiyla ekranda gorebiliyoruz ve sistemi bu verilere gore kontrol edebiliyoruz
evin manual rs232 ile seri porttan birde internet lizerinden kontrolii mevcuttur.

Proje Sorumlusu: Ahmet CEYLAN .
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Nurettin CETINKAYA
SELCUK UNIVERSITESI

Proje kisaca,bina icerisine izinsiz girisleri algilamaktadir,hareket dedektorii(pir)
hareketi algilayip,kamera vs cihazlarla,izinsiz girisi tespit edip,kablosuz ag
ile(wriless) komuta merkezine bildirip,komuta merkezinden mudahale edilmesini
istemektedir. proje gelistirilmeye cok aciktir her turlu kapali ve a¢ik alanda
kullanima uygundur.

Proje Sorumlusu: Oktay ZORBA
Proje Danismani: Yrd.Dog.Dr. Aysel SAFAK
BASKENT UNIVERSITESI

Bilgisayar ve internet uzerinden otomatik ve manuel olarak sera kontrolu

Proje Sorumlusu: Mustafa DEMIROZ .
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Sinan GULTEKIN
SELCUK UNIVERSITESI

Her tiirlii konut, fabrika, is, santral, degirmen, hastane, okul, tiyatro binalan,
devlet daireleri, kuleler, depolar, antrepolar, tren ve metro istasyonlari, bakim
tamir atolyeleri, trafik terminal binalar1 otoparklar, yolcu, savas ve ucak gemileri,
fuze rampalan, insaat yerleri, maden kuyulari, anten ve aydinlatma direkleri vb.
gibi yerler, asansorlerin cok yaygin kullanim alanlarindandir. Asansorler, kullanma
yerlerine gore insan, yiik asansorleri ve kumanda sistemlerine gore kollu, diigmeli,
cagirmali, toplamali ve grup toplamali olarak toplam 5 sinifta incelenir. Proje PLC
ile toplamali kumanda sisteminde gelistirilmistir. Uygulama acisindan, bagimsiz
makinelerde ya da makine hatlarinda, konveyor ve paketleme makinelerinde
kullanilan PLC'nin sagladig1 imkanlardan yararlanilarak modern asansor denetim
sistemine uygulamas1 yapilmistir. Kullanilan bu sistem, asansorlerden ekonomik bir
sekilde yararlanmayi, kabinin bos hareketlerini onleyerek daha ¢ok insanin istegini
yerine getirmeyi saglayacak sekilde tasarlanmstir.

Proje Sorumlulari: Orhan UGURLU, Yunus SERT
Proje Danismam: Yrd. Dog. Dr. Ertugrul CAM
KIRIKKALE UNIVERSITESI
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Projemizde kameradan aldigimiz anlik goriintiyl Texas Instruments'in Urettigi
TMS320DM6446 temelli bir gomdilii sistem araciligiyla isliyoruz. Bu sistem ARM9
islemci ve bir DSP ¢ipinden olusmakta ve tamamen bilgisayardan bagimsiz olarak
adaptorle veya bataryayla yerden bagimsiz olarak calisabilmektedir.

Projede, kameradan aldigimiz el gériintiisiinden parmak sayisi ve yon bilgilerini
bularak, bu verilerle herhangi bir sistemi kontrol etmeyi amacliyoruz. Ozellikle ev
otomasyon sistemlerinde evdeki cesitli elektronik aletleri tek bir merkezden
kumanda vb. kullanmadan kontrol etmemize imkan verecek. Ayrica lizerinde
calistigimiz gomiill sistem bagimsiz calisabilmesi sebebiyle, arabalarda serit takibi,
sofor durumu kontrolu, bina garajlarinda plaka okuyup kayitl plakalara kapiyr acma
gibi projeler gelistirmeye de imkan tamimaktadir.

Proje Sorumlusu:ismail ARSLAN,
Proje Damismani: Dr. Ali Ziya ALKAR
HACETTEPE UNIVERSITESI

Projemize yogun trafik kosullarinda hizli ve giizel olarak park etmenin,ne kadar zor
ve tehlikeli oldugundan yola cikarak basladik. Bu sorunu ortadan kaldirmak ve
gunliik hayatta park islemini daha kolay bir hale getirmek amaciyla projemizi
gerceklestirdik. Yapmis oldugumuz arag trafikte seyir halindeyken yol kenarinda ki
bos yerleri algilamakta ve bu bos yerlerin uzunluklarini 6lcmekte ve daha sonra da
girebilecegi kadar biiyiik bir boslugu tespit ettigi zaman park etme algoritmasini
baslatarak uygun goriilen bosluga otonom olarak park etmektedir.

Proje Sorumlulari: Emre SIMSEK,Ceren KORKMAZ
Proje Damismani: Prof.Dr. Miizeyyen SARITAS
GAZi UNIVERSITESI

6 Bacakli maket lizerine yerlestirilen 3 adet servo motorla kontrol edilen robotun
uzaktan kumanda ile kontroli. Bu uzaktan kablosuz veri iletisiminde rf
kullamlmistir ve de pic16f877A ile alic1 ve verici katindan kontrol
yapilmaktadir.Ayrica servo motorlan stiirmeyi ve kontrol etmeyi de servo motorla
yapiyoruz.

Proje Sorumlulari: Hasan SARIBAS, )
Proje Danismani: Prof.Dr. Adnan DERDIYOK
ATATURK UNIVERSITESI



Model paletli arac Uzerinde tasarlanmis mikroislemci kontrollu robot
projesidir.Model arac cift dc oyuncak motoruyla sirilen paletlere ve lizerinde tek
dc oyuncak motorlu kol bulunan bir aractir. Kol Uzerindeki kutu aksami paletli
aracin uygun buyliklikteki cisimlerin Uzerine ¢cikmasina yardimc olmaktadir. Paletli
arac Uzerindeki sensorler vasitasiyla etrafindaki cisimleri algilayip Uzerinden gecip
gecemeyecegine karar verir. Eger gecebilecegini diisiiniirse kullanici tarafindan
yonlendirilerek o cisimi gecer. Cisimi gecerken egimi kontrol eder. Kullanici aragla
rf baglanti ile haberlesmektedir.

Proje Sorumlusu: Yusuf DISBUDAK _
Proje Damismani: Prof.Dr. Adnan DERDIYOK
ATATURK UNIVERSITESI

Small Size League yarismasinda kiicik boyutlu futbol oynayan robotlarin kimlik
kartlar Robocup tarafindan belirlenmistir. Sahanin lizerine yerlestirilen tepe
kamerasi robotlarin kimlik verilerinin bilgisayara aktarilmasini saglamakla birlikte
bilgisayar icin bir goz gorevi Ustlenir. Bilgisayar aldig verileri yapay zeka
algoritmasi ve goriintii isleme teknikleri ile degerlendirerek robotlarin
algilanmasini, yer ve yon tayinini belirler. Bu proje yapay zeka ve goriintu isleme
alanlarinin sentezinden olusur. Endustriyel anlamda bir tepe kamerasi ile defolu
urunlerin belirlenmesi, cisimleri renk ve sekillerine gore ayit etme vs.
uygulamalarda kullamlabilir.

Proje Sorumlusu: Gamze NALCACI
Proje Damsmani: Yrd. Do¢. Dr. Nihat YILMAZ
SELCUK UNIVERSITESI

Her turlu konut, fabrika, is, hastane, okul, tiyatro binalar, devlet daireleri, trafik
terminal binalar1 otoparklar,kisacas1 araclarin toplu park alanlarinda
kullanabilecegimiz bir sistemdir. Arac sahiplerinin uzaktan otoparkin dolu yada bos
oldugu bilgisini alip o otoparka aragini park etmesini yada dolu ise diger
otoparklara yonelmesini saglayan bir sistemdir.Uygulama acisindan, bagimsiz
makinelerde ya da makine hatlarinda, konveyor ve paketleme makinelerinde
kullanilan PLC'nin sagladig1 imkanlardan yararlanilarak araclarin toplu park
alanlarinda park edilmesini saglayan bir sistemdir. Kullanmis oldugum PLC Fatek
markali olup imkan elverdigi sekilde kullanmaya ¢alistim.Arac sahiplerinin
araclanm park etmede kolaylik saglamasi icin tasarlanmis bir projedir.

Proje Sorumlusu: Emin GUR
Proje Danismam: Yrd. Dog. Dr. Ertugrul CAM
KIRIKKALE UNIVERSITESI
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Projede 32 daireli ve 8 katli konut projesi, alis veris merkezi, Camii projesi ,Market
projesi ve 10 derslikli okul projesi bulunmaktadir. Ayrica Selektivite kontrolii ile
trafo ve alic1 arasindaki direk iletken kesitleri hesab1 ve kisa devre hesabi
mevcuttur.

Proje Sorumlusu: ibrahim KILICASLAN
Proje Damismani: Yrd. Docg. Dr. Hiilya DOGAN
CUMHURIYET UNIVERSITESI

Ortam icerisinden alinan goruntu iizerinde, bazi 6zelliklere sahip bolge veya
noktalarin tespit edilebilmesi ve daha sonrasinda bu nokta veya bolgeler ile ilgili
bilinmek istenen baz1 degiskenlerin takip edilebilmesi amaglanmaktadir. Bahsi
gecen nokta veya bolge ile alakali olarak, konum ve 6lcum sistemine olan uzaklik
gibi bazi degerlerin belirlenmesi saglanacaktir. Daha sonrasinda belirlenen bu
degerler kullanilarak robotun ortam icerisindeki konum ve oryantasyonunun
hesaplanmasi saglanacaktir.

Proje Sorumlusu: ilkay GUMUSBOGA
Proje Danismam: Dr. H. Alparslan ILGIN
ANKARA UNIVERSITESI

Quadrotor olarak bilinen 4 pervaneli dikey havalanabilen hava aracidir. Ana
kullanim amaci sivil ve askeri gozetlemedir. Uzaktan kumanda ile kontrol edilir. Gps
ile havada konumunu koruyabilir. istenilen verileri yer istasyonuna iletebilir. Es
zamanli goriintli aktarimi yapabilir ve fotograf cekebilir.

Proje Sorumlusu: Emir Ozgiir OZBEK, Burak SONMEZ
Proje Danismani: Doc.Dr. Celal Zaim CIL
CANKAYA UNIVERSITESI

Bir mekanik aksam uzerine yerlestirilmis guines panelinin 151k sensorleri yardimiyla
glinese yoneltilerek giines enerjisinden maksimum verimi elde etme amach iki
eksende hareket edebilen gunes takip sistemi.

Proje Sorumlulari: Sahin ALPASLAN, Emir ALKAN
Proje Danismani: Yrd. Dog. Dr. Ulas BELDEK
CANKAYA UNIVERSITESI



Uzaktan kumandali oyuncak bir arabanin ustiine 20x30 cm lik bir glines paneli
yerlestirdik.Panelin lizerine 4 tane 151k sensorii kullanarak giinesin hangi yonden
geldigini algilamasini ve 2 tane dc motor kullanarak giinesin gelis yoniine gore en
verimli giines 151811 alabilecek sekilde yon degistirmesini sagladik.

Proje Sorumlulari: Merve YILMAZ, Bugurcan PORGALI
Proje Danismam: Yrd. Dog. Dr. Ulas BELDEK
CANKAYA UNIVERSITESI

Bu projede elektronik telefon rehberi masaustiinde bulunup gerekli numaralar
kaydedip silebilen ve istedigimiz zaman o numaralara ulasmamizi saglayan bir
sistem tasarlanmistur.

Proje Sorumlulari: Enes Sinan YUCEL, Enver Can GELEN
Proje Damsmani: Yrd. Dog. Dr. Ertugrul CAM
KIRIKKALE UNIVERSITESI

Doppler radar ile hareketli nesnelerin hizlarimin 6lcimu ve ortamdaki hareketlerin
algilanmasinin gerceklenmesi.

Proje Sorumlusu: Samet BAYAT
Proje Danismam: Yrd. Dog. Dr. Errcan YALDIZ
SELCUK UNIVERSITESI

Bu proje 8 satir 16 sutundan olusan LED'li kayan yazi1 projesidir.8 satir, 16 stitundan
olusan gosterge icin 128 adet LED kullanilabilecegi gibi hazir modiiller de
kullanilabilir. Montaj kolayligi sagladigi icin bu projede 8x8 dot matris display
(nokta matris gosterge) tercih edildi. Her bir matris display icinde 64 adet LED
bulundugundan 2 adet display kullanilarak 8 satir 16 siitunlu gosterge kolayca
olusturulabilir.

Proje Sorumlusu: Ahmet GANI
Proje Danismani: Prof. Dr. Celal YILDIZ
ERCIYES UNIVERSITESI
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Erciyes Universitesi

Bilgisayar Miihendisligi Bolumii



Doc. Dr. Timur AYDEMIR

Yrd. Doc. Dr. Suat OZDEMIR
Doc. Dr. Ugur BAYSAL

Ogr. Gor. Sevil SENAKAGUNDUZ
Yrd. Doc. Dr. Tolga EREN

Prof. Dr. Gulbin DURAL

Prof. Dr. ismet ERKMEN

Dr. Ruken CAKICI

Yrd. Doc.Dr. Ahmet BABALIK
Yrd. Doc Dr. Nurettin CETINKAYA
Yrd. Doc. Dr. Ali Cafer GURBUZ
Yrd. Dog. Dr. H. Taha SENCAR

Arif SALAMCI

Burak OGUZ

Duygu TOKMAK

Ebru AKGUN YALCIN
Guzide ERKUS

Hasan BAYCAN
Hasim AYDINCAK
Huseyin UCURAN
Murat KUCUKARSLAN
Nese ULKER
Omiirhan A. SOYSAL
Ramazan PEKTAS
Serdar CIFTCAN
Taylan O. YILDIRIM
Tilay ISIK

Mehmet CAN

Prof. Dr. Belgin Emre TURKAY

YURUTME KURULU

Gazi Universitesi

Elektrik-Elektronik Miihendisligi Bolumi
Gazi Universitesi

Bilgisayar Miihendisligi Bolumii
Hacettepe Universitesi

Elektrik ve Elektronik Miihendisligi Bolimii

Hacettepe Universitesi

Bilgisayar Miihendisligi Bolimii
Kirikkale Universitesi

Elektrik Elektronik Mihendisligi Bolimii
oDTU

Elektrik-Elektronik Miihendisligi Bolumi
oDTU

Elektrik-Elektronik Miihendisligi Bolimi
oDTU

Bilgisayar Miihendisligi Bolimii

Selcuk Universitesi

Bilgisayar Miihendisligi Bolimii

Selcuk Universitesi

Elektrik-Elektronik Miihendisligi Boluimii
TOBB- ETU

Elektrik Elektronik Mihendisligi Bolimii
TOBB- ETU

Bilgisayar Miihendisligi Bolimii

EMO Ankara Subesi

EMO Ankara Subesi

EMO Ankara Subesi

EMO Ankara Subesi

EMO Ankara Subesi

EMO Ankara Subesi

EMO Ankara Subesi

EMO Ankara Subesi

EMO Ankara Subesi

EMO Ankara Subesi

EMO Ankara Subesi

EMO Ankara Subesi

EMO Ankara Subesi

EMO Ankara Subesi

EMO Ankara Subesi

EMO Bursa Subesi

EMO istanbul Subesi



DUZENLEME KURULU

Doc. Dr. Ziya TELATAR Ankara Universitesi
Elektronik Miihendisligi Boluimii

Yrd. Doc. Dr. Fikret ARl Ankara Universitesi
Elektronik Miihendisligi Bolimii

Yrd. Dog. Dr. Sahin EMRAH  Ankara Universitesi

Bilgisayar Miihendisligi

Burak OGUZ EMO Ankara Subesi

Ebru AKGUN YALCIN EMO Ankara Subesi

Hasan BAYCAN EMO Ankara Subesi

Murat KUCUKARSLAN  EMO Ankara Subesi

Omiirhan A. SOYSAL EMO Ankara Subesi

Ramazan PEKTAS EMO Ankara Subesi

Taylan O. YILDIRIM EMO Ankara Subesi

Talay ISIK  EMO Ankara Subesi

@



ELEKTRIK,
ELEKTRONIK,
ELEKTRIK ELEKTRONIK,
BILGISAYAR,
BIYOMEDIKAL,
HABERLESME
MUHENDISLERI
EMO’DA BULUSUYOR!

Meslek hayatinda;
» Haksiz rekabet yasandiginda,
e Eksikligini duydugun egitimleri almak istediginde
« Etik olmayan islere zorlandiginda,
« Karsilastigin sorunlara dair hukuki destek almak istediginde,
Tanimlarin, unvanlarin belirlenmesine katki koymak istediginde,
« imza yetkini her miihendis gibi kullanmak istediginde,
« Egitimine yapilan bir saldirida

Bir araya gelmek, dayanismak, orgiitlenmek icin, biitiin bunlara
kars giiclii olmak igin;
Meslek Odan var.
EMO var.
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@

Mihendis Yemini:

“Bana verilen muhendislik iinvanina

daima layik olmaya;
onun bana sagladigi yetki ve sorumlulugu bilerek
hangi sartlar altinda olursa olsun
onlar ancak iyiye kullanmaya,
yurduma ve insanliga yararlh olmaya,

kendimi ve meslegimi

maddi ve manevi alanlarda

yukseltmeye calisacagima

namusum, serefim lizerine yemin ederim.”
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