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[ 5. Prove vamsuas ]

5. PROJE YARISMASI ODUL TORENI
YAPILDI

EMO Istanbul Subesi tarafindan 2008-2009 6gretim
yilinda besincisi diizenlenen Elektrik-Elektronik-Bilgisayar
Muhendisligi Proje Yarismasi sonuglandi. Yarisma
kapsaminda bagvuran 21 projenin sunumu ardindan
toplanan Degerlendirme Kurulu asagida belirtilen
projelere 6dl verilmesini kararlastinldi.

DERECEYE GIREN PROJELER

1.0RTOPEDIK CERRAHI AMAGLI
PARALEL ROBOT SISTEMI

Sementsiz kalca protezi, diz artroplastisi, pedikiil

vida yerlestirilmesi gibi uygulamalarda robot
kullanimiyla avantaj saglanabilir. Ortopedik cerrahi
robotik uygulamalar icin idealdir. Robotik sistemlerin
kullanilmasiyla, protez implanti icin femur kemiginin
delinmesi islemi iyilestirilebilir. Paralel mekanizmalar
yuksek katilik ve hassas konumlama 6zellikleriyle cerrahi
uygulamalarda populerlik kazanmistir. Bu calismada
popller paralel mekanizmalardan biri olan Stewart
platform incelendi. Sisteme ek olarak, hareketli platforma
bir kesici ug, alt platforma yoriinge planlamasinda
avantaj saglayan bir doner eklem eklendi. Bu yeni robotik
sisteme OrthoRoby adi verildi. Bu calisma, OrthoRoby'nin
kinematik ve dinamik analizlerini ve bunlarin
saglamalarini kapsamaktadir. Hesaplanmis stork kontrol
ve dis etki gdzlemleyen pozisyon kontroli teknikleri
gerceklenmistir. Kontrolorler simulasyon ile test edilmistir.
Dis etki gdzlemleyen pozisyon kontroli tekniginin dis
etkiler oldugu zamanlarda daha iyi performans verdigi
gOsterilmistir.

Elif AYVALI
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2. SURFINGFISH

Surfingfish; akvaristlerin akvaryum hobisini basitlestirecek,
daha kolay ve eglenceli kilacak, hobinin belli bir miiddet
sonra iskenceye donlismesini engelleyecek bir projedir.
Uzun zamandir ugrastigimiz akvaryum hobisinin can sikici
olabilecek sorunlarini neredeyse tim detaylariyla yasamis
akvaryum sahipleri olarak , bir proje yapmaya karar verdik
ve ortaya, sosyal ag 6zelligi bulunan, internetten ve GSM
agi tzerinden tum &zelliklere kontrol imkani saglayan,
tam otomatik bir akvaryum kontrol sistemi ¢cikmistir.

Gergeklestirilen sistem, akvaryumun su seviyesini
izleyebilmekte ve belli bir seviyenin altina distigiinde
uyari verebilmekte, akvaristin sisteme girdigi
parametrelere gore akvaryum isiklarini istenen saatlerde
acik tutup diger saatlerde kapatabilmekte, yine istenen
saatlerde belirtilen miktarda yemleme yapabilmekte

ve sogutucu-isitici eklentileriyle suyun sicakligini
istenen derecede tutabilmektedir. Sistem, ingilizce ve
Turkce olarak kullanilabilen, kullanici dostu mendusuyle
kullanicilara kolay ve erisilebilir bir arayliz sunmaktadir.

Akvaryum sahiplerinin en buyuk sorunlarindan biri

de tatile ¢iktiklarinda ya da anlik sehir disina ¢cikmalari
gerektiginde, hep gozleri arkada kalir. Sistem tamamen
otomatik oldugu icin artik boyle bir seye gerek
kalmayacak ve tatildeyken ya da herhangi bir sebepten
dolayi akvaryumdan uzakta bir yerde bulundugunuzda
akvaryumunuza kurdugunuz "Surfingfish"; yapmaniz
gereken isleri sizin icin yapacak ve gerektiginde internet
Uzerinden ya da cep telefonunuz ile durumu kontrol edip,
tim ayarlarina miidahele etme olanagdi saglayacaktir..

Sistem donanimina sahip her kullanici, www.surfingfish.
net intenet sitesine kendi kullanici adi ve sifresiyle giris
yaparak, sahip oldugu akvaryumlarin tiim parametrelerini
internet tUzerinden kontrol edebilmektedir.

Akvaryumunuzun internete tek bir kablo ile evinizdeki
modemden baglanabiliyor olmasi, internetin sinirsiz
olanaklarindan yararlanabiliyor olmasi anlamina
gelmektedir. Bu sisteme sahip tiim akvaristlerin
birbirlerinin akvaryumlarinin su degerlerine bakabilecedi,
akvaryumlarinin fotograflarini diger kullanicilarla
paylasabilecegi ve yorum yapabilecegi, sistem icerisinde
kullanicilarin mesajlasabilecegi bir platform yaratmis
oluyoruz. Boylece akvaristlere 6zel bir "sosyal ag"
olusturmus oluyoruz.

Sistem mikroislemci tabanli olup elektronik devrenin ve
yaziliminin esnek tasarimi sayesinde, gelisime ¢ok aciktir.
Sistem kutusunu alan kullanici siradan akvaryumuna
tim bu siradisi 6zellikleri kazandirabilir ve her boyuttaki
akvaryumuna uygulayabilir. Sadece son kullanicilar

icin degil petshoplar ve balik Gretimhaneleri icin de
uygulamasi ¢cok kolay bir sistemdir.

Sisteme Onlimuzdeki aylarda otomatik su degistirme,
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internet Uzerinden yazihm glincelleme, dokunmatik
ekranli kullanicr arayiizl, suyun ph degerini 6lgme,
akvaryumun fotografini otomatik ¢ekip internetten
gorebilme gibi 6zellikleri ekleyecegiz. Gelismeleri www.
surfingfish.net adresinden takip edebilirsiniz.

Eder PiYALE, Ahmet ARDAL, Cagri iLBAN
Kadir Has Universitesi Elektronik Miihendisligi

3. RF Multi Kontrol

RF Multi Kontrol sistem bir kontrol birimi ve bu birim

ile kablosuz olarak haberlesebilen paletli robot koldan
olusmus bir robot sistemidir. Temelde alici ve verici olmak
izere iki Gnite bulunmaktadir. Bu iki Gnitenin kablosuz
olarak haberlesmesi saglanmaya calisilmistir. Alici
Uinitesinde renk ve sicaklik sensérleri bulunmaktadir.

Bu proje temel elektronik bilgisini, mikrodenetleyici ve
yazihm bilgilerini gerektirmektedir. Bu projede yapilmak
istenen uzun mesafe kontrolde insan glicline ihtiyacin ve
sistem Uretim maliyetlerini azaltmaktir. Burada kontrolden
kasit, araca ve robot kola istenen hareketi yaptirmak ve
ortamdan istenen bilgiyi elde etmektir.

Projedeki programlar Pic Basic ile yazilmistir. Program
derleyici olarak CodeDesigner kullaniimistir. Devre
simulasyonlari Proteus ISIS'de yapilmistir. Baski devreler
ise Proteus ARES yardimi ile tasarlanmistir.

Projenin sonunda board tizerinde kurulan ve baski
devreleri gerceklenen devrelerin kablolu olarak ylksek
performansta calistigi g6zlemlenmistir. Projenin son
asamalarinda kablolu olarak elde edilen bu performans
kablosuz olarak da yakalanmaya calisilmistir.

Tuba ERGUL

Yildiz Teknik Universitesi Elektronik ve Haberlesme
Mdihendisligi

DIGER ODULLER

En Ozgiin Proje Odulu

RF Tabanl Bilgilendirme Sistemi

Erhan Recep CAKIR

Yildiz Teknik Universitesi Elektronik ve Haberlesme Miih.

En Uygulanabilir Proje Odulu

Servis Odakli Mimari Tabanli Gezgin Yer Belirleme Sistemi
ismet Ozcan ZEYTINCI

Istanbul Teknik Universitesi Bilgisayar Miihendisligi

Degerlendirme Kurulu Ozel Odult
Zigbee ile Bina i¢i Giivenlik Otomasyon Sistemi
Ozan ARSLAN

Istanbul Teknik Universitesi Elektronik Miihendisligi

Degerlendirme Kurulu Destek Odulu
Ug Boyutlu Medikal Gérsellestirme

Dilek Ustiinalan, Nese Erden

Istanbul Teknik Universitesi Bilgisayar Miihendisligi

Degerlendirme Kurulu Destek Odulu
Fotovoltaik Giines Hiicresi Kuplajli 2.4 GHz Mikroserit
Anten Tasarimi

Serkan ER
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5. Proje Yarismasi‘'nin
odul toreni Yeditepe
Universitesi Mavi
Salon'da 16 Eyliil
2009 Carsamba gini
saat: 15:00'te yapildi.
Torende, Elektrik-
Elektronik Mihendisligi Bolim Bagkani Prof. Dr. Cevdet
Acar, EMO istanbul Subesi Yonetim Kurulu Baskani Erhan
Karacay, Proje Yarismasi Degerlendirme Kurulu Baskani
Prof. Dr. Aydogan Ozdemir, Subemiz Egitim Komisyonu
Baskani Selcuk Esen ve Yarisma Degerlendirme Kurulu
Uyesi Ahmet Tarik Uzunkaya birer konusma yaptilar.
Konusmalarin ardindan dereceye giren 6grencilere

ve danisman hocalara plaketleri ve sertifikalari ile
dduilleri verildi. Birincilik 8duliini, Yeditepe Universitesi
Muhendislik ve Mimarlk Fakiltesi Dekani Prof. Dr. Fahir
Borak verdi.






